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Sbérnice CIB

1. UVOD

Pfirucka ma za cil seznamit uzivatele PLC Tecomat Foxtrot s moduly vytvarejicimi
sbérnici CIB Common Installation Bus® (ochranna znamka firmy Teco a.s., dale jen CIB).
Poskytuje informace o zakladnich parametrech modull a jejich obsluze. Sbérnice CIB,
v&etné jejich jednotlivych prvkd, je souhrnné oznacovana obchodnim oznacenim CFox.

1.1.Sbérnice CIB

Sbérnice CIB je dvouvodiCova instalacni sbérnice. Timto uspornym dvouvodiCovym
vedenim je CIB sbérnice (CIB moduly) napajena i je na ném realizovana (modulovana)
komunikace.

Sbérnice CIB je vzdy tvofena jednim fidicim masterem sbérnice a az 32 podfizenymi
slave perifernimi moduly (jednotkami). Master sbérnice muaze byt realizovan jako interni
modul centralni jednotky, nebo jako externi modul pro montaz na liStu rozvadéce. CIB
periferni moduly jsou realizovany v nékolika provedenich, jak pro instalaci do interieru, tak
v provedeni pro montaz na listu do rozvadécu.

Tab. 1.1 Zakladni parametry CIB sbérnice

Pocet vodici” 2

Prufez vodica” min. 0.8 mm?

Topologie” Libovolna

Vzdalenost mastera od CIB modulu max. 500m

Jmenovité napéti 24V DC (nezalohovana sbérnice)
27.2V DC (zalohovana sbérnice)

Tolerance napajeciho napéti 20.4 + 30V

Pfenosova rychlost 19,2 kb/s

" Pro instalaci sbérnice CIB je doporu¢eno pouzit kroucené stinéné kabely s prafezem Zil
alespori 0,8 mm?, napf. J-Y(St)Y1x2x0,8. Prafez a topologii je potfeba volit s ohledem
na ubytky napéti na kabelech — podle instalovanych CIB moduld.

BlizSi specifikace a pfiklady zapojeni CIB sbérnice viz. Prirucka projektanta systemu
Foxtrot (TXV 004 11).

POZNAMKA : V souvislosti s CIB sbérnici je oznageni CIB periferni modul totozné a
rovnocenné s oznacenim CIB periferni jednotka.

2. CIB MASTER

CIB master je zafizeni realizujici komunikaci s CIB perifernimi jednotkami a ziskana
data prfedava po systémové komunikaCni sbérnici do nadfizené centralni jednotky.
V systéemech PLC Tecomat Foxtrot (CP-1xxx) a PLC Tecomat Foxtrot 2 (CP-2xxx) se
vyskytuji rizné varianty CIB master(. Jejich moznosti pfipojitelnosti k jednotlivym fadam
PLC Tecomat Foxtrot a PLC Tecomat Foxtrot 2 ilustruje nasledujici tabulka.

5 TXV 004 13.01.




CIB MASTER

fada PLC Tecomat
Foxtrot Foxtrot 2
(CPU CP-1xxx) (CPU CP-2xxXx)
i i CF-1140 sbérniceV
CIB interni
master | externi CF-1141 CF-214x

1) Pro Fadu PLC Tecomat Foxtrot 2 je interni CIB master realizovan formou interni
komunikacni sbérnice (bez dalSiho oznaceni konkrétnim nazvem CIB mastera)

POZOR : CIB mastery uréené pro fradu PLC Tecomat Foxtrot nejsou pripojitelné
k fadé PLC Tecomat Foxtrot 2 a naopak!!!

2.1.CIB MASTER pro fadu PLC Tecomat Foxtrot

CIB master realizuje komunikaci s CIB perifernimi jednotkami a ziskana data pfedava
po systémové komunikaéni sbérnici TCL2 do nadfizené centralni jednotky. Modul CIB
mastera je realizovan ve dvou podobach. Bud' jako interni master, nebo externi master.
Interni master je pfimou soucasti centralnich jednotek CPU Tecomat Foxtrot (CP-10xx),
kde je oznacen jako modul CF-1140. Externi master se k CPU Foxtrot pfipojuje pomoci
systémové komunikacni sbérnice TCL2 a je oznacCen jako modul CF-1141.

Interni master obsahuje 1 CIB linku (az 32 CIB slave jednotek), externi master obsahuje
2 CIB linky (2x az 32 CIB slave jednotek). CPU Tecomat Foxtrot umozfiuji kromé internich
CIB masteru obslouzit az 4 externi CIB mastery.

A6 | A7 | A8 | A9
> [=} *

3 4 2
HHEE

U 24 V= BACKUP

PWR ACU BU
810

6.3 12

‘@ |
2

0 I
ADR CF-1141

PWR1  CiB1 PWR2 ciB2

Obr. 2.1 Celni pohled CF-1141
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CIB MASTER pro fadu PLC Tecomat Foxtrot

Tab. 2.1 Zakladni parametry modulu CF-1141

CF-1141

Systémova sbérnice TCL2

Sbérnice pro elektroinstalaci 2x CIB (2x az 32 jednotek)

Zatizitelnost CIB linky max. 1A (na kazdou CIB linku)

Vstupni jmenovité napéti 24V a 27.2V DC

Tolerance vstupniho napéti 20.4 ... 30V DC
Napéti zalohovaciho akumulatoru 24V DC

Max. pfikon 60W

Vlastni spotfeba 24mA

Rozméry 52 x 100 x 60mm
Hmotnost 1209

Pracovni teplota 0. +70°C
Skladovaci teplota -25 .. +85°C
Pracovni poloha libovolna

Druh provozu trvaly

Instalace na DIN listu
Pfipojeni vyjimatelna Sroubovaci svorkovnice

Prafez vodicu max. 2.5mm?2

Modul CF-1141 poskytuje interné plnohodnotné napajeni CIB linek (obsahuje interni
oddélovaci ¢leny, zatiZitelnost 1A). Modul téz umoznuje pfipojeni a dobijeni zaloznich
akumulator, které mohou pfi vypadku vstupniho napajeciho zdroje zalohovat jak vlastni
napajeni CIB linek, tak i napajeni PLC (na vystupnich svorkach BACKUP). Pfipojeni viz.
nasledujici oddil Pripojeni CIB linky k masteru.

Tab. 2.2 Zapojeni svorkovnic modulu CF-1141
Svorka Signal Popis
Al TCL2+ datovy signal systémové sbérnice TCL2
A2 TCL2- datovy signal systémové sbérnice TCL2
A3,A4,A6,A8 GND zemni svorka
A5 +27V napajeni ze zdroje 24V DC (sbérnice bez zalohovani)
[ 27.2V DC (sbérnice se zalohovanim)
A7 +24V napajeni ze zalohovaciho akumulatoru 24V DC
A9 BU+ vystup zalohovaného napajeni 24 / 27V DC (BACKUP)
B1, B2 CIB1+ CIB linka 1
B3, B4 CIB1- CIB linka 1
B6, B7 CiB2+ CIB linka 2
B8, B9 ClIB2- CIB linka 2

Pripojeni interniho modulu mastera k PLC TECOMAT Foxtrot

Pfipojeni interniho mastera (CF-1140) je realizovano vnitinimi obvody CPU, bez dalSich
propojovacich pozadavkad.
Pripojeni externiho modulu mastera k PLC TECOMAT Foxtrot

Externi master (CF-1141) se propojuje s PLC Tecomat Foxtrot pomoci vazebnich
obvodl rozhrani vyvedenych na svorky A1 az A3 svorkovnice oznacené TC LINE.

7 TXV 004 13.01.



CIB MASTER

/N o 7 Zakondéovaci ¢len
] T KB-0290
L L
N/ \ //
\4% 777777777777 ~/ )
] . n it m—
(R RIRICICICICICII) RRIX)
Al A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 (-I\-‘ & A
& & o0 Z
593 T .
CF-1141
PLC Tecomat Foxtrot MI2-02M

/ /

Obr. 2.2  Pripojeni modulu externiho mastera k PLC TECOMAT Foxtrot

Na strané PLC je komunikacni linka TCL2 zakon€ena uvnitf PLC. Na strané mastera je
nutné zakonceni linky provést. ZakonCeni se provadi pomoci zakonCovaciho ¢lenu KB-
0290 (TXN 102 90), zapojeného mezi svorky TCL2+ a TCL2-. Tento ukonCovaci ¢len je
soucasti pribalu PLC Tecomat Foxtrot. Pokud jsou na komunikacni lince TCL2 dalSi
moduly, zakonCeni se provadi vzdy az na konci celé linky!

Pripojeni CIB linky k masteru

CIB linka se pfipojuje k modulu mastera pomoci svorek CIB+ a CIB-. Pokud je CIB
linka napajena externim napajecim zdrojem, musi byt tento napajeci zdroj od CIB linky
impedan¢né oddélen pomoci oddélovaciho modulu C-BS-0001M. Nékteré CIB linky jsou
plnohodnotné (nebo Caste¢né) napajeny pfimo z vnitfnich obvodld mastera (viz. kap. 2.3
Napajeni CIB sbérnice).

TXV 004 13.01 8



CIB MASTER pro fadu PLC Tecomat Foxtrot
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Obr. 2.3 Pripojeni CF-1141 k CIB linkam

CIB 1 CIB 2 ACU 24V = POWER 27,2V =
| R I N N
RIS RIRXIRXIIRER DRXRORINOR
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o
RUN ERR
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Obr. 2.4 Pripojeni zakladniho modulu Foxtrot CP-1000 k CIB linkam
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CIB MASTER
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Obr. 2.5 Pripojeni zéakladniho modulu Foxtrot CP-1004 k CIB lince pomoci C-BS-0001M

Komunikaéni parametry

Modul mastera s CPU komunikuje pomoci zprav systémové komunikacni linky TCL2.
Parametry komunikace jsou pevné dany specifikaci linky TCL2.

Z hlediska adresace je CIB linka interniho mastera pevné mapovana do ramu cislo 0,
pozice 2.

Pro CIB linky externiho mastera se provadi nastaveni komunikaCni adresy pomoci
oto¢neého prepinace na Celnim krytu modulu. Nastavenim adresy se provede jednoznacné
zaadresovani na komunikaéni sbérnici TCL2. Toto zaadresovani je nutné proveést
v soucinnosti se znalosti adres ostatnich ucastniki na sbérnici TCL2 tak, aby nedoslo
k adresni kolizi. V pfipojeném PLC Tecomat pak bude modul externiho CIB mastera
(resp. jeho 2 CIB linky) namapovan vzdy do ramu cislo 3, pozice linky CIB1 pfislusného
mastera bude schodna s nastavenou adresou otoéného prepinaCe, pozice linky CIB2
pfislusného mastera pak bude schodna s nastavenou adresou oto¢ného prepinace + 1.

Indikaéni prvky
Pro interni master nejsou na CPU vyvedeny zadné indikacni prvky.

Na externim masteru jsou na €elnim panelu modulu umistény dvé indikacni LED (CIB1
a CIB2), kazda pro signalizaci provozu na jedné CIB lince. Pokud pfislusna LED sviti
trvale zelené, je CIB linka v rezimu HALT (neobsluhuje pfipojené jednotky). Pokud LED
zelené blika, je modul v rezimu RUN (obsluhuje jednotky) a vSechny obsluhované jednotky
komunikuji. Pokud vreZzimu RUN LED problikava i cCervené, signalizuje vypadek
komunikace s nékterou obsluhovanou jednotkou.

TXV 004 13.01 10



2.1.1. Konfigurace mastera

Na externim masteru CF-1141 je navic 5 indikacnich LED (PWR, ACU, BU, PWR1,
PWR2) hlidajicich napétové urovné na jednotlivych sekcich mastera. Za normalniho stavu
sviti v8ech 5 LED trvale. Pfi poklesu napéti sekce pod hraniéni uroven 22V zacne
pfislusna LED blikat (pfipadné zhasne zcela).

2.1.1. Konfigurace mastera

Konfigurace CIB mastera se provadi v nastroji Manazer projektu (ikona = v hlavnim
menu), viz. kap. 2.1.1.1. Konfigurace pomoci nastroje ManazZer projektu. V projektech pro
novejsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem I/O Configurator (ikona
== V. menu Nastroje), viz. kap. 2.1.1.2. Konfigurace pomoci nastroje I/O Configurator.

CPU Tecomat Foxtrot umozriuje obslouzit jednu az dvé CIB linky pomoci interniho
mastera (CF-1140) a az 8 externich CIB linek pomoci 4 externich mastert (externi master
CF-1141 obsahuje 2 CIB linky).

2.1.1.1. Konfigurace pomoci nastroje Manazer projektu

Pfidani mastera do konfigurace PLC Tecomat Foxtrot se provadi pomoci dialogu
Konfigurace HW v ManaZeru projektu. Aktivace obsluhy interniho mastera se provadi na
zalozce Centralni modul.

ManazZer projektu L . L]

- Adresa PLC: 0

i Typ pfipajeni: Ethemet =
B Spaledn nastaven T & Vyredtet konfig. soubor PLC " Konfiguraci nelze mérit

i Programové moduly

s H; Mastaveni slodek Foxtrot

Vjbir Fady PLC

Cenirélni modul | Externi 140 moduly TCL2 | Extemi CIB / RF | Dperatarské panely | 55-110¢ |

- Sit PLC - lngické propojeni RO | Tup modulu |Jméno |Verze | +24Y
B 5w =] Ely?| cP-1008

CIB1+
Emg'am GE WG CF1140/MI2-01h : ’7’7
pm E
. Pekladad 110 ] \/' ~-IR-1056/1064 A

- Exportni soubomy

- Pfistupond hesla PLC
- Prostied’

- Owladani PLC

- Preference

- Wolby text. editoru

- Bary textového editoru
- Doplfiowéni kddu

- Korfigurace HW soubard

- DkaT::E: o paugitém HW MI
Obr. 2.6  Aktivace obsluhy interniho CIB mastera

CH2 ;0

Pfidani a aktivace obsluhy externich mastert se provadi na zalozce Externi CIB | RF
téhoz dialogu.
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CIB MASTER

Manazer projektu

¢ Adresa PLE: 0
i Typ pfipojeni: Ethemet
=B Spolend nastaveni

Frogramaowé maoduly
Magtaveni slofek

[ drast |

§ % Mybvdtet konfig. soubor PLC " Kaonfiguraci nelze ménit

- Pfigtupowa hesla PLC
[~ Prostiedi
- Oylddani PLC
- Preference
- Wolby test. editoru
- Barvy textového editonu
- Dioplfiowani kadu
- Konfigurace Hw soubord
= Dokumentace
Infarmace o pouditém Hw

I Prislugenstvi

&1 Hor Foxirot .
b Fady PLC -
|: "a Hi Centrlni modul | Externi 1/0 maduly TCL2 - Ewtemi CIB / RF | Operstarské panely | SC-110x |
- 51t PLC - logické propojeni Adreza / RM3 Tup modulu Jméno Werze Objednaci cislo
B Sw MID W
Emg'an‘ M2 | P14 TN 111 41
- Cpm 5
Prekladat Mia K| cr1a TN 111 41
- Exportni soubory MIE x CF-1141 TN 111 41

Obr. 2.7 Pridani a aktivace obsluhy externiho CIB mastera

SW konfigurace mastera pro obsluhu jednotek na CIB sbérnici se provadi pomoci
dialogu Spravce jednotek/zafizeni. Dialog je pristupny z okna Konfigurace HW po kliknuti

na ikonu na radku mastera.

Spravee jednotek/zafizeni

s

Digitaln wystup

2% universal rele outputs

Mastavenr

Vybér jednotky/zafizeni

Nazev jednotky
IR_chodba
HW adresa jednotky 1452

Rozdifend nastaveni |

Visualizace vstupl
[~ Exportovat pro visualizad

pr | ‘ Mo ] M2 m ] MI4 ] M5 ]
am | | | |
1D | HW adresa | ID CIB sit® |Typjednoﬂ<yfzaf|’zeni | Stav | Nazev jednotky/zarizenifvstupufvystupu |
1 1452 1 C-IR-02025 = IR_chodba
Vetupnéfvystupni zafizeni 2% binary inputs, 1x rele output
Analogovy vystup 1x analog output
Stavove informace State
Analogowy vstup 1x analog input AI1
Analogowy vstup 1x analog input AI2
2 (C32A 1 C-OR-0202B OR_schodiste
Stavove informace State
Analogovy vstup 1x analog input
Analogovy vstup 1x analog input
Digitalni vstup 2x binary inputs

Pajmenovani | alias
|R_chodba_IN

Visualizace vystupl
[~ Exportovat pro visualizad

Pajmenovani | alias

|R_chodba_oUT
[V Zobrazit viechna zafizeni vSech jednotek
Ffidat jednotiu ‘ Vymazat jednotiu ‘ Vymazat vie | ‘
[ Bazova adresa zon 0 o OK ‘ x Frugit ‘ ‘

Obr. 2.8 SW konfigurace CIB mastera

Jednotlivé CIB jednotky Ize do seznamu pfidavat rué¢né pomoci tlaCitka Pridat jednotku,
nebo automaticky podle pfipojené CPU pomoci tlacitka Nacist konfiguraci z CPU. Odebrat
jednotku lze pomoci tlaCitka Vymazat jednotku. Odebrani vSech jednotek Ize tlaCitkem

TXV 004 13.01
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2.1.1. Konfigurace mastera

Vymazat vSe. Nasledné je zobrazena volba, zda se odebrani vSech jednotek ma provést
z aktualni linky, nebo z aktualniho mastera a nebo hromadné ze vSech masteru.

V horni ¢asti okna je vpravo vedle nazvu linky vybraného CIB mastera zobrazen
sloupcovy graf, ktery svym probarvenim signalizuje pamétové zaplnéni pfislusnych CIB
linek. Pokud ma sloupcovy graf barvu zelenou, jsou pamétové moznosti linky dostate¢né.
Pokud sloupcovy graf zméni barvu na Zlutou, jsou pamétové moznosti linky témeér
vyCerpany (varovny stav). Pokud graf zméni barvu na €ervenou, jsou pamétové moznosti
linky pfeplnéné. V uvedeném stavu jiz neni linka schopna pozZzadované CIB moduly
obslouzit a je nutno néktery z CIB modull z linky odebrat.

Sloupcové grafy vedle nazvu jednotlivych masteru zobrazuji jen pocetni zaplnéni linky,
bez vazby na pamétové kapacity linky (graf ma stale zelenou barvu).

HW adresa jednotky

HW adresa je CIB jednotce pevné pfifazena pfi vyrobé a je vyznaCena na krytu
jednotky. Adresa je 4-ciferny kod v hexadecimalnim (Sestnactkovém) formatu. Na jedné
CIB lince nelze provozovat vice jednotek se shodnou HW adresou !!''! HW adresa 0000
je vyhrazena adresa (neni na CIB lince obsluhovana). Zadani adresy 0000 slouzi
k doCasnému vyfazeni jednotky z obsluhy CIB mastera (pfi sou€asném zachovani i/o
proménnych jednotky ve struktufe CIB mastera).

Nazev jednotky

Lze zadat identifikaci jednotky. Zadany text bude pouzit jako prefix datovych struktur
jednotky.

RozSifené nastaveni

U jednotek, které umoznuji rozSifenou uZivatelskou konfiguraci, je dostupné tlacitko
Rozsifené nastaveni. Stiskem tlacitka Ize aktivovat dialog, ve kterém jsou nabidnuty dalSi
vlastnosti jednotky.

Pojmenovani / alias

Lze zadat symbolické jméno, pod kterym bude v uzZivatelském programu (i ve
vizualizacnim prostfedi) dostupna struktura vstupl/vystupt dané jednotky.

Exportovat pro vizualizaci

Pfi zatrZzeni polozky bude dana datova struktura zafazena do exportniho public
souboru, ktery slouZzi jako vstupni soubor pro vizualizaéni SW.

Kazda CIB jednotka se z hlediska obsluhy déli na zafizeni (vstupni, vystupni, binarni,
analogoveé, ....), a zafizeni se dale déli na konkrétni vstupy/vystupy (binarni vstup, binarni
vystup, analogovy vstup, ....).
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Zobrazit vSechna zarizeni vSech jednotek

Zatrzenim polozky dojde k rozbaleni stromu jednotek o vétve zafizeni. U volitelnych
zarizeni Ize pak urcit jejich aktivitu €i neaktivitu zatrzenim polozky Pouzivat zarizeni.

Bazova adresa zén

ZatrZzenim polozky lze zadat absolutni umisténi pocCatku datové zény CIB linky do
zapisniku.
2.1.1.2. Konfigurace pomoci nastroje 1/O Configurator

Aktivace obsluhy interniho CIB mastera, v PLC Tecomat Foxtrot, se provadi v dialogu
I/O Configurator. Dvojklikem na polozce CIB Master (0/2 nebo 0/3), ve veétvi Interni

sbérnice. Nasledné dojde k otevieni okna Konfigurace, kde zatrzenim volby Modul
povolen dojde k aktivaci obsluhy mastera.

[

@ |k | B

Bl 52 Centralni jednotka

]
s

B Subrnoduly

o ﬂ zlat O

M Intermi sbérmice
=N B CIE taster
! &-HE CIE

. b 340 28 CRM-1109M
El 0/3 ™ CIB Master

& Konfigurace = | E |

Vlastnosti  Procesni data

CF_ 1 140 *HH r0_p2_CIB_Statistic : TCHStatistic

- E r0_p2_CIB_STAT : TCIB_STAT_ARRAY
Master sbérnice CIB A +0_p2_CIB_ERR : TCIB_STAT_ARRAY

Alias Poznamka | Alokace Svorka

I ECD H ro_p2_CIB_IN:r0_p2_TCIB_IN
Advanced Automation H ro_p2_qs_control : TCHControl
H ro_p2_CIB_0UT : rd_p2_TOB_OUT « b
Prodejce Teco a.s W

Produktova fadFOXTROT
Ciglo produkty 1141

Objednad &slo -

¥ Modul povalen

REm 0

213

Ulozit | Zrusit |

Obr. 2.9 Aktivace obsluhy interniho CIB mastera v 1/0O Configuratoru
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2.1.1. Konfigurace mastera

Pfidani a aktivace obsluhy externich CIB masterl se provadi dvojklikem na polozce
Externi sbérnice v dialogu /O Configurator. V otevieném nabidkovém okné nasledné

vybrat modul mastera CF-1141 a stisknout tlaCitko Pokracovat.

N
[

Zvolte zarizeni

/standard \(0EM !

>

1B-1301

m

1R-1501

IT-1602
Master sbérnice CIB
| ]
0OT-1651 RF-1131 SC-1101
« === Si— Pokracovat I Mépoveda | Zrudit I

Dojde k otevieni okna Konfigurace, kde zatrzenim volby Modul povolen dojde k aktivaci

obsluhy mastera. Externi master je automaticky namapovan do periferniho ramu 3. Adresu
mastera v ramci tohoto ramu je mozno nastavit taZzenim zeleného useku do volnych
Sedych pozic (nastavit podle adresy nastavené na oto€ném adresnim pfepinaci modulu).

¥ Konfigurace e P - ? @@g
Vlastnosti  Procesni data
Alias Poznamka Alokace Svorka
_ CF_ 1 14 1 M r3_p0_CIB_Statistic : TCHStatistic %X 255 / 10
L - [ r3_p0_CIB_STAT: TCIB_STAT_ARRAY %X 265 [ 32
el E"IaBSter sbérnice [ r3_p0_CIB_ERR : TCIB_STAT_ARRAY 9297 [ 32
| 1 | H ¢3_p0_CIB_IN:r3_p0_TCIB_IN X329 [ 4
a1 H r3_p0_CIB_Control : TCHControl %Y30 /2
T— ** [ r3_p0_CIB_OUT : r3_p0_TCIB_OUT %Y32 /1
I Prodejce Teco a.s
Produktova fatFOXTROT
Cislo produktu 1141
Objednad &sloTXM 11141
| | ™ Modul povolen
Ram 3
0 1 2 3/ 4|5 6|7
Uloit I MapovEda | Zrudit
L -

Obr. 2.10 Aktivace obsluhy externiho CIB mastera v I/O Configuratoru
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SW konfigurace mastera pro obsluhu CIB modult (pfidani obsluh CIB modull) se
provadi v dialogu I/O Configurator dvojklikem na ikon& [HE pfisludného mastera.
V otevieném nabidkovém okné nasledné vybrat pozadovany typ CIB modulu a stisknout

tlacitko Pokracovat.

3| 3| |8 [ =
sle|e|||x| e

E-- 5 Centralni jednatka

—[E CH1

~|ml ETH1

B Subrmoduly

o ﬂ zlok

El-M Intermi sbérmice

El /2 ™ CIB Master
e T

El /2 ™ CIB Master

o 0/5 8 IRA106T
-~ Externi shérmice

‘ — . v
(™M - - - v

S €
VR 8 J
:‘“—l . l‘ ..
-.-.
C-IT-0200R-Design C-IT-0200S8 C-IT-02025 C-IT-05045 1 Ry
188 e
- "..
i i eI
— - - 1NN
ey I-- >
P— é‘r i
E
C-IT-0908S C-C-02028 l
1 - CIB
I e
| C-OR-0008M C-OR-0011M-800 C-OR-0202B C-RC-0002R

Pokracovat | Napovéda Zrusit

« 11l ‘@
(] 1]

L =

Obr. 2.11 Vybér typu CIB modulu v I/O Configuratoru

Dojde k otevieni okna Konfigurace, kde Ize nastavit vlastnosti vybraného CIB modulu a
zobrazit strukturu pfedavanych vstup/vystupnich dat CIB modulu.
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2.1.1. Konfigurace mastera

.
z Konfigurace

Vlastnosti | Procesni data

Reverzaéni prodleva [s]

1| Zafizeni
C-JC-0006M
: B Binarni vystupy
CE p modul - 6x H po1u / po1d
Mastaveni blokace Zmrazen aktudlnho stavu
Blokovat manualni refim O
B po2u / Do2d
Nastaveni blokace Zmrazen aktudlniho stavu
Blokovat manualni rezim O
B po3u / Do3d
Prodejce Teco a.5 Nastaveni blokace Zmrazen aktudlnho stavu
Produktova fada FOXTROT Blokovat manualni rezim O
Cislo produktu 3368 H Dpo4u { DO4d
Objednac &slo  TXN 13368 Nastaveni blokace Zmrazeni aktudlniho stavu
Blokovat manualni refim O
H posu / Dosd
' Modul povolen HW adresa: | 1234 Mastaveni blokace Zmrazen aktudlnho stavu
. Blokovat manuélni refim O
ol1/2/3lals|el7/8 olwli1 12131415 16] 17 B po6u / Dosd
7 ' Nastaveni blokace Zmrazen aktudlniho stavu
Blokovat manualni reim O

0.3

Ulozit | MNapovéda | Zrugit

Obr. 2.12 Aktivace a konfigurace CIB modulu v I/0O Configuratoru

HW adresa

HW adresa je CIB modulu pevné pfifazena pfi vyrobé a je vyznacena na krytu modulu.
Adresa je 4-ciferny kod v hexadecimalnim (Sestnactkovém) formatu. Na jedné CIB lince
nelze provozovat vice modull se shodnou HW adresou !''' HW adresa 0000 je
vyhrazena adresa (neni na CIB lince obsluhovana).

Modul povolen
ZatrZzenim volby Modul povolen dojde k aktivaci obsluhy mastera.
Vlastnosti

Kazdy CIB modul se z hlediska obsluhy déli na jednotliva zafizeni (stavova, binarni,
analogova, ....). Na zalozce Vlastnosti Ize jednotliva zafizeni modulu aktivovat/deaktivovat
a konfigurovat.

Aktivace zafizeni se provadi v hlavni vétvi stromu Zafizeni, zatrzenim povolovaciho
zatrzitka (jedna se vzdy o prvni zatrzitko vétvé reprezentujici zafizeni). Zde ma napf.
modul C-JC-0006M dvé zafizeni, Status a Binarni vystupy. Pokud néktera zafizeni na
modulu vyuzivat nebudeme, je vhodné je deaktivovat. Dojde tim ke zrychleni reakéni doby
vstupU/vystupu CIB modull (zrychleni komunikacni otoCky CIB sbérnice, nedochazi k
nadbyteénému pfenosu nevyuzivanych dat modulu po CIB sbérnici).

Dale Ize na této zalozce konfigurovat vlastnosti CIB modulu. Popis je vzdy uveden u
konkrétniho CIB modulu v kapitole 3.

Procesni data
Na zalozce Procesni data je patrna datova struktura pfedavanych vstup/vystupnich dat

modulu. Pro deaktivovana zafizeni modulu jsou datové struktury zaSedlé (jejich obsah se
po komunikaéni sbérnici nepfenasi).
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Alias

Kazda proménna modulu je z aplikacniho projektu dostupna pod uplnym nazvem, nebo
pod zkracenym nazvem.

Uplny nazev proménné je automaticky generovany a je zobrazen v bublinové napovédé
po najeti kurzoru nad konkrétni proménnou v procesnich datech. VétSinou je ve tvaru
LIX_pY_.....% kde x pfedstavuje index ramu a y index modulu v ramci ramu.

Pro pohodInéjsi pfistup k proménné (struktufe) Ize zadat vlastni symbolické jméno, pod
kterym bude v aplikaCnim projektu proménna dostupna. Symbolické jméno Ize zadat do
sloupce Alias. Toto symbolické jméno musi byt unikatni v celém aplikaénim projektu.
Soucasné Ize zatzitkem ve sloupci {PUBLIC} nastavit, zda bude proménna zafazena do
exportniho public souboru, ktery slouZzi jako vstupni soubor pro vizualizaéni SW.

Ve sloupci Alokace je vidét absolutni umisténi proménné do paméti PLC. V Zadném
pfipadé vSak absolutni operandy v aplikacnim projektu nepouzivame, protoze se mohou
po novém prekladu projektu zménit !!! Slouzi pouze pro servisni a diagnostické ucely.

2.1.2. Struktura predavanych dat

CIB master si v zapisniku CPU rezervuje datovou oblast, ve které jsou dostupna
pfedavana data z/do CIB jednotek, stavova a chybova zéna CIB jednotek.

Struktura datové oblasti je patrna z panelu Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic (ikona
v nastrojové listé), viz. kap. 2.1.2.1. Struktura predavanych dat pro ManaZer projektu.
V projektech pro novéjSi systémy je tento panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona === v menu Nastroje), viz. kap. 2.1.2.2.Struktura predavanych dat pro
I/O Configurator.

2.1.2.1. Struktura predavanych dat pro Manazer projektu

&% Nastaveni V/V - Konfiguraci nelze ménit = — l & -&]1
IEC | &% de b i 8:7  S102-400 Data 0K Run
@ AMO|  Ru3|
0 CB-1005 2 mz‘01nl3 IR—lOGnl]

Struktura dat |[Ip|n;'l zapis ¥l Alias “‘Svnlka“lAstdélka“‘Hudnnla
o Sta B 0_p2_Statistic_MI_CIB1 240710
[ Control_MI_CIB1 : TCHContral [ 0_p2_Control_MI_CIB1 0/ 2 40000
=ID1_IN : THI_CIB1_ID1_IN ChPueLIC) HMI_CIB1_INVID1_IN IR_chodba_IN
=-DI: TCIE_DI2T MI_CIB1_IN“ID1_IN~DI 400

DI :BOOL &1 MI_CIB1_INID1_IN~DI*DI1 %R4.0 o
DI2 :BOOL ]| MI_CIB1_INID1_IN~DI~DI2 %R41 1}
TAMPER1 :BOOL & M_CIBT_IN*ID1_IN~DI~TAMPER1 %R4.4 1}
TAMPER2 :BOOL &1/ MI_CIB1_IN“ID1_IN~DI~TAMPER2 %R45 o
STAT TCIB_AI2_STAT ]| MI_CIB1_IN"ID1_IN~STAT #A5 /1 400
All :REAL &1/ MI_CIB1_IN~ID1_IN~&01 %RFE o
Al2 :REAL &1 MI_CIB1_INID1_IN"4I2 #RF10 o
=ID1_0UT : THMI_CIE1_ID1_0UT CJtPuBLIc MI_CIB1_0UT~1D1_0UT IR_chodba_OUT
DO1 . BOOL [/ MI_CIB1_DUT~D1_0UT~DO1 %R24.0 o
AD1 :REAL [ MI_CIB1_DUTID1_0UT~401 ZRF2S o

=ID2_IN : TMI_CIB1_ID2_IN ChFueLIcy MI_CIB1_IN~IDZ_IN OR_schodistelN

STAT TCIB_AI2_STAT &1/ MI_CIB1_IN“IDZ_IN“STAT %R14/71 400
All :REAL &/ MI_CIB1_IN~IDZ_IN~A1 %AF15 1}
Al2 :REAL ] M_CIB1_IN~ID2_IN~&I12 %RF13 1}

DI :TCIB_DI2T &1/ MI_CIB1_INIDZ_IN~DI #R23/1 300

=ID2_0UT : TMI_CIBE1_ID2_0UT CJtPuBLIC MI_CIB1_0UT~1D2_0UT OR_schadisteOUT $00
=-DOs :TCE_DO2 MI_CIB1_0UT~1D2_0OUT~DDs $00

DO1 :BOOL [ MI_CIB1_DUT~ID2_0UT~D0s~DO1 #R23.0 o
D02 :EOOL [ MI_CIB1_0UT~IDZ_0UT~D0s~D02 2R23.1 1}

INE_STAT_MI_CIB1 :ARRAY [1.32]0F USU‘B IME_STAT_MI_CIET %R30

INE_ERR_MI_CIB1 : ARRAY [1..32] OF USINGY INE_ERR_MI_CIE1 #RE2

f r

CIB1

o 0K ‘ X Znic | P Népavéda

Obr. 2.13  Struktura predavanych dat pro ManaZer projektu
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2.1.2. Struktura predavanych dat

Mix_CIBx_IN_[ ], MIx_CIBx_OUT_J[ ]

Zona vstupnich dat MIx_CIBx_IN_[] a zéna vystupnich dat Mix_CIBx_OUT [] je
strukturovana do polozek IDx_IN a IDx_OUT v pofadi, v jakém jsou pfi konfiguraci CIB
linky vkladany CIB jednotky. Data jsou pro uzivatelsky program dostupna jak pod
automaticky generovanymi nazvy proménnych (sloupec Uplny zéapis), tak i podle
uzivatelského nazvu zadaného ve Spravci jednotek/zafizeni pfi konfiguraci (sloupec Alias).

Néktera vstupni/vystupni data jsou pfed pfenosem z/do CIB sbérnice automaticky
konvertovany z/do uspornégjsich datovych formatu pro pfenos po CIB sbérnici, v zapisniku
jsou vSak pfistupné v obvyklém tvaru.

INE_STAT_MIx_CIBx []

Stavova zona INE_STAT_MiIx_CIBx[ ] obsahuje komunikacni statusy jednotlivych CIB
jednotek.

[ NET | HS2 | - | REI | HS [ ADR | comM | INI |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
INI - stav inicializace jednotky

1 - jednotka zinicializovana
0 - jednotka nezinicializovana

COM - stav komunikace s jednotkou
1 - jednotka komunikuje
0 - jednotka nekomunikuje

ADR - stav adresace jednotky
1 - jednotka uspésné zaadresovana
0 - jednotka nezaadresovana

REI - stav reinicializace jednotky (po vypadku komunikace jednotky)
1 - probihajici reinicializace jednotky
0 - provoz jednotky

NET - stav obsluhy jednotky
1 - jednotka obsluhovana
0 - jednotka neobsluhovana

HS, HS2 - servisni pfiznak (slouzi pro interni diagnostické ucely)

Bytova hodnota komunika¢niho statusu 0x87 (po zamaskovani servisnich pfiznakd HS
a HS2) predstavuje komunikujici CIB jednotku. Jakakoliv jina kombinace aktivnich bitl
predstavuje poruchovy stav CIB jednotky.

INE_ ERR_MIX_CIBX [ ]

Chybova zéna INE_ERR_MIx_CIBx[] udava pocty chybnych komunikaci s jednotlivymi
CIB jednotkami. Pokud je v pfislusné proménné nulova hodnota, probihda komunikace
s danou jednotkou v pofadku (bez vypadkl komunikaci). Proménné INE_ERR_MIx_CIBx
jsou typu byte, poCet chyb je tedy pocitan do hodnoty 255, poté dojde k protoceni
pocitadla a novému nacitani chyb od hodnoty 0.
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2.1.2.2. Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Po oznaceni napisu CIB master se v dolni ¢asti I/O Configuratoru zobrazi dostupna
datova struktura mastera. Obsahuje vstupni data CIB_IN, vystupni data CIB_OUT,
diagnosticka data CIB_STAT a citaCe chyb CIB_ERR. VSechny tyto proménné jsou
uvozeny prefixem ve tvaru ,rx_py_*“ kde x pfedstavuje adresu ramu mastera, y pak adresu
mastera v ramci pfislusného ramu.

r=a 170 Configurator l

|6 | B8 ]

- B2 Centralni jednatka 2]

o

e
oo

; b 30 @8 CAJC-DO0EM A
B 043 B CIB Master @

-10_p2_CIB_Statistic : TCHStatistic 15TAT=9, ERR=0, ueMes=0, falsetdes=0}

0_p2_CIB_STAT TCIE_STAT_ARRAY [16430, 16H#00, 16H00, 16400, 16400, 16800, T6HO0, 16400, 16400,
-0_p2_CIB_ERR :TCIE_STAT_ARRAY [16410, 16H00, 16H00, 16400, 16400, 16800, T6HO0, 16400, 16400,
0_p2 CIB_IN 0 p2 TCIE_IM

i inkgr - REAL +19.030001

D EEE

© E-r8_pOlIN TCIE_CJC 000K _|M {STAT={wD1=, wD2= WD3=, wD4=, wD5=, WD6=, ManMaode=}}
B 10_p2_CIB_Control : TCHC ool {CONTROL=0}
E-0_p2_CIB_OUT (0 _pZ TCIE_OUT

E-r8_p0_0UT : TCIE_C_JC_000EM_OUT | {D0s={D01u=, DO1d=, D02u=, DO2d=, D03u=, DO3d=, D04u=, D04
Obr. 2.14  Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
rx_py_CIB_STAT[]

Stavova zoéna rx_py CIB_STAT[ ] obsahuje komunika¢ni statusy jednotlivych CIB
jednotek.

[ NET|HS2 | - | REI | HS [ ADR [ comM | INI |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
INI - stav inicializace jednotky

1 - jednotka zinicializovana
0 - jednotka nezinicializovana

COM - stav komunikace s jednotkou
1 - jednotka komunikuje
0 - jednotka nekomunikuje

ADR - stav adresace jednotky
1 - jednotka Uspésné zaadresovana
0 - jednotka nezaadresovana

REI - stav reinicializace jednotky (po vypadku komunikace jednotky)
1 - probihajici reinicializace jednotky
0 - provoz jednotky
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2.1.2. Struktura predavanych dat

NET - stav obsluhy jednotky
1 - jednotka obsluhovana
0 - jednotka neobsluhovana

HS, HS2 - servisni pfiznak (slouzi pro interni diagnostické ucely)

Bytova hodnota komunikaéniho statusu 0x87 (po zamaskovani servisnich pfiznakd HS
a HS2) pfedstavuje komunikujici CIB jednotku. Jakakoliv jina kombinace aktivnich bit(
predstavuje poruchovy stav CIB jednotky.

rx_py_CIB_ERR[]

Chybova zéna rx_py_CIB_ERR [ ] udava pocty chybnych komunikaci s jednotlivymi CIB
jednotkami. Pokud je v pfislusné proménné nulova hodnota, probiha komunikace s danou
jednotkou v pofadku (bez vypadktd komunikaci). Proménné jsou typu byte, poCet chyb je
tedy pocitan do hodnoty 255, poté dojde k protoCeni pocitadla a novému nacitani chyb od
hodnoty 0.

rx_py_CIB_IN
rx_py_CIB_OUT

Struktura vstupnich dat mastera rx_py CIB_IN a struktura vystupnich dat mastera
rx_py_CIB_OUT je dale ¢lenéna do polozek IN a OUT. Tyto polozky pfedstavuji i/o data
jednotlivych CIB jednotek a jsou uvozeny prefixem ve tvaru ,rxx_pyy_“. PficemzZ index
xx pfedstavuje index CIB linky v ramci PLC (Cislovano 8, 9, ....) a index yy pfedstavuje
index CIB jednotky v ramci CIB linky (Cislovano 0 .. 31).

rx_py_CIB_Statistic
rx_py_CIB_Control

Tyto proménné slouzi pouze pro diagnostické ucely vyrobce.
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CIB MASTER

2.2.CIB MASTER pro fadu PLC Tecomat Foxtrot 2

Pro fadu PLC Tecomat Foxtrot 2 se CIB master vyskytuje ve 2 variantach. Jako interni
master, ktery je pfimo souc€asti CPU a jako externi master, v podobé& modult CF-2141 a
CF-2142. Externi mastery CF-2141 a CF-2142 Ize pfipojit i kK PLC Tecomat TC800.

Externi modul CF-2141

Modul CF-2141 je externi master CIB sbérnice pro systém Foxtrot 2 (centralni jednotky
CP-2xxx), ktery umoznuje pfipojit jednu CIB linku (az 32 CIB jednotek). Modul CF-2141
poskytuje interné plnohodnotné napajeni CIB linky (obsahuje napajeci oddélovaci Clen,
zatizitelnost linky 1 A).

Na Celnim panelu modulu CF-2141 jsou umistény dvé indikacni LED (PWR a CIB).
PWR LED indikuje trvalym svitem napajeni modulu. CIB LED signalizuje provoz na CIB
lince. Pokud LED sviti trvale zelené, je CIB linka v reZimu HALT (neobsluhuje pfipojené
jednotky). Pokud LED zelené blika, je modul v rezimu RUN (obsluhuje jednotky) a vSechny
obsluhované jednotky komunikuji. Pokud vrezimu RUN LED problikdava i Cervené,
signalizuje vypadek komunikace s nékterou obsluhovanou jednotkou.

e

‘AHAZ A3\A4‘

V= | ClI B

+24V 19

GND

UJ%
o000

| B1| B2 | B3| B4 |

Obr. 2.15 Celni pohled CF-2141
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CIB MASTER pro fadu PLC Tecomat Foxtrot 2

Tab. 2.3 Zakladni parametry modulu CF-2141

CF-2141

Systémova sbérnice

Ethernet ETCL

Sbérnice pro elektroinstalaci

1x CIB (az 32 jednotek)

Zatizitelnost CIB linky max. 1A
Vstupni jmenovité napéti 24V DC (-15% ... +10%)
Tolerance vstupniho napéti 20.4 ... 30V DC
Max. pfikon 30W
Rozméry 23 x 100 x 60mm
Hmotnost 829
Pracovni teplota -20 .. +55°C
Skladovaci teplota -25 .. +85°C
Pracovni poloha svisla
Druh provozu trvaly
Instalace na DIN listu
Pripojeni - Sroubové svorky, max. 2.5mm?
- standardni UTP kabel (min. Cat.5), délka max. 100m
Tab. 2.4 Zapojeni svorkovnic modulu CF-2141
Svorka Signal Popis
Bl +24V napajeni ze zdroje 24V DC
B2 GND zemni svorka
B3 CiB1+ CIB linka
B4 CiB1- CIB linka
Al,A2,A3,A4 nevyuzito

Externi modul CF-2142

Modul CF-2142 je externi master CIB sbérnice pro systém Foxtrot 2 (centralni jednotky
CP-2xxx), ktery umoznuje pfipojit dvé CIB linky (kazda az 32 CIB jednotek). Modul
CF-2142 poskytuje interné plnohodnotné napajeni obou CIB linek (obsahuje napajeci
oddélovaci Clen, zatizitelnost kazdé linky 1 A). Dale modul obsahuje dvouportovy Ethernet
switch, ktery umoznuje pfipojeni dalSiho zafizeni na rozhrani Ethernet.

Na cCelnim panelu modulu CF-2142 jsou umistény tfi indikacni LED (RUN, CIB1 a
CIB2). LED RUN indikuje trvalym zelenym svitem napajeni modulu. Cervené svétlo
znamena chybu modulu. LED CIB1 a CIB2 signalizuji provoz na pfislusné CIB lince.
Pokud LED sviti trvale zelené, je CIB linka vrezimu HALT (neobsluhuje pfipojené
jednotky). Pokud LED zelené blika, je modul v rezimu RUN (obsluhuje jednotky) a vSechny
obsluhované jednotky komunikuji. Pokud vrezimu RUN problikava LED i Cervené,
signalizuje vypadek komunikace s nékterou obsluhovanou jednotkou.
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DDDLDDDDDD

| A1| A2| A3| A4 | A5 | A6 | A7

| S

A8

A9

ETH PORT1

ETHERNET
10Base-T/100Base-TX

RUN

CiB1 CiB2

CF-2142

ETHERNET
10Base-T/100Base-TX

ETH PORT2

|

Tab. 2.5 Zakladni parametry modulu CF-2142

Obr. 2.16 Celni pohled CF-2142

CF-2142

Systémova sbérnice

Ethernet ETCL

Sbérnice pro elektroinstalaci

2x CIB (kazda a

Z 32 jednotek)

Zatizitelnost kazdé CIB linky

max. 1 A

Vstupni jmenovité napéti 24V DC (-15% ... +10%)
Tolerance vstupniho napéti 20.4...30VvV DC
Max. pfikon 60 W
Rozméry 52 x 100 x 60 mm
Hmotnost 160 g
Pracovni teplota -20 .. +55 °C
Skladovaci teplota -25 .. 485 °C
Pracovni poloha svisla
Druh provozu trvaly
Instalace na DIN listu
Pripojeni - §roubové svorky, max. 2.5 mm?
- standardni UTP kabel (min. Cat.5), délka max. 100m
Tab. 2.6 Zapojeni svorkovnic modulu CF-2142
Svorka Signal Popis
Bl CiB1+ CIB linka 1
B2 CiB1- CIB linka 1
B3 CiB2+ CIB linka 2
B4 CiB2—- CIB linka 2
B5 +24V napajeni ze zdroje 24 V DC
B6 GND zemni svorka
Al - A9 nevyuzito
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2.2.1. Konfigurace mastera

Pripojeni externiho modulu mastera k PLC TECOMAT Foxtrot 2

Moduly CF-2141 a CF-2142 se do sestavy PLC pfipojuji Ethernet kabelem (RJ-45) na
rozhrani ETH1, nebo ETH2 centralni jednotky. V pfipadé vice nez jednoho modulu
CF-2141 je mozné pouzit k propojeni modul SX-1162 (Ethernet switch s péti porty). Modul
CF-2142 obsahuje Ethernet switch s dvéma porty, takze Ize pfimo k nému pfipojit dalSi
modul na rozhrani Ethernet. Maximalni po¢et modult CF-214x pfipojenych k jednomu PLC
je 7, pfitemz maximalni poCet CF-2142 zapojenych v sérii je 4.

Doporucuje se, aby vSechny moduly Ethernet switch pouzité pro pfipojeni CF-2141 byly
stejného typu (nekombinovat moduly SX-1162 s jinymi typy Ethernet switch). Pokud je
k centralni jednotce PLC pfipojeno vice modull CF-214x nez jeden, pak musi byt na
kazdém modulu nastavena jedineCna adresa na oto¢ném piepinaCi ADR, z rozsahu
<0,6>.

Moduly CF-2142 umoziuji kromé adresy modulu nastavit jeSté adresu pro parovani
s centralni jednotkou, ktera se nastavuje na pfepinaci CPU, v rozsahu <0,9>. Tato adresa
slouzi k rozliSeni externich masteru v pfipadé, Ze v jedné Ethernet siti pracuje nékolik PLC
a kazdé z nich komunikuje s nékolika externimi mastery. Moduly CF-2141 nemaji moznost
nastavit adresu pro parovani, u téchto modull je adresa pro parovani nastavena napevno
na 0.

Vychozi stav (podminky pro spravnou funkci)

Firmware CP-2xxx musi byt v5.9 a vySSi.

Programovaci prostfedi Mosaic musi byt v2020.1.1 (debug) a vySsi.
Firmware modulu CF-2141 musi byt v1.6 a vySsi.

Firmware modulu CF-2142 musi byt v2.5 a vySSi.

2.2.1. Konfigurace mastera

Konfigurace CIB mastera se provadi v prostfedi Mosaic nastrojem 10 Configurator.
Interni CIB master (jako soucast CPU) je nakonfigurovan automaticky vzdy. Externi CIB
master CF-214x je nutné pfed pouzitim nakonfigurovat.

Predpokladejme, Zze mame v prostfedi Mosaic zaloZen novy projekt, napf. s centralni
jednotkou CP-2005 a komunikace s PLC je navazana.

ma /O Configurator ]

AT A EITE P REIR- TRNES T[]

E--Ea Centrélni jednotka CP-2003
@] ETH1

Submoduly [BUS
i TCLZ shérnice TCLZ
M8 CIB shémice CIB

Stiskem ikony \G_l nacteme aktualni konfiguraci PLC systému. Ta mlze vypadat napfr.
nasledovneé:
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% /0 Configurator l

Pl JE T P TN [

=5 Centrélnijednotka CP-2003
L[4 ETH1

| ETH2

Submaduly [BUS

-l TCL2 sbérnice TCL2 {2}

/0 & 1B-1301

- 171 B 05-140

CIB sbérnice CIE {3}

& C-RC-D01MR

| B8 C-JC-0201B
& C-IT-02005

o a4

Poté je tfeba vyvolat dialog s nastavenim centralni jednotky (dvojklikem na uzlu
,2centralni jednotka®).

v Konfigurace

Vlastnosti Procesm’data]
H Vstupy/Vystupy

CP-2005 ==K

Centralni jednotka Foxtrot 2 H Systémovi oznateni rozhrani

B 10 sbémnice ETCL
Aktivni na rezhrani ETH1
H Nastaveni pro ETH1
Logicka adresa pro parovani
Prodejce Tecoas B Viastni nastaveni subsystému O
Produktova fada FOXTROTZ
Cislo produktu 2005

Objednaci éislo  TXN 120 05.1TNSNN H Obecné
Kentrolovat typ CPU po nahrani programu O

=

Na zalozce ,Vlastnosti“ v uzlu ,Ethernet | IO sbérnice ETCL | Aktivni na rozhrani® je
nutné zvolit moznost ETH1, nebo ETH2. V uzlu ,Vlastni nastaveni subsystému® je mozné
zménit bazovou IP adresu pro IO systém na sbérnici ETCL v pfipadé, kdy vychozi
navrhovanou adresu nelze pouzit z duvodu kolize IP adres v siti (napf. pokud je ve
stejném segmentu ethernet sité umisténo vice PLC Foxtrot s externimi CIB mastery CF-

214x).
Po ulozeni zvoleného nastaveni bude konfigurace PLC vypadat napf. nasledovné:
= 1/O Configurator l

Al JE

.“-

%|=|9lal=|06] sl

* Submoduly [ELS
- TCL2 sbérnice TCL2 {2}
e 170 I 1B-1301
; = 0514
=8 CIB shérnice CIE {3}
. 0 & C-RC-D0MR
| 22 C-JC-0201B
& C-IT-02005
------ “4 ETH1 sbérnice EBLIS (ETHT)

V tomto stavu je tfeba prelozit program, nahrat ho do PLC a spustit jeho vykonavani.
Déle je tfeba zkontrolovat, Ze moduly CF-214x maji zapnuté napajeni a jsou propojeny
Ethernet kabelem na rozhrani ETH1 (pfimo nebo pfes Ethernet switch).
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2.2.1. Konfigurace mastera

V pfipadé pfipojeni vice nez jednoho modulu CF-214x je tfeba nejprve nastavit na
kazdém modulu jedine¢nou adresu prepinatem ADR (adresa se nastavuje pfi vypnutém
napajeni modulu). Na modulech CF-2142 je tfeba jesté nastavit logickou adresu pro
parovani s centralni jednotkou (na pfepinaCi CPU), kterd musi byt stejna na vsech
modulech pfipojenych ke stejné centralni jednotce a musi odpovidat hodnoté nastavené
v dialogu s nastavenim centralni jednotky. Po nastaveni adres na modulech CF-214x se
zapne napajeni moduli a moduly se pfipoji pfes switch k centralni jednotce na rozhrani
ETH1. K pfipojeni je mozné vyuzit i switche, které jsou v modulech CF-2142.

Jako dalSi krok je tfeba provést restart centralni jednotky PLC. To mUuzeme provést bud
vypnutim a zapnutim napajeni centralni jednotky, nebo z dialogu, ktery vyvolame stiskem

ikony Ii‘ v nastroji |0 Configurator.

}’E Aktudlné pfipojena HW konfigurace

Vase konfigurace Pfipojena konfigurace E
El- 5= Centralnijednotka CP-2005 E- o= Centralnijednotka CP-2005 o ___
----- m ETHT - m| ETH1 SN: K& 0029 HW: 0.2 0.0 SW: 2.0.03€a TX
..... m| ETH2 .|| ETH2 .
-~ Submoduly [BEUS - Submoduly |BEUS { "
plc™:
B TCL2 sbérnice TCL2 B TCL2 shérnice TCL2 {
b 170 2 1B-1301 Lo 1/0 I IB-1301 "family": "F2x",
L. 11 T 05-1401 L. 11 T 05-1401 "eype™: "CRIO0ST,
Y. V. "wariant™: "11MSHN",
CIB shérnice CIE =06 CIB sbérnice CIB "serialliumbez™: "K& 00237,
OBED ¥ C-RC-DO11R DEED ¥ C-RC-DO11R "wersion™: "F2x CP2005I v2.0.03€a",
60 a8 C-IC-D201B 60 a% C-JC-D201B ::Mde": 3UN
98E4 ¥ C-IT-0RODS i e 98E4 ¥ C-IT-02005 {“SE‘F‘W ;
----- “ ETH1 shérnice EBLIS (ETH1) -.-“4 ETH1 sbérnice EBUS (ETHT) "name": "MANUAL_2141 wl.0.0.0",
"compiled™: "2020-07-10T14:15:44.
"stamp": "ASEIDFLD"
Te

K restartu centralni jednotky dojde po stisku ikony ﬂ z vySe uvedeného dialogu.

Po restartu je tfeba znovu navazat komunikaci s PLC a poté je moZno znovu nacist

aktualni konfiguraci PLC stiskem ikony Ith_‘ tentokrat v€éetné CIB modull pfipojenych do
systému pres CF-214x.

=2 /O Configurator ]

LAl ksl =Rk

=

olal=0] sl

=& Centralni jednotka CP-2003

3
i

= Submoduly [BUS
S TCL2 sbérnice TCL2 {2}
L 1/0 E 1B-1301 @
b 11 B 05-1401 @
E--BE CIB sbhérnice CIB {3}
...0BED @ C-RC-0011R @
o @ C-JC-0201B @
a4 D C.T.02005 ©
&% ETH1 sbémice EBUS (ETHT) {5}
(SNl £ TH/CIE Gateway JueAEy
| G- CIB sbémice CIB {1}
i E535 @8 C-HM-0308M ©

Volba ,Povolit ignorovani chyb modulu® ve vlastnostech modulu CF-214x umozZnuje
pripojovani modulu CF-214x za chodu.
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CIB MASTER

"V Kenfigurace

Vlastnosti | Procesni data I
=H Obecné |

C F-2 1 41 Povolit ignarovani chyb modulu
m TECO ETH/CIB Gateway

Advanced Automation

Nakonec je tfeba znovu pfelozit program a vyslat ho do PLC. Tim je konfigurace 10
systému PLC s moduly CF-214x dokoncena.

2.2.2. Struktura predavanych dat

Po oznaceni napisu CIB sbérnice se v dolni ¢asti I/O Configuratoru zobrazi dostupna
datova struktura mastera. Obsahuje diagnosticka data, CitaCe chyb a stav napajeni linky.
V8echny tyto proménné jsou uvozeny prefixem ve tvaru ,rx_py “ kde x pFedstavuje
adresu ramu mastera, y pak adresu mastera v ramci pfislusného ramu.

-} R

o Centralnijednotka CP-2005

- Submoduly ITCL
------ i TCLZ sbérnice TCLZ

B8 CIB shérnice CIE {2}

L D50F @8 C-HM-1113M @
... FFFF @ C-IT-02000 @

Eldg] r16_p1_CIB_DIAG : DT CIE DIAG
Gldg] STAT :DT_CIB_ARRAY [16287,16200,16200,162C7,16%00,16
Gl ERR : DT_CIE_ARRAY [16200, 1600, 16200, 1600, 16200, 16
Eldgl LINE :DT_CIE_LINE

Erdgl STPW : DT_CIB_LINE_STAT

] IPWR :BOOL

4] FUSE :BOOL

] ECIB :EOOL

-dp] WCIB : BOOL

-dp] SCANE : EOOL
] UCIB :REAL +22.556503
-[® r16_p1_CIB_CONTROL : UINT 0

Lo I e T e I e e

Obr. 2.17  Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
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2.2.2. Struktura predavanych dat

rx_py_CIB_DIAG.STAT [ ]

Stavova zona STAT[ ] obsahuje komunikac¢ni statusy jednotlivych CIB jednotek.

| NET [ HS2 | - | REI | HS [ ADR | COM | INI |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
INI - stav inicializace jednotky

1 - jednotka zinicializovana
0 - jednotka nezinicializovana

COM - stav komunikace s jednotkou
1 - jednotka komunikuje
0 - jednotka nekomunikuje

ADR - stav adresace jednotky
1 - jednotka uspésné zaadresovana
0 - jednotka nezaadresovana

REI - stav reinicializace jednotky (po vypadku komunikace jednotky)
1 - probihajici reinicializace jednotky
0 - provoz jednotky

NET - stav obsluhy jednotky

1 - jednotka obsluhovana
0 - jednotka neobsluhovana

HS, HS2 - servisni pfiznak (slouzi pro interni diagnostické ucely)
Bytova hodnota komunikaéniho statusu 0x87 (po zamaskovani servisnich pfiznaki HS

a HS2) predstavuje komunikujici CIB jednotku. Jakakoliv jina kombinace aktivnich bit
predstavuje poruchovy stav CIB jednotky.

rx_py_CIB_DIAG.ERR []

Chybova zona ERR [ ] udava pocty chybnych komunikaci s jednotlivymi CIB
jednotkami. Pokud je v pfislusné proménné nulova hodnota, probiha komunikace s danou
jednotkou v poradku (bez vypadkt komunikaci). Proménné jsou typu byte, pocet chyb je
tedy pocitan do hodnoty 255, poté dojde k protoCeni pocCitadla a novému nacitani chyb od
hodnoty 0.

rx_py_CIB_DIAG.LINE.STPW

Proménna STPW obsahuje stav napajeni CIB linky.

[ - | - JwcB|ECB|FUSE|] - | - [ IPWR |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
. - [ - [ - 1T - [ - [ - | - [SCANE]
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8
IPWR - interni napajeni linky CIB

1 - interni napdjeni linky pfipojené
0 - interni napajeni linky nepfipojené, linka je napajena z externiho zdroje

Po zapnuti PLC je automaticky detekovana pfitomnost externiho napajeni
linky CIB. Pokud neni nalezeno, je zapnuto interni napajeni. Tato detekce
probiha pouze po zapnuti napajeni PLC, proto nelze manipulovat
s externim napajenim CIB linky pfi zapnutém PLC. Pokud pfipojime na
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CIB linku externi napajeni za chodu PLC, bude napajena jak z externiho,
tak i z interniho zdroje, coZ bude mit za nasledek vysokou chybovost CIB

komunikace.

FUSE - reaktivace interni pojistky
1 - reaktivace pojistky po vypnuti napajeni z diivodu pfetizeni
0 - napajeni pracuje normalné

Tato funkce se tyka pouze interniho napdjeni linky CIB. V pfipadé
proudoveho pfetizeni linky dojde k aktivaci pojistky, ktera odpoji napajeni
po dobu cca. 0,5 s a pak jej zkusi znovu pfipojit. Po dobu reaktivace
pojistky je nastaven pfiznak FUSE na 1.

ECIB - kriticka chyba napajeni linky CIB
1 - napéti linky je nizSi nez 19 V
0 - napajeni pracuje normalné
WCIB - varovny stav napajeni linky CIB
1 - napéti linky je niz8i nez 21V
0 - napajeni pracuje normainé
SCANE - stav prohledavani sbérnice
1 - pfekroCen Cas pfi prohledavani sbérnice (ruseni linky)
0 - prohledavani sbérnice v pofadku

Pfed startem komunikace se provadi prohledani linky CIB a vytvafi se
seznam nalezenych jednotek. Pokud prohledavani trva déle nez 9 s, je to
povazovano za chybovy stav, ktery je indikovan pfiznakem SCANE.
K tomuto stavu mize dochazet v pfipadé vyrazného ruSeni linky, které
vytvari faleSné odpovédi na dotazy mastera. Stav pfiznaku se zméni az
po restartu PLC, kdy dojde k novému prohledavani sbérnice.

rx_py_CIB_DIAG.LINE.UCIB

Zdetekovana uroven napajeciho napéti CIB linky [V]. Stav je téz signalizovan pfiznaky
WCIB a ECIB v proménné rx_py_CIB_DIAG.LINE.STPW. Pro interni mastery je navic stav
signalizovan i na indikac¢nich Cl BUS LED centralnich jednotek.

UCIB [V] CIBUS LED WCIB ECIB
vy$Si nez 21V sviti 0 0
nizs$i nez 21V blika 1 0
nizSi nez 19V nesviti 1 1

rx_py_CIB_CONTROL1

Tato proménna slouZi pro diagnostické ucely vyrobce nebo knihovni funkce.

2.3. Napajeni CIB sbérnice

CIB sbérnice musi byt pro svij provoz napajena. Napajeni sbérnice mohou zajistovat
interné pfimo nékteré moduly CIB masteru, pfipadné je vyZzadovano napajeni externi (viz.
nasl. tabulky).

Pro napajeni zalohovanych CIB sbérnic je doporu€en spinany napajeci zdroj PS2-
60/27 (27.2V DC, 60W, uren pro nabijeni akumulatorl). Pro napajeni nezalohovanych
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2.3. Napajeni CIB sbérnice

CIB sbérnic je mozno pouzit spinany napajeci zdroj DR-60-24 (24V DC, 60W). V pfipadé
variant externiho napajeni CIB sbérnice je pro spravny provoz vzdy nutné napajeci zdroj
od CIB sbérnice impedan¢né oddélit, pomoci oddélovacich moduld C-BS-0001M (nebo
BPS2-02M). V pfipadé variant interniho napajeni CIB sbérnice (napf. z mastera CF-1141,
CF-214x, nebo z CP-1000 / CP-2000) neni nutné napajeci zdroj dodate¢né impedancné
oddélovat, oddéleni zajiStuji pfimo tyto moduly.

Modul C-BS-0001M poskytuje oddéleni zdroje pro jednu CIB linku.

Modul BPS2-02M poskytuje oddéleni pro dvé CIB linky. Na modulu je k dispozici téz
pfimy vystup napajeciho napéti pro CPU a jeji periferie. Modul téZ umozruje pfipojeni a
dobijeni zaloznich akumulatorl, které mohou pfi vypadku vstupniho napajeciho zdroje
zalohovat jak napajeni CPU, tak i napajeni CIB linek.

Tab. 2.7 Pocty CIB linek v CPU Foxtrot a jejich napajeni
CP-1000! [ CP-1003 | CP-1004 2| CP-1014?2
CP-1001* | CP-1013 | CP-1005 2| CP-1015 2
CP-10201 CP-1006 ? | CP-1016 2 | CP-1026 2 | CP-1036 2
CP-1008 ? | CP-1018 ? | CP-1028 ? | CP-1038 ?
CP-1091 ? | CP-1096
Sbérnice CIB
- interni linky 2 - 1 1 1 1
- dalsi linky 3 pomoci modult
CF-11411 8
- rozsah kazdé linky 32 1/0 moduld rodiny CFox

1 Moduly poskytuji pinohodnotné interni napajeni CIB linek z mastera, max. odbér 1A na kazdé CIB lince.
2 Moduly s internim masterem CF-1140 (od modelového roku 2011) obsahuji €asteéné napajeni CIB linek

z interniho mastera pro odbér do 100mA. Pro vysSi odbéry je nutno pouzit externi napajeni CIB linky
pfipojené prez oddélovaci modul C-BS-0001M. Moduly s internim masterem MI2-01M (do modelového
roku 2010) neobsahuji interni napajeni CIB linky. Je nutno vzdy pouzit externi napajeni CIB linky
pfipojené pfez oddélovaci modul C-BS-0001M.

3 Celkovy pocet pripojitelinych linek CIB a siti RFox se vzajemné ovliviiuje. Celkovy po¢et modult CF-1141,
MI2-02M a RF-1131 mize byt dohromady maximainé 4.

Tab. 2.8 Pocty CIB linek v CPU Foxtrot 2 a jejich napajeni

CP-2000* CP-20052, CP-20072
CP-20807, CP-2090?
CP-20912
Sbérnice CIB
- pocet internich linek 2 1
- pocet externich linek pomoci modulll CF-214x13 az 14
- rozsah kazdé linky 32 1/0 moduld rodiny CFox

1

Moduly poskytuji pinohodnotné interni napajeni CIB linek z mastera, max. odbér 1A na kazdé CIB lince.
2

Moduly poskytuji ¢asteéné interni napajeni CIB linek z mastera, pro odbér do 100mA. Pro vysSi odbéry
(max. do 1A) je nutno pouzit externi napajeni CIB linky pfipojené pfez oddélovaci modul C-BS-0001M.

Maximalni pocet externich masterd CF-214x pfipojenych k jednomu CPU je 7, bez ohledu na pocet
obsluhovanych externich CIB linek.
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Obr. 2.18 Priklad zapojeni C-BS-0001M
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Obr. 2.19 Priklad zapojeni BPS2-02M

Tab. 2.9 Zakladni parametry C-BS-0001M

Napajeni

Vstupni napéti

24 + 27,2V DC

Vystupni napéti pro CIB

1x 24 + 27,2V DC/ 1A

Rozméry a hmotnost

Rozmeéry

90 x 18 x 60mm

Hmotnost

120g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota 0++70°C
Skladovaci teplota —25+ +85 °C
Elektricka pevnost dle EN 60950
Stupen kryti IP IEC 529 |IP 20

Kategorie prepéti Il

Stupen znecisténi dle 2

CSN EN 61131-2

Pracovni poloha libovolna
Instalace na DIN [iStu
Pfipojeni Sroubové svorky

Prirez vodicu

max. 2,5 mm?2

Tab. 2.10 Zakladni parametry BPS2-02M

Napajeni

Vstupni napéti

24 + 27,2V DC

Vystupni napéti pro CIB

2X 24 + 27,2V DC/ 1A

Vystupni napéti pro CPU

24 + 27,2V DC/ 1A

Vstup pro AKU

24V (2x 12V v serii)

Dobijeci proud AKU

2A

Rozméry a hmotnost

Rozméry

90 x 52 x 65mm

Hmotnost

100g

Provozni a instalacni podminky

Pracovni teplota —20 + +55 °C
Skladovaci teplota -30 + +70 °C
Elektricka pevnost dle EN 60950
Stupen kryti IP IEC 529 |IP 20

Kategorie prepéti Il

Stupen znecisténi dle 2

CSN EN 61131-2

Pracovni poloha libovolna
Instalace na DIN [iStu
PFipojeni Sroubové svorky

Prirez vodicu

max. 2,5 mm?2
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2.3. Napajeni CIB sbérnice

VYSTUP
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Napajeci vystupy

Pocet napétovych
hladin

2

Vystupni napéti /proud
1. hladiny

27,2VDC/I0+22A

Vystupni napéti /proud
2. hladiny

12V DC/0+0,3A

Celkovy vystupni vykon | max. 60W
Ochrana proti zkratu elektronicka
Uginnost 87%

Rozméry a hmotnost

NPT Z30VAC, 10 VA, 0 ¢
5 5 5 .
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8 8 8
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oD &

o
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z
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Rozméry 105 x 90 x 65mm
Hmotnost 3409

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota —10 + +60 °C
Skladovaci teplota —40 + +85 °C

05 o5

VSTUP
230VAC

Obr. 2.20

VYSTUP
12VDC 0,3A

Nahled na PS2-60/27

Tab. 2.11 Zakladni parametry PS2-60/27

Napajeci vstup

Vstupni napéti

230V AC; +15/-25 %

Minimalni vstupni napéti

110V AC pfi

Relativni vihkost
vzduchu

20 + 90% bez kondenaze

Elektricka pevnost

dle EN 60950

Ttida ochrany el.
predmétu

|
dle CSN EN 61140

Stupen kryti IP
CSN EN 60529

IP 20, IP40 se zakrytem v
rozvadéci

Kategorie prepéti
CSN EN 60664-1

snizeném vykonu do §tupeﬁ znedcisténi dle 2
45 W CSN EN 60664-1
Frekvence vstupniho 47-63 Hz Pracovni poloha svisla
napéti Instalace do rozvadéce na DIN listu
Maximalni pfikon 106 VA Pfipojeni Sroubové svorky
Jisténi vstupu T2,5/250V Priifez vodicu max. 2,5 mm?
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CIB JEDNOTKY

3. CIB JEDNOTKY

V této kapitole jsou popsany parametry CIB jednotek, pfiklady jejich zapojeni, postup
konfigurace a popis struktur pfedavanych dat jednotek. Dialogy konfigurace jednotek jsou
dostupné z okna Spravce jednotek/zarizeni po stisku tlacitka &l RozS$ifené nastaveni.

Struktury predavanych dat jsou patrné z panelu Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic, viz.
obr. 2.4. Panel je dostupny po stisku ikony [8l v nastrojové listé,.

Polozky struktury maji pfidélena symbolicka jména, ktera zacinaji vZzdy znaky IDx_IN a
IDx_OUT, kde x je Cislo odpovidajici pofadi jednotky na sbérnici (sloupec ID ve spravci
jednotek). Ve sloupci Uplny zépis je uvedeno vzdy konkrétni symbolické jméno pro danou
polozku. Pokud chceme data pouZzit v uzivatelském programu, pouzijeme bud toto symbo-
lické jméno, nebo ve sloupci Alias zapiSeme svoje symbolické jméno, které pak mizeme
pouzivat. V Zzadném pfipadé nepouzivame absolutni operandy, protoZze se mohou po no-
vém prekladu uZzivatelského programu zménit.

Popis CIB modull fady INELS Il z produkce firmy ELKO EP s.r.o. HoleSov, které jsou
pfipojitelné do CIB sbérnice, jsou popsany v samostatné priru¢ce Periferni moduly INELS
| na sbérnici CIB (TXV 004 17).

ELKO EP, INELS a iNELS jsou registrované ochranné znamky spolec¢nosti Elko
EP s.r.o. HoleSov.
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3.1.C-1W-4000M

Modul pro pfipojeni az 40 senzorl prostfednictvim komunikacnich sbérnic 1-Wire
(nizkorychlostni datova sbérnice navrzena firmou DALLAS). Na modulu jsou dvé 1-Wire
sbérnice, kazda umozriuje pfipojeni az 20 senzora.

Na modulu je pfistupna signalizaCni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB
je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana
pravidelnym blikanim RUN LED.

Tab. 3.1 Zakladni parametry C-1W-4000M

1-Wire
Pocet linek 2
+ [w[w] - | Pocet senzord na lince | Max. 20
%EE Délka linky Max. 300m
- Podporované 1-Wire DS18B20, DS18S20,
_+ W] - senzory DS2438 (senzor UNICA),
R DS28E17,
iButtons?
Galvanické oddéleni od |ano
D uss napdjeni
ERR RUN Napéjeni
Napajeni 24V DC +/- 10%
S 'e Spotieba 1.5W
WA W2 Komunikaéni CIB linka |24V (27 V)
Max. odbér z CIB linky |6 mA
€ a7 Rozméry a hmotnost
C-1W-4000M Rozméry 98 x 18 x 57 mm
Hmotnost 45 ¢
Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota 0++40°C
EWRE CIBUS Skladovaci teplota -25++485°C
Stuperi kryti IP IEC 529 |1P20
Pracovni poloha Libovolna
Instalace Na DIN liStu
Pfipojovaci svorky Sroubové, vyjimatelné
Prarez vodicu Max. 1,5 mm?
IWIRE-1BUS 1) identifikacni Gipy iButtons nelze na jedné 1-Wire lince kombinovat s ostatnimi
1WIRE-2 BUS (teplotnimi) senzory
1)1 )
[+ AWAW[ - [+ [TWAW[ - ]
| 1WIRE-2 || 1WIRE-1 |
C-1W-4000M
[ PWR [CI BUS|
[+ = Tc+[c-]
L L Cl BUS

L1+
L1-

24 V=

Obr. 3.1 Nahled a pripojeni C-1W-4000M

3.1.1. Konfigurace

Konfigurace vlastnich 1-Wire senzort na 1-Wire linky se provadi pfes USB rozhrani
modulu. Ke konfiguraci slouzi externi PC aplikace (mimo prostiedi Mosaic), viz.
podkapitola Specifika modulu dale.
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Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZer projektu (ikona v hlavnim
menu). V projektech pro novéjsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem
I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouZziti ManazZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje ManaZer projektu, heslo Zobrazit vSechna zafizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

Zatim nepodporovano !

Obr. 3.2 Dialog konfigurace modulu v Manazeru projektu

r y
z Konfigurace - - =RREN X

Procesni data

it ZafFizeni

g- 1W_4000 M 1-Wire brana
TECO pro 40 1-Wire senzord

Advanced Automation

Prodejce Teco a.s.
Produktova fada FOXTROT
Cislo produktu 3392
Objednaci &slo TXM 13392

[v Modul povolen HW adresa: | 9292
0 1,23 4 5 6|78 91011 12/13 14 15 16 17

4 k

Ulogit | Napovéda Zrusit

Obr. 3.3 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

3.1.2. Struktura predavanych dat
Modul obsahuje 1 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 1l-wire brana, pro 2 x 20 senzoru
Zafizeni jsou v€lenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu

Nastaveni V/V (ikona 0l v horni nastrojové listé). V projektech pro novéjsi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje).
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Zatim nepodporovano !

Obr. 3.4 Struktura predavanych dat pro ManaZer projektu

E-rB_pO_IN  TCIE_C_1%_4000k_I~

B-STAT : TCIE_CTwW400OM_STAT |
dp] ERR :EOOL 0
i) ARC - EOOL 0
4] ROMCODE1 - wORD 1640000
4] ROMCODE2 - wORD 1640000
4] ROMCODE3 - wORD 1640000
4] ROMCODE4 - wORD 1640000
il VALT CINT 0
dp] VAL2 INT 0
dp] VAL3 INT 0
dp] VALA CINT 0
~dp] VALS INT 0
4] ERRCODE : LIINT 0
E-r8_p0_0UT - TCIE_C 1w/ 4000k 00T
- CONT - TCIE_C1WwW4000M_COMT
L[ ACN - BOOL 0
[ CMD  USINT 0
-5 CHAMN - LUSINT 1

Obr. 3.5 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data

| STAT | ROMCODEN | VALN | ERRCODE |

STAT - stavovy byte pfenosu (8x typ bool)

lARC | - [ - [ - | - [ - | - |ERR]
7 6 5 4 3 2 1 0

ERR - chyba pozadavku, v proménné ERRCODE je souCasné nastaven
kéd chyby

ARC - pfijimaci alternace, zména stavu signalizuje nova data v
proménnych ROMCODEnN a VALn

ROMCODEN - vyrobni Cislo senzoru (4x typ word)
NejvysSich 8 bitd vyrobniho Cisla predstavuje tzv. family code (typ
senzoru). Pro neosazeny senzor je vraceno vyrobni Cislo s hodnotou
OXFFFF FFFF FFFF FFFF.

VALN - datové hodnoty senzoru (5x typ int)
Konkrétni vyznam a interpretace hodnot je dan typem pfipojeného 1-Wire
senzoru, viz. nasledujici tabulky.
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DS18B20, DS18S20
Registr Hodnota Poznamka
VAL1 Teplota x 10 235 ->23.5°C
VAL2 -
VAL3 -
VAL4 -
VALS -
DS2438 (senzor UNICA)
Registr Hodnota Poznamka
VAL1 Teplota x 10 235 -> 23.5°C
VAL2 DS2438 napétiV UNICA modul vihkost
(musi se pfepocitat podle jejich vzorce)
VAL3 DS2438 proud? UNICA modul osvétleni
pomér 0+1023 (0+100%)
VAL4 Pfiblizna relativni vihkost Pfiblizna relativni vihkost pfepocCitana %
VALS Status / Configuration Page 0 MemMap DS2438%
1) Vice v navodu pro ¢idlo UNICA
DS28E17
Registr Hodnota Poznamka
VAL1 Teplota x 10 235 -> 23.5°C
VAL2 Vlhkost x 10
VAL3 -
VAL4 -
VALS5 -
iButtons
Registr Hodnota Poznamka
VAL1 Pfitomnost Cipu 0/1
VAL2 Pocet pfipojeni Cipu 0 + 65535
VAL3 0
VAL4 0
VALS 1 Drzi stav 20s po odpojeni Cipu
ERRCODE - chybovy kdd pfenosu (typ uint)
=0 - linka OK
=1 - na lince neni zadné Cidlo, linka je pferusena
=2 - zkrat linky
=3 - typ Cidla neni podporovan
=4 - chyba CRC (nekorektni vyrobni Cislo)
=5 - chyba odpovédi, neni pfipojeno Cidlo
=255 - pozice neni obsazena

= 65535 - porucha interni komunikace s 1-Wire submodulem

Vystupni data

| CONT | CMD | CHAN |
CONT - Fidici byte pozadavku (8x typ bool)
lAcN | - | - | - | - [ - [ - [ - |
v .6 5 A4 3 2 A .0
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ARC - vysilaci alternace, zména stavu aktivuje novy pozadavek do 1-
Wire sbérnice, tzn. dojde k akceptaci hodnot z proménnych CMD

a CHAN
CMD - pozadovany pfikaz (typ usint)
=0 - pozadavek vycteni dat senzoru (ROMCODEn + VALn +
ERRCODE)
CHAN - pozadovany kanal, logicka adresa senzoru (typ usint)

= 0..19 - senzory pfipojené na lince 1-Wire 1
= 20..39 - senzory pfipojené na lince 1-Wire 2
3.1.3. Specifika modulu
Konfigurace 1-Wire senzort
Konfigurace jednotlivych pfipojenych 1-Wire senzort k 1-Wire linkdm modulu C-1W-

4000M se provadi z externi PC aplikace 1-WIRE-GWY_Tool.exe. Aplikace je ke stazeni
na strankach www.tecomat.com.

Aplikace zajistuje :

- komunikaci s modulem C-1W-4000M po USB rozhrani

- manualni pfidavani a odebirani senzoru

- automatické vyhledavani senzoru

- komplexni pfehled vSech naméfenych hodnot, stavl a poruch

Communication LINE 1- 0K LINE 2 - OK
EOM Port EDMB] - Chi)  ZEFFFFACTITT 4B = %[ chio = 3| | Ch20 D1EECEZ801000004 # % | Ch30 =%
F7 Connected 233°C 0 0 0 0 3 0 0

v UsB i oK i oK

BaudRate: |1152kBd v Ch1 13000B020000001E + %| Ch1l = %|  Ch21 = 3% | Ch31 = %

sddesz 1 - 242°C 164% 1] 1]

Te=30 En=0 0 oK

Fix=130 Ch2 = | chiz = 3| | ch22 = % | Ch3z EE3
Cha = 3% Ch13 = 3% Ch23 # % | Ch33 = %
Ch4 = 3| chis = 3| | Ch24 = % | Ch34 = %
Chs = ¥ Chi15 = 3% | Ch2s # % | Ch35 = %
Ché = 3% Chi6 = 3% | Ch26 # % | Ch36 = %
Ch? = 3% Ch17 = 3% | Ch27 = % | Ch37 = %
Che = 3% Chig = 3% | Ch28 = % | Ch3g = %

Gateway FW version: V1 00

Gateway HW version: ¥3.00
Ch = 3% Ch19 = 3% | Ch29 = % | Ch39 = %

rIRV=NA
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Stru€ny popis ovladani aplikace:

- navazani komunikace - nastavit €islo COM portu (namapovani USB na COM zjistit dle
Spravce zafizeni), zatrhnout Connected

- pfidani senzoru - kliknout do fadku pfislusné pozice Chxx a zadat identifikaéni
udaje pfidavaného senzoru (tzv. ROM kod)
- vyhledani senzoru - stisknout tlaCitko Add New, nasledné je mozno zadat pfimo

konkrétni identifikacni udaje vyhledavaného senzoru, nebo
aktivovat automatické vyhledani vSech senzord. Vyhledané
senzory pfidat tlaCitkem Save na zvolenou pozici a dialog
zaviit tlaCitkem Close. PFi vyhledavani identifikacnich Cipu
iButtons musi byt Cip pfiloZzen u Cteciho zafizeni (samotné
Cteci zafizeni nelze identifikovat).

- odebrani senzoru - stiskem symbolu Delete u pfislusného senzoru

- pojmenovani senzoru - stiskem symbolu Switch to... u pfisluSného senzoru
(pojmenovani senzoru nema vazbu na jeho obsluhu v PLC)

Podporované 1-Wire senzory :

DS18B20, DS18S20,
DS2438 (senzor UNICA),
DS28E17,

identifikacni Cipy iButtons

Dulezité upozornéni : Technickd kombinace cidel teploty a pfistupovych
identifika€nich €ipt iButtons na jedné 1-Wire sbérnici neni mozna !

PFi rozvrzeni 1-Wire senzorl je nutno pocitat s timto omezenim 1-Wire sbérnice, kdy
pfistupové identifikacni Cipy typu iButtons nelze na jedné 1-Wire sbérnici kombinovat
s ostatnimi (teplotnimi) senzory! Pokud je navic na jedné sbérnici vice identifikacnich Cipl
iButtons a dojde k souCasné aktivaci 2 nebo vice Cipl, dojde tim ke komunikaéni kolizi
(nevyhodnoceni Cipu). Tuto alternativu je nutno pfi navrhu zvazit a pfipadné instalaci
doplnit o dalsi 1-Wire sbérnice.

Indikac¢ni LED

Na celnim panelu modulu je dostupnych nékolik indikacnich LED slouzicich pro
diagnostické a stavové ucely. Vyznam jednotlivych LED je popsan v nasledujici tabulce:

LED Popis

RUN (zelena) svitem signalizuje pfipojeni CIB sbérnice, blikanim pak obsluhu modulu
z CIB sbérnice

PWR (zelena) signalizace pfipojeného napajeni modulu 24V

ERR (Cervena) zkrat na 1-Wire lince (zdozdéni cca. 4s)

USB (zluta) blikanim signalizuje probihajici USB komunikaci,
(pfipojenym USB kabelem je modul téz napajen, tzn. sviti i PWR LED !!I)

1W-1 (Zluta) svitem indikuje pfitomnost alespori jednoho &idla na 1-Wire lince 1

1W-2 (Zluta) svitem indikuje pfitomnost alespori jednoho &idla na 1-Wire lince 2
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3.2.C-AM-0600I

MéFici modul obsahuje 5 univerzalnich vstupld a 1 rozhrani pro pfipojeni pritokoméru
Taconova AV23. Univerzalni vstupy Ize konfigurovat pro méfeni odporovych senzorl
teploty, napéti a proudu, nebo jako binarni vstupy, pfipadné jako vstupni rozhrani pro
¢itani pulst z méfich energii (standardem rozhrani SO, dle IEC 61393 / DIN 43864).
Rozhrani pro pfipojeni pratokoméru Taconova AV23 obsahuje 2 méfici vstupy, jeden pro
vyhodnoceni prutoku a druhy pro vyhodnoceni teploty sledovaného media.

Modul je mechanicky feSen v plastové instalacni krabici, se zvySenym krytim IP55, pro

montaz na zed, nebo na povrch zafizeni.

Pod plastovym krytem modulu je umisténa indikacni LED. Po pfipojeni modulu k CIB
lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud je modul z CIB obsluhovan

(komunikovan), RUN LED pravidelné blika.

Tab. 3.2 Zéakladni parametry C-AM-0600I

ClB+

CIB-

( o o \
? alo
[ C-AM-0600I ]

D RUN
N iy

RTD, NTC, OV K1

Obr. 3. 6 Nahled,

+
0+1V, 0=2V, 0=10V

pfipojeni C-AM-0600lI

0=20mA, 4+20mA

Rozhrani pratokoméru Taconova AV23

Napajeci napéti 5vV DC

Typicky odbérz CIB | 3mA

Vstupni odpor >14kQ

Méfici rozsah 0.5+3.5V~1+12I|/min,
~ 2 + 40 l/min,
~0+100°C

Chyba méreni +0.5%

Univerzalni vstupy

Pocet

5

Volitelny typ vstupu

analogové, binarni, ¢itac
puls(

- Analogové

Odporové rozsahy

Pt1000 (-90 + +320 °C),
Ni1000 (=60 + +200 °C),
NTC12k (—40 + +125 °C),
KTY81-121 (55 + +125°C)
OV200k (0 + 200kQ),
OV450k (0 + 450kQ)

Napétové rozsahy 0+10V,
0+2V,
0+1V

Proudové rozsahy 0 +20mA,
4 +20mA

Presnost

10.5% pIného rozsahu,
+1% (NTC12k),
+10% (OV200k,0V450k)H?

Perioda obnoveni Al

typicky 5s

- Binarni®

Zpozdéni log.0 ->log.1 | 10ms
Zpozdéni log.1 ->log.0 | 500ms
Minimalni Sifka pulsu 30ms

Typ binarniho vstupu®

aktivni nebo pasivni

- Pasivni
Vstupni napéti

7.4V z interniho zdroje

- Aktivni
Vstupni odpor

64.9kQ

- Citaé pulst (standa

rd rozhrani S0, IEC 61393)

Referenéni napéti typ.

24V DC pro All +Al4,

7.4V pro Al5
Max. vstupni proud 14mA
Min. délka pulsu 30ms
Max. frekvence pulsu 20Hz

Max. odpor spinace

800Q) v sepnutém stavu

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota -10 + +55°C
Skladovaci teplota -25++70 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |IP55
Pracovni poloha libovolna
Druh provozu trvaly
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Napajeni Instalace

Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Typ montaz na sténu (povrch)
sbérnice CIB PFipojeni Push-in svorkovnice,

Maximalni odbér 80mA AV23 konektor

Rozméry a hmotnost Priifez vodicu 0.14 + 1.5 mm?

Rozméry 104 x 85 x 37mm

Hmotnost 659

1) Pro odpory nad 50kQ vyrazné klesa rozliSeni AD pfevodniku a tim roste chyba méfeni. Tyto rozsahy jsou pouze doplrikové.

2) Rozsah OV450k je mozné nastavit pouze na vstupu Al5.

3) Binarni vstupy nemaji vlastni konfiguraéni dialog, nastavuji se pomoci konfigura¢niho dialogu pfislusného analogového vstupu.

4) Aktivni binarni vstup odpovida nastavenému rozsahu 0+10V. Pasivni binarni vstup odpovida rozsahtim Pt1000, Ni1000, KTY81-121.
)

5) Vstup Al5 ma pro ¢&itac pulsl snizené napajeci napéti, které neodpovida standardu rozhrani SO.

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.2.1. Konfigurace

C-AM-06001 X

Mastaveni analogowych wstupi
Twp wstupu AI1 |Pt1I3I:II:I Wel00 = 1,335 ﬂ Filtrace wstupu ATL 0,0 =
Tvp wskupu AI2 |PtIDDD W00 = 1,335 j Filtrace wstupu A2 0,0 =
Typ vstupu AL3 PL1000 w100 = 1,385 | Filtrace vstupu A13 0,0 =
Twp wskupu A4 |PtIDDD Wloo = 1,335 j Filtrace wstupu A4 0,0 =
Twp wstupu AIS |PtIDDD Wio0 =1,335 j Filtrace wstupu AIS 0,0 =
Pritokomér AY23
rozsah pritokomeru |r025ah priitokomeéra 1-12 1fmin j
Farmat méfeni |méFen|' prikaku v fmin j
o OK | X zrusit |

Obr. 3.7 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky sdilené, pro vice funkci vstupl (zafizeni). Podle typu
nakonfigurovaného vstupu (podle povoleného zafizeni) jsou pak pFistupné/nepfistupné
konkrétni polozky konfiguracniho dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace
mastera, heslo Zobrazit vSechna zarizeni vSech jednotek.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
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NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C

0+ 10V
0+2V
0+1V
0+ 20mA
4 + 20mA

OV200k (0 + 200kQ)
OV450k (0 + 450kQ)
16-ti bitovy ¢ita¢ pulsu, SO

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty asové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Yo = T+1

X - aktualni hodnota analogoveho vstupu

yt - vystup

yt-1 - minuly vystup 5

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Rozsah pratokoméru
Vybér rozsahu pfipojeného pratokoméru Taconova AV23 :
1+ 12 1/min
2 + 40 I/min
Format méreni
Vybér formatu, v jakém budou data z pritokoméru Taconova AV23 reprezentovana :
I/min
m3/h
dm?3/h
3.2.1. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni, kazdé Ize samostatné aktivovat/deaktivovat :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status analogovych vstupu)
- zarizeni 2, vstupni, 2*AI (vstup AIl, AI2)

- zarizeni 3, vstupni, 2*AI (vstup AI3, ATI4)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AIS)

- zarizeni 5, vstupni, 2*AI (prutokomer AV23)

- zarizeni 6, vstupni, 5*DI (binarni wvstupy)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony I8l v nastrojove listé.
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Struktura dat |I:Iplnjl zapis ‘T| Alas ‘T| Svorka'|Abs /délka ‘T| Hodnota
FIDT_IN : TMI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IM
STAT : TCIB_CAMOBOOI_STAT &l MI_CIBT_IN™ID1_IN~STAT ¥Ra/2
All :REAL ]| MI_CIBT_IN~1DA_IN~AI %RFB
Al2 REAL || MI_CIBT_IN™D1_IN~AI2 XRF10
Al3 :REAL || MI_CIET_IN~ID_IN~AI13 %RF14
Al4 REAL || MI_CIBT_IN~D1_IN~A4 XRF18
AlS REAL || MI_CIBT_IN~D1_IN~AIS XRF22
= AY23 : TCIB_CAMOBEOOI_AN23 MI_CIB1_IN~ID1_IN~A¥23
FLOW :REAL || MI_CIBT_IN~DA_IN~AW23~FLOW XRFZ26
THERM :REAL || MI_CIB1_IN~D1_IN~&23~THERM XRF30
=-DI :TCIE_DIG MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI
DIl :BOOL ]| MI_CIB1_IN~DA_IN~DI~DN ¥R34.0
DI2 :BOOL || MI_CIBT_IN~DA_IN~DI~DI2 R34
DI3 :BOOL || MI_CIET_IN~DA_IN~DI~DI 3 R34
DI4 :BOOL el MI_CIE1_IN~IDT_IN~DI~D14 ER34.3
DIS :BOOL || MI_CIET_IN~1D1_IN~DI~ DI R34

Obr. 3.8  Struktura predavanych dat

Vstupni data

| STAT | Al | A2 [ A3 | A4 | A5 [ Av23 | DI

STAT - stavovy byte analogovych vstupl (16x typ bool)

| VLD4 | OUF4 | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

| - | - [vLD6b|OUF6b|VLD6a|OUF6a| VLD5 | OUF5 |
Bit .15 .14 .13 12 11 10 9 8

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

OUF6a- preteceni/podteceni rozsahu pratokoméru FLOW
VLD6a - platnost odméru pratokoméru FLOW

OUF6b- preteceni/podteceni rozsahu teploméru THERM
VLDG6b - platnost odméru teploméru THERM

Alx - hodnota analogového vstupu Alx, pocet pulst Citace (typ real) [°C], [kQ],
[mV], [mA], [pulsy]

AV23.FLOW - prutok media pritokoméru AV23 (typ real) [I/min, m3/h, dm?3/h]

AV23.THERM - teplota media pratokoméru AV23 (typ real) [°C]

DI - stav binarnich vstupu (8x typ bool)
| - | -] - | b5 | b4 | D3| D2 | D1 |
Bit g .6 .5 4 3 2 1 .0
Dix - stav binarniho vstupu DIx
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3.3.C-AQ-0005R

CFox modul pro méfeni koncentrace metanu CHas, nebo oxidu uhelnatého CO, nebo
butanu CsH10. Modul dale obsahuje interni teplotni Cidlo.
Mechanické provedeni modulu umozniuje jeho snadné upevnéni na zed.

Tab. 3.3 Zakladni parametry C-AQ-0005R

Mérici vstup metanu CH,

Rozsah 100 + 10000ppm
PFfesnost +0,5%
Prahova hodnota? 5000ppm  (+0,22%)

Méfrici vstup oxidu uhelnatého CO

Rozsah 10 + 10000ppm
Caee Presnost 0,005%

-~ AL Prahova hodnota? 50ppm  (+0,0025%)
~ Mérici vstup butanu CsHo
= .-, Rozsah 500 + 10000ppm
~ eyl Pfesnost +0,15%
Prahova hodnota? 1500ppm (+0,066%)
L Interni teplota
@ b Rozsah -10 + +60°C
’ Presnost 12°C
‘ ) - Prahové hodnoty? -10°C, +55°C
B rows Napajeni
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Typicky odbér 25 mA
Obr. 3. 9 Nahled modulu Rozméry a hmotnost
Rozméry 120 x 85 x 50 mm
Hmotnost 1659

Provozni a instalaéni podminky

Nabéh €idla po zapnuti [ typ. 20s / max. 5 min

Ustaleni hodnot Cidla 30 minut

Pracovni teplota -10 + +40°C

Skladovaci teplota -35 + +60°C

Stupen kryti IP IEC 529 |1P22D

Pracovni poloha Svisla

Instalace Na zed, na montazni
krabici

PFipojeni Sroubové svorky

Prafez vodicl max. 1,5 mm?

1) dosazeni prahovych hodnot je indikovano svitem LED na modulu

3.3.1. Konfigurace

C-AQ-0005R =
Offset teploty (korekce +-)
Offset teploty (korekee +) 0,0 > T
A, Xzt |
Obr. 3.10 Konfigurace modulu

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.
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3.3.2. Struktura predavanych dat
Modul obsahuje jedno zafizeni :
- zarizeni 1, vstupni, status + koncentrace + teplota

Zarizeni je vClenéno do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu Nastaveni
VIV v prostifedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 18 v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Iplnjl zapis ‘T|Alias ‘T|Svurka‘qﬁhs}délka‘qHudnuta
EID1_IN : THI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
EFSTAT : TC_AQ_O00SRIM MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT
OVFi1MW :BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~OWF1M #R4.0 n
OvF1C :EOOL ]| MI_CIB1T_IN~ID_IN~STAT~0VFIC R4 1]
OVF1B :EOOL ] MI_CIBT_IN™ID1_IN~5TAT~OVF1B #R4.2 n
OVF2W : BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~OWF2M #R4.4 n
OVF2C :EBEOOL gl MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT~0VF2C #R4.5 n
OVF2B :EOOL || MI_CIBT_IN™ID1_IN~5TAT~OVF2B #R4.8 n
UNFT :EOOL gl MI_CIB1_IN~IDA_IN~STAT~LINFT #RA5.0 1]
OVFT :EOOL ]| MI_CIBT_IN™IDT_IN~STAT~OWFT #R5.1 n
ERR :EOOL o] MI_CIBT_IN™ID1_IN~STAT~ERR #R5.2 n
SLFT :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT~SLFT #R5.A n
1D USINT || MI_CIET_IN™ID1_IN~D *%RE n
METHAN :REAL gl MI_CIB1_IN~ID1_IN~METHAN #RF7 1]
OXUNAT :REAL || MI_CIBT_IN™IDT_IN~OHUMNAT #RF11 n
BUTHAM :REAL el MI_CIB1_IN~IDI_IN~BUTHAM #RF15 n
THERM :REAL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~THEFRM *#RF13 n
Obr. 3.11 Struktura predavanych dat

Vstupni data

|  STAT | ID | METHAN | OXUNAT | BUTHAN | THERM |
STAT - stavovy byte analogovych vstupl (16x typ bool)
| - | OVF2B | OVF2C |OVF2M| - |OVF1B|OVF1C|OVF1M|
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0
| - | - |stft| - | - | ERR | OVFT | UNFT |
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8

OVF1M - prekroCeni 1. prahové hodnoty koncentrace metanu (5000ppm)

OVF1C - pfekroceni 1. prahové hodnoty koncentrace oxidu uhelnatého
(50ppm)

OVF1B - pfekroCeni 1. prahové hodnoty koncentrace butanu (1500ppm)

OVF2M - prekroCeni 2. prahové hodnoty koncentrace metanu (nevyuzito)

OVF2C - pfekroceni 2. prahové hodnoty koncentrace oxidu uhelnatého
(nevyuzito)

OVF2B - pfekroCeni 2. prahové hodnoty koncentrace butanu (nevyuzito)

UNFT - nizka teplota (<-10°C)

OVFT - vysoka teplota (>+55°C)
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ERR - porucha senzoru
SLFT - self-test senzoru, hodnoty koncentraci a teplota nejsou po dobu
nastaveni tohoto pfiznaku platné !!!

ID - typ senzoru (typ usint)
10 (Ox0A) = senzor metanu CHa4
20 (0x14) = senzor butanu CsH1o
30 (Ox1E) = senzor oxidu uhelnatého CO

METHAN - koncentrace metanu CHa (typ real) [ppm]
OXUNAT - koncentrace oxidu uhelnateho CO (typ real) [ppm]
BUTHAN - koncentrace butanu CsHzo (typ real) [ppm]
THERM - teplota (typ real) [°C]

3.3.3. Specifika modulu

Modul je dodavan v nékolika typovych variantach, liSicich se osazenym meficim
senzorem. Konkrétni varianty dle sortimentu v katalogu firmy Teco.

Oznaceni Objednaci ¢islo Popis

C-AQ-0005R TXN 133 75.01 senzor metanu CHaq
C-AQ-0005R TXN 133 75.02 senzor oxidu uhelnatého CO
C-AQ-0005R TXN 133 75.03 senzor butanu CsH1o

Diagnostické LED

Na modulu je dostupnych nékolik indikacnich LED slouzicich pro diagnostické a
stavové ucely. Po pfipojeni modulu na napajeni zacnou LED problikavat, probiha
automatické testovani (cca. 20s). Nasledné LED signalizuji tyto stavy:

LED Popis

POWER (zelena) napdjeni modulu (sviti)

COMM (modrd) interni komunikace (problikava)

ALARM (Eervend) prekro€eni prahové hodnoty koncentrace

FAULT (Zluta) porucha senzoru / porucha modulu / pfehfati modulu

Testovaci tla€itko

TlaCitko TEST slouzi k manualnimu testu senzoru. Po stisku dojde k rozsviceni ¢ervené
LED ALARM. Soucasné je nastaven pfislusny pfiznak pfekroCeni 2. prahové hodnoty
OVF2 méfené koncentrace, ve stavovéem bytu STAT.

Jednotky koncentraci

Méfené koncentrace jsou pfedavany v jednotkach [ppm]. Pficemz plati vztah 1ppm =
0.000 1% (10 000ppm = 1%).
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3.4.C-AQ-0006R

Modul C-AQ-0006R slouzi pro sledovani kvality vzduchu v interiéru budov. Vestavéna
¢idla mohou méfit koncentraci oxidu uhli¢itého (COz2), relativni vihkost (RH), koncentraci
tékavych organickych latek (TVOC), koncentraci slozek obsazenych v cigaretovém koufi
(SMOKE) a teplotu vzduchu (T). Vestavéné autokalibrac¢ni funkce kompenzuji dlouhodobé
starnuti kliC¢ovych komponentt Cidel. Pokud je modul b&éhem provozu trvale napajen, neni
dalSi kalibrace nutna.

Cidlo TVOC je pokrogilé &idlo citlivé na tékavé organické latky typicky obsazené ve
vydychaném vzduchu, plynné metabolické produkty lidského organismu a dalSi plynné
znecistujici latky jako formaldehyd, kuchyriské vypary, vypary z barev, lakd, lepidel,
gisticich prostfedkd apod. . Cidlo tedy detekuje to, kvili &emu se primarné vétra. Svou
funkci se tedy Cidlo blizi vnimani kvality vzduchu lidskym c&ichem. Vystup cidla je
nakalibrovan jako ekvivalent k €idlu COz2 s rozsahem 450+2000 ppm.

Mechanické provedeni modulu umoznuje jeho snadné upevnéni na standardni
instalacni krabici (s montazni rozte€i 60mm).

Tab. 3.4 Zakladni parametry C-AQ-0006R

Méfici vstup CO>

Princip senzoru infracervené zareni (NDIR)
Rozsah (dle typu) 0+2000 ppm / 0+5000 ppm
RozliSeni 1 ppm

9 Pfresnost + 35 ppm + +5 % z hodnoty
Nabéh cidla max. 1 min

Skokova odezva (90%) 80s

Mérici vstup RH

Princip senzoru kapacitni polymerni

Rozsah 0+100 % RH

RozliSeni 0,1 % RH

Presnost 13,5 % RH (pro RH 20 + 80%)

+6 % RH (pro RH 0 + 100%)

Méfici vstup iVOC / TVOC!

) Rozsah 400 + 2000 ppm /
- 0 + 10000 pg/m?
Rozliseni 1 ppm/1 pg/m?
Mérici vstup SMOKE

Rozsah 0+10000 ppb (parts per bilion)
Rozlieni 1 ppb
Teplotni vstup T
* cig+ Rozsah 0+ +40 °C
ClB - Rozliseni 0,1°C
Presnost 10,4 °C
| = e | Napjeni . -
p ! Napéjeni a komunikace 24 V (27 V) ze sbérnice CIB
= Jmenovity odbér 80 mA
8 G Rozméry a hmotnost
. Rozméry 90 x 80 x 31mm
Hmotnost 100g
Provozni a instalacni podminky
Pracovni teplota 0++50°C
Pracovni vihkost 5 + 95 % nekondenzujici
Skladovaci teplota -20 + +60 °C
Stupen kryti IP IEC 529 IP20
| ) = t | Pracovni poloha svisla
‘ ‘ / Instalace na zed, rozte¢ Sroubl 60 mm
Pripojeni Sroubové svorky
Prurez vodiéu max. 1.5 mm?
Obr. 3. 12 Nahled a pripojeni C-AQ-0006R Zivotnost senzord min. 10 let
Kalibrace senzor( automaticka?

1) iVOC/TVOC/SMOKE v ppm odpovida ekvivalenci CO2 v ppm
vydychaného vzduchu
2) aktivni pouze pfi trvale napajeném modulu, perioda kalibrace cca. 21 dni
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3.4.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZzer projektu (ikona 5 v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouziti ManaZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje Manazer projektu, heslo Zobrazit vsechna zarizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

Zatim nepodporovano !

Obr. 3.13 Dialog konfigurace modulu v ManaZeru projektu

z Konfigurace =SNG X

Offset teploty [C] 1}

C-AQ-0006R _

Advanced Automation

Prodejce Teco a.s5.
Produktovafada ~ FOXTROT
Cislo produktu 3388
Objednadi dslo TXM 133 88

[v Modul povolen HW adresa: | FFFF

0 1,234 5/ 6 78|99 10 11 12 13|14 15 16 17
4 3

Uloit | Napovéda Zrudit

Obr. 3.14 Dialog konfigurace modulu v 1/0 Configuratoru

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.4.2. Struktura predavanych dat
Modul obsahuje jedno zafizeni :
- zarizeni 1, vstupni, status + koncentrace + teplota
Zafizeni je v€lenéno do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu Nastaveni

VIV (ikona 0l v horni nastrojové list€). V projektech pro novéjsi systémy je tento panel
nahrazen komplexnim nastrojem I/O Configurator (ikona === v menu Nastroje).

49 TXV 004 13.01.



CIB JEDNOTKY

Zatim nepodporovano !

Obr. 3.15 Struktura predavanych dat pro ManazZer projektu
= rB_pO_IN : TCIE_C_A0_000GR_IM
= STAT - TCIE_CAQOOOER_STAT
-] VLDC EOOL 1
-] VLDR - EOOL 1
-] VLDT EOOL 1
dp] VLDV BOOL 0
~dg] IDENT  LINT 5
~dg] CO2 - REAL +1207.000000
dg] RH - REAL +28.100000
dg] TEMP - REAL +25,900000
-dp] IVOC - REAL +0.000000
= B_p0_0UT : TCIE_C_AD_D00GR_OUT
“-[B CONT  BYTE 1EH00
Obr. 3.16 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
Vstupni data
| STAT | IDENT | c02 | RH | TEMP | IvOC |

STAT

IDENT

CO2
RH
TEMP
IVOC

- stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| - | | - | - JVLDV ] VLDT | VLDR | VLDC
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

VLDC - platnost odméru koncentrace CO2
VLDR - platnost odméru vihkosti RH

VLDT - platnost odméru teploty TEMP
VLDV - platnost odméru koncentrace IVOC

- identifikace senzoru (typ uint)

2 -CO2 (rozsah CO2 do 5000 ppm)
7 - SMOKE

11 -RH+T

24 -TVOC

- koncentrace oxidu uhli¢itého CO:2 (typ real) [ppm]

- relativni vihkost (typ real) [%]

- teplota (typ real) [°C]

- koncentrace tékavych latek TVOC (typ real) [ppm][ug/m?3] / koncentrace
cigaretoveho koufe SMOKE (typ real) [ppb]
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Vystupni data

| CONT |

CONT - Fidici byte (typ byte)
L - | - r - r-r-[r - [ - |

Bit g .6 5 A4 3 2 A .0

3.4.3. Specifika modulu

Modul je dodavan v nékolika typovych variantach, liSicich se osazenymi meficimi
senzory. Konkrétni varianty dle sortimentu v katalogu firmy Teco.

Oznaceni Objednaci €islo | Osazené senzory
TXN 133 88.02 CO2 (CO2 do 5000 ppm)

C-AQ-0006R TXN 133 88.11 RH+T
TXN 133 88.16 SMOKE
TXN 133 88.24 TVOC

Pro senzory, které nejsou v modulu osazeny (dle proménné IDENT), je v pfislusné
vstupni proménné (CO2, RH, TEMP, IVOC) pfedavana nulova hodnota.

51 TXV 004 13.01.



CIB JEDNOTKY

3.5.C-BM-0202M

Modul C-BM-0202M je urcen pro fizeni nabijeni a vybijeni akumulatorti (BMS — Battery
Management System). ZajiStuje plnou ochranu a dohled kazdého Clanku samostatné.
BMS systém ma dvé &asti, hlavni CIB modul C-BM-0202M (master) a k nému se pfipojuji
submoduly B-BM-0201X (slave) umisténé na jednotlivé ¢lanky akumulatoru.

Modul C-BM-0202M je vybaven analogovym vstupem k méfeni nabijeciho/vybijeciho
proudu akumulatort proudovou sondou, svorkami pro pfipojeni komunikace se submoduly
B-BM-0201X a dvéma reléovymi vystupy ur€enymi pro havarijni odpojeni akumulatort a
odpojeni nabijeCe nezavisle na fidicim systému.

Submodul B-BM-0201X se upeviuje pfimo na kazdy ¢lanek akumulatoru (viz. Obr.
dale), méfi teplotu a napéti ¢lanku, komunikuje s CIB modulem C-BM-0202M a ovlada
zatézovaci odpor pro balancovani napéti ¢lanku pfi nabijeni.

Na modulu je 7 signalizac¢nich LED:

« RUN - pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni napajeni) je s
ignalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je
signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED

BAT OK - bezchybny stav BMS (komunikace se submoduly, napéti a teplota
¢lanku je v pozadovaném rozsahu)

BAT OVCH - pfebijeni alespori jednoho ¢lanku

BAT ODCH - podbiti alespon jednoho Clanku

BAT TEMP - alespon jeden €lanek je mimo teplotni rozsah

DO1, DO2- stav releovych vystupl

B-BM-0201%-03 BE-BrA-0201%-03

ClB-
S = T = 5
ClB+ =2|=|3 Z2|=|2
FIRST | . | LAST
| gl L P
=& ==
=il
= . =
1ok F«"—:| ‘ %‘ S‘
@ AR ERBERE
1 = = == - = - &5 =
& 42 oxH ololoclo o =R
@ 1oTne
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i == ! = — | | ey
C.BH-DZ02M L;_u LE = | 9 8 & g &
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Obr. 3. 17 Nahled a zapojeni C-BM-0202M s B-BM-0201X

TXV 004 13.01 52



C-BM-0202M

Tab. 3.5 Zakladni parametry C-BM-0202M

Binarni releovy vystup

Zdroje napajeni

Pocet 2 Vystupni napéti 5Vaz24Vv

Typ spinaci Max. zatizeni zdrojl 50 mA

Spinaci napéti, max. 250 VAC/30VDC Napajeni a komunikace

Spinaci proud, max. 3A/3A Napajeni 24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Spinaci vykon, max.

1250 VA/150 W

Maximalni odbér

100 mA

Kratkodobé pretizeni

Inrush max. 5 A (max.

Rozméry a hmotnost

10 ms) Rozméry max. 89 x 58 x 22mm
Doba sepnuti / rozepnuti | 10 ms / 10 ms Hmotnost 68 g
Analogovy vstup Provozni a instalaéni podminky
Pocet 1 Pracovni teplota -10=+70°C
Typ méfeni proudu Skladovaci teplota -25++485°C
Hallovou sondou Stupen kryti IP IEC 529 |IP20B
Rozsah 0+5V,offset 2.5V Pracovni poloha svisla
(0A) Druh provozu trvaly
Rozliseni 20mV/1A Instalace na DIN ligtu
Presnost 3% Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,
Indikaéni LED vodi¢ max. 2.5mm?
Pocet 7
Funkce RUN, BAT OK, BAT

OVCH, BAT ODCH,
BAT TEMP, DO1,
DO2

C-BM-02021
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Obr. 3. 18 Zapojeni submodult B-BM-0201X
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Tab. 3.6 Zakladni parametry B-BM-0201X

Méreni napéti baterie Napajeni a komunikace
Rozsah 24+55VDC Napajeni 24+55VDC
Rozliseni 0,01V Maximalni odbér 20 mA
Presnost 1% 1.3 A pfi balancovani
Méreni teploty Max. délka vodi¢l mezi |25 cm
Rozsah -30+75°C ¢lanky
Rozliseni 0.1°C Max. poc¢et ¢lanku 16
Presnost +1°C Pfipojeni 0.25 mm? zakoncéené
Indika¢ni LED dutinkou
Podet 1 Provozni a instalaéni podminky
Funkce RUN, ERROR Pracovni teplota -30+75°C
Rozméry a hmotnost Skladovaci teplota -40+ 85 °C
Rozméry max. 50 x 30 x 17mm Stupen kryti IP IEC 529 |1P0O0OB
Hmotnost 12 g Pracovni poloha libovolna
Druh provozu trvaly
Instalace na ¢lanky baterie
Pfipojeni Sroub M8

3.5.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji /O Configurator (ikona == v menu Nastroje).
Ve starSim konfiguraénim nastroji, ManazZer projektu, neni modul podporovan!!!

| Procesni data l

e Zafizeni
ME&feni proudu
Pocet bateril 8
Momninalni napét [VvV] 3
Podpéti [V] 2.8
Prepéti [V] 3.2

Obr. 3. 19 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

V konfiguraci modulu je tfeba nastavit polet akumulatorid v sestavé, hodnotu
nominalniho napéti, podpéti a pfepéti. Pfi vypadku komunikace, vyhodnoceni napéti nebo
teploty mimo pracovni rozsah je signalizovana chyba (tzn. STATE.BAT_OK = 0) a reléové
vystupy se automaticky vypnou.

3.5.2. Struktura predavanych dat
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E-r8_pO_IN : TCIE_C_EM_D202M_IN
E-BATT  TCIB_CBMOZOZM_BATT
~d] ADDR : LISINT 0
~dp] TEMP :REAL +0.000000
~dp] VOLT :REAL +0.000000
E-STATE : TCIE_CBMOZ02M_STATE
-] RUN  EOOL
4] BAT_OK -BOOL
4] BAT_OVCH EOOL
~dp] BAT_ODCH - BOOL
~dp] BAT_TEMP EOOL
~d] DO1 - BOOL
&l DD2 - BOOL
-dp] CURRENT  REAL +0.000000
E-r8_p0_0UT - TCIE_C_BH_02024_0UT
..[% MODUL_SET :EYTE 16400
L[5 BATT_SET wWORD 16H0000

o oo o o oo

Obr. 3. 20 Struktura predavanych dat pro 1/0 Configurator

Vstupni data

| BATT | STATE | CURRENT |

BATT.ADDR - pofadové €islo akumulatoru 1 + 16 (typ usint)
BATT.TEMP - teplota akumulatoru (typ real) [°C]
BATT.VOLT - napéti akumulatoru (typ real) [V]

STATE - stav modulu (7 x bool)
| - | bo2 | DO1 [BAT_TEMP|BAT_ODCH | BAT_OVCH [BAT_OK| RUN |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
RUN - pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni napajeni) je

signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z
CIB je signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED

BAT OK - bezchybny stav BMS (komunikace se submoduly, napéti a
teplota ¢lanku je v pozadovaném rozsahu)

BAT OVCH - pfebijeni jednoho nebo vice ¢lanku

BAT ODCH - podbiti jednoho nebo vice ¢lanku

BAT TEMP - jeden nebo vice ¢lanku je mimo teplotni rozsah

DO1, DO2 - stav releovych vystupu

CURRENT - proud méfeny Hallovou sondou (real) [A]

Vystupni data

| MODUL SET | BATT SET |

MODUL_SET - nastaveni modulu (typ byte)

. - - f{ -1 -] -] - | po2 | pot |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
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DOL1 - nastaveni relé 1
DO2 - nastaveni relé 2

BATT_SET - nastaveni vybijecich (balannich) odport u submodult, bity 0+15 je mozné
fidit az 16 submodulud (typ word)

3.5.3. Specifika modulu

Pfi instalaci akumulatorovych submodull B-BM-0201X je nutno dodrzet poradi
jednotlivych propojovanych typd submodultd. Pocate¢ni submodul musi byt typu B-BM-
0201X-02, stfedové submoduly musi byt typu B-BM-0201X-01 a koncovy submodul musi
byt typu B-BM-0201X-03 (viz. Obr. Zapojeni submoduli B-BM-0201X vySe). Pokud jsou v

akumulatoru propojovany meéné nez 3 clanky, je stfedovy submodul B-BM-0201X-01 ze
zapojeni vynechan.
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3.6.C-DL-0064M

Modul pracuje jako pfevodnik CIB sbérnice na sbérnici DALI (dle specifikace NEMA
Standards Publication 243-2004 ). DALI sbérnice je specializovana sbérnice pro obsluhu
DALI osvétlovacich modultd (balastt). K jednomu pfevodniku C-DL-0064M je mozno
pripojit az 64 DALI balastl. Pfevodnik ma implementovanu systemovou podporu pro
.,sfandom® adresaci pfipojenych DALI balasti. Pfevodnik pracuje na DALI sbérnici jako
DALI master a podporuje zakladni zapojeni DALI sbérnice, tzn. s jednim masterem. Vice
masterova DALI sbérnice neni podporovana.

Od verze FW v.1.5 modul podporuje taktéz rezim sbérnice DSI (viz. kapitola
Specifikace modulu nize).

Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéCovému® 2M designu pro montaz na U liStu.
Po pfipojeni modulu k CIB sbérnici se rozsviti zelena RUN LED. Pokud je modul
obsluhovan z CIB, RUN LED pravidelné blika. DALI obvody modulu jsou napajeny
z externiho zdroje 24V.

Tab. 3.7 Zakladni parametry C-DL-0064M

- CIB . DALI
. Pocet pfipojitelnych 64
' . DALI balastu
GND Podporované short 0 + 63, broadcast
adresy DALI balast(
Podporované group 0+15
adresy DALI balast(
[ALL A2 L A) AL AS | A6 Napajeni a komunikace
SHHHEE Napajeni modulu 24V (27 V) ze sbémice CIB
— Jmenovity odbér 12 mA ( ze sbérnice CIB)
Napajeni DALI 24 V (z externiho zdroje)
DALI Converter Maximalni odbé&r 320 mA (z externiho zdroje)
© Komunikace CIB, DALI, DSI
o Rozméry a hmotnost
Rozméry 106 x 92 x 35mm
C- DIL-D0G4M Hmotnosf g - 7 65.9
Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota 0++70°C
Skladovaci teplota -25++85 °C
Stupen kryti IP IEC 529 [IP10B
Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664)
Stuperi znecisténi 1 (dle CSN EN 60664)
Pracovni poloha Libovolna
@ DALY siave Druh provozu Trvaly
! Instalace
I Typ Na DIN li§tu
: PFipojovaci svorky Sroubové
@I: DALT alave Priifez vodicu Max. 2,5 mm?

Obr. 3. 21 Nahled a zapojeni C-DL-0064M

3.6.1. Konfigurace

Pro SW podporu modulu je nutné mit v projektu Mosaicu importovanu knihovnu
DaliLib.mlb. Konfigurace i obsluha Dali sité se pak provadi pomoci funkénich bloku této
knihovny. Podrobny popis knihovny viz. dokumentace TXV 003 66 Knihovna DaliLib.
Pokud neni tato knihovna v projektu importovana, nelze projekt obsahujici modul C-DL-
0064M prelozit "
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3.6.2. Struktura predavanych dat
Modul obsahuje 1 zafizeni :
- zarizeni 1, vstup/vystupni, STAT+DATA IN/CONT+DATA OUT

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury predavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Iplnjl Zapis ‘T|A.Iias ‘T|5vurka ‘T|Ahs.fdélka
[# Statistic_MI_CIB1 : TCHStatistic 4| 0_p2 Statistic_MI_CIB1 #0710
# Control_MI_CIB1 : TCHControl B i0_p2_Control_kI_CIB1 OS2
EID1_IN : TC_DL_001251M MI_CIB1_IN~ID1_IN
[ stat : TStatC_DL_00125 MI_CIB1_IN~ID1_IN"stat
RMDOK :EOOL || MI_CIB1_IN~IDA_IN~stat"RMDOE, ¥R205.2
5HS5 :BOOL o] MI_CIB1_IN™IDT_IN~stat~5HS ¥R205.3
RRE :EBEOOL ]| MI_CIB1_IN~DI_IN~stat~RRE ZR205.4
RAF :BOOL o] MI_CIB1_IN~D1_IN~stat~RRF ¥R2055
Done :BOOL || MI_CIB1_IN™ID1_IN~stat~Tone ¥R2056
ARC :EBOOL || MI_CIB1_IN~ID1_IN~stat~ARC ¥R2057
data : LISINT o] MI_CIB1_IN~D1_IN~data ER206
EID1_0UT :TC DL _0M2500T MI_CIB1_DOUT~ID1_DUT
[ cont : TContC_DL_00125 MI_CIB1_0OUT~ID1_0DUT ~cont
LENM :EOOL [5F MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~cont~LEMM ¥RZ238.0
DBL :BOOL 5 MI_CIB1_0UT~I1D1_0UT ~cont~DEL XRZ2381
RMDS :EBOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT “cont~RMDS ER238.2
CH5 :BOOL [5F MI_CIB1_0UT~ID1_0UT ~cont~CHS ¥R238.3
TRG :EOOL [SF MI_CIB1_0UT~ID1_0UT ~contTRG ¥RZ2386
ACH EOOL (5 MI_CIB1_0UT~I1D1_0UT ~cont~ACH ¥R2387
address : USINT = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT ~address ERZ39
command : USINT IE? k1_CIB1_0UT~101_0UT ~cammand ZR240
data : LUSINT [5F MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~data ¥R241
Obr. 3.22 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| STAT | DATA |
STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
| ARC |DONE| RRF | RRE | SHS |[RNDOK| - | - |
Bit g .6 .5 A4 3 2 A .0
ARC - alternaCni bit pfijimace, pfi zméné hodnoty je mozno
akceptovat ostatni bity ve STAT
DONE - pfiznak o zpracovani pozadavku na vyslani zpravy do DALI
sbérnice

0 = pfevodnik je pfipraven pro zpracovani pozadavku
1 = pfevodnik zpracoval poZzadavek

RRF - pfiznak doslé odpovédi z DALI sbérnice
1 = odpovéd dorucena
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RRE - pfiznak chyby pfi pfijmu odpovédi / pfi ,random® adresaci
(pokud je RRE nastaven pfi ,;andom® adresaci, je soucasné ve
vstupni proménné DATA uveden kéd chyby)
1 = chyba/kolize pfi pfijmu odpovédi/ pfi ,;random® adresaci

SHS - nalezeni balastu v reZimu ,random® adresace

RNDOK - ukon€eni rezimu ,random® adresace (cely adresni prostor
,rfandom® adres byl prohledan)

DATA - odpovéd z DALI sbérnice/ chybovy kdéd (1x typ usint)

Vystupni data

chybové kody :
3 = chyba pfi nastaveni/verifikaci short adresy
4 = pozadovana short adresa mimo povoleny rozsah

| CONT | ADDRESS | COMMAND | DATA |

CONT - Fidici byte modulu (8x typ bool)
| ACN| TRG| - | - | CHS |RNDS| DBL |LENM |
Bit .6 5 4 3 2 A .0

ACN - alternacni bit vysilaCe, pfi zméné hodnoty dojde k akceptovani
ostatnich bitd v CONT (pokud jsou ostatni bity v CONT nulové,
dojde k vynulovani pfiznaku ve STAT = rezim reset)

TRG - pozadavek na vyslani zpravy do DALI sbérnice

CHS - spusténi hledani a zaadresovani balastu v rezimu ,random®
adresace, pozadovana short adresa musi byt souCasné
zapsana v proménné ADDRESS

RNDS - aktivace rezimu ,random® adresace

DBL - pozadavek na opakované (dvoji) vyslani téze zpravy do DALI
sbérnice, opakovana zprava bude vyslana do 100ms od zpravy
prvni (pozadavek nékterych DALI zprav)

LENM - délka vysilané DALI zpravy

0 = délka 2 Byty (ADDRESS, COMMAND)
1 = délka 3 Byty (ADDRESS, COMMAND, DATA)

ADDRESS - adresni byte DALI zpravy (1x typ usint)

COMMAND - fidici byte DALI zpravy (1x typ usint)

DATA - datovy byte DALI zpravy (1x typ usint)

Kodovani DALI zprav (ve vystupnich proménnych ADDRESS, COMMAND a DATA) je
dano specifikaci DALI protokolu.
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3.6.3. Specifika modulu

Pro obsluhu modulu C-DL-0064M je v programovacim prostfedi Mosaic nutna
komunikaéni knihovna DaliLib.mlb (v opacném pfipadé nelze projekt prelozit !!!).

Podpora DSI

Od verze FW v.1.5 Ize modul C-DL-0064M pouzit i jako pfevodnik CIB sbérnice na
sbérnici DSI. Volba rezimu DALI / DSI je dostupna v konfiguraCnim dialogu modulu.

C-DL-0064M X

ReFim modulu

™ DALI ¢ DSE

Sbérnice DSI je z hlediska komunikace jednosmérna. Pievodnik vysila do DSI sbérnice
povel, zadny DSI ucastnik na néj komunikacné nereaguje (neodpovida). Vysilana
hodnota povelu (jas 0..255) se zapisuje do proménné DATA vystupni datové zény modulu.
PFi vyhodnoceni zmény proménné je tato hodnota pfevodnikem bezprostfedné vyslana do
DSI sbérnice a nasledné pak periodicky opakovana (v rastru cca. 1s).

Kromé vystupni proménné DATA nejsou ostatni i/o proménné datové struktury modulu
pro DSI rezim vyuzity (akceptovany).
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3.7. C-DL-2064M

Modul pracuje jako pfevodnik CIB sbérnice na sbérnici DALI (dle specifikace NEMA
Standards Publication 243-2004 ). DALI sbérnice je specializovana sbérnice pro obsluhu
DALI osvétlovacich modultd (balasti). K jednomu pfevodniku C-DL-2064M je mozno
pripojit az 64 DALI balastl. Pfevodnik ma implementovanu systemovou podporu pro
.,fandom® adresaci pfipojenych DALI balasti. Pfevodnik pracuje na DALI sbérnici jako
DALI master a podporuje zakladni zapojeni DALI sbérnice, tzn. s jednim masterem. Vice
masterova DALI sbérnice neni podporovana. Modul podporuje taktéz rezim sbérnice DSI
(viz. kapitola Specifikace modulu nize).

Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéCovému® 2M designu pro montaz na U listu.
Po pfipojeni modulu k CIB sbérnici se rozsviti zelena RUN LED. Pokud je modul
obsluhovan z CIB, RUN LED pravidelné blika. DALI obvody modulu jsou napajeny
z externiho zdroje 24V.

Tab. 3.8 Zakladni parametry C-DL-2064M

CIB CIB . DALI
- Pocet pfipojitelnych 64
* * DALI balast
Ei“;r Podporované short 0 + 63, broadcast
. adresy DALI balast(

Podporované group 0+15
adresy DALI balast(
Napajeni a komunikace

R ‘l 5 |l 'fz_;,' H i T Napajeni modulu 24\ (27 V) ze sbérnice CIB

slaldla|Z1E Jmenovity odbér 12 mA ( ze sbérnice CIB)

m— Napajeni DALI 24 V (z externiho zdroje)
Maximalni odbér 320 mA (z externiho zdroje)
Komunikace CIB, DALI, DSI
@ Rosz'ery a hmotnost
RUN Rozméry 106 x 92 x 35mm

Hmotnost 659
Provozni a instalacni podminky

C-DL-20640M Pracovni teplota 0++70°C
Skladovaci teplota -25++85 °C

‘ Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664)
Stupen znecisténi 1 (dle CSN EN 60664)
Pracovni poloha Libovolna
Druh provozu Trvaly
Instalace

@ DAL sfave yp Na DIN liStu
Pfipojovaci svorky Sroubové
| Prarez vodicl Max. 2,5 mm?
l
@‘: DALT sigve

Obr. 3. 23 Nahled a zapojeni C-DL-0064M

3.7.1. Konfigurace

Modul se konfiguruje v nastroji /0 Configurator (ikona == v menu Nastroje).
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Vlastnosti | Procesni data

=H Zafizeni |
H Dali
Rezim modulu DAL
H Obecné
Mastavit vystupy na kenci cyklu sbérnice O

Obr. 3.24 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru
Rezim modulu

Modul Ize nastavit do dvou komunikacnich rezimu :
- DALI
- DSI

Rezim DALI je standardni provozni rezim, ve kterém je mozno z pfevodniku
obousmérné komunikovat s kazdym podfizenym DALI u€astnikem.

Rezim DSI je z hlediska komunikace jednosmérny. Pfevodnik vysila do DSI sbérnice
povel, zadny DSI ucastnik na néj vS8ak komunikacné nereaguje (neodpovida). Vysilana
hodnota povelu (jas 0..255) se zapisuje do proménné DATA LO vystupni datové zény
modulu. Pfi vyhodnoceni zmény proménné je tato hodnota prevodnikem bezprostiedné
vyslana do DSI sbérnice a nasledné pak periodicky opakovana (v rastru cca. 1s). Kromé
vystupni proménné DATA_LO nejsou ostatni i/o proménné datové struktury modulu pro
DSI rezim vyuzity (akceptovany).

Pro SW podporu modulu v prostfedi Mosaic je dostupna zakladni knihovna
Dali2Lib.mlb a na ni navazujici nadstavbova knihovna Dali2LibSensors.mlb. Konfigurace i
obsluha Dali sité se pak provadi pomoci funk&nich bloku téchto knihoven. Podrobny popis
knihoven viz. dokumentace TXV 005 60 Knihovna Dali2Lib a TXV 005 61 Knihovna
Dali2LibSensors.

3.7.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje 1 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, STAT+DATA IN/CONT+DATA OUT

Zarfizeni jsou v€lenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z komplexniho
nastroje 1/0 Configurator (ikona = v menu Nastroje).
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g r4144 p1_IN

= [ r4144_p1_0OUT

tC_DL_20125in
Eldg] STAT : TStatC_DL_20125
-dp] MODE : BOOL

-dp] LENM : BOOL

-dp] RNDOK :EOOL

-dp] SHS :BOOL

-dp] RRE :BOOL

-dp] RRF :BOOL

-dg] DONE : EOOL

-dp] ARC :BOOL

-dp] DATA_LO : USINT

-dp] DATA_ME : USINT

-dg] DATA_HI : USINT
tC_DL_201250ut
2% CONT : TContC_DL_20125
-5 LENM : BOOL

-[® DBL :BOOL

-[® RNDS :EOOL

-[® CHS :BOOL

- [% MODE :BOOL

-[® TRG :EOOL

-[® ACN :BOOL

~-[® ADDRESS : LSINT

- [% COMMAND : USINT

[ DATA_LO : USINT

[ DATA_ME : USINT

- [% DATA_HI : USINT

Obr. 3.25

[ QR e Y e R e [ e Y e e Y e Y e [ e R e

[ R e Y e Y e Y e R e Y e Y e e Y e R e [ e

Struktura predavanych dat

Vstupni data

STAT

|

STAT

| DATA LO | DATA_ME |

DATA HI |

- stavovy byte modulu (8x typ bool)

| ARC |[DONE| RRF | RRE | SHS |RNDOK | LENM | MODE |

Bit g .6 .5 4 3 2 A .0
ARC - alternacni bit pfijimaCe, pfi zméné hodnoty je mozno
akceptovat ostatni bity ve STAT
DONE - pfiznak o zpracovani pozadavku na vyslani zpravy do DALI
sbérnice
0 = pfevodnik je pfipraven pro zpracovani pozadavku
1 = pfevodnik zpracoval poZzadavek
RRF - pfiznak doslé odpovédi z DALI sbérnice
1 = odpovéd dorucena
RRE - pfiznak chyby pfi pfijmu odpovédi / pfi ,random® adresaci
(pokud je RRE nastaven pfi ,random® adresaci, je soucasné ve
vstupni proménné DATA uveden kéd chyby)
1 = chyba/kolize pfi pfijmu odpovédi/ pfi ,;random® adresaci
SHS - nalezeni balastu v reZimu ,random® adresace
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RNDOK - ukon¢eni rezimu ,random“ adresace (cely adresni prostor
,random“ adres byl prohledan)
LENM - délka pfijatych dat
0 = 8 bitu (data v DATA_LO)
1 = 24 bitd (data v DATA_LO, DATA_ME, DATA_HI)
MODE - provozni rezim
0 = povelovani (principem dotaz/odpovéd)
1 = odposlech (pouze odposlech pfipojenych senzoru)

DATA_LO - odpovéd z DALI sbérnice/ chybovy kéd (1x typ usint)

chybové kody :

3 = chyba pfi nastaveni/verifikaci short adresy

4 = pozadovana short adresa mimo povoleny rozsah
DATA_ME - odpovéd z DALI sbérnice (1x typ usint)
DATA_HI - odpovéd z DALI sbérnice (1x typ usint)

Vystupni data

| CONT | ADDRESS | COMMAND | DATA LO | DATA_ME | DATA HI |

CONT - Fidici byte modulu (8x typ bool)
| ACN | TRG |MODE | | CHS |RNDS | DBL |LENM |
Bit v .6 .5 4 3 2 A .0
ACN - alternaéni bit vysilaCe, pfi zméné hodnoty dojde k akceptovani

ostatnich bitd v CONT (pokud jsou ostatni bity v CONT nulové,
dojde k vynulovani pfiznakl ve STAT = rezim reset)
TRG - pozadavek na vyslani zpravy do DALI sbérnice
MODE - provozni rezim
0 = povelovani (principem dotaz/odpovéd)
1 = odposlech (odposlech pfipojenych senzort)

CHS - spusténi hledani a zaadresovani balastu v rezimu ,random®
adresace, pozadovana short adresa musi byt soucasné
zapsana v proménné ADDRESS

RNDS - aktivace rezimu ,random® adresace

DBL - pozadavek na opakované (dvoji) vyslani téze zpravy do DALI
sbérnice, opakovana zprava bude vyslana do 100ms od zpravy
prvni (pozadavek nékterych DALI zprav)

LENM - délka vysilané DALI zpravy
0 = délka 2 Byty (ADDRESS, COMMAND)

1 = délka 3 Byty (ADDRESS, COMMAND, DATA_LO)

ADDRESS - adresni byte DALI zpravy (1x typ usint)
COMMAND - fidici byte DALI zpravy (1x typ usint)
DATA_LO - datovy byte DALI zpravy (1x typ usint)

DATA_ME - datovy byte DALI zpravy (1x typ usint), rezerva
DATA_HI - datovy byte DALI zpravy (1x typ usint), rezerva
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Kodovani DALI zprav (ve vystupnich proménnych ADDRESS, COMMAND a DATA) je
dano specifikaci DALI protokolu.
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3.8. C-DM-0001B-SL

Modul C-DM-0001B-SL je urCen pro fizeni adresovatelnych LED diod WS2812B a
WS2813, které lze pouzit bud pfimo v podobé klasického pasku, nebo riznych sestav
téchto LED diod (mechanické uspofadani do matice apod.).

Modul umozniuje "pfehrat" az 256 animaci umisténych na mikro SD karté ve formatu
BMP (24bit) obrazku. Soubory musi byt pojmenované trojCislim 000.bomp — 255.bmp. Je
mozné bud nastavit staticky individualné barvu a intenzitu kazdého RGB ¢&ipu nebo Ize
posilat sekvenci RGB dat ze souboru s nastavitelnou rychlosti. Lze tak vytvofit dynamické
svételné efekty v linii, jednoduché video (pokud se z pasku sestavi matice) nebo i svételné
efekty v prostoru podle toho, jak se LED diody uspofadaji a propoji. Celkem muze jeden
modul ovladat az 5000 RGB Cipu zapojenych v jedné Fadé, zarovehn je mozno
synchronizovat nékolik modult specialnim SYN signalem, pokud je tfeba vytvofit sestavy z
vice nez 5000 Cipu.

LED pasek Ize napajet bud z externiho zdroje, nebo pfimo z 5 V vystupu modulu
(maximalni proud 1 A tj. max. 16 LED).

Mechanicky je feSen v provedeni typu "box" pro montaz do instalacni krabice. Na
modulu je pfistupna signaliza¢ni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB
(pFipojeni napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je
signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED.

CiB

|
STECO B
o CIB LED CONTROLLER ®
() H{ CIB* TypE: C.OM-00018-5L ()
(| I cIB- ORDER No.: TXN 133 81
5v ) E. ® [ 3 #7
LED string DI )| H po . 2 ?1
GND ()| H SYN CIB LOAD: max. 210 mA % fl
e gzay CE @
SN.AB 1234 ADR. 12EF ]
SYN
I L

Obr. 3. 26 Nahled a zapojeni C-DM-0001B-SL

Tvorba animace

Kazdy pixel BMP obrazku reprezentuje jednu LED. Na nasledujicim obrazku je
zobrazeno, jak jsou v BMP obrazku, v pfipadé animace, jednotlivé snimky za sebou
fazeny (barevné odliSeno). V levé Casti jde o 6 snimkl pro pasek 5 LED, v pravé Casti jde
0 2 snimky pro matici 5 x 3 LED. Sipky vyznaduji propojeni jednotlivych &asti pasku.
Rozmeéry LED pasku (Sifka a vyska) se definuji v konfiguraci modulu, viz. dale.
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5x1LED

5x3LED

—L L[]

-, )

Obr. 3. 27 Struktura BMP obrazku v zavislosti na usporadani LED pasku
Tab. 3.9 Zakladni parametry C-DM-0001B-SL

Digitalni vystup pro LED (DO)

Napajeni a komunikace

Pocet 1

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Vystupni napéti 5V DC +10%

Maximalni odbér

210 mA

Synchronizacni vstup/vystup (SYN)

Rozméry a hmotnost

Pocet 1

Rozméry

max. 50 x 50 x 30mm

Typ beznapétovy kontakt,

Hmotnost

309

[3.3V/10kQ] Provozni a instalacni podminky
Napajeni LED (5V) Pracovni teplota -10 = +55°C
Pocet 1 Skladovaci teplota -25++470 °C
Vystupni napéti 5VDC +10% Stupen kryti IP IEC 529 |IP20B
Vystupni proud max. 1 A Pracovni poloha Libovolna
Pamét'ova karta (neni soucasti vyrobku) Druh provozu Trvaly

Typ | micro SD / SDHC Instalace do instalaéni krabice
Indika€éni LED Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,
Pocet 1 vodi¢ max. 1.0mm?2
Funkce RUN LED

3.8.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni na modulu se provadi vybérem pfislusného zatrzitka

zarizeni.

Ve starSim konfiguraénim nastroji, Manazer projektu, neni modul podporovan!!!

l Procesni data ]
i H Zafizeni
Status
Poget LED na &ifku
Pocet LED na wysku
Master (generace synchronizace)

Obr. 3.28
Pocet LED na vysSku a Sirku

Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru

VyS$ka a Sifka definuje mechanické usporadani LED pasku viz. Obr. xxx. Zadana Sitka
musi odpovidat Sifce obrazku na karté, jinak modul hlasi chybu jeho velikosti. VySka
odpovidat nemusi, nebot mize obrazek obsahovat vice snimk( animace.
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Master (generace synchronizace)

Vstupné-vystupni synchronizacni signal SYN slouzi k synchronizaci animaci bézicich
na vice modulech. Pokud je nastaven jako master, generuje synchronizacni signal pro
ostatni "slave" moduly tj. pro moduly, které nejsou nastaveny jako master.

3.8.2. Struktura predavanych dat

Zafizeni modulu jsou v€lenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna v nastroji
I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).

=-r8_pl_C_DM_000MMB_SL_IM : TCIE_C DK _000TE_SL_IM

dg] RUN LSINT q
- ] ERROR  USINT 0
=-r8_p1_C_DM_D001B_SL_DUT - TCIE_C_DR_000TE_SL_OUT
~[% PROG - USINT 0
~[% MODE : USINT 0
[ SPEED  USINT 0
Obr. 3.29 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
Vstupni data
| RUN | ERROR |
RUN - stav animace (usint)
. - -1 - [ - ] - | - | END | STATE |
Bit v .6 .5 4 3 2 A .0
STATE - bézici animace

END - konec animace

ERROR - chybové chlaseni (usint)
0-0OK
1 - chyba pamétové karty (detekce po zapnuti modulu)
2 - chyba souboru (neni na karté)
3 - Spatna velikost obrazku (nesouhlasi s inicializaénim nastavenim)
4 - Spatny format obrazku

Vystupni data

| PROG | MODE | SPEED |

PROG - volba programu (animace) (usint)
hodnoté 0-255 odpovidaji soubory 000.bmp — 255.bmp

MODE - volba pfehravani (usint)
0 - cyklické prehravani
1 - jednorazové prehrani

SPEED - rychlost pfehravani animace tj. po€et snimku / s, max. 25, (usint)
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3.9.C-DM-0002L-10V

Modul je ur€en pro ovladani stmivatelnych elektronickych predfadnikd Fizenych
analogovym signalem (0+10 V DC). Obsahuje 2 samostatné AO vystupy pro plynulé Fizeni
a 2 releové vystupy. Tyto releové vystupy mohou byt funkéné svazany s funkci
analogovych vystupl, nebo mohou byt nakonfigurovany jako samostatné ovladané.
Jednotlivé vystupy umoziuji lokalni manualni ovladani tlacitky na modulu (ZAP/VYP).
Mechanické provedeni odpovida 2M designu pro montaz na U listu.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika.

Tab. 3.10 Zakladni parametry C-DM-0002L-10V

Analogové vystupy AO

Pocet 2

Vystupni napéti Ujm 10V DC
Vystupni proud Max. 10mA
Nastavitelny rozsah 0 + 125% Ujm
Minimalni rozliSeni 1%

Binarni releové vystupy

Pocet 2

Typ

1x spinaci kontakt,
1x pfepinaci kontakt

Spinané napéti

5 + 300V AC/DC

Spinany proud

0,1+ 16A

ciB CiB
AJJMIAGJITI';:[?
ARHEIEE
@O
RUN MC
o —{
O O
DO1 DO2

Obr. 3. 30 Nahled a zapojeni C-DM-0002L-10V

DIM-
DIM+

DIMMING
L BALLAST

LAMP

Spinany vykon max.

4 000 VA, 384W

Kratkodobé pretizeni

Inrush max. 80A,
max. 20ms

Doba sepnuti / rozepnuti

15ms/5ms

Napajeni modulu

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér

56 mA

Rozméry a hmotnost

Rozméry

35 x 92 x 32mm

Hmotnost

85g

Provozni a instalacni podminky

Pracovni teplota -10 ++70 °C
Skladovaci teplota -25++85 °C

Stupen kryti IP IEC 529 |[IP20B

Pracovni poloha Svisla

Druh provozu Trvaly

Instalace Na DIN liStu
Pripojovaci svorky

Typ Perova svorka PUSH IN

Prirez vodicu

Max. 1,5 mm?2
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3.9.1. Konfigurace

C-DM-000ZL-10% 3]
Mastaveni skmivaél
DIM1 DIMZ
ReZim ovladani Do |Svézané ovl&dani s DIM j ReZim owladani DO |5Vézané ovladani s DIM j
Typ wystupni kFivky |Iineérn|’ ﬂ Tvp wystupni kFivky |Iineérn|’ ﬂ

Mastaveni rampy (Cas z 0% na 100%) |Rampa uddvana v 1000 ms j Nastaveni rampy (Cas 2 0% na 100%:) |Rampa udévand v 1000 ms ﬂ

Maskaveni blokace |Zmrazen|'akl:ué|nﬂ105tavu j Nastaveni blokace |Zmrazeniaktuéln|’ho skawy ﬂ

Mastaveni binarnich wystupd

Dol Doz
Maskaveni blokace Frrazeni akkualiniho stavu ﬂ Mastaveni blokace Zrrazeni akkudlniho skawy ﬂ
[ Blokovat manualni reim DIML + Do1 [ Blokovat manualni refim DIMZ + DOZ
X zrusit ‘
Obr. 3.31 Konfigurace modulu

Rezim ovladani DO

Releovy vystup DO Ize svou funkci svazat s funkci pfislusného stmivacového vystupu
DIM (AO). Pokud se na stmivacovém vystupu objevi nenulova hodnota, dojde automaticky
i k sepnuti pfislusného DO. Pokud se na stmivaCovém vystupu objevi nulova hodnota,
dojde k rozepnuti pfislusného DO.

Pokud se releovy vystup nakonfiguruje pro samostatnou &innost, je jeho funkce zcela
nezavisla na stavu stmivaového vystupu a Ize ho ovladat samostatné.

RezZim ovladani DO Ize nastavit jako :

- svazané ovladani s DIM
- nezavislé ovladani na DIM

Typ vystupni krivky

Stav stmivaCového vystupu je zavisly na pozadované procentni hodnoté vystupu (v
proménné DIMx.LEVEL, 0+100%). Tuto zavislost Ize v modulu nastavit jako :

- linearni
- logaritmicka

Typ kfivky (zavislosti) se nastavuje dle pozadavku chovani konkrétni zatéze.
Nastaveni rampy
Pro jednotlivé stmivaCové vystupy lze nastavit krok nabézné (sestupné) rampy.

Konkrétni hodnoty ramp jsou do modulu pfedavany ve vystupnich datech (proménna
DIMx. RAMP) a predstavuji celkovou dobu pfebéhu vystupu 0% <-> 100%.
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Nastaveni blokace

Pro jednotlivé stmivaCove / releové vystupy lze nastavit, zda se pfi prechodu modulu do
rezimu HALT ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

Pokud je pro DO nastaven rezim ,svazané ovladani s DIM”, nebere se na nastaveni
blokace DO ohled, ale DO se bude chovat dle nastaveni blokace pfislusného DIM (AO).

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétniho vystupu
v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani vystupl povolené vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlacitka MC na modulu. Sou€asné
dojde Kk rozsviceni Zluté indikacni LED MC. Poté je mozno stisky tlaCitek u jednotlivych
vystupd meénit jejich stav (0%/100%). DalSim stiskem tlaCitka MC zhasne indika¢ni LED
MC a dojde ke zruSeni rezimu manualniho ovladani. Vystupy jsou pak ovladany podle
pozadavku z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz signalizovana ve stavové
proménné modulu STAT.ManMode.

3.9.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 1*AO (DIM1)
- zarizeni 2, vstup/vystupni, 1*AO (DIM2)
- zarizeni 3, vystupni, 2*DO
- zarizeni 4, vstupni, STAT

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Obr. 3.32

Struktura predavanych dat

Struktura dat |I:I|Jln_|‘.'l Zapis "|Alias "lSvulka"lﬁhs.idélka‘qHndnuta "|
EIDT1_IN  TMI_CIBT_IDT_IW MI_CIB1_IN~ID1_IN
ACT_LEVEL1 :REAL ]| MI_CIBT_IN~D1_IN~ACT_LEVEL1 %RFa 1]
ACT_LEVELZ2 :REAL ]| MI_CIBT_IN~D_IN~ACT_LEVELZ %ZRF12 1]
E STAT : TCIE_COMOOD2T0W_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN"5TAT $00
ManMode :BOOL || MI_CIBT_IN™D_IN~5TAT"ManMode #R1E.0 1]
=ID1_0UT : TMI_CIB1_IDT_0UT MI_CIB1_0UT~ID1_0UT
=-DIM1 - TCIB_COMRLC_DIM MI_CIB1_DUT~ID1_0OUT~DIM1
LEVEL :REAL [E MI_CIBT_0UT~101_0UT~DIM1~LEVEL %RF17 1]
RAMP : LSINT [5) MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~DIM1~RaMP #R21 1]
MIMIMUM : REAL [5F MI_CIBT_OUT~101_0UT ~DIM1~MIMIMUM %RFZ2 20
=-DIM2 : TCIB_COMRLC_DIM MI_CIB1_0OUT~ID1_0OUT~DIM2
LEVEL :REAL B MI_CIBT_0UT~I01_0uT~DIM2~LEVEL %RF26 1]
RAMP : LSINT [5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~DIM2~RaMP %R30 1]
MIMIMUM : REAL [5 MI_CIBT_OUT~ID1_0UT~DIM2™MIMIMUM %RFAN 20
=-D0Os :TCIB_DOZ MI_CIB1_0UT~ID1_0OUT~D0s 300
DO1 :BOOL 5 MI_CIBT_0UT~ID1_0uT~D0s~D01 %R35.0 1]
D02 :BOOL & MI_CIBT_0UT~ID1_0UT~D0s~D02 %R35.1 1]
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Vstupni data

| ACT LEVEL1 | ACT LEVEL2 | STAT |

ACT_LEVEL1 - aktualni stav vystupu DIM1 (AO1) (typ real) [%]
ACT_LEVEL?2 - aktualni stav vystupu DIM2 (AO2) (typ real) [%)]

STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)

| | | | | | | | ManMode |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0

ManMode - signalizace rezimu manualniho ovladani vystupu

Vystupni data

| DIM1 | DIM2 | DOs |

DIMx.LEVEL - hodnota vystupu DIMx (typ real), 0+100[%]

DIMX.RAMP - hodnota nabézné/sestupné rampy vystupu DIMx (typ usint), 0+255
Podle zvoleného kroku rampy predstavuje hodnota rampu v délce
0+255s, pfipadné 0+25.5s. Rampa pfedstavuje dobu pfebé&hu vystupu
0% <->100%.

DIMx.MINIMUM - zaZehova hodnota vystupu DIMx (typ real), 0+100[%)]
Pokud bude pro vystup stmivace (v proménné DIMx.LEVEL) pozadovana
hodnota nizsi nez zazehova, bude vystup neaktivni.
Proménna je automaticky pfedinicializovana na hodnotu 20%.

DOs - hodnota binarnich vystuptd (8x typ bool)

- -7 - [ - [ - ] - [D0o2]DO1 |
Bt 7 6 5 4 3 2 1 .0

DO1 - hodnota binarniho vystupu DO1
DO2 - hodnota binarniho vystupu DO2

Pokud je DO vystup nakonfigurovan v reZzimu ,svazané ovladani s DIM®,
nema hodnota v proménné DOXx vliv na stav releového vystupu.

3.9.3. Specifika modulu

Po pfipojeni neobsluhovaného modulu k CIB lince (pfipojeni k napajeni), jsou defaultné
releové vystupy DO nakonfigurovany do rezimu ,svazané ovladani s DIM®. Pfi manualnim
rezimu ovladani vystupu tlacitky na modulu tedy budou spinat spole¢né jak DO, tak i DIM
(AO) vystupy.
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3.10.

C-DM-0006M-ILED

Modul je uréen pro proudové fizeni svitu svételnych zdroju, které pracuji na principu
LED (napf. LED svételnych paskl). Obsahuje 6 analogovych vystupl pro plynulé fizeni
az 6 samostatnych svételnych zdroju (pfip. 2 svételnych zdroju typu RGB). Napajeci
napéti svételnych zdroju je externi, v rozsahu 4.5 az 48V DC. Vystupni jemnovity proud
Ize nastavit v krocich 150, 350, 500, nebo 700mA. Jednotlivé vystupy umoznuji lokalni
manualni ovladani tla¢itky na modulu. Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéfovému®
3M designu pro montaz na U listu.

Modul je chranén proti prehfati,
indikovano ve stavové proménné modulu.

kdy dojde k odpojeni vSech vystupu. Prehfati je

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika.

L1+
L1-
CiB+
CIB-

Tab. 3.11 Zakladni parametry C-DM-0006M-ILED

45V +48VDC

A4 | A5 | AB | A7 | AB | A9

+ (=] o
Elz]|Z
= Q (U]
LED POWER 4,5 - 48 V=

RUN

HW ADDRESS 19AE

@ ) VANUAL CONTROL

LED1 LED2 LED3

LED4 LEDS5 LEDG

C-DM-0006M-ILED

A AV AV,

CiB+
ClB-

Analogové vystupy pro LED svételné zdroje

Pocet 6

Vystupni jmen. proud 150/350/500/700mA
Celkovy vystupni proud | Max. 4.2A

Proud svorkou LED+ Max. 10A

Ochrana proti pretizeni | Ne

Ochrana proti prehrati Ano

Napajeni LED vystupu

Externi zdroj

| 4.5 = 48V DC, 5A

Napajeni modulu

Napajeni a komunikace

24V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér

15 mA

Rozméry a hmotnost

Rozméry

90 x 58 x 53mm

Hmotnost

120g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota 0+ +45°C
Skladovaci teplota -25++85 °C
Stupen kryti IP IEC 529 [IP20B
Pracovni poloha Libovolna
Druh provozu Trvaly
Instalace Na DIN liStu
Pripojovaci svorky

Typ Sroubové
Prifez vodicl Max. 4 mm?2

*) vychozi hodnota proudu po resetu modulu, pokud neni z CIB pfekonfigurovana

Obr. 3. 33 Nahled a zapojeni C-DM-0006M-ILED

TXV 004 13.01

74




C-DM-0006M-ILED

3.10.1. Konfigurace

C-DM-0006M-ILED 3]

Mastaveni analogovych wystupld

LED1 LED4

Nastaveni blokace |Zmrazeniaktuélnﬂ'|n stavu ﬂ Mastaveni blokace |Zmrazeniaktuélnﬂ'|n skavy j

Mastawveni rampy (Cas z 0% na 100%

Fampa udawana v 1000 ms j Mastaveni rampy (Cas 2z 0% na 100% |FRampa udavana » 1000 ms j

Imnenavity proud |15I3 i ﬂ Imenavity proud |?EIEI i j
LED2 LEDS
Mastawveni blokace |Zmra2eni aktualniho stawvu j Mastaveni blokace |Zmra2eni aktualiniho skavu j

Mastaveni rampy (Cas 2 0% na 100% |Rampa uddvan v 1000 ms ﬂ Mastaveni rampy (€as 2 0% na 100% |Rampa udavand v 1000 ms j

Imenoviby proud |35IJ mé j Imenovity proud |35E| mé j
LEDS LEDE
Mastaveni blokace |Zmrazeni aktualniho stawvu j Mastawveni blokace |Zmrazeni aktualniho stavu j

Mastaweni rampy (Zas 2 0% na 100% |Fampa udavana v 1000 ms j Mastaveni rampy (Zas 2 0% na 100% |Rampa udavans v 1000 ms j

Imnenavity proud |SDD i ﬂ Imnenavity proud |350 i j
[~ Blokovat manuélni reim LED1, LEDZ, LEDS [~ Blokovat manualni reZim LED4, LEDS, LEDG
o K | X zrusic |
Obr. 3.34 Konfigurace modulu

Nastaveni blokace

Pro jednotlivé LED vystupy Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT
ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

Nastaveni rampy

Pro jednotlivé LED vystupy Ize nastavit krok nabézné (sestupné) rampy pro prebéh
vystupu z 0 na 100% (a naopak). Lze vybrat mezi krokem ve 100ms, nebo krokem
v 1000ms. Konkrétni hodnoty ramp jsou do modulu pfedavany ve vystupnich datech.

Jmenovity proud

Pro kazdy LED vystup Ize nastavit hodnotu jmenovitého vystupniho proudu
(pfedstavujiciho hodnotu pro vystup vybuzeny na 100%). Lze nastavit proudy 150, 350,
500, 700mA.

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana mozZnost manualniho ovladani konkrétnich LED
vystupl v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani LED vystupl povolené
vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka MANUAL CONTROL na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni Zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlaitek u jednotlivych vystupu meénit jejich stav (0%/100%). DalSim stiskem tlacitka
MANUAL CONTROL zhasne indikacni LED ON a dojde ke zruSeni rezimu manualniho
ovladani. LED vystupy jsou pak ovladany podle pozadavkd z CIB linky. Aktivita
manualniho rezimu je téz signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

75 TXV 004 13.01.



CIB JEDNOTKY

3.10.1. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, l*teplomer
- zarizeni 3, vystupni, 3*A0 (1-3)
- zarizeni 4, vystupni, 3*A0 (4-6)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony I8l v nastrojove listé.

Struktura dat |I:Iplnjl zapis *T|Alias‘-'|Svmka‘qhhs_!délkaﬂlHndnuta
EIDT_IN : THI_CIB1_ID_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
STAT TCIB_COM_STAT ] MI_CIBT_IN™IDT_IN"STAT ¥R204 41 $00
iTHERM : REAL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~THERM ZRF205 1]
=IDT_0UT : TMI_CIET_ID1_0oUT MI_CIB1_0UT~ID1_0UT
= LEDa : TCIB_COM_LEDa MI_CIB1_0UT~ID1_0OUT~LEDa
LED1 :REAL [®f MI_CIE1_OUT~ID1_OUT~LEDa™~LED1 ZRF223 1]
rampl : LSINT = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LEDa™rampl xR232 1]
LED2 :REAL [Sf MI_CIE1_OUT~ID1_0OUT~LEDa™~LEDZ ZRF233 1]
ramp2 : USINT S MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LEDa™ramp2 xR237 1]
LED3 :REAL [SF MI_CIB1_0UT~ID1_0OUT~LEDa~LED3 XRFZ238 1]
ramp3 : LSINT [®f MI_CIE1_0UT~ID1_0OUT~LEDa ramp3 ZR242 1]
= LEDb : TCIB_CDM_LEDB MI_CIBE1_0UT~ID1_0OUT~LEDb
LED4 :REAL [Sf MI_CIE1_OUT~ID1_0OUT~LEDb™~LED4 ZRF243 1]
rampd : LSINT [®f MI_CIE1_0OUT~ID1_0OUT~LEDb™rampd ZR247 1]
LEDS :REAL = MI_CIB1_0UT~ID1_0OUT~LEDb™LEDS %RF248 1]
ramph : LSINT [Bf MI_CIE1_0OUT~ID1_0UT~LEDE™ramp5 xR2R2 1]
LEDE :REAL S MI_CIB1_0UT~D1_0OUT~LEDb~LEDE %RF253 1]
rampb : LISINT [SF MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LEDb"ramph %R2A7 1]
Obr. 3.35 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| STAT | iTHERM |

STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)

[OverHeat[ManMode| - [ - | - [ - [ - T -

Bit v .6 5 4 3 2 A .0

ManMode - signalizace rezimu manualniho ovladani LED vystupu
OverHeat - teplotni pfehfati modulu (dojde k odpojeni LED vystupu)

iTHERM - interni teplota modulu (typ real) [°C]
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Vystupni data

| LEDa | LEDb |
LEDx - hodnota analogového LEDx vystupu (typ real), 0+100[%]
rampx - hodnota nabézné/sestupné rampy LEDx vystupu (typ usint), 0+255

Podle zvoleného kroku hodnota predstavuje rampu 0+255s,
pripadné 0+25.5s.
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3.11.

C-DM-0006M-ULED

Modul je urCen pro napét'ové fizeni svitu svételnych zdroju, které pracuji na principu
LED (napf. LED svételnych paskl). Obsahuje 6 analogovych vystupu pro plynulé fizeni
az 6 samostatnych svételnych zdroju (pfip. 2 svételnych zdroju typu RGB). Napajeci
napéti svételnych zdroji je externi (12V nebo 24V). Jednotlivé vystupy umoznuji lokalni
manualni ovladani tla¢itky na modulu. Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéfovému®
3M designu pro montaz na U listu.

Jednotlivé LED vystupy jsou chranény proti zkratu. PFi indikaci zkratu je pfislusny
vystup odpojen a jeho indikacni LED blika. Modul je téz chranén proti pfehrati, kdy dojde
k odpojeni vystupu. Zkrat i pfehfati je indikovano ve stavové proménné modulu.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika.

L1+

Tab. 3.12 Zakladni parametry C-DM-0006M-ULED

Analogové vystupy pro LED svételné zdroje

12/24 V=
L1-

ClB+
ClB-

Pocet 6

Vystupni napéti 12/24V DC
Proud svorkou LED1-6 | Max. 6A
Proud svorkou LED+ Max. 10A
Celkovy vystupni proud | Max. 24A
Ochrana proti pretizeni | Ano

Napajeni LED vystupu

Externi zdroj

| 12/24V DC, max. 24A

20O
| A3 | A4 | A5 A6 | A7
& 6| t ‘ 2
(@} P4 2 (O]

LED POWER 12/24 V=

Napajeni modulu

Napajeni a komunikace

24V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér

15 mA

Rozméry a hmotnost

Rozméry 90 x 58 x 53mm
HW ADDRESS 19AE Hmotnost 100g
RUN Provozni a instalaéni podminky
|ON(@ @ )MANUAL CONTROL Pracovni teplota 0+ +45°C
LEDTLED2 LED3 LED4 LED5 LEDG Skladovaci teplota -25 + +85 °C
I I Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
| o o i Pracovni poloha Libovolna
Druh provozu Trvaly
o o o o Instalace Na DIN liStu
| CEG) C-DM-0006M-ULED Pfipojovaci svorky i
CiB Sroubové
VOLTAGE QUTPUTS LED Sroubové, vyjimatelné

Prarez vodi¢t CIB, LED

Max. 2,5 mm?

Externi napajeni LED

Sroubové

Prirez vodicu externiho
napajeni LED

Max. 4 mm?2

Obr. 3. 36 Nahled a zapojeni C-DM-0006M-ULED
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C-DM-0006M-ULED

3.11.1. Konfigurace

C-DM-0006M-LILED %)

Mastaveni analogovych wvystupld

LED1 LED4
Mastaweni blokace |Zmrazeniaktuélnﬂ'|n skawil j Mastaveni blokace |Nulnvéni,|'odepnutivg?stupu j

Mastaveni rampy {cas 2 0% na 100%:

Rarmpa udévana v 1000 ms ﬂ Mastaveni rampy (cas 2 0% na 100% |Rampa udavana v 100 ms j

LEDZ LEDS

Nastaveni blokace |Zmrazenl’aktué|nﬂ'|n skavu ﬂ Mastavens blokace |Zmrazenl’aktuélnﬂ'|n skavy j

Mastaveni rampy {cas z 0% na 100%: |Rampa udavana v 1000 ms j Mastaveni rampy {cas z 0% na 100%: |Rampa udavan v 1000 ms j

LEDS LEDE&
Mastaveni blokace |Zmrazen|’aktuélnﬂ'|u stawvu j Mastawveni blokace |Zmrazeniaktuélnﬂ'|0 skavu j

Mastaweni rampy [cas 2 0% na 100% |Pampa uddvana v 1000 ms j Mastaveni rampy [cas 2 0% na 100% |Rampa udavans v 1000 ms j

[ Blakowat manoalni rezim LED, LEDZ, LEDS [ Blakowat manualni reZim LED4, LEDS, LEDG

o DK | X zru |

Obr. 3.37 Konfigurace modulu

Nastaveni blokace

Pro jednotlivé LED vystupy Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do reZzimu HALT
ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

Nastaveni rampy

Pro jednotlivé LED vystupy Ize nastavit krok nabézné (sestupné) rampy. Konkrétni
hodnoty ramp jsou do modulu pfedavany ve vystupnich datech.

Blokovat manualni rezim

ZatrZzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich LED
vystupl v rezimu RUN. Vrezimu HALT je manualni ovladani LED vystupl povolené
vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlacitka MANUAL CONTROL na
modulu. Soucasné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlaitek u jednotlivych vystupl meénit jejich stav (0%/100%). DalSim stiskem tlacCitka
MANUAL CONTROL zhasne indikacni LED ON a dojde ke zruSeni reZzimu manualniho
ovladani. LED vystupy jsou pak ovladany podle pozadavka z CIB linky. Aktivita
manualniho rezimu je téz signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

3.11.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, l*teplomer

- zarizeni 3, vystupni, 3*A0

- zarizeni 4, vystupni, 3*A0
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Zafizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu

Nastaveni V/V

v prostifedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 18 v nastrojove listé.

Struktura dat |I:Iplnjl Zapis *T|A.Iias*—'|Evurka‘q.ﬁ.hs_!délkaﬂlHudnuta
SID1_IN : THI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
STAT :TCIB_COM_STAT Gl MI_CIE1_IN“IDT_IN~STAT ZR204 /1 $00
iTHERM : REAL d| MI_CIB1_IN"ID1_IN~iTHERM %RF205 0
=ID1_0UT : TMI_CIE1_ID1_OUT  MI_CIB1_OUT~ID1_OUT
= LEDa :TCIE_CDM_LEDs MI_CIB1_DUT~ID1_OUT~LEDa
LED1 :REAL [ MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LEDa™LED1 %RFZ28 0
rampl : USINT [® MI_CIE1_0UT~ID1_OUT~LEDa™ramp1 #R232 0
LED2 :REAL [ MI_CIB1_OUT~ID1_0OUT~LED&™LED2 %RF233 0
ramp2 : USINT [% MI_CIE1_0UT~ID1_0UT~LEDa ramp2 #R237 0
LED3 :REAL [® MI_CIE1_0UT~ID1_OUT~LEDa~LED3 %RAF238 0
ramp3 : USINT [ MI_CIB1_0UT~ID1_0OUT~LEDa™ramp3 #Fi242 0
= LEDb :TCIE_COM_LEDh MI_CIB1_DUT~ID1_DUT~LEDb
LED4 :FREAL [ MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LEDb~LED 4 %RF243 0
ramp4 : USINT [ MI_CIB1_0OUT~ID1_0OUT~LEDE™rampd #Ri247 0
LEDS :REAL [® MI_CIE1_0UT~ID1_OUT~LEDE~LEDS %RF248 0
ramp5 : USINT [ MI_CIB1_0UT~ID1_0OUT~LEDE™rampS #Fi252 0
LEDE :REAL [% MI_CIB1_0UT~ID1_OUT~LEDE~LEDE %RF253 0
ramp6 : USINT [® MI_CIE1_0UT~ID1_OUT ~LEDb™rampk %257 0
Obr. 3.38 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| STAT | iTHERM
STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
| OverHeat | ManMode | Overload6| ... | ... | ... [ ... [OverLoad1]
Bit v .6 5 4 3 2 1 .0
OverLoadx - zkrat na vystupu LEDx
ManMode - signalizace rezimu manualniho ovladani LED vystupl
OverHeat - teplotni pfehfati modulu
iTHERM - interni teplota modulu (typ real) [°C]

Vystupni data

LEDa | LEDb |

LEDx

rampx

- hodnota analogového LEDx vystupu (typ real), 0+100[%]

- hodnota nabézné/sestupné rampy LEDXx vystupu (typ usint), 0+255
Podle zvoleného kroku hodnota pfedstavuje rampu 0+255s,
pripadné 0+25.5s.
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C-DM-0402M-RLC

3.12. C-DM-0402M-RLC

Modul je urCen pro fizeni intenzity osvétleni (svételného toku) vétSiny stmivatelnych
zatézi napajenych sitovym napétim 230 nebo 110V AC a frekvenci 50 nebo 60Hz.
Obsahuje 2 stmivaCové vystupy a 4 univerzalni Al/DI vstupy (konfigurovatelné po
dvojicich). Stmiva€ je vhodny pro stmivani odporové, induktivni nebo kapacitni zatéze.
Stmivac pracuje na principu fazového fizeni uhlu zapnuti nebo vypnuti.

Jednotlivé vystupy umozniuji lokalni manualni ovladani tlacitky na modulu (ZAP/VYP).
Vystupy jsou chranény proti zkratu a prehrati modulu.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Mechanické
provedeni odpovida ,rozvadéfovému®“ 3M designu pro montaz na U liStu.

Tab. 3.13 Zakladni parametry C-DM-0402M-RLC

Stmivacové vystupy OUT
Pocet 2
Typ zatézeD2 RL3, RC, CFL, stmivatelné
LED%
Napajeni zatéze 230/110V AC , 50/60Hz
Spinany vykon Max. 2 x 500 VA (pro 230V)
Max. 2 x 250 VA (pro 110V)
Vystupni proud Max. 2 x 2.2A
Ochrana proti pretizeni | Ano
Ochrana proti prehrati Ano
g% Paralelni fazeni® Ano, max. 4 kanaly (na
CIBUS _DIG\TAL/ANALOGINPUTS Jedne’ CIB Ilnce)
Vykonovy prvek NMOS tranzistor
[=/ =57 C-DM-0402M-RLC Univerzalni vstupy Al/DI
Pocet 4
RUN HW ADDRESS 19AE Volitelny typ vstupu Binarni (tlacitko), vyvazeny
EZS, Pt1000, Ni1000,
I @ ) VANUAL CONTROL\I NTC12kQ, KTY81-121,
odpor 160kQ
1 o RL o | Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
ON ERR RC ON ERR Vyvazeny EZS vstup Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
LEDICFL . Pt1000 -90 + +320 °C
L outt——! mopE b——out2— Ni1000 —60 + +200 °C
— NTC 12kQ —40 ++125°C
cic Fh o KTY81-121 55+ +125 °C
Slilmlé\é\é\mlé&li Odporovy vstup 0 + 160kQ
] [ Rozli§eni, pfesnost 0.1 °C/10Q, 0.5 %rozsahu
PN NCNCN Perioda obnoveni Al typicky 5s
{ LDDDDDYD O ‘ Napajeni modulu
: ﬁ : Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Maximalni odbér 35 mA
H F1 H F2 Rozméry a hmotnost
- Rozméry 90 x 58 x 53mm
230V @ 21 @ 22 Hmotnost 120g
L Provozni a instalaéni podminky
N Pracovni teplota 0+ +55°C"
Skladovaci teplota -25++85 °C
Obr. 3. 39 Néhled a zapojeni C-DM-0402M-RLC | Stupen kiyti IP IEC 529 |1P20
Pracovni poloha Svisla
T - Druh provozu Trvaly
Pripojovaci svorky —~
Typ Sroubové Ilcss)ta'lacgv . _ Na DI.N liStu
Prarez vodic Max. 2,5 mm?2 viz. nize, kapitola Specifika modulu

*) z diivodu chlazeni doporuéen bocni odstup mezi moduly
min. 15mm
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ALARM ALARM
e e
>K2 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e | . e 7 INx e [ e e 7 INx
h GND GND

Obr. 3. 40 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup Obr. 3. 41 Dvagjite vyvazeny EZS vstup

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

s verzi FW 1.8 a vyssi !l

3.12.1. Konfigurace

Mastaveni binarnich wstupl

[~ DI : Wywaieny wstup (zabezpedovacka) [

[~ D12 : Wywaieny wstup (zabezpedovacka) [

v DI3 : Vwwéfeny wstup (zabezpedovacka) [ Wstup ma dvajité vyw&Zeni
W DI4 : VwwéZeny wstup (zabezpedovacka) [vw Wstup ma dvajité vywaZeni
Prodleva vyhodnoceni diouhého stisku 0,7 = s

Mastaveni analogoyych wstupd

BI1 : Typ wsbupu |Pr1000 wioo = 1,385 | Fitrace wstupu 0,0 =

BI2 1 Typ wstupu |Pt1000 w100 = 1,355 | Fitrace wstupu 0,0 -

I3 : Tp wstupu |Pt1000 w100 = 1,355 | Fitrace wstupu 0,0 -

AT4 1 Typ wstupu |P1000 w100 = 1,385 ~|  Fitrace vstupu oo 3

Mastaveni strmivadl

oUT1 oUTZ

Typ zatEze |zétéE bypu AL j Twp zak&ze |2été§ bypu RC j
Typ wystupni kfivky |Iineérn|’ j Tvp wystupni kfivly |exp0nenciéln|’ j

Mastaveni rampy (Eas 2 09% na 100%) |Ram|:-a udavana v 1000 ms j Nastaveni rampy (Cas 2 0% na 100%:) |Rampa udévana v 100 ms j

Mastaveni blokace |Zmrazen|’akl:uélniho stavi j MNastaveni blokace |Nulovéni,|'odepnut|'w{fstupu j

[~ Blokowat manualni regim

o O | X zrusit ‘

Obr. 3.42 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho soué¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zafizeni vSech jednotek.

Vyvazeny vstup
Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud

polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavoveé).
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Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud poloZzka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 43 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).
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Typ zatéze

Stmiva€ umoznuje nastaveni typu zatéze na induktivni RL, nebo kapacitni RC. Vybrany
typ zatéZe je soucCasné indikovan svitem pfislusnych RL nebo RC signalek na modulu.

Pokud je souasné na vystupu nastavena tzv. zazehova (zapalna) hodnota vystupu (v
proménné OUTX.MINIMUM), sviti i pfislusna signalka CFL/LED. Pokud je pak pro vystup
stmivaCe pozadovana hodnota nizSi nez zaZzehova, bude vystup neaktivni.

Typ | Princip Fizeni Priklad zatéze
RL | sepnuti v prabéhu pulviny, - Zarovka
rozepnuti pfi prichodu sinusovky nulou - stmivatelna kompaktni zafivka

- stmivatelna LED Zarovka
- transformator (vinuty)

RC | sepnuti pfi prichodu sinusovky nulou, - Zarovka
rozepnuti v pribéhu pualviny - elektronicky predfadnik

!

POZOR : Pri pripojeni nestmivatelnych svételnych zdroji ke stmivaci hrozi jejich
nenavratné poskozeni !!!

Typ vystupni krivky

Stmivaé pracuje na principu fazového thlu zapnuti nebo vypnuti. Uhel zapnuti (vypnuti)
je zavisly na pozadované procentni hodnoté vystupu (v proménné OUTX.LEVEL,

0+100%). Tuto zavislost Ize v modulu nastavit jako :

- linearni
- logaritmicka

Typ kfivky (zavislosti) se nastavuje dle poZzadavku chovani konkrétni zatéze.

Nastaveni rampy

Pro jednotlivé stmivaCové vystupy lze nastavit krok nabézné (sestupné) rampy.
Konkrétni hodnoty ramp jsou do modulu pfedavany ve vystupnich datech (proménna
OUTx. RAMP) a pfedstavuji celkovou dobu pfebéhu vystupu 0% <-> 100%.

Nastaveni blokace

Pro jednotlivé stmivacové vystupy Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu
HALT ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.
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Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétniho
stmivaCového vystupu v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani vystupl

povolené vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka MANUAL CONTROL na
modulu. Soucasné dojde k rozsviceni Zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky

tlacitek u jednotlivych vystupl meénit jejich stav (0%/100%).

DalSim stiskem tlacitka

MANUAL CONTROL zhasne indikacni LED ON a dojde ke zruSeni rezimu manualniho
ovladani. Vystupy jsou pak ovladany podle pozadavku z CIB linky. Aktivita manualniho
rezimu je téz signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

3.12.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni
- zarizeni

- zarizeni
- zarizeni
- zarizeni

1,
2,
- zarizeni 3,
4,
5,
6,

vstupni,
vstup/vystupni,
vstup/vystupni,
vstupni,
vstupni,
vstupni,

4*DI/EZS
1*DIMM (OUT1)
1*DIMM (OUT2)
STAT + THERM
2*AT (AIl, AI2)
2*AT (AI3, AI4)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat

| Oplni zapis

YlAlias Y| Svorka'|Abs./délka'|Hodnota Y|

FEID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IM

DI : TCIBE_CDMRLC_DI
ACT_LEVEL1 :REAL
ACT_LEVEL2 :REAL

STAT :TCIB_CDMRLC_STAT

THERM :RE&L
Al1 :REAL
Al2 REAL
Al3 REAL
Al4 REAL

EID1_0UT : THMI_CIBT_ID1_0ouT
EHOUT1 : TCIE_CDOMRLC_Dk

LEVEL :REAL
RAMP : USINT
MINIMUM : REAL

F-OUT2 : TCIBE_COMRLC_DM

LEVEL :REAL
RAMP : USINT
MINIMUM : REAL

MI_CIB1_IN"ID1_IN

1dh.a% 2} 4} 4} 4} 4f 4} 2

b1_CIBT_IN~ID_IN~Dl
MI_CIBT_IN™ID1_IN~&ACT_LEVELT
MI_CIB1_IN™ID1_IN=&CT_LEVELZ
MI_CIB1_IN™IDT_IN™STAT
MI_CIB1_IN~ID_IN~THERM
MI_CIB1_IN™ID _IMN~4(1
MI_CIB1_IN™ID _IM =42
MI_CIB1_IN™ID _IMN =43
MI_CIB1_IN™ID _IMN ™4l 4
MI_CIB1_0OUT~1D1_0UT
MI_CIB1_0UT~1D1_0UT~0UT1

[% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~0UT1~LEVEL
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_OUT~0UT1~RaMP
[ MI_CIB1_0UT=I0T_OUT~0UT1~MINIMUM

MI_CIB1_0UT~1D1_0UT~0uT2

[% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~0UT2~LEVEL
[® MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~0UT2~RaMP
[5 MI_CIB1_0UT~IDT_OUT~0UT 2 MINIMUM

Obr. 3.44

Struktura predavanych dat

%R4/2

%RFG 0
ZRF10 0
ZR1442

%ZRF16 0
ZRF20 0
ZRF24 0
ZRF28 0
ZRF32 0
ZRF36

#ZR40

ZRFN 20
%ZRF45

%#R43

%RF50 20

85
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Vstupni data

| DI |ACT LEVEL1|ACT LEVEL2| STAT |THERM]| AIl | AI2 | AI3 | Al4 |

DI - stav binarnich vstupq, signalizace ,tamper® stavu EZS vstupl (16x bool)

| CLICK4 | cLICK3|CLICK2|CLICKL| DI4 | DI3 | D2 | DIl |

Bit A .6 5 A4 3 2 A .0
| TAMPER4 | TAMPER3 | TAMPER2 | TAMPER1 | PRESS4 | PRESS3 | PRESS2 | PRESS! |
Bit 15 14 A3 A2 A1 .10 9 .8
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKX - kratky puls (do log. 1) na vstupu DIx

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na vstupu DIx
TAMPERX - ,tamper” stav EZS vstupu x
ACT_LEVELX - aktualni stav vystupu OUTx (typ real) [%]

STAT - stavovy byte modulu (16x typ bool)

| VLD4 | OUF4 | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 ) 1 .0

| - |PWR_ERR| HEAT | ERR2 | ERR1 | MAN | VLDT | OUFT |
Bit .15 14 13 12 A1 .10 9 8

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx

VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

OUFT - preteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru

VLDT - platnost odméru interniho teploméru

MAN - signalizace rezimu manualniho ovladani vystup

ERRXx - pfetizeni/zkrat na vystupu OUTx (dojde k odpojeni vystupu x)

HEAT - teplotni pfehrati modulu
Pokud bude vyhodnocena teplota modulu vyS$si nez 65°C, dojde
k automatickému odlehéeni obou vystupl pfechodem na
zazehovou hodnotu. Pokud bude teplota vysSi nez 70°C, dojde
k automatickému odpojeni obou vystupu. Navrat do bézného
provozniho stavu nastane automaticky po vychladnuti modulu
pod teplotu 60°C.

PWR_ERR - nepfipojené silové napajeni 230V AC

THERM - interni teplota modulu (typ real) [°C]

Alx - hodnota analogového vstupu Alx (typ real) [°C],[kQ]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).
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Vystupni data

| OUT1 | OUT2 |

OUTX.LEVEL - hodnota vystupu OUTX (typ real), 0+100[%)]

OUTx.RAMP - hodnota nabézné/sestupné rampy vystupu OUTx (typ usint), 0+255
Podle zvoleného kroku rampy pfedstavuje hodnota rampu v délce
0+255s, pfipadné 0+25.5s. Rampa predstavuje dobu prebéhu vystupu
0% <-> 100%.

OUTX.MINIMUM - zazehova hodnota vystupu OUTX (typ real), 0+100[%]
Pokud bude pro vystup stmivae (v proménné OUTX.LEVEL)
pozadovana hodnota nizSi nez zazehova, bude vystup neaktivni.
Proménna je automaticky predinicializovana na hodnotu 20%.

3.12.3. Specifika modulu
Systemova podpora CFox mastera

Pro spravnou funkci modulu C-DM-0402M-RLC je nutna systemova podpora
v nadfazeném CFox masteru. Tato systemova podpora byla implementovana do CFox
mastera CF-1140 / CF-1141 ve verzi FW 1.8. Pokud se pouZije master s verzi nizsi,
nebude modul stmivaCe pracovat korektné (vystupy nebudou obsluhovany, ERR LED 3x
kratce problikne).

Omezujici podminky provozu modulu

1) Pfi nespravném nastaveni typu zatéze muize dojit k poSkozeni stmivace. Pro
odporovou zatéz (klasické zarovky) Ize pouzit RL nebo RC rezim.

2) Neni dovoleno kombinovat induktivni a kapacitni charakter zatéze na témze vystupu.

3) Vinuté transformatory lze k vystupu stmivace pfipojit pouze do pfikonu 250VA
(125VA pro 110V) a pfi souCasné podmince minimalni trvalé zatéze transformatoru
na 80% jmenovitého vykonu. Pfipojeni transformatoru naprazdno (bez zatéze) neni
dovoleno.

4) PFi pouziti Zarovkovych LED svétel, nebo elektronickych predfadnikd, lze pouzit
zatéz maximalné do 250VA (125VA pro 110V). Nepouzivat paralelni fazeni kanal
stmivace.

5) Paralelni fazeni kanall modull je mozné pouze pro odporovou zatéz (klasické
zarovky) do vykonu 2kW (1kW pro 110V) . Moduly musi byt na jedné CIB lince.

Volba sit'ového napéti zatéze

Modul umoznuje stmivat zatéZze napajené sitovym napétim 110V nebo 230 V AC. Volba
sitového napéti se provadi internim pfepinaem na zadni strané modulu. Pfepinac je
dostupny po sejmuti zadniho ¢erného krytu modulu. Od vyrobce je implicitné nastavena
uroven 230V.
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Internal switch 1101 230 ¥ on back side of board:
110v

Setting Range 230V
110V
Setting Range 110V

Detekce sitové frekvence 50 / 60Hz je automaticka, na modulu se nijak nenastavuje.
Paralelni fazeni vystupli stmivace

Pfi pozadavku ovladani vystupni zatéZe prasahujici vykonové moznosti jednoho
vystupu, je mozné tyto vystupy propojit paralelné, do jedné zatéze. Paralelné Ize propojit
maximalné 4 vystupy. Moduly C-DM-0402M-RLC takto propojovanych vystupt musi byt
zapojeny na jedné CIB lince. Pfi konfiguraci modull je nutné mit vdechny propojované
vystupy shodné nakonfigurované a obsluhované. V opacném pfipadé by doslo
k pretizeni jednotlivych vystupl a naslednému odstaveni vSech propojenych vystupu.

Pfi manualnim rezimu ovladani takto propojenych vystupl se doporuCuje provadét
zménu stavu jednotlivych vystupl (tla¢itky na modulu) pfi vypnutém napajeni zatéze
(odpojena pojistka / vypnuty jistic).

Elourz
Elourz
Elourz
ElouTz

|
‘ QUTPUTS

2 | B3| B4 B5 BB | B7 |

ouT1

@ OUTA
®louTz2

o)

upto 12 kKW

upto 0571 kv ® |:j| T10A 354
! % H TEA, £ 354 L

L N MAIN POWER 110 /230 v AC
N MAIN POWER 110 / 230 V AC
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3.12.4. Diagnostika modulu

Stmivac obsahuje fadu diagnostickych nastroju zajiStujicich provoz modulu. Vysledek
diagnostiky je dostupny ve stavovém bytu modulu STAT (viz. kapitola Struktura
pfedavanych dat). Nékteré stavy diagnostiky jsou tézZ signalizovany pomoci ERR LED na
modulu. Vyznam je popsan v nasledujici tabulce.

ERR LED

Popis

Sviti

Vyhodnoceno pfetiZeni (zkrat) vystupu (signalizace v proménné STAT.ERRx ). Vystup
automaticky odepne (funkce jistie). Odblokovani vystupu se provede :

a) stiskem prislusného tlacitka OUTx, nebo

b) zapisem hodnoty 0% do proménné OUTx.LEVEL.

1x kratce problikne

Pfehfati modulu (signalizace v promé&nné STAT.HEAT). Oba vystupy se automaticky
pfepnou na utlumovou hodnotu, odpovidajici 2/3 aktualné pozadovaného vystupniho
vykonu (>78°C). Pfi nadale stoupajici teploté vystupy odepnou zcela (>80°C).
Odblokovani vystupll se provede automaticky, po schladnuti modulu (pod 76°C).

2x kratce problikne

Nepfipojeno silové napajeni 230V AC.

3x kratce problikne

Nedostupna systemova podpora z CFox mastera, vystupy nebudou obsluhovany.
Nutné upgradovat FW v masterovi. Viz. kapitola Specifika modulu vyse.
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3.13. C-EM-0300M

Modul C-EM-0300M je urCen pro vzdaleny monitoring spotfeby elektrické energie a
kvality sitového napéti. Je vybaven 3 napét'ovymi a 3 proudovymi vstupy. Proudové
vstupy jsou urCeny pro pfipojeni externich méficich proudovych traf (s vystupem xA /
333mV). Modul obsahuje tfifazovy, Ctyf-kvadrantni elektromér, s oddélenou registraci
odebrané a dodané energie.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni na napajeni) se rozsviti zelena RUN LED.
Pokud je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Pro funkci
minitoringu energie je nutné modul dale napajet AC sitovym napétim.

Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéfovému®“ 3M designu pro montaz na U listu.

Podrobny popis vSech parametrld modulu viz. Zakladni dokumentace modulu C-EM-
0300M (TXV 143 09).
3.13.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v komplexnim nastroji 1/0 Configurator (ikona ==
v menu Nastroje)..

z Konfigurace [ - i =) iﬂ-‘
=] Zai':i.zeni

_ _ Vykon P1
C-EM-0300M
CIB periferni modul - 3-fazovy Vitkon P3
TECO elektromérovy modu R/W registry

Advanced futomation

Prodejce Teco a.5

Produktové fada FOXTROT
Cislo produktu 4309
Objednad &slo TEM 143 09

[v Modul povolen HW adresa: | 0001

Rém 8
0 123 4 5 6 7 8 9 10111213 14 15 16 :
4 3

Ulozit | Népavéda Zrudit

Obr. 3.45 Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru
Zatrzitky Ize aktivovat / deaktivovat obsluhu jednotlivych zafizeni modulu.
Modul C-EM-0300M je dale nutno jesté uzivatelsky dokonfigurovat z aplikacniho

programu PLC, dle varianty méficich traf, viz. kapitola ,Specifika modulu - Konfigurace
rozsahu mericich proudovych traf“nize.
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3.13.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, vykon P1
- zarizeni 2, vstupni, vykon P2
- zarizeni 3, vstupni, vykon P3
- zarizeni 4, vstup/vystupni registry pristroje (ANYREG)

Pfedavana data jednotlivych zafizeni modulu jsou v€lenéna do struktur, které jsou
patrné v komplexnim nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).

S| ¥8_p0_IMN  TCIB_C_ER_0300M_IF

il P1CREAL +0.000000
-dp] P2 REAL +0.000000
il P3 REAL +0.000000

Sdp] AREGI : TCIE_CEMOZ00M_ AR
Eid] STAT : TCIE_CEMOZ00M_STAT
dp] VLD1 :EOOL
] VLD2 - EOOL
] VLD3 - EOOL
] VLDR :BOOL
il ARC EOOL
~dp] REGI  LINT
] WALL - ARRAY [0.7] OF USINT
=[5 r8_p0_OUT - TCIE_C_ER_0300M_OUT
=[5 AREGOD - TCIE_CEMOZ00M_AR0
=[S COMT - TCIE_CERMO300M_CONT
[ LV BOOL
[ LW2 BOOL
[ W3 BOOL
[ Lv4 BOOL
[ WR BOOL
“.[%r ACN - EBOOL
~[% REGO : UINT
F O VALD - ARRAY [0.7)0F USINT

o o o o o o

0.0.0,0.0,0.0.0]

o o o o o oo

0.0.0,0.0,0.0.0]

Obr. 3.46 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data

| P1 | P2 | P3 | AREGI
P1 - hodnota okamzitého Cinného vykonu vstupu 1 (typ real) [W]
P2 - hodnota okamzitého ¢inného vykonu vstupu 2 (typ real) [W]
P3 - hodnota okamzitého Cinného vykonu vstupu 3 (typ real) [W]

Kladné hodnoty vykonu predstavuji odbér ze sité, zaporné hodnoty pak
dodavku do sité.

AREGI.STAT - stavovy byte pfistupu do registra pristroje ANYREG (8x typ bool)

| ARC| - | - |JVLDR| - |VLD3]|VLD2|VLD1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
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VLDx - platnost vyétenych hodnot vykont P1-P3

VLDR - platnost zpracovani R/W pozadavku ANYREG

ARC - pfijimaci alternace ANYREG, zména stavu signalizuje vyfizeni
R/W pozadavku ANYREG

AREGI.REGI - pocate¢ni adresa registru vyfizeného R/W pozadavku do registri pfistroje
ANYREG (1x typ uint), viz. Mapovani proménnych do registri dale.

AREGI.VALI[8] - hodnota vyc&teného registru (vyCtenych registril) pfistroje ANYREG
(8x typ usint)

Vystupni data

\ AREGO \

AREGO.CONT - fidici byte pfistupu do registra pfistroje ANYREG (8x typ bool)

|ACN| - | - | WR | - | Lv3d | LvV2 | LV1 |
Bit v .6 .5 A4 3 2 A .0
LVx - format hodnot registru (registrd) ANYREG v proménnych

AREGI.VALI[]/ AREGO.VALO[ ]

LV4 | LV3 | LV2 | LV1 | Velikost / typ proménné
0 0 0 0 | 1x16b/ uint
0 0 0 1 | 2x 16b / uint + uint
0 0 1 0 | 3x16b/ uint + uint + uint
0 0 1 1 | 4x 16b / uint + uint + uint + uint
0 1 0 0 | 1x32b/ udint
0 1 0 1 | 2x 32b / udint + udint
0 1 1 0 | 1x 64b/ udint Low + udint High
0 1 1 1 | 1x32b/real
1 0 0 0 |2x32b/real +real
1 0 0 1 | 1x64b/Ireal
WR - pozadovana operace do adresovaného registru ANYREG

= 0 — ¢teni z adresovaného registru
=1 — zapis do adresovaného registru
ACN - vysilaci alternace ANYREG, zména stavu spousti novy R/W
pozadavek ANYREG

AREGO.REGO - pocatecni adresa registru nového R/W pozZadavku ANYREG
(1x typ uint), , viz. Mapovani proménnych do registri dale.

AREGO.VALO[8] - hodnota zapisovaného registru (zapisovanych registrl) pfistroje
ANYREG (8x typ usint)
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3.13.3. Specifika modulu
Mapovani proménnych do registru

Proménné monitoringu spotfeby jsou mapovany do vnitfnich registri pfistroje. Zakladni
proménné jsou mapovany v téchto registrech.

Nazev proménné Pocatec¢ni adresa Site / typ Jednotky
DEC HEX
Frequency 4100 0x1004 32bit / real [HZ]
Uint 4352 0x1100 32bit / real [V]
Uin2 4354 0x1102 32bit / real [V]
Uins 4356 0x1104 32bit / real [V]
l1 4608 0x1200 32bit / real [A]
I2 4610 0x1202 32bit / real [A]
I3 4612 0x1204 32bit / real [A]
cos(P)1 4876 0x130C 32bit / real -
cos(P)2 4878 0x130E 32bit / real -
cos(P)s 4880 0x1310 32bit / real -
P1 4896 0x1320 32bit / real W]
P2 4898 0x1322 32bit / real W]
Ps 4900 0x1324 32bit / real W]
Q: 4904 0x1328 32bit / real [var]
Q2 4906 0x132A 32bit / real [var]
Qs 4908 0x132C 32bit / real [var]
S1 4912 0x1330 32bit / real [VA]
S 4914 0x1332 32bit / real [VA]
Ss 4916 0x1334 32bit / real [VA]
3EP+ 8192 0x0200 64 bit/ Ireal [Wh]
3EP- 8196 0x0204 64 bit/ Ireal [Wh]
EP1+ 8208 0x2010 64 bit/ Ireal [Wh]
EP2+ 8212 0x2014 64 bit/ Ireal [Wh]
EP3+ 8216 0x2018 64 bit/ Ireal [Wh]
EP1- 8224 0x2020 64 bit/ Ireal [Wh]
EP2- 8228 0x2024 64 bit/ Ireal [Wh]
EP3- 8232 0x2028 64 bit/ Ireal [wh]
Primary CTY 1809 0x0711 16bit / uint [A]

1) POZOR : Pfi zméné hodnoty v proménné Primary CT dojde k resetovani (vynulovani) vSech doposud
naméfenych (archivovanych) hodnot!!!

Formaty hodnot registru

V proménnych VALI[ ] a VALO[ ] Ize jednim R/W pozadavkem pfenést az 64 bitd hodnot
registri. Pokud je pozadovan prenos datové kratSich registru, Ize jednim pozadavkem
prenést vice registri bezprostfedné na sebe adresné navazujicich (viz. Fidici bity LVx v
proménné AREGO.CONT). V proménnych VALI[ ] a VALOJ ] jsou proménné kodovany
konvenci ,Little Endian®, tedy v pofadi Low ... High.

Konfigurace rozsahu mefricich proudovych traf

Modul je nutno uzivatelsky dokonfigurovat, dle varianty méficich traf (x/333mV). Mefici
rozsah Inom pfipojenych traf v [A] je nutno zapsat do proménné Primary CT. Zapsanou
hodnotu Ize téz zpétné vycist (pro kontrolu rozsahu). Mapovani proménné Primary CT do
registru viz. tabulka vyse.
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POZOR : Pfi zméné hodnoty v proménné Primary CT dojde k resetovani
(vynulovani) vSech doposud namérenych hodnot !!!

POZOR : Proudové vstupy pristroje nemohou byt pouzity pro pfimé méreni proudu.
Pripojeni nespravného mériciho transformatoru je prisné zakazano. Pristroj tim
muzete vazné poskodit !!!

Vzdy pouzivejte pouze s pristrojem dodavané a k tomu urCené meéfici transformatory.
Prehled proudovych transformatorl s délenym jadrem a 333mV vystupem je uveden
v nasledujici tabulce :

Inom d . Rozméry
T Model Pripojeni
. [A] [mm] Hel [mm]

JC10F - 005 - 333mV 5
JC10F - 020 - 333mV 20

JCI0F JCIOF -030-333mV | 30 10 23x50%26
JC10F - 050 - 333mV 50
JC16F - 070 - 333mV 70 svorkovnice

elles JC16F - 100 - 333mV | 100 1 Zeiprel

JC24F JC24F - 200 - 333mV | 200 24 45x74.5%34
JC36S - 300 - 333mV | 300

LEEEE JC36S - 600 - 333mV | 600 e SIS

Aplika¢ni podpora

Pro podporu obsluhy modulu C-EM-0300M v prostfedi Mosaic jsou dostupné funkce a
funkéni bloky z knihovny CFoxLib. Popis a pfiklady pouziti viz. dokumentace TXV 003 71
Knihovna CFoxLib.
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3.14. C-EM-0401M

Modul C-EM-0401M je urCen pro vzdaleny monitoring spotfeby elektrické energie a
kvality sitového napéti. Je vybaven 4 napét'ovymi vstupy, 4 proudovymi vstupy a jednim
releovym vystupem (ochranné relé). Proudové vstupy jsou urCeny pro pfipojeni externich
pruvlekovych ¢&i naklapavacich (délenych) meéficich proudovych traf. Modul obsahuje
trifazovy, Ctyf-kvadrantni elektromér, s oddélenou registraci ¢inné energie odebrané (EP+)
a dodané (EP-) do rozvodné sité.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni na napajeni) se rozsviti zelena RUN LED.
Pokud je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Pro funkci
minitoringu je nutné modul dale napajet pomocnym napétim (AC / DC). Prfipojeni
pomocného napéti je signalizovano blikanim zelené R LED.

Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéfovému®“ 6M designu pro montaz na U liStu.

L
N CIB | ‘ciB
Al A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 B1 B2 B3 B4 B5 Bé B7 B8 B9
CTOLeTero | el e0
L Proweram | Foourbor | [RTatfa2] ||| ol
[ -E o)X N
C-EM-0401M DO1 RUN
‘ VOLTAGE INPUTS ‘ | | CURRENT INPUTS
Nl T2l Tl nlklielelBllial
0ol 000000800
C1 C2 C3 C4 C5 C6 C7 C8 C9 D1 D2 D3 D4 D5 Dé D7 D8 D9
tok vykonu
——
power flow
L2 . @j
N @
PE

Obr. 3. 47 Nahled a zapojeni modulu
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Tab. 3.14 Zakladni parametry C-EM-0401M

Napét'ové vstupy Ochranné relé

Pocet 4 Pocet 1

Méfici rozsah (Uwn) |6 +300V AC Typ Spinaci kontakt

Pfesnost méfeni 10,05 % z hodnoty, nebo Spinané napéti Max. 250 V AC/30V DC

10,02 % z rozsahu Spinany proud Max. 3 A

Proudové vstupy Rozméry a hmotnost

Pocet 4 Rozméry 106 x 108 x 58 mm

Nominalini proud Inom |5 + 2400 A ACY Hmotnost 200 g

Méfici rozsah 0,0025 + 1,2 X Inom Provozni a instalaéni podminky

Pfesnost méfeni 10,05 % z hodnoty, nebo Pracovni teplota -10 + +70°C
+0,02 % z rozsahu Skladovaci teplota -25 + +85°C
Napajeni z CIB Stupen kryti IP IEC 529 |IP20
Napajeni a 24V (27 V) Pracovni poloha Svisla
komunikace ze sbérnice CIB Druh provozu Trvaly
Maximalni odbér 15 mA Instalace Na DIN [iStu
Pomocné napajeci napéti PFipojovaci svorky Sroubovaci

Rozsah dle typu,10+275V AC/DC Prafez vodicl

Max. 2,5mm?

Prikon 3VA/3W

9 Dle. varianty proudového trafa

Podrobny popis vSech parametri modulu viz. Zakladni dokumentace modulu C-EM-
0401M (TXV 133 22).

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 2.0 a vyssi !!!

3.14.1. Konfigurace

Pokud je modul C-EM-0401M dodan ve varianté se 100mA proudovymi méFicimi trafy
(objednaci €Cisla TXN 133 22.90 + .92), je nutno modul uZivatelsky dokonfigurovat, dle
varianty méficich traf, viz. kapitola ,Specifika modulu - Konfigurace rozsahu meficich
proudovych traf nize.

Pro ostatni typy proudovych traf (ostatni objednaci Cisla) se konfigurace rozsahu
neprovadi, je provedena jiz od vyrobce.

3.14.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, vykon P1
- zarizeni 2, vstupni, vykon P2
- zarizeni 3, vstupni, vykon P3
- zarizeni 4, vstupni, vykon P4
- zarizeni 5, vstup/vystupni registry pristroje (ANYREG)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat

|I:Ipln1'v zapis

Y Alias

4| svorka ‘| Abs./délka*| Hodnota

=ID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IN

MI_CIB1_IN~ID1_IN

P1 :REAL @] MI_CIBT_IN~ID1_IN~P1 %RF4 0
P2 :REAL &/ MI_CIB1_IN~ID1_IN~P2 %RF8 0
P3 :REAL &/ MI_CIB1_IN~ID1_IN~P3 #%RF12 0
P4 :REAL ] MI_CIBT_IN~ID1_IN~P4 %RF16 0

=-AREGI : TCIB_CEMO401M_ARI
=-STAT : TCIB_CEMO401M_STAT

MI_CIB1_IN~ID1_IN~AREGI
MI_CIB1_IN~ID1_IN~AREGI~STAT $00

¥LD1 :BOOL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~AREGI~STAT~VLD1 %R20.0 0
¥LD2 :BOOL &/ MI_CIB1_IN"ID1_IN~AREGI~STATVLD2 #%R20.1 0
¥YLD3 :BOOL &) MI_CIBT_IN~ID1_IN~AREGI~STATVLD3 #%R20.2 0
VLD4 :BOOL & MI_CIBT_IN"ID1_IN~AREGI~STATVLD4 %R20.3 0
VLDR :EBEOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~AREGI~STAT~VLDR %R20.4 0
ARC :BOOL &/ MI_CIBT_IN~ID1_IN~AREGI~STAT~ARC #R20.7 0
REGI :UINT &/ MI_CIB1_IN~ID1_IN~AREGI~REGI ZRwW21 0
VALl : ARRAY [0..7] OF USINT @] MI_CIBT_IN~ID1_IN~AREGI~VALI #%R23 0.0,0,0,0.0,0,0

=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0UT
=AREGO : TCIB_CEMO401M_ARD
=-CONT :TCIB_CEMO401M_CONT

MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT
MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~AREGO
MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~AREGO~CONT $00

Lv1 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~AREGO~CONT~L\1 Z%R31.0 0
Lv2 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~AREGO~CONT~LY2 %R31.1 0
L¥3 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~AREGO~CONT~LY3 %R31.2 0
Lv4 :BOOL [= MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~AREGO~CONT~Lv4 ZR31.3 0
WR :BOOL = MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~AREGO~CONT~WR %R31.4 0
ACN :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~4REGO~CONT~ACN %R31.7 0
REGO : UINT = MI_CIB1_0OUT~ID1_DUT~4REGO~REGO ZRwW32 0
VALO :ARRAY [0.7]0F USINT [ MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~AREGO~ALOD %R34 0,0,0,0,0000
Obr. 3.48 Struktura predavanych dat
Vstupni data
I P11 | P2 | P3 | P4 | AREGI \
P1 - hodnota okamzitého Cinného vykonu vstupu 1 (1x typ real) [W]
P2 - hodnota okamzitého €inného vykonu vstupu 2 (1x typ real) [W]
P3 - hodnota okamzitého €inného vykonu vstupu 3 (1x typ real) [W]
P4 - hodnota okamzitého €inného vykonu vstupu 4 (1x typ real) [W]

Kladné hodnoty vykonu predstavuji odbér ze sité, zaporné hodnoty pak
dodavku do sité.

AREGI.STAT - stavovy byte pfistupu do registra pristroje ANYREG (8x typ bool)

| ARC| - | - |VLDR]|VLD4|VLD3|VLD2 | VLD1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

VLDx - platnost vyétenych hodnot vykonu P1-P4

VLDR - platnost zpracovani R/W pozadavku ANYREG

ARC - pfijimaci alternace ANYREG, zména stavu signalizuje vyfizeni
R/W pozadavku ANYREG

AREGI.REGI - pocate¢ni adresa registru vyfizeného R/W pozadavku do registrl pfistroje
ANYREG (1x typ uint), viz. Mapovéani proménnych do registri dale.
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AREGI.VALI[8] - hodnota vyéteného registru (vyétenych registri) pfistroje ANYREG
(8x typ usint)

Vystupni data

| AREGO |

AREGO.CONT - fidici byte pfistupu do registra pfistroje ANYREG (8x typ bool)

lACN| - | - | WR | Lv4a | Lv3 | Lv2 | Lv1 |
Bit v .6 .5 4 3 2 A .0
LVx - format hodnot registru (registrd) ANYREG v proménnych

AREGI.VALI[]/ AREGO.VALO[ ]

LV4 | LV3 | LV2 | LV1 | Velikost / typ proménné
0 0 0 0 | 1x 16b/uint
0 0 0 1 | 2x 16b / uint + uint
0 0 1 0 | 3x 16b/ uint + uint + uint
0 0 1 1 | 4x 16b / uint + uint + uint + uint
0 1 0 0 | 1x 32b/ udint
0 1 0 1 | 2x 32b/ udint + udint
0 1 1 0 | 1x 64b / udint Low + udint High
0 1 1 1 | 1x32b/real
1 0 0 0 | 2x32b/real + real
1 0 0 1 | 1x64b/Ireal
WR - pozadovana operace do adresovaného registru ANYREG

= 0 — ¢teni z adresovaného registru
= 1 — zapis do adresovaneho registru
ACN - vysilaci alternace ANYREG, zména stavu spousti novy R/W
pozadavek ANYREG

AREGO.REGO - pocatecni adresa registru nového R/W pozadavku ANYREG
(1x typ uint), , viz. Mapovani proménnych do registri dale.

AREGO.VALO[8] - hodnota zapisovaného registru (zapisovanych registrl) pfristroje
ANYREG (8x typ usint)

3.14.3. Specifika modulu

Systemova podpora CFox mastera

Pro spravnou funkci modulu C-EM-0401M je nutna systemova podpora
v nadfazeném CFox masteru. Tato systemova podpora byla implementovana do CFox

mastera CF-1140 / CF-1141 ve verzi FW 2.0. Pokud se pouZije master s verzi nizsi,
nebude modul pracovat korektné (porucha komunikace s masterem).

Mapovani proménnych do registru
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Proménné monitoringu spotfeby jsou mapovany do vnitfnich registra pfistroje. Zakladni
proménné jsou mapovany v téchto registrech.
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Nazev proménné [F;Egatecnl ad:IeEs; Sife / typ Jednotky
Frequency 4100 0x1004 32bit / real [HZ]
Uini 4352 0x1100 32bit / real [V]
Uinz 4354 0x1102 32bit / real [V]
Uins 4356 0x1104 32bit / real [V]
Un 4358 0x1106 32bit / real [V]
l1 4608 0x1200 32bit / real [A]
2 4610 0x1202 32bit / real [A]
I3 4612 0x1204 32bit / real [A]
In 4614 0x1206 32bit / real [A]
cos(P): 4876 0x130C 32bit / real -
cos(®p). 4878 0x130E 32bit / real -
cos(P)s 4880 0x1310 32bit / real -
cos(P)n 4882 0x1312 32bit / real -
P1 4896 0x1320 32bit / real [W]
P2 4898 0x1322 32bit / real [W]
Ps 4900 0x1324 32bit / real W]
Pn 4902 0x1326 32bit / real W]
Q1 4904 0x1328 32bit / real [var]
Q2 4906 0x132A 32bit / real [var]
Q3 4908 0x132C 32bit / real [var]
On 4910 0x132E 32bit / real [var]
S1 4912 0x1330 32bit / real [VA]
Sz 4914 0x1332 32bit / real [VA]
Ss 4916 0x1334 32bit / real [VA]
Sn 4918 0x1336 32bit / real [VA]
3EP+ 8192 0x0200 64 bit/ Ireal [Wh]
3EP- 8196 0x0204 64 bit/ Ireal [Wh]
EP1+ 8208 0x2010 64 bit/ Ireal [Wh]
EP2+ 8212 0x2014 64 bit/ Ireal [Wh]
EP3+ 8216 0x2018 64 bit/ Ireal [Wh]
EP4+ 8220 0x201C 64 bit/ Ireal [Wh]
EP1- 8224 0x2020 64 bit/ Ireal [Wh]
EP2- 8228 0x2024 64 bit/ Ireal [Wh]
EP3- 8232 0x2028 64 bit/ Ireal [Wh]
EP4- 8236 0x202C 64 bit/ Ireal [Wh]
Primary CTY 1809 0x0711 16bit / uint [A]
Primary CTNY 1813 0x0715 16bit / uint [A]

1) POZOR : Pfi zméné hodnot v proménnych Primary CT a Primary CTN dojde k resetovani (vynulovani) vSech
doposud naméfenych hodnot !!!

Formaty hodnot registrua

V proménnych VALI[ ] a VALO[ ] Ize jednim R/W pozadavkem pfenést az 64 bitd hodnot
registri. Pokud je pozadovan prenos datové kratSich registrd, Ize jednim pozadavkem
prenést vice registri bezprostfedné na sebe adresné navazujicich (viz. Fidici bity LVx v
proménné AREGO.CONT). V proménnych VALI[ ] a VALOJ ] jsou proménné kodovany
konvenci ,Little Endian®, tedy v pofadi Low ... High.
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Indikace

Modul je osazen nékolika indikacnimi LED. RUN LED trvalym svitem signalizuje
pfipojeni napajené CIB linky, blikanim indikuje obsluhu z CIB linky. Zelena R LED indikuje
pfipojeni pomocného napajeciho napéti a zaroven rychlosti blikani i stav modulu. Po dobu
10s po pfipojeni napajeni blika R LED rychle (jednou za 400ms), ¢imzZ je signalozovana
inicializace elektromérové Casti modulu. UkoncCeni inicializace je signalizovano pomalym
blikanim R LED (problikne jednou za 2s). Nyni je modul pfipraven k bézné €innosti. Dvé
Cervené LED A1 a A2 slouzi pouze pro servisni ucely.

Konfigurace rozsahu meficich proudovych traf

Pokud je modul C-EM-0401M dodan ve varianté se 100mA proudovymi méficimi trafy
(zacisli objednaciho ¢isla .90 + .92), je nutno modul uzivatelsky dokonfigurovat, dle
varianty méficich traf. Mefici rozsah pfipojenych traf v [A] je nutno zapsat do proménnych
Primary CT (pro méfici vstupy 11-13) a Primary CTN (pro mefici vstup 14). Zapsané
hodnoty lze zproménnych téz zpétné vycCist (pro kontrolu rozsahu). Mapovani
proménnych Primary CT a Primary CTN do registru viz. tabulka vySe.

POZOR : Pfi zméné hodnot v proménnych Primary CT a Primary CTN dojde
k resetovani (vynulovani) vSech doposud namérenych hodnot !!!

Pokud je modul C-EM-0401M dodan s ostatnimi typy proudovych traf (zacisli
objednaciho Cisla mimo .90 + .92), je na tato trafa modul nakonfigurovan jiz od vyrobce a
uzivatelska konfigurace se neprovadi !!!

Prehled proudovych traf se 100mA vystupem je uveden v nasledujici tabulce:

. . Inom d . Rozmeéry
Oznaceni [A] [mm] Pripojeni [mm]
JS17F - Inom/100mA 050, 100, 17 svorkovnice 64x33%x34
125, 150
JS17S - Inom/100mA 200 17 svorkovnice 64x33%x34
JS24F - Inom/100mA 200 24 svorkovnice 75%x45x%x34
JS24S - Inom/100mA 250, 300 24 svorkovnice 75%x45%34
JS36S - Inom/100mA 300,400, 36 svorkovnice 91x57x40
500, 600
JSC-01 - Inom/100mA 250, 400 38x32 vodi¢ 93x92x39
JSC-02 - Inom/100mA 400, 600, 800, 73%62 vodi¢ 128%124%39
1000, 1200
JSC-03 - Inom/100mA 800, 1000, 1200, | 141x62 vodi¢ 196%124%39
1600, 2000, 2400

v wr

Napét'ové mérici vstupy modulu

MéFena napéti jsou pfipojena k svorkam L1, L2, L3 a L4. Spole€na svorka pro pfipojeni
stfedniho vodiCe je oznaCena N. Svorku L4 je mozno vyuzit k méfeni libovolného
potencialu vuci svorce N. V§echna méfena napéti jsou pfipojena k vnitfnim obvodim pfes
vysokou impedanci.

Méfena napéti je vhodné jistit napf. tavnou pojistkou o hodnoté 1A s vhodnou vypinaci
charakteristikou.
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Proudové mérici vstupy modulu

Proudové vstupy jsou pfimo propojeny s vnitfnimi obvody pfistroje. Vstupy I1, 12, I3 a |4
jsou navzajem propojeny uvniti pFistroje. Vstupy li a ki jsou uvnitf pfistroje propojeny pfes
odporovy bocnik.

POZOR : Proudové vstupy pristroje nemohou byt pouzity pro pfimé méreni proudu.
Pripojeni nespravného meériciho transformatoru je prisné zakazano. Pristroj tim
muzete vazné poskodit !!!

POZOR : Nepropojujte signaly proudovych traf navzajem, neuzemnujte je, ani
nepripojujte na jiny potencial, pristroj byste tim mohli vazné poskodit !!!

Vzdy pouzivejte pouze s pfistrojem dodavané a k tomu uréené méfici transformatory.
Aplika¢ni podpora
Pro podporu obsluhy modulu C-EM-0401M v prostfedi Mosaic jsou dostupné funkce a

funkéni bloky z knihovny CFoxLib. Popis a pfiklady pouZiti viz. dokumentace TXV 003 71
Knihovna CFoxLib.
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3.15. C-EV-0302M

Modul Fizeni stfidavého nabijeni elektromobili dle CSN EN 61851-1. Pro Fizeni
nabijeni a zpétnou diagnostiku modul obsahuje vystupy CP a PP. Dale modul obsahuje
releovy vystup pro ovladani stykace (pfipojeni silového napajeni do elektromobilu) a jeden
polovodiCovy vystup pro pfipojeni externi indikace signalizujici nabijeni. Modul dale
obsahuje 2 univerzalni Al/DI vstupy a jeden CitaCovy vstup pro €itani pulst z elektroméru
(standardem rozhrani S0).

Na Celnim panelu modulu jsou dostupné indikacni LED signalizujici stavy nabijeného
elektromobilu (popis viz. dale) a RUN LED signalizujici systemové stavy modulu. Po
pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni na napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud je
modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Mechanické
provedeni odpovida ,rozvadéCovému*“ 3M designu pro montaz na U listu.

Tab. 3.15 Zakladni parametry C-EV-0302M

Ovladaci vystupy CP, PP

T,’ 0% 0 Typ polovodicove,
Lt ‘ dle CSN EN 61851-1
[ arpazd e *‘; '_*; et ;_) Univerzalni vstupy DI/AI (1 + 2)
JHEEHSNEE Pocet 2
- ‘ Volitelny typ vstupu binarni, analogovy
h Siher 22 Binarni vstup DI3
Volitelny typ vstupu | binarni, &itagovy (S0)
@ E-CARERR - Binarni
EcCAR COHN Typ | Spinaci kontakt (0/1)
ll VENTILATION REQ [ - Analogovy
! HW ADDRESS 19AE I Pt1000 —-90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40 + +125 °C
i e KTY81-121 =55 = +125 °C
veHice — samoum | Odporovy vstup 0 +100 kQ
’ e lelal ! _ ! ! _ Ioll_.\ Rozlideni, presnost 0.1°C/10Q, 0.5 %
] = 0l Perioda obnoveni Al typicky 5s
“;\’] ( ( 0 0 0 0 - Citac¢ pulst (standard rozhrani S0, IEC 61393)
L - h Min. délka pulsu 30ms
= Max. frekvence pulsu 20Hz
Perioda obnoveni stavu | typicky 5s

CIB+

Binarni vystup DO1 (pfipojeni indikacni signalky)

CIB- - {&B- Typ | Polovodiovy, 20mA/15V
! . _ o, Binarni vystup DO2 (ovlédén’i stylfaée,)
; ; ?(_C E,\E,\ S - Typ _ | Relé, spinaci kontakt, 6A
| A2 @ 5 Napajeni
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
A1|A2|A3|A4|AS5|AG| A7 |A8|A9 Max. odbér 85 mA
C-EV-0302M Rozméry a hmotnost
Rozméry 89 x 57 x 52 mm
A B1/B2|B3|B4|B5|B6|B7|B8|B9 Hmotnost 123 g
Provozni a instalaéni podminky
I Pracovni teplota -10 ++70 °C
VEHICLE Tﬁ{j Skladovaci teplota -25++85°C
CABLE \1 Stuperi kryti IP IEC 529 |[IP10B
h 230 V~ Kategorie prepéti Il (dIer)vSN EN 60664)
PE Stupen znecisténi 1 (dle CSN EN 60664)
Obr. 3. 49 Nahled a zapojeni C-EV-0302M | Pracovni poloha Svisla__
Instalace Na DIN liStu
Pfipojovaci svorky Sroubové, vyjimatelné
Priifez vodicu Max. 2,5 mm?2
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POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.15.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZer projektu (ikona 5 v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona == v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouZziti ManaZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje Manazer projektu, heslo Zobrazit vSechna zafizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

Zatim nepodporovano !

Obr. 3.50 Dialog konfigurace modulu v ManaZeru projektu

Vlastnosti Prncesnidata‘

= B Zafizeni |

H Bindrni vstupy/vystupy
Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku [s] 0.7
Mastaveni blokace DO1 Zmrazeni aktualniho stavu
Mastaveni blokace DO2 Zmrazeni aktualniho stavu
Mastaveni blokace PP Zmrazeni aktualniho stavu

Status

H Nabijecka
Potlacit detekci nabijeciho kabelu O

H Analogowy wstup Al1
Typ PHLO00 W100 = 1,385
Casova konstanta filtru [s] 0

H Analogowy vstup AI2
Typ PHL000 W100 = 1,385
Casovd konstanta filtru [5] ]

Cita¢ pulsi S0

Obr. 3.51 Dialog konfigurace modulu v I1/0O Configuratoru

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho
vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.
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<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 52 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Nastaveni blokace

Pro binarni vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Potlacit detekci nabijeciho kabelu

Modul obsahuje funkce pro detekci pfipojeni nabijeciho kabelu k modulu C-EV-0302M a
detekci jeho proudové dimenzace (zatizitelnosti). Pokud je pozadovana vysSi hodnota
nabijeciho proudu, nez je zdetekovana dimenzace nabijeciho kabelu, provede modul
automaticky jeho omezeni (omezenim pwm stfidy na CP signalu).

Pfipojeni nabijeciho kabelu je signalizovano ve stavové proménné STAT.CABLE,
omezovani nabijeciho proudu signalizuje proménna STAT.LIMIT. V pfipadech, kdy neni
kabel uspésné zdetekovan (nekorektni zapojeni nabijeciho kabelu), je proudové omezeni
nastaveno pevné na hodnotu 13A.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny orientacni hodnoty podporovanych nabijecich
kabelu a jim odpovidajici pwm stfidy CP signalu.

proud [A] pwm [%)]
13 21
20 33
32 53
63 89

" podporovano od vyrobniho &isla 0110 modulu C-EV-0302M a souc¢asné od FW 2.2 a vy3Sim

Pokud je pozadovano detekéni funkci kabelu potladit, je to mozné pomoci uvedené
volby.

Typ analogového vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0 + 2V (interni napéti na AD pfevodniku)
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Filtrace vstupu (pro Manazer projektu)
Casova konstanta filtru (pro I/O Configurator)

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je pro analogovy vstup aktivovan Cislicovy
filtr 1. Fadu. Filtr je dan vztahem

_ Yig ' T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup }
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25.4s (hodnota 25.5 je urCena pro servisni ucely).

3.15.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, DI/DO

- zarizeni 2, vstupni, STAT

- zarizeni 3, vstup/vystupni, CHARGER

- zarizeni 4, vstupni, 1xAI, (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1xAI, (AI2)

- zarizeni 6, vstupni, 1x ¢itaé pulst

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V (ikona 0l v horni nastrojové list€). V projektech pro novéjsi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Zatim nepodporovano !

Obr. 3. 53 Struktura pfedavanych dat pro Manazer projektu

Eldp] 18 pO_IN : TCIE_C_EW_ 03024 _IN

Hlge] DI TCIE_CEWO30ZM_DI iDI1=0, DI2=0, D13=0, CLICK1=0, CLICK.2=0, CLICK.3=0. PRESS1=0, PRES52=0, PRE5S3=0}
gl STAT  TCIBE_CEVO302M_STAT {0UFCP=0, ¥LDCP=0, OUF1=0,%LD1=0, OUF2=0, ¥LD2=0, CERR=0, CCONN=0, REVEMT=0, CHARGE=0}
-] CP_Y :REAL +0.000000

] CP_P :LISINT 1]

- AT REAL +0.000000

-] A2 REAL +0.000000

~g] CNT - UINT 1]

=[5 f8_p0_DUT : TCIE_C_EW_03020_0UT

B [5 DOs  TCIE_CEWO202M_DO

L[ D01 EOOL ]
~[F D02 - BOOL 0
~[® PP :BOOL 0
% CPG  BOOL ]
-[% CURR : REAL +0.000000

Obr. 3. 54 Struktura pfedavanych dat pro I/O Configurator
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Vstupni data

| DI | STAT | cPV | cPP | A1 | Al2 | CNT |
DI - stav binarnich vstupa, (16x bool)
| - | cucks | cuck2 | cuckt | - | bB | b2 | b
Bit .7 .6 5 4 3 2 A .0
- -] - \ - | - |PRESS3|PRESS2|PRESS! |
Bit .15 14 13 A2 A1 10 9 .8
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx
CLICKX - kratky puls (do log. 1) na vstupu DIx

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na vstupu DIx

STAT - stavovy byte analogovych vstupu a stavu nabijeni(16x typ bool)

| - | - ] vLD2 [ OUF2 | VLD1 | OUF1 |VLDCP|OUFCP]
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

| - | - | LIMIT [CABLE|CHARGE|RQVENT|CCONN]| CERR |

Bit .15 14 13 12 A1 .10 9 .8
OUFx - prete€eni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

CERR - porucha nabijeni

CCONN - signalizace pfipojeného vozidla

RQVENT - poZadavek ventilace

CHARGE - pozadavek nabijeni

CABLE" - pfipojeni nabijeciho kabelu (dle. detekovaného odporu Rc na
signalu PP)

LIMIT? - omezovani nabijeciho proudu (dle. detekovaného odporu Rc
na signalu PP)

) pfiznaky jsou podporovany od vyrobniho &isla 0110 modulu C-EV-0302M a sou¢asné od FW 2.2 a vy$3im

CP_V - méfené napéti na vystupu CP (typ real) [V], pfedpokladané hodnoty a jim
odpovidajici detekované stavy jsou uvedeny v nasledujici tabulce :

CP_VY [V] | detekovany stav
12 nepfipojené vozidlo
9 pfipojené vozidlo, bez poZadavku nabijeni
6 vozidlo poZaduje nabijeni, bez ventilace
3 vozidlo poZaduje nabijeni, s ventilaci
0 chybovy stav

1) s toleranci £ 1V

CP_P - aktualni stfida generovaného pwm signalu do CP vystupu (typ usint) [%0]

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
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CNT

Vystupni data

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

- hodnota nacitaného stavu CitaCe na vstupu DI3 (typ uint), restart modulu
resetuje hodnotu Citace

| DOs | CURR |
DOs - hodnota binarnich vystupu (8x typ bool)
- | - 1 - 1 - JcpGc]| | DO2 | DO1 |
Bit v .6 .5 A4 3 2 A .0
DO1 - hodnota polovodi€¢ového binarniho vystupu DO1
DO2 - hodnota releového binarniho vystupu DO2
CPG - interni propojeni (zkratovani) nabijeciho vystupniho signalu CP
proti zemni svorce (B3), pfi zkratovaném vystupu CP je soucasné
detekovana porucha nabijeni a signalizovana v bitu STAT.CERR
CURR - hodnota pozadovaného nabijeciho proudu (typ real), 0+63 [A], dle zadané

hodnoty je do CP vystupu generovan opovidajici fidici pwm signal pro
elektromobil, v souladu s proudovou zatizitelnosti nabijeciho kabelu.

3.15.3. Specifika modulu

Diagnostické LED

Na modulu je dostupnych nékolik indikacnich LED slouZzicich pro signalizaci stavu
Vyznam je popsan v nasledujici tabulce.

nabijeni.

LED

Popis

E-CAR ERR (€ervena) | porucha nabijeni (STAT.CERR)

E-CAR CONN (zelend) | zdetekovano pfipojené vozidlo k nabijeni (STAT.CCONN)

VENTILATION REQ pozadavek na aktivaci ventilace (STAT.RQVENT)

(zelend)

DO1/CHARGE aktivace vystupu DO1 (vystup pro externi LED indikaci)
(zelend)

DO2 (zelend) aktivace vystupu DO2 (vystup pro ovladani silového stykace)
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3.16. C-EV-0505M

Modul fizeni sttidavého nabijeni elektromobild dle CSN EN 61851-1, s moznosti
uzamceni nabijeciho kabelu elektronickym zamkem (typu Phoenix Contact EV-T2M3SE24
kompatibilnim). Modul dale obsahuje 2+1 univerzalni Al/DI vstupy, 1 vstup typu DI/COUNT
(CitaCovy vstup pro SO pulsy), 1 vstup pro pfipojeni sensoru residualnich proudd, 2 releové
vystupy a 1 vystup pro fizeni adresovatelnych RGB LED.

Na Celnim panelu modulu jsou dostupné indika¢ni LED signalizujici stavy nabijeného
elektromobilu (popis viz. dale), stavy DI/DO vystupl a dale RUN LED signalizujici
systemoveé stavy modulu. Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni na napajeni) se
rozsviti zelena RUN LED. Pokud je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED
pravidelné blika. Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéfovému“ 4M designu pro
montaz na U liStu.

Tab. 3.16 Zakladni parametry C-EV-0505M

Ridici / diagnostické signaly nabijeni CP, PP
Typ polovodiové,
dle CSN EN 61851-1
Univerzalni vstupy DI/AI (1, 2, 4)
IBHHE | : i‘%z 858| “EeoR Podet 2+1
o o e Volitelny typ vstupu binarni, analogovy
LOCK ‘ DI1|DI2|DI3 ACE DCE Binarni vstup DI3
RUN 'Y ) Volitelny typ vstupu | binarni, &itacovy (S0)
RESIDUAL _ Binarni
ERROR HW ADDRESS 19AE Typ | Spl'naci kontakt (0/1)
- Analogovy
| CONNECTION/CHARGE P11000 90 = +320 °C
VENTILATION REQUEST €/sery Ni1000 =60 + +200 °C
C-EV-0505M NTC 12kQ —40 + +125 °C
VEHICLE ‘ ‘ KTY81-121 55 + +125 °C
o pot|poz Odporovy vstup 0+ 100 kQ
e | . N TR Rozliseni, presnost 0.1°C/109Q,0.5%
5| e é‘ s 812/ |z2/8] |B[1&V8) Perioda obnoveni Al typicky 5s
cilc2alcalcalcslcel || D11 D21 D3 D4l D51 D6 - Citaé pulsﬁ (standard rozhrani SO, IEC 61393)
Min. délka pulsu 30ms
DODDDD | DDDDDY Max. frekvence pulsu 20Hz
Perioda obnoveni stavu | typicky 5s

Vstup pro residudlni sensor proudu

Typ senzoru | S-EV-0001X-RC / S-EV-0002X-RDC
Ht 24 V= Binarni vystupy DO1, DO2
SIEf _ 1 — Typ | Relé, spinaci kontakt, 6A
T\ § Vystup zdmku kabelu LOCK (Ev-T2M3SE24 kompatibilni)
7 \ \ » Typ | polovodigovy, 24V / 50mA
1 Vystup adresovatelnych RGB LED
A11A2|A3|A4 %% B1/B2|B3|B4 Podporované LED typu WS2813
%% C-EV-0505M Pocdet LED max. 30 ks
Vystupni napéti 5V
c1lc2ic3ica LL D3|D4|D5/D6 Provozni a instalacni podminky
== 1 Pracovni teplota -25++70 °C
CPLtdpp R Skladovaci teplota -25++85 °C
5@ Eﬂ Stupeni kryti IP IEC 529 |[1P10B
Q ©> \éig:_% \IEI Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664)
L NS Stupen znedisténi 1 (dle CSN EN 60664)
N 230 V~ Pracovni poloha Svisla
PE Instalace Na DIN li§tu
Pripojovaci svorky Sroubové / pruZinové vyjimatelné
Obr. 3. 55 Nahled a zapojeni C-EV-0505M Prifez vodict Max. 2.5/ 0.5 mm?
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Napajeni

Rozméry a hmotnost

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Rozméry (8 x v x h)

70 x 90 x 58 mm

Max. odbér 85 mA

Hmotnost

250 g

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi, nebo CIB master pro fadu PLC Tecomat Foxtrot 2 !!!

3.16.1. Konfigurace

Modul se konfiguruje v nastroji 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje). Obsluhy
jednotlivych zafizeni na modulu Ize aktivovat samostatné, pomoci pfislusného zatrzitka
zafizeni. Deaktivovana (nevyuzita) zafizeni uvolfiuji vykonnostni kapacitu systému.

2 B Zafizeni

H Binarni vstupy/vystupy, fizeni RGB LED

Prodleva wwhodnoceni dlouhého stisku [s]
Mastaveni blokace DO

Mastaveni blokace D02

Mastaveni blokace LOCK

0.7

Zmrazeni aktualniho stavu
Zmrazeni aktualniho stavu
Zmrazeni aktualniho stavu

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

H Mabijecka
Potladit detekci nabijeciho kabelu
H Analogové vstupy ALL Al2
H Al
Typ
Casovd konstanta filtru [5]
B A1z
Typ
Casova konstanta filtru [s]
B Analogowy wstup A4
Typ
Casova konstanta filtru [s]
H Senzor residuelniho proudu
Typ
Cita¢ pulsd 50 (na vstupu DI3)
H Obecné

Mastavit vystupy na kenci cyklu sbérnice

(I

PH1000 W100 = 1,385

0

PH1000 W100 = 1,385

0

PH1000 W100 = 1,385

0

5-EV-0001X-RC

|

Obr. 3.56 Dialog konfigurace modulu v I1/0O Configuratoru

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho
vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.
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<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 57 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Nastaveni blokace

Pro binarni vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Potlacit detekci nabijeciho kabelu

Modul obsahuje funkce pro detekci pfipojeni nabijeciho kabelu k modulu C-EV-0505M a
detekci jeho proudové dimenzace (zatizitelnosti). Pokud je pozadovana vysSi hodnota
nabijeciho proudu, neZ je zdetekovana dimenzace nabijeciho kabelu, provede modul
automaticky jeho omezeni (omezenim pwm stfidy na CP signalu).

Pfipojeni nabijeciho kabelu je signalizovano ve stavové proménné EV_STAT.CABLE,
omezovani nabijeciho proudu signalizuje proménna EV_STAT.LIMIT. V pfipadech, kdy
neni kabel uspésné zdetekovan (nekorekini zapojeni nabijeciho kabelu), je proudové
omezeni nastaveno pevné na hodnotu 13A.

Pokud je pozadovano detekéni funkci kabelu potlacit, je to mozné pomoci uvedené
volby.

Typ analogového vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0 + 2V (interni napéti na AD pfevodniku)

Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je pro analogovy vstup aktivovan Cislicovy
filtr 1. Fadu. Filtr je dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt1 - minuly vystup 5

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)
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Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25.4s (hodnota 25.5 je urCena pro servisni ucely).

Nastavit vystupy na konci cyklu sbérnice

Pomoci této volby je umoznén synchronizovany zapis vystupl modull, které jsou
osazeny vramci jedné CIB linky. Bez zapnuté volby akceptuje modul zapsany stav
vystupu okamzité, po jejich pfijeti (asynchronné proti ostatnim moduldm na CIB lince).

3.16.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, DI/DO + RGB

- zarizeni 2, vstup/vystupni, CHARGER

- zarizeni 3, vstupni, 2xATI (AI1l+AI2)
- zarizeni 4, vstupni, 1xAI (AI4)

- zarizeni 5, vstup/vystupni, 1xRSD

- zarizeni 6, vstupni, 1x ¢éitac¢ pulsa

Zafizeni jsou v€lenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z komplexniho
nastroje 1/0 Configurator (ikona == v menu Nastroje).

] r4144 pO IN  TCIE C EV 05050 1N
G4l DI : TCIB_CEVOS05M_DI {DIL=0, DI2=0, D3=0, DM=0, CLICK1=0, CLICK2=0, CLICK3=0, CLICK4=0, PRES51=0, PRES52
EHg] EV_STAT : TCIE_CEVOS05M_EVSTAT | {QUFCP=0, VLDCP=0, CERR=0, CCONM=0, RQVENT=0, CHARGE=0, CABLE=0, LIMIT=0}
i) CP_V :REAL +0,000000
i) CP_P : USINT ]
] ALSTAT : TCIB_CEVOS05M_AISTAT | fOUFL=0, VLD1=0, QUF2=0, VLD2=0}
-] AIL :REAL +0,000000
-ig] AI2 : REAL +0,000000
] A4 STAT :TCIE CEVOS05M_AKMSTAT{OUF4=0, VLD4=0}
-] AI4 :REAL +0,000000
Gdp] RSD_STAT : TCIE CEVO505M_RSDST) {TOK=0, TBUSY=0, VLDR=0, DCE=0, ACE=0}
-&] RSD_CURR : REAL +0,000000
] CNT : UINT 0
=[5 r4144_p0_ OUT : TCIE_C_EV_0505M_0UT
= [ DOs : TCI 0505M DO
[ DO1 0
-[% DO2 0
-[® LOCK 0
-5 CPG 0
=[5 LED T .
- [5f MODE 0
[ PARL D 1620000
-[% PAR2 :WORD 1620000
-[% CURR :REAL +0.000000
&[5 RSD_CONT : TCIE_CEVOS05M_RSDC( [TSTART=0}

Obr. 3. 58 Struktura pfedavanych dat pro I/O Configurator
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Vstupni data

| DI |EVSTAT| CPV | CPP | ALSTAT | Al | Al2 |

|Al4 STAT| Al4 |RSD STAT|RSD CURR| CNT |

DI - stav binarnich vstupu, (16x bool)
| cLicka | clicks | click2 | cuickt | b4 | b3 | b2 | b |
Bit v .6 5 A4 3 2 A .0
- - 1 - ] - | PRESS4 | PRESS3 | PRESS2 | PRESS |
Bit 15 14 A3 A2 A1 10 9 .8
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx
CLICKXx - kratky puls (do log. 1) na vstupu DIx
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na vstupu DIx
EV_STAT - stavovy byte nabijeni elektromobilu (16x typ bool)
. - | - 1 - 1 - 1 - 1 - ]VLDCP| OUFCP |
Bit v .6 5 A4 3 2 A1 .0

| - | - | LIMIT [CABLE |CHARGE | RQVENT | CCONN | CERR]|
Bit .15 14 13 12 A1 10 9 8

OUFCP - preteCeni/podteCeni rozsahu CP signalu

VLDCP - platnost odméru CP signalu

CERR - porucha nabijeni

CCONN - signalizace pfipojeného vozidla

RQVENT - pozadavek ventilace

CHARGE - pozadavek nabijeni

CABLE - pfipojeni nabijeciho kabelu

LIMIT - omezovani nabijeciho proudu (dle. zdetekované proudové
dimenzace nabijeciho kabelu)

CP_V - méfené napéti na vystupu CP (typ real) [V], pfedpokladané hodnoty a jim
odpovidajici detekované stavy jsou uvedeny v nasledujici tabulce :

CP_VY [V] | detekovany stav
12 nepfipojené vozidlo
9 pfipojené vozidlo, bez poZadavku nabijeni
6 vozidlo poZaduje nabijeni, bez ventilace
3 vozidlo poZaduje nabijeni, s ventilaci
0 chybovy stav
1) vyhodnocovano s toleranci + 1V
CP_P - aktualni stfida generovaného pwm signalu do CP vystupu (typ usint) [%0]
Al_STAT - stavovy byte analogovych vstupt Al1, Al2 (8x typ bool)

| - | - | - 1 - ]vLD2 | OUF2]| VLDl | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
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OUFx - pfeteCeni/podteceni rozsahu analogoveho vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Al4_STAT - stavovy byte analogového vstupu Al4 (8x typ bool)

.- - - [ - [ - [ - [VLD4 ]| OUF4 ]
Bit T .6 5 A4 .3 2 A .0
OUFx - preteCeni/podte€eni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx
Al4 - hodnota analogového vstupu Al4 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

RSD_STAT - stavovy byte residuelniho senzoru (8x typ bool)

| - | - T ACE]|DCE | - | - [TBUSY| TOK |
Bit g .6 5 A4 3 2 1 .0
TOK - test senzoru OK
TBUSY - probihajici test senzoru (trvani testu cca. 3s od spusténi)
DCE - residuelni proud = DC 6mA (stejnosmérny proud), releové
vystupy zablokovany, kvitace pomoci bitu RSD_CONT.CNF
ACE" - residuelni proud = rms 30mA (stfidavy proud), releové vystupy

zablokovany, kvitace pomoci bitu RSD_CONT.CNF

*) pro senzor S-EV-0002X-RDC je pfiznak ACE nastavovan spole¢né s pfiznakem DCE

RSD_CURR - hodnota residualniho proudu (typ real) [mA], slouzi pouze pro ucely
monitoringu, nelze ji pouzivat pro bezpecnostni funkce! Proménna je
dostupna pouze pro senzor S-EV-0001X-RC.

CNT - hodnota nacitaného stavu cCitaCe (na vstupu DI3), restart modulu resetuje
hodnotu C&itace (typ uint)

Vystupni data

| DOs | LED | CURR | RSD CONT |

DOs - hodnota binarnich vystupu (8x typ bool)

| - | - | - | - ]cpPG]|LOCK| DO2 | DO1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0
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LED.MODE

LED.PAR1
LED.PAR2

DOx - hodnota binarniho vystupu DOXx

LOCK - zamek nabijeciho kabelu, 0/1 = odem¢eno/zamceno

CPG - zkratovani vystupu CP proti zemni svorce, 0/1 = vystup
nezkratovan / zkratovan (pfi zkratovaném vystupu CP je
soucCasné detekovan stav CERR)

- rezim ovladani / konfigurace adresovatelnych RGB LED (typ usint)

0 - vSechny LED zhasnuté

1 - sviti po€et NUM LED barvou COLOR (bar graf)

2 - blika po¢et NUM LED barvou COLOR (blikajici bar graf)

3 - sviti poCet NUM1 LED barvou COLOR1 a soucasné sviti poCet
NUM2 LED barvou COLOR?2 (dvoijity bar graf)

4 - blikd po¢et NUM1 LED barvou COLOR1 a soucasné blika pocet
NUM2 LED barvou COLOR2 (blikajici dvojity bar graf)

200 - nastaveni saturace (jasu) LED na hodnotu SAT

201 - nastaveni periody blikani LED na hodnotu PER

- parametr 1 ovladani RGB LED (typ word), vyznam dle LED.MODE
- parametr 2 ovladani RGB LED (typ word), vyznam dle LED.MODE

MODE parametr PAR1 parametr PAR2
0 - -
1 NUM COLOR
2 NUM COLOR
3 .0+.7 -NUM1 .0+.7 -NUM2
.8+.15-COLOR1 | .8+.15-COLOR2
4 .0+.7 -NUM1 .0+.7 -NUM2
.8+.15-COLOR1 | .8+.15-COLOR2
200 SAT -
201 PER -
kde:
NUM - poCet LED (max. 30)

NUM1 - pocet LED, pficemz plati (NUM1+NUM2)<=30

NUM2 - pocet LED, pficemz plati (NUM1+NUM2)<=30

COLOR - barva LED, LED mohou svitit az v 7 preddefinovanych
barvach, viz. barevna paleta na nasledujicim obrazku

COLOR1 - dtto. COLOR

COLOR?2 - dtto. COLOR

Obr. 3. 59 Barevna paleta

SAT - saturace barev (jas), 0..255, vychozi hodnota po restartu
je 60
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PER - perioda blikani LED, 0..255 = 0..2550ms, vychozi
hodnota po restartu je 50 (500 ms)

CURR - hodnota maximalniho povoleného nabijeciho proudu (typ real), 0..63 [A]
Pokud je pozadovan vysSi nabijeci proud, nez je zdetekovana proudova
dimenzace nabijeciho kabelu, bude pozadovany nabijeci proud
modulem automaticky omezen. Omezovani nabijeciho proudu je
soucasneé signalizovano ve stavové proménné modulu EV_STAT.LIMIT.

OrientaCni hodnoty podporovanych nabijecich kabell a proudu :

detekovany Rc? | max. proud max. pwm
[Q] [A] [%]
1500 13 21
680 20 33
220 32 53
100 63 89

1) Rc odpor detekovan na signalu PP nabijeciho kabelu

RSD_CONT - fidici byte residuelniho senzoru (8x typ bool)

. - 1 - 1 - 1 -1 - 1 - | CNF |TSTART|
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

TSTART - spusténi testu senzoru (nabéznou hranou signalu)
Pfed kazdym procesem nabijeni by mél byt senzor otestovan,
zda funguje spravné. Béhem testu musi byt nabijeci proces
deaktivovan (senzorem nesmi protékat Zadny residualni
proud). Doba testu cca. 3s, prubéh a vysledek testu viz.
proménné TBUSY a TOK ve stavové proménné modulu
RSD_STAT.

CNF - kvitace detekce residuelniho proudu, odblokovani releovych
vystupl (nabéznou hranou signalu)

3.16.3. Specifika modulu

Diagnostické VEHICLE LED

Na modulu je dostupnych nékolik indikacnich LED, slouzicich pro signalizaci stavu
nabijeni elektromobilu. Vyznam je popsan v nasledujici tabulce.

LED Popis

ERROR (&ervena) porucha nabijeni (EV_STAT.CERR)

CONNECTION / CHARGE (zelena) | sviti - zdetekovano pfipojené vozidlo (EV_STAT.CCONN)

blika - pfipojené vozidlo pozaduje nabijeni (EV_STAT.CHARGE)
VENTILATION REQUEST (zelend) | pozadavek vétrani oblasti nabijeni (EV_STAT.RQVENT)

Diagnostické RESIDUAL LED

Cervené indikaéni LED ACE a DCE signalizuji detekci poruchovych stfidavych a
stejnosmérnych residualnich proudud (souhlasné se signalizaci ve stavovych proménnych
RSD_STAT.ACE a RSD_STAT.DCE). Pri detekci poruchovych residualnich proudl dojde
souCasné k automatickému rozpojeni releovych vystupl modulu. Kvitace poruchy a
odblokovani releovych vystupu se provede uzivatelsky pomoci bitu RSD_CONT.CNF.
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Test a kalibrace residualniho senzoru

Pro spravnou funkci senzoru je bezpodmineéné nutné provedeni jeho auto-testu, ktery
soucasné obsahuje i jeho kalibraci. Test je nutné provést po kazdém zapnuti napajeni
senzoru (pfipojeni modulu C-EV-0505M k napajené CIB lince). Po dobu provadéni testu
(trva cca. 3s) je nutné zajistit, aby senzorem neprotékal zadny zatézovy (nabijeci) proud.
Test se spousti uZivatelsky, v fidici proménné modulu. Pribéh a vysledek testu je
signalizovan ve stavové proménné modulu. Test Ize spoustét i opakované, napf. pfi
kazdém pfipojeni elektromobilu k nabijeci stanici, nebo pfed zahajenim nového nabijeciho
cyklu elektromobilu.
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3.17. C-FC-0024X

Modul obsahuje dva releové vystupy, jeden analogovy vystup (0+10V / PWM) a ffi
univerzalni Al/DIl vstupy. Univerzalni vstupy lze pouzit bud ve funkci binarnich
bezpotencialovych vstupd, nebo ve funkci analogovych vstupl (shodné vzdy pro celou
trojici). Svou konfiguraci je modul primarné urCen pro ovladani klimatizaCnich fan coil
konvertort, Ize ho v8ak vyuzit i jako univerzalni I/O modul.

Analogové vstupy jsou konfigurovatelné podle typu pouzitého Ccidla. Rezim
analogového/PWM vystupu je konfigurovatelny propojkou na modulu.

Na Celni ¢asti modulu, mezi svorkovnicemi, je pfistupna signalizacni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

. "‘v‘ CIB INPUT/OUTPUT MODULE C-FC-0024X

ANALOG DIGITAL
OUTPUT OUTPUTS

DIGITAL/ANALOG
INPUTS

0-
=) (- AoUT MODE

B[]S
D% D %% %%, D)
KDDL )
ee] | 41
R
24y CIB+ NTC 12k, K1
ov ClB-

Obr. 3. 60 Nahled a zapojeni C-FC-0024X

Tab. 3.17 Zakladni parametry C-FC-0024X

Binarni releové vystupy DO Univerzalni vstupy Al/DI

Pocet/ Typ 2 / spinaci kontakt Pocet 3

Spinané napéti max. 30V DC Volitelny typ vstupu Binarni, NTC12kQ,
Spinany proud max. 1A, min. 100mA OV 100kQ

Doba sepnuti typ. 10ms Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
Doba rozepnuti typ. 4ms NTC 12kQ —40 ++90 °C
Mechanicka zivotnost | Min. 5 000 000 cykld Odporovy vstup 0 + 100kQ

Elektricka zivotnost | Min. 100 000 cykli Rozliseni, pfesnost 0.1°C, +3 %
Galvanické oddéléni | Ano Perioda obnoveni Al typicky 5s

OSetfeni induktivni Vnéjsi Rozméry a hmotnost

zatéze (RC ¢len, varistor, dioda) Rozméry 83 x 81 x 32mm
Analogovy vystup AO Hmotnost 100g

Pocet 1 Napajeni

Vystupni napéti 0+10.5V +2% Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Max. vystupni proud | 10mA Maximalni odbér 85mA

Nastavitelny rozsah | 0+105% Interni jiSténi Ano, vratna pojistka
Galvanické oddéleni | Ne Externi napajeni 20 + 30 VDC / 85mA
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Provozni a instalaéni podminky

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota 0++55°C Stuperni kryti IP IEC 529 [IP10

Skladovaci teplota -25++70 °C Instalace Vestavné zafizeni
Pracovni poloha Svisla Pfipojovaci svorky Sroubové

Druh provozu Trvaly Priifez vodi¢u Max. 2.5 mm?

3.17.1. Konfigurace

Mastawveni analogoywich vstupd

A1 : Typ wsbupu |NTC—12k j Filtrace wstupu 0,0] =

AIZ : Typ wsbupu |NTC—12k j Filtrace wstupu 0,0 =

A3 Typ wsbupu |NTC—12k j Filtrace wstupu 0,0 =
Mastaveni binarnich wistupl
Mastaveni blokace DO1 |Zmrazeni aktudlnibo skavu j
Mastaveni blokace DO2 |Zmrazeni aktudlnibo skavu j
Mastaveni analogoyvych wistupil

Mastaveni blokace 401 Zrnrazeni akkudlniho stavu ﬂ

o O | X zrusic |

Obr. 3.61

Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zafizeni). Pokud jsou vstupy nakonfigurovany jako analogové, nelze je
soucasné pouzit ve funkci binarnich vstupl. Podle typu nakonfigurovanych vstupt (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Typ nakonfigurovaného vstupu (DI nebo Al funkce vstupu) je ur€en pro vSechny 3
DI/Al vstupy soucasné, samostatna konfigurace neni podporovana. Aktivace zafizeni viz.
kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna zarizeni vsech jednotek.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu (Ize nastavit samostatné pro kazdy Al) :
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+90°C

OV100k (0 + 100kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je

dan vztahem

Y THX
Yo = T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)
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Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace DO
Nastaveni blokace AO

Pro binarni a analogové vystupy Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu
HALT ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Konfiguraéni propojky

Analogovy vystup je mozné provozovat bud v rezimu napétového analogového
vystupu, nebo v rezimu PWM vystupu. Rezim je uréen HW propojkou AOUT MODE na
Celni strané modulu (mezi pfipojovacimi konektory).

Propojku CIB SUPLY pro bézny provoz modulu, vramci CIB sbérnice, nastavit do
polohy PASSIVE (poloha ACTIVE je ur€ena pro specialni druh provozu modulu).

3.17.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 2, vstupni, 3*AT (AI1l, AI2, AI3)

- zarizeni 3, vystupni, 1*A0 (AO/PWM)

- zarizeni 4, vstupni, 3*DI (DI1, DI2, DI3)

- zarizeni 5, vystupni, 2*DO (rele DO1, DO2)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Ipln5,'l zapis '||Alias "lSvnlka"|Ahs.fdélka"|Hndnnta

=ID3_IN : TMI_CIE1_ID3_IN MI_CIB1_IN~ID3_IN

=-STAT : TCIB_AIS_STAT MI_CIB1_IN~ID3_IN~STAT $00
OUF1 :BOOL ]| MI_CIB1_IN~ID3_IN~STAT~0OUF ZR45.0 a
YLD1 :BOOL ] MI_CIB1_IN™ID3_IN~STAT LD ZR451 1]
OUF2 :BOOL ] MI_CIB1_IN~IDZ_IN~STAT~OLF2 %R45.2 a
YLD2 :BOOL ] MI_CIB1_IN“ID3_IN~STATLD2 ZR45.3 1]
OUF3 :BOOL ]| MI_CIB1_IN~DZ_IN~STAT~OLUF3 ZR45.4 I
YLD3 :EBOOL ] MI_CIB1_IN~ID3_IN~STAT~VLD3 %R455 a

=1 Al :TCIB_AI3 MI_CIB1_IN™1D3_IN™Al
All :REAL ]| MI_CIBT_IN~ID3_IN~A1~401 %RF4E a
Al2 :REAL ]| MI_CIBT_IN™ID3_IN~AI~42 ZRF50 1]
Al3 :REAL ]| MI_CIBT_IN~ID3_IN~A~413 %RF54 a

=Dl :TCIE_DI3 MI_CIB1_IN™ID3_IN~DI $00
DI1 ;EBOOL ] MI_CIB1_IN~IDZ_IN~DI~DI %R58.0 a
DIZ2 :EBOOL ] MI_CIB1_IN~IDZ_IN~DI~DI2 %R581 a
DI3 :BOOL ] MI_CIB1_IN™ID3_IN~DI~DI3 ZA5E.2 1]

=ID3 0OUT ;. TMI_CIB1_IDZ_0UT MI_CIB1_DUT~ID3_0OUT

AD :REAL = MI_CIB1_0QUT~ID3_0UT~A0 ZRFEY 1]

=-D0Os : TCIE_DOZ MI_CIB1_DUT~ID3_0OUT~DOs $00
D01 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID3_0UT~D0s~D01 ZR91.0 1]
D02 :EOOL = WI_CIB1_QUT~D3_0UT~D0s~002 EGEIN a

Obr. 3.62 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

| STAT | Al | DI |

STAT - stavovy byte analogovych vstupd (8x typ bool)

| - | - |VLD3]|OUF3]|VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

ALLAIL - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]
AlLAI2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]
AlLLAI2 - hodnota analogového vstupu Al3 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1 °C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
0.1/0.2/0.5kQ).

DI - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstup( (8x typ bool)

- | - 1 - 1 - ] - | b3 | b2 | b1 |

Bit v .6 5 4 3 2 A .0
DIl - stav binarniho vstupu DI1
DI2 - stav binarniho vstupu DI2
DI3 - stav binarniho vstupu DI3

Vystupni data

| AO | DOs |
AO - hodnota analogového / PWM vystupu (typ real) [0+100%]
DOs - hodnota binarnich vystupt (8x typ bool)
.- r-r- 7 - [ - [ - [DO2] DO1 |
Bit g .6 5 A4 3 2 A .0

DO1 - hodnota binarniho vystupu DO1
DO2 - hodnota binarniho vystupu DO2
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3.18. C-HC-0201F-E

Modul termostatické hlavice je ur€en k proporcionalnimu (spojitému) ovladani
radiatorovych ventild ustfedniho vytapéni. Modul obsahuje interni teplotni senzor a 2
univerzalni vstupy, ke kterym je mozno pfipojit bud’ externi odporova teplotni Cidla, nebo
externi binarni signaly (napf. okenni kontakt). Modul je vybaven funkci automatické
adaptace pohonu podle pouzitého ventilu a funkci pravidelného protaceni drahy ventilu
(prevence zatuhnuti ventilu). Pro diagnostické funkce modul obsahuje signaliza¢ni LED a
ovladaci tla¢itko MAN (oboje dostupné po sejmuti krytu modulu). Pfipojeni modulu na
sbérnici CIB je signalizovano svitem RUN LED, obsluha modulu pak blikanim RUN LED.

Tab. 3.18 Zakladni parametry C-HC-0201F-E

Pohon hlavice

Typ pohonu proporcionalni (spojity)

Zdvih pohonu? typ. 1.5 mm (max. 2.7 mm)

Doba pfebéhu pohonu |cca. 30 s

Adaptace pohonu automaticka + rucni,
pribéh cca. 5.5 minuty

Protaceni ventilu automatické, interval 30 dni

Interni teplomér

Typ NTC

Rozsah méreni —10 + +50 °C

PFresnost +/- 5% rozsahu

Doba ustéleni 30 min.

Univerzalni vstupy

Pocet 2

Volitelny typ vstupu Binarni nebo analogovy

Binarni vstupy?

Typ Pfipojeni kontaktu

Vstupni napéti 3.3V z vnitfniho zdroje

Vstupni proud pfi log.1 typ. 3.3mA

Analogové vstupy?

Pt1000 —90 + +320 °C
C-HC-0201F-E 00 Ni1000 —60 + +200 °C
—_— NTC 12kQ —40 + +125 °C
26 KTY81-121 —55+ +125 °C
- =, Odporovy vstup 0 + 160kQ
o - PFesnost +/- 2 % rozsahu
O[99 Perioda obnoveni Al typicky 5s
Provozni a instalaéni podminky
Indikace (interni) 2x LED, zelena, RUN, SET
Tlacitko (interni) 1x MAN
RTD, NTC, K1 Pracovni teplota —10 + +50 °C
CIB+ Skladovaci teplota -25++70°C
CIB- Instalace montaz na ventil
Zavit prevle€né matice |M30x 1.5
. i Druh provozu trvaly
Obr. 3.63 Nahled a pripojeni modulu Keyt IPOXB
Pfipojovaci svorky Push-in 0.14 + 1.5mm?
Napajeni
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Jmenovity odbér 5 mA (pohon v klidu)
Maximalni odbér 80 mA (pohon v chodu)
Rozméry a hmotnost
Rozméry 69 x 48 x 73 mm
Hmotnost 125¢g

1) Zdvih pohonu lIze konfigurovat
2 Vstupy Ize pouzit bud jako binarni, nebo analogové
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3.18.1. Konfigurace

C-HC-0Z01F-E X

Maskaveni analogowych wsbupi

Typ wstupu ATL PE1000 w100 = 1,385 | Filtrace vstupu 11 0,0 =

Typ vstupu ALZ PE1000 w100 = 1,385 | Filrace vstupu a1z 0,0 =
Cffset draby pohonu [mm] (0,00 =

Offset odlehdeni tésniéni [mn {0,00 =

Pfi zkraké komunikace |Zmrazen|' akkuélniho skavu j

Koncowa poloha |ND - wentil dplné okevien j

o CK | X zrosic |
Obr. 3.64 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky Al1 a Al2 sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni
a analogové zafizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna

zarizeni vsech jednotek.
Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W100 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je

dan vztahem

Y THX
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogoveého vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)
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Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset drahy pohonu

Pohon hlavice pracuje s pfednastavenym zdvihem pohonu 1.5mm (pohyb z polohy plné
otevifeno do polohy plné uzavieno). Pro pfipad, kdy je pozadovan jiny zdvih pohonu, Ize
tuto hodnotu korigovat, v rozsahu +/- 1.2 mm.

Offset odlehéeni tésnéni

Pfi adaptaci pohonu s ventilem je nalezena koncova poloha ventilu (mechanicky doraz),
predstavujici plné uzavreni ventilu. Z divodu pfirozené deformace tésniciho prvku ventilu
v této koncové poloze je pfi adaptaci nasledné provedeno ,odlehéeni“ tésniciho prvku
zpétnym pohybem pohonu, o pfednastaveny zdvih 0.3mm. Tato poloha nasledné
predstavuje referenéni polohu, predstavujici otevieni ventilu na 0%. Pfrednastavené
odleh€eni 0.3mm Ize uzivatelsky korigovat, v rozsahu -0.3mm / +1.2mm.

Pri ztraté komunikace

Pokud obsluhovany modul pohonu vyhodnoti ztratu komunikace s nadfazenym
masterem, |ze nastavit, zda se ma poloha pohonu zamrazit (zachovat aktualni stav), nebo
zda se ma pohon nastavit do specifikované koncové polohy (viz. dale).

Koncova poloha

Lze naspecifikovat, zda koncova poloha pohonu (pfi ztraté komunikace) pfedstavuje
uplné otevreni, nebo uplné uzavreni ventilu.

3.18.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*AI STAT (status teplotnich vstupu)
- zarizeni 2, vstupni, 2*AT (externi teplomery)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 2*DI (binarni vstupy)

- zarizeni 5, vstup/vystupni, VSTAT + VCONT (stavove informace

pohonu + ridici povely pohonu)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera_ je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony I8l v nastrojove listé.
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Struktura dat |I:Ip|n§l zapis "lhlias "l51|rmka"|.|ﬁ|hs..|i'd|:'=lk::|'I Hodnota
EIDT_IN : TMI_CIB1_IDT_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
STAT TCIB_CHC_STAT o] MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT %R4 41 £00
= Al TCIB_alZ MI_CIB1_IN~ID1_IN~Al
All :REAL ]| MI_CIBT_IN~ID_IM~a1~A11 %RF5 0
AlZ2 REAL E| MI_CIBT_IN~IDT_IM~a Al 2 ZRF3 a
iTHERM :REAL o] MI_CIB1_IN~ID1_IN~THERM %RAF13 0
=Dl :TCIB_DIZ MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI 300
DIT BOOL o] MI_CIE1_IN~ID_IN~DI~DI %R17.0
DI2 BOOL o] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI2 %R171 0
= WSTAT : TCIB_WCHC_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~VSTAT
READY :BOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT~READY %R18.0 0
RUM :BOOL E| MI_CIBT_IN~IDT_IM~STAT~RLUMN xR181 a
F5 :BOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN™5TAT~FS %R18.6 0
SERYICE :BOOL E| MI_CIBT_IN~IDT_IM~STAT ~SERYICE xR18.7 a
POSITION :REAL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN™STAT~POSITION %RAF19 0
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0UuT MI_CIB1_0UuT~ID1_ouTt
=WCONT  TCIB_WCHC_COMT MI_CIE1_OUT~ID1_0UT~¥CONT
IMIT :BOOL (= MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~CONT~IMIT %R23.0 0
POSITION :REAL B MI_CIB1_QUT~I01_0UT~COMNT ~FOSI ZRF24 a
Obr. 3.65 Struktura predavanych dat

Vstupni data

\ STAT | Al | iTHERM | DI | VSTAT |

STAT - stavovy byte teplotnich vstupl (8x typ bool)

| - | - ] VLDl | OUFI | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFx - preteCeni/podte€eni rozsahu externiho Cidla teploty x
VLDx - platnost odméru externiho Cidla teploty x

OUFI - preteCeni/podteceni rozsahu interniho Cidla teploty
VLDI - platnost odméru interniho Cidla teploty

Al - hodnota analogovych vstupl (2x typ real) [°C],[kQ]
All - hodnota analogového vstupu Al1
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).
iTHERM - hodnota teploty interniho €idla (typ real) [°C]
DI - stav binarnich vstupu (8x typ bool)
- r-r-fr-f7 - [ - [D2]pbn|
Bit g .6 .5 A4 3 2 1 .0
DIl - stav binarniho vstupu DI1
DI2 - stav binarniho vstupu DI2
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VSTAT - stavové informace pohonu (8x typ bool + 1x typ real)
ISERVICE| FS | wbD | - | - | - | RUN |READY]|
Bit v .6 .5 A4 3 2 A .0

VSTAT.READY - pfipravenost pohonu pro akceptaci poZadované polohy, po dobu
adaptace je pfiznak v log.0

VSTAT.RUN - signalizace chodu motoru (pfestavovani polohy)
VSTAT.WD - signalizace pfedadaptacni prodlevy (pro FW 1.2 a vyssi)
VSTAT.FS - protimrazova ochrana, pohon otevie na maximum, pozadovana

poloha pohonu neni akceptovana

VSTAT.SERVICE - servisni rezim modulu (aktivovan tlacitkem MAN na modulu, pohon
otevien na maximum), pozadovana poloha pohonu neni
akceptovana

VSTAT.POSITION - aktualni poloha pohonu (typ real) [%]

Vystupni data

| VCONT |
VCONT - fidici povely pohonu (8x typ bool)
- r-r-r- - [ - [ - [INT|]
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

INIT - aktivace adaptacniho rezimu pohonu (od nabezné hrany), po dobu
adaptace je schozen pfiznak VSTAT.READY

VCONT.POSITION - pozadovana poloha pohonu (typ real) [0+100%]

3.18.3. Specifika modulu

Po pfipojeni modulu do CIB sbérnice provede modul automatickou adaptaci pohonu
s ventilem. Adaptaci lze téz vyvolat uzivatelsky nastavenim pfiznaku VCONT.INIT, nebo
pomoci servisniho tlaCitka MAN na modulu. TlaCitko MAN je dostupné po sejmuti
plastového krytu hlavice. Po jeho stisknuti a uvolnéni v intervalu 1.5s po poZzadovaném
poctu bliknuti zelenou LED SET Ize vyvolat jednu z akci, které jsou popsany v nasledujici
tabulce.

Pocet bliknuti Akce

2 otevieni pohonu na 100% (uréeno pro demontaz/montaz modulu na ventilu), pohon
zUstava otevren az do vyvolani adaptace, nebo do restartu napajeni

3 provedeni adaptace pohonu s ventilem

Modul ma implementovanu automatickou protimrazovou funkci. Pokud je internim
teplotnim €idlem vyhodnocena teplota nizsi nez +5°C, dojde k otevieni pohonu (ventilu) na
100%. SoucCasné je nastaven pfiznak VSTAT.FS a pozadovana poloha z proménné
VCONT.POSITION neni modulem akceptovana.
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3.18.4. Instalace modulu

Pfipojovaci svorkovnice pro pfipojeni do CIB a pro pfipojeni externich Cidel je dostupna
po sejmuti plastového krytu hlavice (viz. zakladni dokumentace k modulu).

Pfi montazi/demontazi modulu na ventil je nutné mit vzdy pohon v pozici otevieno
(kuzelka pohonu zasunuta do hlavice, otevieni Ize provést tlacitkem MAN, viz. vysSe). Po
montazi modulu na ventil je vzdy nutné provést adaptaci modulu s ventilem (adaptaci Ize
proveést tlaCitkem MAN, restartem napajeni, nebo nastavenim pfiznaku VCONT.INIT, viz.
vyse).

3.18.5. Adaptace pohonu s ventilem pfi zapnuti napajeni modulu

Po pfipojeni modulu na napajeni (pfipojeni k CIB lince) provede modul automatickou
adaptaci s pfipojenym ventilem. Vzhledem ke zvySenému proudovému odbéru modulu
béhem adaptace je tento proces Casové rozlozen do 4 adaptaCnich skupin pohonda.
Adaptace pohonu v ramci jedné skupiny probiha soucasné. Aktivace jednotlivych skupin je
vzajemné Casové posunuta, vzdy adaptuji pouze pohony jedné skupiny.

Pfifazeni modull do adaptacnich skupin je dano logickou pozici (logickou adresou)
modulu v ramci jedné CIB linky.

Logicka Adaptacni Predadaptacni Doba
pozice skupina prodleva adaptace
[min] [min]
0+7 1 0 cca. 5.5
8+15 2 6 cca. 5.5
16 + 23 3 12 cca. 5.5
24 + 31 4 18 cca. 5.5

Rozlozeni modultu do adaptacnich skupin oSetfuje jen a pouze stav po zapnuti napajeni
CIB linky. Naslednou problematiku soubéhu provoznich pohybl pohonl a pravidelnou
mésicni readaptaci (inicializaci) pohon, je nutno oSetfit v algoritmu aplikacniho projektu.
V opacném pripadé hrozi proudové pretizeni CIB linky !!!

Po dobu pfedadaptaéni prodlevy neakceptuje modul pozadavky na zménu polohy
pohonu a toto signalizuje nastavenim pfiznaku VSTAT.WD ve vstupnich datech modulu.

RozloZzeni do adaptacnich skupin je podporovano od verze FW 1.2 modult C-HC-
0201F-E. Pro nizSi verze FW probiha adaptace vSech modult C-HC-0201F-E po zapnuti
napajeni souasné, bez predadaptacni prodlevy.
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3.19. C-HM-0308M

Modul obsahuje 3 univerzalni vstupy (analogové/binarni) pro pfipojeni kontaktl nebo
odporovych ¢idel, 2 napétové analogové vystupy (0+10V) a 6 reléovych vystupu.
Analogové vstupy jsou konfigurovatelné podle typu pouzitého Ccidla, releové vystupy
umoznuji lokalni manualni ovladani tlaCitky na modulu. Mechanické provedeni odpovida
,fozvadétovému“ 3M designu pro montaz na U listu.

Tab. 3.19 Zakladni parametry C-HM-0308M

RTD, NTC K1
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Obr. 3. 66 Nahled a zapojeni C-HM-0308M

Binarni vstupy?

Pocet, typ

3, spinaci kontakt

Vstupni napéti

2,5V z vnitfniho zdroje

Galvanické oddéleni

Ne

Analogové vstupy?

Pocet

3

Typ pfevodniku

Aproximacni, 12 bitd

Mé&fici rozsahy
- odporové

- napétové”

*) Dostupné od verze 1.4
programoveého vybaveni
modulu

Pt1000 (-90/+320°C),
Ni1000 (-60/+200°C),
NTC12k (-40/+125°C),
KTY81-121 (-55/+125°C),
OV600k (0 + 630kQ),
OV6M (0 + 6,5MQ),

2V (0 + 2,1V),

1V (0 + 1,05V),
100mV (0 + 105mV),
50mV (0 + 52,5mV)

Chyba vstupu

3% pIného rozsahu

Analogové vystupy

Pocet

2

Typ

Aktivni napétovy, 8 bitl

Rozsah

0+10,5V

Max. vystupni proud

10mA

Chyba vystupu

2% plIného rozsahu

Binarni vystupy

Pocet

6

Typ

Spinaci relé

Spinané napéti

Max. 250V, min. 5V

Spinany proud

Max. 3A, min. 100mA

Galvanické oddéleni

Ano, i skupiny navzajem

Proud spole¢nou
svorkou skupiny

Max. 10A

OsSetreni induktivni
zatéze

Vnéjsi (RC ¢len, dioda,
varistor)

Napajeni

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér

90 mA

Rozméry a hmotnost

Rozméry

90 x 58 x 53mm

Hmotnost

125g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota 0++55°C
Skladovaci teplota -25++70°C
Stupen kryti IP IEC 529 [IP10B
Pracovni poloha Svisla

Druh provozu Trvaly
Instalace Na DIN [iStu

Pfipojovaci svorky

Sroubové, vyjimatelné

Prirez vodicu

Max. 2,5 mm?2

1) Svorky pro Al a DI jsou spole¢né (univerzalni vstupy)
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3.19.1. Konfigurace

Mastaveni analogowych wsbupl

ALL : Typ vstupu |Pt1000 wion = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0 S
AIZ : Typ vstupu |Pt1000 wion = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0 :
A13 : Typ vstupu |Pt1000 wion = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0 :

Mastaveni hinarnich wystupi

Mastaveni blokare DO1 - DO3  |Zmrazeni aktusinihg stavu v| [ Blokovat manualni rezim;

Maskaveni blokace DO4 - DOG |Zmrazeni akkuélniho skavu j [ Blokovat manualni reZim

Masktaveni analogowych wystupld

MNastaveni blokace &01 |Zmrazen|' akkudlniho stavu j
MNastaveni blokace 402 |Zmrazen|' akkudlniho stavu j
o oK | X zrusic ‘
Obr. 3.67 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vSech jednotek.

Konfigurace zafizeni se pro C-HM-0308M provadi pro celou skupinu 3 DI/Al vstupt
soucasné. Cela skupina vstupl tedy mize byt bud ve funkci DI, nebo Al. Kombinace
DI/Al funkce na jednotlivych vstupech neni podporovana!!!

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV600k (0 + 630kQ)
OoveM (0 + 6,5MQ)
2V (0 +2,1V)
1V (0 = 1,05V)
100mV (0 + 105mV)
50mV (0 + 50mV)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem
_ Yiqg T+X

Y T+1
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X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup

yt1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je uréena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace DOx
Nastaveni blokace AOx

Pro binarni vystupy (skupiny binarnich vystupu) DO a analogové vystupy AO lze
nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma zamrazit jeho vystupni stav,
nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupu (skupiny binarnich vystupl) v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani
binarnich vystupl povolené vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka MANUAL CONTROL na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlaCitek u jednotlivych vystupl meénit jejich stav. DalSim stiskem tlacitka MANUAL
CONTROL zhasne indikaéni LED ON a dojde ke zruSeni rezimu manualniho ovladani.
Binarni vystupy jsou pak ovladany podle pozadavk( z CIB linky. Aktivita manualniho
rezimu je téz signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

3.19.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, 3*ATI
- zarizeni 3, vystupni, 2*A0
- zarizeni 4, vstupni, 3*DI
- zarizeni 5, vystupni, 6*DO

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |l:|p|n_l,'l zapis "lAIias"|Svulka"lhbs..—'délkéqHudnuta
FEIDT1_IN : TMI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
STAT :TCIB_CHMO0B STAT gl MI_CIBT_IN™IDI_IN~STAT ¥R204 /1 %00
=1-Al :TCIE_AIZ MI_CIB1_IN~ID1_IN~AIl
All  REAL o] MI_CIBT_IN™IDA_IN~&l~&11 ¥RF205 ]
AlZ REAL ] MI_CIBT_IN™ID_IN~4I~412 ZRF203 0
Al2 REAL o] MI_CIBT_IN~IDA_IN~A~&13 ¥RAF213 ]
=Dl TCIB_DI3 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI $00
DI1 :EBOOL ] MI_CIBT_IN™ID_IN~TIDI ZR2A17.0 0
DI2 :EBOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~DI2 ¥R2171 ]
DI3 :BOOL ] MI_CIBT_IN™ID_IN~TI~DI3 ERAN72 0
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0UT MI_CIB1_0OUT~I1D1_0OUT
=-AD  TCIB_A02 MI_CIB1_0OUT~ID1_0OUT~AD
AD1 :REAL [5F MI_CIB1_DUT~IDT_0UT~a0401 ¥RF218 ]
AD2 :REAL [5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~40"~402 ¥RF222 ]
= D0Os :TCIB_DOB MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT~DOs $00
DO1 :BOOL [5F MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT~D0s~001 ¥R226.0 ]
D02 :BOOL [SF MI_CIB1_0OUT~IDT_0UT~D0s~D02 %RZ226.1 0
DOZ :BOOL [5F MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~003 ¥R22E.2 ]
DO4 :BOOL [SF MI_CIB1_0OUT~IDT_0UT~D0s~D04 #RZ226.3 0
DO% :BOOL [5F MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT~D0s~D05 %R22E6.4 ]
DO6 :BOOL [SF MI_CIB1_0OUT~IDT_0UT~D0s~D06 %RZ26.5 0
Obr. 3.68 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| STAT | Al | DI |
STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
| PowerErr | ManMode| VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit g .6 5 A4 3 2 A .0
OUFx - pfete€eni rozsahu mefeni vstupu Alx
VLDx - platnost odméru Alx

ManMode- signalizace rezimu manualniho ovladani binarnich vystupt
PowerErr - pokles napajeciho napéti pod hodnotu zaru¢eného sepnuti
releovych vystupu DO

Alx - hodnota analogovych vstupu (3x typ real)
- pro teplotni Cidla teplota [°C]
- pro odporoveé Cidlo OV600k odpor [kQ]
- pro odporoveé Cidlo OV6M odpor [MQ]
- pro napétove rozsahy napéti [mV]

DIx - hodnota binarnich vstupt (3x typ bool)
Vystupni data

| AO |  DOs |
AOX - hodnota analogovych vystupt (2x typ real) [%]
DOx - hodnota binarnich vystupt (6x typ bool)
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3.20.

Modul obsahuje 8 binarnich vstupu pro pfipojeni kontaktu,
2 napétové analogové vystupy (0=10V) a 11 reléovych
releové

pfipojeni odporovych cidel,
vystupl. Analogové vstupy jsou konfigurovatelné podle typu pouzitého cidla,
vystupy umoznuji lokalni manualni ovladani tlaCitky na modulu. Mechanické provedeni

C-HM-1113M

odpovida ,rozvadéCovému® 6M designu pro montaz na U listu.

Tab. 3.20 Zakladni parametry C-HM-1113M

K1 K2 K3 K4 KS Kb K7 K8

3 analogové vstupy pro

RTD, NTC
ClB+ ——ip——r
ciB- R
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Obr. 3. 69 Nahled a zapojeni C-HM-1113M

Binarni vstupy

Pocet, typ

8, spinaci kontakt

Vstupni napéti

10V z vnitfniho zdroje

Galvanické oddéleni

Ne

Binarni vystupy

Pocet

11

Typ

Spinaci relé

Spinané napéti

Max. 250V, min. 5V

Spinany proud

Max. 3A, min. 100mA,
DO11 max. 10A

Galvanické
oddéleni

Ano, i skupiny navzajem,
s vyjimkou COM5 a COM6

Proud spole¢nou
svorkou skupiny

Max. 10A

Osetreni induktivni
zatéze

Vnéjsi (RC ¢len, dioda,
varistor)

Analogové vstupy

Pocet 3

Typ pfevodniku Aproximacni, 12 bitd

Mé&Fici rozsahy

- odporové Pt1000 (-90/+320°C),
Ni1000 (-60/+200°C),
NTC12k (-40/+125°C),
KTY81-121(-55/+125°C)
OV600k (0 + 630kQ),
OV6M (0 + 6,3MQ),

- napétové? 2V (0 + 2,1V),
1V (0 = 1,05V),
100mV (0 + 105mV),
50mV (0 + 52,5mV)

Chyba vstupu 3% plIného rozsahu

*) Dostupné od verze 1.5 programového vybaveni modulu.
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Analogové vystupy

Rozméry a hmotnost

Pocet 2 Rozméry 90 x 58 x 105mm
Typ Aktivni napétovy, 8 Hmotnost 2709
bit( Provozni a instalaéni podminky
Rozsah 0+10,5V Pracovni teplota 0++55°C
Max. vystupni proud 10mA Skladovaci teplota -25++70 °C
Chyba vystupu 2% pIného rozsahu Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
Napajeni Pracovni poloha Svisla
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Druh provozu Trvaly
sbérnice CIB Instalace Na DIN listu

Maximalni odbér

160 mA

Pfipojovaci svorky

Sroubové, vyjimatelné

Prirez vodicu

Max. 2,5 mm?

3.20.1. Konfigurace

C-HM-1113M [

MNastaveni analogoyych vstupl

ALl Typ wstupu |PtIDDD Wioo = 1,335

ALZ : Typ wstupu |PtIDDD Wioo = 1,335

ALS: Typ wstupu |PtIDDD Wioo = 1,335

Mastaveni binarnich wystupi

j Filtrace wstupu
j Filtrace wstupu
j Filtrace wstupu

0,0 -
0,0 -
0,0 -

Mastaveni blokace DO1 - D03 |Zmrazeni akkualnibo skavu

Mastaveni blokace Dod - DioE |Zmrazeni akkualnibo skavu

Mastaveni blokace DOT - D05 |Zmrazeni akkualnibo skavu

Mastaveni blokace D09 - Dio1L |Zmrazeni akkualnibo skavu

Mastaveni blokace DO11

LedLefLeflefle

|Zmrazeni akkualnibo skavu

Masktaveni analogowych wystupld

™ Blokowat manusini rezim;
[~ Blokowvat manualni reim
[~ Blokowvat manualni reim
[~ Blokowvat manualni reim

[~ Blokowvat manualni reim

MNastaveni blokace &01

|Zmrazen|' akkudlniho stavu

MNastaveni blokace 402

|Zmrazen|' akkudlniho stavu

o oK | X zrusic ‘

Obr. 3.70
Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W100 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C

Konfigurace modulu

NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C

KTY 81-121, -55/+125°C
OV600k (0 + 630kQ)

OV6eM (0 + 6,3MQ)
2V (0 + 2,1V)
1V (0 + 1,05V)

100mV (0 + 105mV)
50mV (0 + 50mV)
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Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Yo = T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je ur€ena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace DOx
Nastaveni blokace AOXx

Pro binarni vystupy (skupiny binarnich vystupll) DO a analogové vystupy AO Ize
nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma zamrazit jeho vystupni stav,
nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Blokovat manualni rezim

ZatrZzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupul (skupiny binarnich vystupl) v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani
binarnich vystupt povolené vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka MANUAL CONTROL na
modulu. Soucasné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlaCitek u jednotlivych vystupd meénit jejich stav. DalSim stiskem tlaitka MANUAL
CONTROL zhasne indikacni LED ON a dojde ke zruSeni rezimu manualniho ovladani.
Binarni vystupy jsou pak ovladany podle pozadavkl z CIB linky. Aktivita manualniho
rezimu je téz signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

3.20.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, 3*AT

- zarizeni 3, vystupni, 2*A0

- zarizeni 4, vstupni, 8*DI

- zarizeni 5, vystupni, 11*DO

Zarizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |I:Ipln5,'l zapis '||Alias‘||Svnlka"|Ahs.!délké"|Hndnnla
EID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
STAT :TCIB_CHMO308_STAT &l MI_CIB1_IN“IDT_IN~5TAT ZR204 /1 %00
= Al TCIE_&I3 MI_CIB1_IN~ID1_IN~Al
All :REAL ]| MI_CIBT_IN™IDT_IN~a1~411 ZRAF205 1]
Al2 :REAL ]| MI_CIBT_IN~ID_IM~&1~412 ZRF209 a
Al3 :REAL ]| MI_CIBT_IN™IDT_IN~41~413 ZRF213 1]
= DI :TCIE_DI MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI $00
DI1 :BOOL ]| MI_CIB1_IN™ID_IN~TI~DI EZR217.0 1]
DIZ2 :EBOOL o] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI2 ZR2171 a
DI3 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~DI~DI3 ER217.2 1]
DI4 :EBOOL ]| MI_CIB1_IN~ID_IN~DI~DI4 ER217.3 a
DIS :BOOL ]| MI_CIB1_IN™ID_IN~DI~DIS EZR217.4 1]
DIE :EOOL o] MI_CIE1_IN~ID1_IN~DI~DIE ER217 5 a
DI :BOOL ]| MI_CIB1_IN™ID_IN~DI~DI7 EZR217 B 1]
DIg :EBOOL o] MI_CIB1_IN~ID_IN~DI~Dig ER217.T a
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0UT MI_CIB1_OUT~ID1_0UT
=AD TCIE_AD2 MI_CIB1_DUT~ID1_0OUT~AD
AD1 :REAL = MI_CIB1_QUT~ID1_0UT~A0~A01 ZRAF218 1]
AD2 RE&L = MI_CIB1_QUT~ID1_0UT~A0~402 ERF222 a
= D0Os : TCIB_DOT MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~DOs 40000
DO1 :EOOL = WI_CIB1_QUT~ID1_0UT~D0s~Da1 ERZ2E.0 a
D02 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D0OZ ZRZ261 1]
DO3 :EOOL = WI_CIB1_QUT~ID1_0UT~D0s~D03 ER22E.2 a
D04 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D04 ZRZ26.3 1]
DO5 :EOOL = WI_CIB1_QUT~ID1_0UT~D0s~DaS 2RZ22E64 a
DO6 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D0OG ZRZZENR 1]
Obr. 3.71 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| STAT | Al | DI |
STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
| PowerErr| ManMode | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit g .6 5 A4 3 2 A .0
OUFx - pfete€eni rozsahu mefeni vstupu Alx
VLDx - platnost odméru Alx
ManMode- signalizace rezimu manualniho ovladani binarnich vystupt
PowerErr - pokles napajeciho napéti pod hodnotu zaruc¢eného sepnuti
releovych vystupt DO
Alx - hodnota analogovych vstuptl (3x typ real) [°C] [kQ] [MQ] [mV]
DIx - hodnota binarnich vstupd (8x typ bool)
Vystupni data
\ AO \ DOs |
AOX - hodnota analogovych vystupu (2x typ real) [%]
DOx - hodnota binarnich vystupt (11x typ bool)
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3.21. C-HM-1121M

Modul obsahuje 8 binarnich vstupu pro pfipojeni kontaktt, 3 analogové vstupy pro
pfipojeni odporovych cidel, 2 napétové analogové vystupy (0+10V) a 19 reléovych
vystupl. Analogové vstupy jsou konfigurovatelné podle typu pouzitého cidla, releové
vystupy umoznuji lokalni manualni ovladani tlaCitky na modulu. Mechanické provedeni
odpovida ,rozvadéCovému® 9M designu pro montaz na U listu.

230 VAC

H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H3 H10 H11 H12

RTD, NTC

A IAIZ A3 | M | =
|ti!é:ll!l.lﬁg g llN-jO"‘lIMWTS A, QUTPLTS DK:I'IL.%UWT& DIGIAL OUTPUTS
HW ADDRESS 19AE
RUMN
ON (" @) MANUAL CONTROL ™
:l D1 DI2 DI3 D4 DIS DI6 DI7 D18 DO1 DO2 DO3 DO4 DOS DO6 DOT DO& DO DO10 DO DOY2 DOY3 DOY4 DO1S DOYS DO1T DO1S DO I:
I ® O O 0 o o o o (o [
® O o o o o o o o e
Fel =@ C-HM-1121M
slelsla|s|els]|e| | || 1gBIEEIBIENE) | |BL (Bl B[ |E) |E |&)
Diloz [oslos los oel oy T OBl oe E1 [ E2 [E3 [E4 [ES [EE | ET [ ER Eﬂl F1i_ [ F2 F3 F4 F5 | F8
‘ QODDDDDDD||| | QODDDDDDD Lg@mlo!@l@l@LL
. I | . I h
) ) ) ) ) ) ) ) J I.- ”g I;%Ig ® l® ®
4 ‘ ‘ . & & L
* * *— N
K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8 H13 H14 H15 H16 H17 H18 H19
230 VAC
Obr. 3. 72 Nahled a zapojeni C-HM-1121M
Tab. 3.21 Zakladni parametry C-HM-1121M
Analogové vystupy Binarni vystupy
Pocet 2 Pocet 19
Typ Aktivni napétovy, 8 bitd Typ Spinaci relé
Rozsah 0+10,5V Spinané napéti Max. 250V AC, 30V DC,

Max. vystupni proud

10mA

Min. 5V

Chyba vystupu

2% plného rozsahu

Napajeni

Napajeni

230 V AC, +/- 10%

Maximalni odbér

60 mA

Spinany proud

Max. 3A, min. 100mA,
DO17-DO19 max. 16A

Galvanické oddéleni

Ano, i skupiny navzajem,
s vyjimkou COM7 a COM8

Proud spole¢nou
svorkou skupiny

Max. 10A

OsSetreni induktivni
zatéze

Vnéjsi (RC ¢len, dioda,
varistor)
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Binarni vstupy Analogové vstupy
Pocet 8 Pocet 3
Typ Spinaci kontakt Typ prevodniku Aproximacni, 12 bitd
Vstupni napéti 10V z vnitiniho zdroje MéFici rozsahy
Galvanické oddéleni Ne - odporové Pt1000 (-90/+320°C),
Rozméry a hmotnost Ni1000 (-60/+200°C),
Rozméry 157 x 90 x 58mm NTC12k (-40/+125°C),
Hmotnost 4509 KTY81-121(-55/+125°C)
Provozni a instalaéni podminky OV600k (Q + 630kQ),
Pracovni teplota -10 + +55 °C OV6|\/|.(0 +6,5MQ),
Skladovaci teplota 25+ +70 °C o % (8 ¥ f;g\)/
Stupen kryti IP IEC 529 | IP10B - napétové (0 =1,05V),
Pracovni poloha Svisla 100mV (0 + 105mV),
: 50mV (0 + 52,5mV)
Druh provozu Trvaly o -
—~ Chyba vstupu 3% plného rozsahu

Instalace Na DIN listu - - - -

— - < . — - ) Dostupné od verze 1.5 programového vybaveni modulu.
PFipojovaci svorky Sroubové, vyjimatelné
Priifez vodicu Max. 2,5 / 4 mm?

3.21.1. Konfigurace

Mastaveni analogowych wsbupi

=
=1
L

AI1 @ Typ vstupu |Pt1000 w100 = 1,385 | Filtrace vstupu

A2 : Typ vstupu |Wi1000 w100 = 1,617 | Fitrace vstupu 0,0 :
AIS: Typ vstupu |NTC-12k j Filtrace wstupu 0,0 =

Maskaveni binarnich wystupi

Mastaveni blokace DO1 - DO3 |Zmrazen|'aktuélnﬂ10 skawu j [ Blokowat manualni redim

Mastaveni blokace DO - Do6 |Nu|0vén|’ll'odepnut|' wsbupu j [ Blokowat manudlni redim

Mastaveni blokace DO7 - DO |Zmrazen|' aktudiniho stavu j [ Blokowat manualni redim

Mastaveni blokace D010 - DO |Zmrazen|'aktuélnﬂ10 skawu j [ Blokowat manualni redim

Mastaveni blokace D013 - DO |Zmrazen|'aktuélnﬂ10 skawu j [ Blokowat manualni redim

Mastaveni blokace D017 |Zmrazen|' aktudiniho stavu j [ Blokowat manualni redim

Mastaveni blokace DO18 |Zmrazen|' aktudiniho stavu j [ Blokowat manualni redim

Mastaveni blokace D019 |Zmrazen|' aktudiniho stavu j

MNastaveni analogowych wystupll

MNastaveni blokace 801 |Zmrazen|’ akkualniho stawvu j
Mastaveni blokace ADZ |Nu|0vén|’,|’odepnut|' wystupu j

o O ‘ X zrusit ‘

Obr. 3.73 Konfigurace modulu

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV600k (0 + 630kQ)
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OV6M (0 + 6,5MQ)
2V (0 + 2,1V)

1V (0 + 1,05V)
100mV (0 + 105mV)
50mV (0 + 50mV)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Yo = T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje Casovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace DOx
Nastaveni blokace AOx

Pro binarni vystupy (skupiny binarnich vystupt) DO a analogové vystupy AO Ize
nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma zamrazit jeho vystupni stav,
nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Blokovat manualni rezim

ZatrZenim polozky bude blokovana mozZnost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupl (skupiny binarnich vystupl) v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani
binarnich vystupt povolené vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlacitka MANUAL CONTROL na
modulu. Soucasné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlacitek u jednotlivych vystupd meénit jejich stav. DalSim stiskem tlaitka MANUAL
CONTROL zhasne indikacni LED ON a dojde ke zruSeni reZzimu manualniho ovladani.
Binarni vystupy jsou pak ovladany podle pozadavkl z CIB linky. Aktivita manualniho
rezimu je téz signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

3.21.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, 3*AI

- zarizeni 3, vystupni, 2*A0

- zarizeni 4, vstupni, 8*DI

- zarizeni 5, vystupni, 19*DO

Zarizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |l:|p|n_l,'l zapis "lAIias"|Svulka"lhbs..—'délkéqHudnuta
FEIDI_IN : THI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
STAT :TCIB_CHMO308_STAT Q] MI_CIB1_IN™IDT_IN“5TAT ZR204 /41 300
=LAl TCIB_AI3 MI_CIB1_IN~ID1_IN~Al
Al1 :REAL ] MI_CIBT_IN™ID_IN~a&~A11 ZRF205 0
Al2  REAL o] MI_CIBT_IN~IDA_IN~4l~&12 ¥RF209 ]
Al REAL ] MI_CIBT_IN™ID_IN~A1~413 %RF13 0
=Dl TCIB_DI& MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI $00
DI EOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~DI X¥R217.0 ]
DI2 :BOOL ] MI_CIBT_IN™ID_IN-TI~DI2 ZR2A17A 0
DI3 :EBOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN-DI~DI3 HR217.2 ]
DI4 :BOOL ] MI_CIBT_IN™ID_IN-TI~DI4 RT3 0
DIS :EBOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~DIG XR217.4 ]
DI6 :EBOOL E MI_CIBT_IN~IDI_IN~DI~DIE RA7E 0
DI7 :BOOL ] MI_CIBT_IN™IDA_IN-TI~DI7 RATE 0
D18 :EOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~DIg ¥RATT ]
=EID1_0UT : THMI_CIB1_ID7_0UT MI_CIB1_0OUT~1D1_0UT
F1AD : TCIB_ADZ2 MI_CIB1_0OUT~ID1_0OUT~AD
AD1 :REAL [5F MI_CIB1_DUT~IDT_OUT~a0~401 %RF218 0
AD2 :REAL [BF MI_CIB1_DUT~IDT_0UT~a0~402 ¥RF222 ]
DOs :TCIB_DO13 [5F MI_CIB1_DUT~ID1_0UT~D0s HR22E /3
Obr. 3.74 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| STAT | Al \ DI |
STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
| PowerErr| ManMode | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit g .6 5 A4 3 2 A .0
OUFx - pfete€eni rozsahu mefeni vstupu Alx
VLDx - platnost odméru Alx

ManMode- signalizace rezimu manualniho ovladani binarnich vystupt
PowerErr - pokles napajeciho napéti pod hodnotu zaru¢eného sepnuti
releovych vystupu DO

Alx - hodnota analogovych vstupu (3x typ real) [°C] [kQ] [MQ] [mV]
DIx - hodnota binarnich vstupl (8x typ bool)
Vystupni data
| AO |  DOs |
AOX - hodnota analogovych vystupu (2x typ real) [%]
DOx - hodnota binarnich vystupu (19x typ bool)
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3.22.

C-1B-1800M

Modul obsahuje celkem 18 binarnich vstupl pro pfipojeni bezpotencialovych spinacich
kontaktt. Kazdy z téchto vstupu Ize téZ nakonfigurovat jako EZS vstup pro zabezpecCovaci
techniku. Ctyfi vstupy Ize navic pouzit bud ve funkci analogového vstupu pro pfipojeni

v v v

odporovych Cidel , nebo jako &itaCovy vstup pro Citani pulst z méfich energii (standardem
rozhrani SO, dle IEC 61393 / DIN 43864).
Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni na napajeni) se rozsviti zelena RUN LED.

Pokud je modul z CIB obsluhovan (komunikovan),

RUN LED pravidelné blika. Modul je

mozno napajet i z externiho zdroje 24V DC (odlehCeni CIB linky). Modul téZ poskytuje
napajeci vystup 12V DC (pro napajeni EZS komponent).
Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéfovému® 4M designu pro montaz na U listu.

Tab. 3.22 Zakladni parametry C-1B-1800M

{@QFQQQWQQQQQQ
Al | A2 | A3 | A4 | A5 | AG B1 | B2 | B3 | B4 | B5 | B6
%%g%&% =5|25|25|23 & | 3
RUN
HW ADDRESS 19AE
ICE ¢ C-IB-1800M
slelz|2|2|2 )85 ]8]8]2]2
[f@@@@@ﬂ@@@@(d
|
L1+ _
o 12 V=
L2+ 24 V=
CIB+
- 9 9
SRR Yole
A1A2/A3|A4/A5 A6 % B4/B5B6
C-1B-18 %
C1|C2|C3|C4/C5|Cb LD4 D5/D6
NRRRNERERRR
VALY ) L)) e

Obr. 3. 75 Nahled a zapojeni C-IB-1800M

Univerzalni vstupy DI/AI/EZS/COUNT (1 + 4)

Pocet

4

Volitelny typ vstupu

binarni, analogovy, EZS,
¢ita¢ pulsl

Univerzalni vstupy DI/EZS (5 + 18)

Pocet 14
Volitelny typ vstupu binarni, EZS
- Binarni
Typ | Spinaci kontakt (0/1)
- Analogovy
Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40 + +125 °C
KTY81-121 55+ +125 °C
Odporovy vstup 0+ 160 kQ
Rozliseni, pfesnost 0.1°C/10Q, 0.5 %
Perioda obnoveni Al typicky 5s

- EZS

Jednodu$e vyvazeny

Odpor smycky 1 x 2k2

Dvoijité vyvazeny

Odpor smycky 2 x 1k1

- Citaé pulst (standard rozhrani S0, IEC 61393)

Min. délka pulsu 30ms
Max. frekvence pulsu 20Hz
Perioda obnoveni stavu | typicky 5s

Napajeni

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Max. odbér z CIB linky

140 mA

Externi napajeni

24V DC, max. 230 mA

Napajeci vystup

12V DC, max.150 / 250mA”

Rozmeéry a hmotnost

Rozméry

70 x 91 x 58 mm

Hmotnost

160 g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota -10 + +55 °C
Skladovaci teplota -25++70 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B

Kategorie prepéti

Il (dleCSN EN 60664)

Stupen znedisténi

1 (dle CSN EN 60664)

Pracovni poloha

Libovolna

Instalace

Na DIN listu

Pfipojovaci svorky

Sroubové, vyjimatelné

Prirez vodicu

Max. 2,5 mm?

*) 150mA pfi napajeni z CIB, 250mA pfi externim napajeni 24V
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TAMPER

—o

Obr. 3. 76 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup

INx

" GND

ALARM
L
1k1 1K1 TAMPER
* F—e— |

INx

GND

Obr. 3. 77 Dvojité vyvazeny EZS vstup

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

s verzi FW 1

.8 a vyssi !

3.22.1. Konfigurace

[ DIl
[ DIz
[ DI3
[ DI4
[ DIS
[ DIs
| DI7F
| DIS
[ D19

[ D111

| DIO:

Mastaveni binarnich wstupd

VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)
VywaZeny vstup (zabezpefovacka)

WywaZeny vstup (zabezpecovacka)

VvwdZeny wstup (zabezpecovacka)
[ DIlZ:
[ DIL3:
[ DIl4:
[ DIIS:
[ DIlG:
[v DIL7:
[v DILS:

WywaZeny vstup (zabezpecovacka)
WywaZeny vstup (zabezpecovacka)
WywaZeny vstup (zabezpecovacka)
WywaZeny vstup (zabezpecovacka)
WywaZeny vstup (zabezpecovacka)
WywaZeny vstup (zabezpecovacka)
WywaZeny vstup (zabezpecovacka)

Prodlewva wyhodnoceni dlouhého skisku

Mastaveni analogoysch wstupi

S Nl M o M o M M

[~ DI17 : Ystup md dvojité swywaeni
v DI1S: Ystup ma dvojité wywaZeni

0,7 =

AIl : Twp wstupu
Aal2 : Tvp vwstupu
AI3 : Tvp vwstupu

Aal4 : Twp vwstupu

|F'|:1EIEIEI Wilod = 1,355

ﬂ Filtrace wskupu

|F'|:1EIEIEI Wilod = 1,355

ﬂ Filtrace wskupu

|F'|:1EIEIEI Wilod = 1,355

ﬂ Filtrace wskupu

|F'|:1EIEIEI Wilod = 1,355

ﬂ Filtrace wskupu

W K |

=]
=

2l 21 o
[=]
Ak| (4] |4

0,0
0,0 =
x Zrusik

Obr. 3.78

Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a

pouzit ve funkci binarniho vstupu.

analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
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dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zafizeni vSech jednotek.

Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
poloZzka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tp"955
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 79 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W100 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)
16-ti bitovy Cita€ pulsu, SO

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je
dan vztahem
_ Yiqg T+X

Y T+1

TXV 004 13.01 142



C-1B-1800M

X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je ur&ena pro servisni ucely).

3.22.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 18*DI ,EZS

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AT (vstup AIl)
- zarizeni 4, vstupni, 1*AT (vstup AI2)
- zarizeni 5, vstupni, 1*AT (vstup AI3)
- zarizeni 6, vstupni, 1*AT (vstup AI4)

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Iplnjl zapis "|Alias "|Svurka "|Ahs.!délka"|Hudnuta
EIDT_IM : THI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
= Dlg : TCIB_CIB1800M MI_CIB1_IN~ID1_IN~Dlz
DI . TCIB_DIN& || MI_CIBT_IN™ID1_IN~DIs~D1 ZR4/3
CLICK :TCIB_CLICK18 G| MI_CIB1_IN~ID1_IN~Dlz~CLICK. RT3
PRESS :TCIB_PRESS18 &l MI_CIBT_IN~ID1_IN~DIs~PRESS ZR10/3
TAMPER : TCIE_TAMPERG]| MI_CIB1_IN“ID1_IN~Dlz~TAMPER ER13/3
STAT TCIB_Al4_STAT | MI_CIBT_IN™ID_IN~STAT A6 A1 £00
Al REAL || MI_CIBA_IMN~IDT_IM~&1 %RF17 1]
Al2 :REAL || MI_CIBT_IN™ID_IN~&12 ZRF21 1]
Al3 :REAL || MI_CIBT_IN™ID1_IN~2I3 ZRF25 1]
Al4 REAL || MI_CIBT_IN™ID_IN~&l4 ZRF29 1]
Obr. 3.80 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| DlIs | STAT | Al | Al2 | A3 | Al4
DI s.DI - okamzité stavy binarnich vstupl (18x typ bool)
| bius | b7 | ... | D2 | D11 |
Bit A7 16 A .0
Dix - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x

DIs.CLICK - kratké pulsy binarnich vstupt (18x typ bool)

|CLICK18|CLICK17| ... | CLICK2 | CLICK1 |
Bit .17 16 1 .0
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CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tla€itku) x

DIs.PRESS - dlouhé pulsy binarnich vstupa (18x typ bool)

| PRESS18 |PRESS17| ... | PRESS2 | PRESSL1 |
Bit .17 16 1 .0

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku) x

DIs. TAMPER - temper stavy EZS vstupu (18x typ bool)

| TAMPER18 | TAMPER17| ..... | TAMPER2 | TAMPER1 |
Bit 17 .16 1 .0

TAMPERX - tamper stav EZS vstupu x

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

All
Al2
Al3
Al4

| VLD4 | OUF4 | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

- hodnota analogového vstupu Al1 / stav Citace pulsu 1 (typ real) [°C],[kQ]
- hodnota analogového vstupu Al2 / stav Citae pulsu 2 (typ real) [°C],[kQ]
- hodnota analogového vstupu Al3 / stav Citace pulsu 3 (typ real) [°C],[kQ]
- hodnota analogového vstupu Al4 / stav Citae pulsu 4 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q). Pokud je vstup nakonfigurovan jako 16-ti bitovy cita€ pulsu,
odpovida hodnota nacitanému stavu CitaCe (restart modulu resetuje
hodnotu Citace).

3.22.3. Indikace modulu

Po pfipojeni
LED. Pokud je
Vybuzeni DI

modulu k CIB lince (pfipojeni na napdjeni) se rozsviti zelena indikaéni RUN
modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika.
vstupl (stav log.1) je signalizovano rozsvicenim pfislusné indikacni LED

vstupu. Pokud je sdileny vstup Al/DI nakonfigurovan pro Al funkci, pfislusna indikacni LED

sviti.

TXV 004 13.01
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3.23.

C-ID-0011R

C-ID-0011R je univerzalni graficky nasténny ovlada¢ s kapacitnimi tlacitky. Obsahuje
Cidlo teploty, vihkosti a intenzity osvétleni, a dale Al vstup pro pfipojeni dalSich Cidel
teploty (napf. teplota podlahy, venkovni teplota).

Sklenéna dotykova klavesnice je podsvicena, intenzitu Ize plynule regulovat, stejné jako
jas displeje. U klaves je detekovan kratky a dlouhy stisk. Prodleva dlouhého stisku je
nastavitelna v konfiguraci modulu, stejné tak jako zvukova odezva na stisk.

Displej je pIné graficky, obraz je generovan pomoci knihovny GraphicPanelLib (TXV
005 42.01). Knihovna je podporovana pouze na systémech fady PLC Tecomat Foxtrot 2,
od verze FW 3.1 a je standardné dodavana jako souc€ast programovaciho prostiedi

Mosaic.

Tab. 3.23 Zakladni parametry C-ID-0011R

Obr. 3. 81 Néahled C-ID-0011R

Displej

Cidlo osvétleni

Typ

OLED (128x64px)

Rozsah

0+100 %

Ovladaci prvek

kapacitni tlacitka

RozliSeni / pfesnost

1% /5%

Interni teplomér

Napajeni

Rozsah

0+50°C

Rozlieni / pfesnost

0,1°C/+0,4°C

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice
CIB

Interni €idlo vihkosti

Maximalni odbér

85 mA

Pracovni rozsah

0 + 100%

Rozméry a hmotnost

RozliSeni

1%

Rozméry

Max. 110 x 110 x 27mm

Zakladni pfesnost

4% (pro RH 0 + 80%)

Hmotnost

190 g
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Analogovy vstup Al

Provozni a instalaéni podminky

Volitelny typ vstupu

Pt1000, Ni1000, NTC12kQ,
KTY81-121, odpor 100kQ,
napétovy vstup

Pracovni teplota

0++50°C

Skladovaci teplota

-25++85 °C

Stupeni kryti IP IEC 529

IP10B ze zadni strany,
IP40 z pfedni strany

Pracovni poloha

svisla

Druh provozu

trvaly

Instalace

na zed, na instalacni
krabici

Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40++125°C
KTY81-121 -55++125°C
Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V
Presnost +1°C

Perioda obnoveni Al | typicky 5s

Pfipojovaci svorkovnice

vyjimatelna pruzinova,
vodi¢ max. 1.5mm?2

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovana rada PLC Tecomat Foxtrot 2
(s verzi FW 3.1 a vyssi) !I!

3.23.1. Konfigurace

Modul se konfiguruje v nastroji 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje). Obsluhy
jednotlivych zafizeni na modulu Ize aktivovat samostatné, pomoci pfislusného zatrzitka
zafizeni. Deaktivovana (nevyuzita) zafizeni uvolfiuji vykonnostni kapacitu systému.

Vlastnosti l Procesni data l
2B Zafizeni
Zvukova odezva na stisk

Prodleva wwhoednoceni dloubhého stisku [s]

Teplotni jednothky
B Automatické vypnuti displeje

Timeout [min]

B Interni teplota a relativni vihkost

Offset teploty [FC]

Casovd konstanta filtru [5]

H Analogové vstupy
H Al

Typ
Cazova konstanta filtru [=]

o]
S K

&

K= =E"EA

Pt1000 W100 = 1,385

0

Obr. 3. 82 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

Zvukova odezva na stisk

Volba zapnuti zvukové odezvy na stisk tlaCitka.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro tlaCitka modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky. Zadanim hodnoty Ize
nastavit Casovou prodlevu, po které bude aktivace tlaCitka signalizovana jako dlouhy stisk
(PRESS). Aktivace tlaCitka kratSi, nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako
kratky stisk (CLICK). Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.
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Teplotni jednotky

Volba jednotek, ve kterych je zobrazovana teplota na displeji. Lze volit °C / °F.

Automatické vypnuti displeje

Pro displej Ize nastavit, zda se ma pfi necinnosti na klavesnici po urcité dobé vypnout.
Timeout vypnuti se zadava v minutach. Pfi vypnutém displeji provede prvni stisk na
klavesnici jeho zpétné zapnuti (tento stisk neni do systemu predavan jako stisk klavesy).

Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota interniho
teploméru.

Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je pro analogovy vstup aktivovan Cislicovy
filtr 1. fadu. Filtr je dan vztahem

_ Yig ' T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup 5
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25.4s (hodnota 25.5 je ur€ena pro servisni ucely).

Typ analogového vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W100 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0 + 2V (interni napéti na AD prevodniku)

3.23.2. Struktura predavanych dat

Struktura pfedavanych dat je patrna z komplexniho nastroje 1/0 Configurator (ikona ===
v menu Nastroje).
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Vlastnosti Procesni data

& r8_p1_IN:TCIB_C_ID_0011R_IN
BUTTONS : USINT
H BUFFER_STAT : TCIB_CIDOO11R_FB_STAT
STAT: USINT
RES : USINT
CRC: UINT
H STAT: TCIB_CIDOD11R_STAT
OUFT: BOOL
VLDT: BOOL
OUFR: BOOL
VLDR: BOOL
OUFL : BOOL
VLDL : BOOL
OUF1: BOOL
VLD1: BOOL
LIGHT : USINT
THERM : REAL
RH: USINT
Al1: REAL
H r8_p1_OUT: TCIB_C_ID_0011R_OUT
MODUL_SETT: WORD
EH BUFFER : ARRAY [0..1028] OF BYTE

il a)) a)) a)) 2l ) al).a)) 4l ) a0 2] A1 2l .21 A1 4

Obr. 3. 83 Struktura pfedavanych dat pro I/0O Configurator

Vstupni data

|BUTTONS|BUFFER_STAT| STAT | LIGHT | THERM | RH
BUTTONS - stisk tlaCitka (typ byte)
| - | - ] cueck | PRESS | BUTT
Bit 7 6 5 4 3 2

BUTT - stisknuté tlacitko (1-8)
CLICK - kratky stisk tlaCitka
PRESS - dlouhy stisk tlacitka

OQQ

5%

Obr. 3. 84 Rozlozeni tlaéitek klavesnice
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BUFFER_STAT - status

STAT

LIGHT

THERM

RH

All

Vystupni data

STAT - status (typ usint)
RES - rezerva (typ usint)
CRC - kontrolni soucet (typ uint)

- stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| VLD1 | OUF1 | VLDL | OUFL | VLDR | OUFR | VLDT | OUFT |
Bit v .6 .5 A4 3 2 A .0

OUFT - preteCeni/podteCeni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teploméru

OUFR - preteCeni/podteCeni rozsahu interniho Cidla vihkosti
VLDR - platnost odméru interniho €idla vlhkosti

OUFL - preteCeni/podte€eni rozsahu €idla intenzity osvétleni
VLDL - platnost odméru Cidla intenzity osvétleni

OUF1 - prete€eni/podtecCeni rozsahu vstupu Al1

VLD1 - platnost odméru vstupu Al1

- hodnota Cidla intenzity osvétleni (typ usint) [%]
- hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
- hodnota relativni vihkosti (typ usint) [%]

- hodnota analogoveého vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozlisenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

\ SETT

\ BUFFER

SETT

- nastaveni modulu (typ word)

| ERROR | KEYBOARD | KEYBOARD_INT | BUZZ | BACKL |
Bit ¥ .6 5 4 3 2 A 0
- - T -] BACKL_INT | LoGO |
Bit 15 14 13 A2 A1 10 9 .8
BACKL - zapnuti podsviceni displeje
BUZzZ - zapnuti zvukové signalizace

KEYBOARD_INT - intenzita podsviceni klavesnice, 0 + 10 tj. 0 + 100%,
s krokem 10%

KEYBOARD - zapnuti podsviceni klavesnice

ERROR - zapnuti chybové signalizace

LOGO - zapnuti podsviceni loga

BACKL_INT - intenzita podsviceni displeje, 0 + 10 tj. 0 + 100%,

s krokem 10%
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BUFFER - frame buffer (typ 1029 x byte)

3.23.3. Specifika modulu

Pro podporu obsluhy grafického displeje modulu je uréena knihovna GraphicPanelLib
(TXV 005 42.01). Knihovna je podporovana pouze na systémech fady PLC Tecomat
Foxtrot 2 (CP-2xxx), od verze FW 3.1 a je standardné dodavana jako soucast
programovaciho prostfedi Mosaic.
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3.24. C-IF-6400R

C-IF-6400R je modul s Grid-EYE senzorem tj. pfesnym infra senzorem s 64 snimadci
(matice 8x8). Poskytuje teplotni mapu v pozorovacim uhlu 60° (horizontalné a vertikalné).
Umozniuje méfeni 1x nebo 10x za sekundu.

Tab. 3.24 Zakladni parametry C-IF-6400R

GridEye

Pocet 1

Pocet snimaci 64 (8x8)

Rozsah méreni teploty |0+ 80 °C

Rozliseni 0,25 °C

Presnost +2,5°C

Napajeni a komunikace

Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér 15mA

Rozméry a hmotnost

| Rozméry Max. 26 x 111 x 29mm
. Hmotnost 3749

Provozni a instalacni podminky

Pracovni teplota 0++50°C

Skladovaci teplota -25 ++85 °C

Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B

Pracovni poloha svisla

Druh provozu trvaly

Instalace nasténna

Obr. 3. 85 Nahled C-IF-6400M Pfipojeni Svorkovnice, vodi¢ max.

1.5mm?

3.24.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).
Ve starSim konfiguraénim nastroji, ManazZer projektu, neni modul podporovan!!!

l Procesni data |
“H Zafizeni

Interval méfeni 10z

Obr. 3. 86 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru
Interval méreni

Volba intervalu méreni senzoru — 1x nebo 10x za sekundu.

3.24.2. Zpracovani a interpretace dat

Modul predava teplotni data ze senzoru pomoci 3 parametr( - INDEX, REF a TEMP.
INDEX definuje fadek (1 + 8), REF referencni teplotu a TEMP (8x teplota v desetinach
stupné) rozdil teplot jednotlivych snimacu od referencéni teploty REF.
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teplotao.7 = TEMPo.7/10 + REF

I

INDEX

[ |

Obr. 3. 87 llustrace zorného pole modulu
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Obr. 3. 88 Priklad zobrazeni dat v barevné mapé (sedici postava)
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3.24.3. Struktura predavanych dat

"Vlastnosti  Procesni data ]

Alias Poznamka
H r8_p0_IN: TCIB_C_IF_6400R_IN
STATUS : BYTE
H DATA: TCIB_GRIDEYE_DATA
INDEY, : USINT
REF : REAL
H TEMP : TCIB_GRIDEYE_TEM
[0] : SINT
[1] : SINT
[2] : SINT
[3] : SINT
[4] : SINT
[5] : SINT
[6] : SINT
[7] : SINT
! r8_p0_OUT : TCIB_C_IF_6400R_O!
LED : BOOL =

1121 4

o

1dl).d) 4l )4l 41 a4

Obr. 3.89 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data

| STATUS | DATA

STATUS - status modulu (typ byte)

| | - | - | - ] - | THOV | TEOV |COMPL | STATE
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

STATE - senzor pracuje v poradku

COMPL - data ze senzoru jsou kompletni

TEOV - teplota alespori jednoho snimace mimo rozsah
THOV - teplota interniho termistoru mimo rozsah

DATA - data ze senzoru

DATA.INDEX - index fadku 1 + 8 (typ usint)

DATA.REF - referencni teplota (typ real), [°C]

DATA.TEMP] ]- rozdil teplot snimacl pro dany fadek oproti REF, hodnota je v desetinach
stupné Celsia (typ 8x sint)

Vystupni data

|  LED |
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LED - ovladani indikaéni LED (typ bool)
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3.25. C-IR-0202S

Modul obsahuje jeden releovy vystup, jeden analogovy vystup (0-10V) a 2 univerzalni
vstupy. Kazdy z univerzalnich vstupu Ize samostatné pouzit bud ve funkci binarniho
bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci vyvazeného EZS vstupu (zabezpelovaci
technika), a nebo ve funkci analogového vstupu pro pfipojeni odporového teplotniho Cidla.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny paskovym vodi¢em. Vystupni spinaci kontakt relé
je vyveden dvéma samostatnymi vodi€i, se zvySenou izolaci.

Z bo¢ni ¢asti modulu (naproti paskovému vodici) je pfistupna signalizacni zelena RUN
LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym
svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Pro cidla Pt1000, Ni1000, KTY81-121, a Cidla TC a TZ (termistor NTC12k) modul
provadi pfepoCet a linearizaci naméfené hodnoty pfimo na teplotu. Pro jiné typy
odporovych snimacu (v rozsahu 0 az 160 kQ) se musi prepocet na teplotu provést az na
urovni uzivatelského programu v CPU (modul pfedava hodnotu v kQ, rozliSeni 10 Q).

Tab. 3.25 Zakladni parametry C-IR-0202S

Univerzalni vstupy

E ) Podet 2
i $ Volitelny typ vstupu Binarni, vyvazeny, Pt1000,
g Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
cca 100 mm 121, odpor 160kQ
k. 55 mm Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
Vyvazeny EZS vstup Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
c Pt1000 —90 + +320 °C
g =z Tes %gr’csé?j%DHE%zsCE Ni1000 —60 + +200 °C
2|2 ggrﬂifﬁgiﬁ'fﬁggm NTC 12kQ —40 + +125°C
g CiE LOAD: 25 mA KTY81-121 —55 + +125 °C
Odporovy vstup 0 + 160kQ
Rozliseni, pfesnost 0.1°C/10Q, 0.5%
Perioda obnoveni Al typicky 5s
- CB Cle . Binarni releovy vystup
+ Typ, material, max.proud | spinaci kontakt, Ag-Ni, 5A
R=0..160k{} | | Max. spinany vykon 750VA / 90W
Max. spinané napéti 277VAC / 30vDC
b Analogovy vystup
- Typ, jmenovité napeti Um | Napétovy, 0 + 10V
d:‘ﬂl ¥ llow voltage| halanced Ngs'ta\{iterlny rozsah 0+ 130% Ujm
gg Au contact | Aucontact| | Minimalni rozliSeni 1%
CIB - EE 5 € Napajeni
CIB + = = Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
S Iy Jmenovity/max. odbér |18 /25 mA
GND EE Galvanické oddéleni jen vystupni kontakt relé
DIJAIL @i tl= ] — ' Rozméry a hmotnost
DIJAIZ - Rozméry max. 55 x 26 x 20mm
AO1 Hmotnost 740
Provozni a instalaéni podminky
! Pracovni teplota 0++55°C
\Em Device Skladovaci teplota -25 ++70 °C
@ Stupen kryti IP IEC 529 | IP10B
. L Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664)
Obr. 3. 90 Nahled a zapojeni C-IR-0202S Stupef ZnediSteni 1 (dle GSN EN 60664)
Pracovni poloha Libovolna
Instalace
Typ Pod kryt zafizeni
Pripojeni Paskové vodiée 0.15 / 0.5mm?
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ALARM ALARM
e e
>K2 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e | . e 7 INX e [ e e 7 INx
4 GND " GND

Obr. 3. 91 Jednodus$e vyvazeny EZS vstup Obr. 3. 92 Dvagjite vyvazeny EZS vstup

3.25.1. Konfigurace

C-IR-DZ02S [

Mastaveni binarnich wstupi

[ DI1 : MywaZeny wstup (zabezpefovacka) [

[w DIZ: \ywaZeny wstup (zabezpefovacka) [v ¥stup ma dvajité wywvaZeni

Mastaveni analogotyych wstupil

AI1 : Tvp vstupu PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0 2
AI2 : Tvp vstupu IMi1000 100 = 1,500 | Filtrace vstupu 0,0 2

Mastaveni binarnich wwstupd

Mastaveni blokace Zmrazeni aktualiniho skawvu ﬂ

Mastaveni analogotsich wiskupl

Mastaveni blokaceso1 Zrrazeni akbualiniho skawvu j
o oK | X zrusic |
Obr. 3.93 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSsechna
zarizeni vSech jednotek.

Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavoveé).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
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(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yig T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je uréena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace DO1
Nastaveni blokace AO1

Pro binarni vystup DO1 a analogovy vystup AO1 lze nastavit, zda se pfi pfechodu
modulu do rezimu HALT ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav
vynulovat (rozpoijit).

3.25.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 2*DI,EZS/1*DO

- zarizeni 2, vystupni, 1*A0

- zarizeni 3, vstupni, 1*STAT (status AIx)
- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AIl)
- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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5% Nastaveni ¥/¥ - Konfiguraci nelze ménit

IEC & Jo &b DEC HEX BIN STR i E:3  §ln2-
) RMD
0 Cp-l0o04 2 1'112‘“1]'[|3 IR—lDS?]
Struktura dat |[Iplnjl zapis "lAIias '||S'al'i:uka‘llﬂl:u;.»"délka‘I Hodnota
[+ Statistic_MI_CIB1 : TCHStatistic g r0_p2_ Statistic_MI_CIB1 F<0/10
# Control_MI_CIB1 : TCHContral IE 0_p2_Contral_MI_CIB1 Eairy 0000
EID1_IN : TMI_CIB1_IDT_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
=Dl TCIB_DIZT MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI 300
DI EOOL & MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~DI %¥R204.0 ]
DIZ2 BOOL m WI_CIBT_IN~IDI_IN~DI~DI2 xR2041 a
TAMPER1 :EOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~TAMPER1 %R204.4 ]
TAMPERZ :BOOL m MI_CIBT_IN~IDT_IN~DI~TAMPERZ xR204.5 a
1 STAT :TCIB_&I2_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IM~5TAT $00
OUF1 :BOOL m MI_CIBT_IMN~IDI_IN~STAT~OUR xR208.0 a
VLD1 :BOOL &) MI_CIBT_IN~IDA_IN~STAT LD ¥R2068.1 ]
OUF2 :BOOL m WI_CIBT_IN~IDT_IN~STAT~OUFZ xR208.2 a
YLDZ2 :BOOL &) MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~LD2 %R205.3 ]
All REAL m WI_CIBT_IN~IDT_IMN~A1 *RF206 a
Al2  REAL ] MI_CIBT_IN~ID1_IN~2I2 ¥RF210 ]
=IDI_0OUT : TMI_CIB1_ID1_OUT MI_CIB1_0OUuT~ID1_0OUuT
DO1 :BOOL [5F MI_CIB1_0UT~ID1_0uT~001 ¥R222.0 ]
AD1 :REAL IE MI_CIB1_OUT~1D7_0UT~A01 RF223 a
Obr. 3.94 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| DI |  STAT | All | Al2 |
DI - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupu (8x typ bool)
[ - [ - [TAMPER2[TAMPER1] - | - [ D12 [ D11 |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0
DI1 - okamzity stav binarniho vstupu DI1 / alarm EZS vstupu 1
DI2 - okamzity stav binarniho vstupu DI2 / alarm EZS vstupu 2

TAMPERL - tamper stav EZS vstupu 1
TAMPER?2 - tamper stav EZS vstupu 2

STAT - stavovy byte analogovych vstupl (8x typ bool)

| - | - | - | - ]vVLD2]|OUF2]| VLDl | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0

OUF1 - prete€eni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1
OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]

Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]
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Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).

Vystupni data

| DOl | AO1 |
DO1 - stav binarniho vystupu (typ bool)
AO1 - hodnota analogového vystupu (typ real) [0-100%]
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3.26. C-IR-0203M

Modul obsahuje dva releové vystupy, jeden analogovy vystup (PWM / 0-10V) a 2
univerzalni vstupy. Kazdy z univerzalnich vstupu lze samostatné pouzit bud ve funkci
binarniho bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci vyvazeného EZS vstupu
(zabezpec€ovaci technika), a nebo ve funkci analogového vstupu.

Analogové vstupy jsou konfigurovatelné podle typu pouzitého Ccidla. Rezim
analogového/PWM vystupu je konfigurovatelny pfepinaCem na modulu. Releové vystupy
umoznuji lokalni manualni ovladani tlaCitky na modulu. Mechanické provedeni odpovida
,fozvadécovému“ 1.5M designu pro montaz na U liStu.

Na horni ¢asti modulu je pfistupna signalizacni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na
sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha
modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Tab. 3.26 Zakladni parametry C-IR-0203M

Univerzalni vstupy

Pocet 2
Volitelny typ vstupu Binarni (tlacitko), vyvazeny,
| o Pt1000, Ni1000, NTC12kQ,
e KTY81-121, odpor 160kQ
Q™Y Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
E Vyvazeny EZS vstup Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
Ewwo-w\] Pt1000 —-90 + +320 °C
QO run Ni1000 —60 + +200 °C
0w @ NTC 12kQ —40 ++125°C
KTY81-121 55+ +125°C
Qoo1 (D) Odporovy vstup 0 + 160kQ
RozliSeni, pfesnost 0.1°C/10Q,05%
ODOZQ Peri - -
erioda obnoveni Al typicky 5s
C-iR-0203M Binarni releové vystupy
QOO0 Podet / Typ 2 [ pfepinaci kontakt
501 NO1I N Spinané napéti max. 300V AC / 300V DC (min.5V)
Spinany proud max. 16A/10A NO/NC (min.100mA)
Spinany vykon max. 4000VA / 384W
Analogovy vystup
ReZim Analog PWM
CIB- r— Jmenovité napéti / amplituda 10V +2% 10 + 24V +2%
CIB+ - - ! | D Opakovaci frekvence - 100 + 2000Hz
I ! \ 3 PWM Nastavitelny rozsah 0 +100% Ujm
! ! | 4 Minimaini rozliseni 1%
AR BBEBE Napgjeni . -
o|lo|o|o|le|la|lo]|< Nap3ajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Max. odbér 60 mA
C-IR-0203M Galvanické oddéleni jen vystupni kontakt relé
el =l o] o] Rozméry a hmotnost
818122188212 Rozméry 58 x 90 x 22mm
T T Hmotnost 9549
F1 [] h :*: FZ[] f] :‘: Provozni a instalaéni podminky
Il (] Pracovni teplota 0+ +55°C
1 230 V~ 21,22 23,24 Skladovaci teplota 25+ +70 °C
L2 : : Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
N Iy d Kategorie prepéti Il (dIerSN EN 60664)
i L Stuperi znecisténi 1 (dle CSN EN 60664)
Obr. 3. 95 Nahled a zapojeni C-IR-0203M Pracovni poloha Svisla
Instalace
Pfipojovaci svorky Sroubové
Priifez vodicl Max. 2,5 mm?2
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ALARM ALARM
T — TTe———
>K2 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e | . T 7 INx e [ e e 7 INx
h GND GND

Obr. 3. 96 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup Obr. 3. 97 Dvagjite vyvazeny EZS vstup

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

s verzi FW 1.8 a vyssi !l

3.26.1. Konfigurace

Mastaveni binarnich wstupi
[ IM1 : WywdZeny vstup (zabezpedovackal; [
[ IMZ 5 WywaZens wstup (zabezpetovacka) B
Prodlewva wyhodnoceni diouhého stisku 0,7 al
Mastaveni analogowsich wskbupi
AI1 : Typ vstupu PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace wstupu 0,0 2
AI2 : Tyvp wstupu PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace wstupu 0,0 2
Mastaveni binarnich wystupl
D1 ; Maskaveni blokace |Zmrazenf akkualniho stawu j [ Blokowat manualni reim
D22+ Maskaveni blokace |Zmrazen|' akkualniho stawu j | Blokowat manualni rezim
Maskaveni PYWM wysbupu
AL frekwence [Hz] [2000 :l amplituda [v] (10,0 :l
Mastaveni blokace A1 |Zmrazen|' aktualniho stavu ﬂ
o OK | X zrusit |

Obr. 3.98 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zafizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou€asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pFistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vsechna
zarizeni vSech jednotek.

Analogovy vystup je mozné provozovat bud v reZimu napétového analogového
vystupu, nebo v rezimu PWM vystupu. Rezim je ur€en HW pfepinaCem na Celni strané
modulu (nutno pFfepnout vzdy oba dva samostatné prepinace). Stav pfepinace je
signalizovan ve stavové proménné modulu STAT.PWM.
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Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tpress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 99 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
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z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace

Pro binarni a analogové vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu
HALT ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupl v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani binarnich vystupt povolené
vzdy.

V reZzimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaitka MC (Manual Control) na
modulu. Soucasné dojde k rozsviceni Zluté indikaéni LED MC. Poté je mozno stisky
tlaCitek u jednotlivych vystupl ménit jejich stav. DalSim stiskem tladitka MC zhasne
indikacni LED MC a dojde ke zruSeni rezimu manualniho ovladani. Binarni vystupy jsou
pak ovladany podle pozadavka z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz
signalizovana ve stavove proménné modulu STAT.MAN.

Nastaveni PWM vystupu

Pfi pfepnuti pfepinaCe na modulu do polohy PWM bude analogovy vystup pracovat
vrezimu PWM vystupu. Pro tento PWM vystup lze pak nastavit frekvenci vystupu
v rozsahu 100Hz az 2kHz a nominalni napétovou urovén v rozsahu 10V az 24V.

Pokud je pfepinac nastaven do polohy 0-10V, bude analogovy vystup pracovat v rezimu
napétového vystupu 0+10V.

3.26.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI,EZS

- zarizeni 2, vystupni, 2*DO

- zarizeni 3, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AT (vstup AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AT (vstup AI2)

- zarizeni 6, vystupni, 1*A0 (vystup AO/PWM)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |l:lpln_l,'l zapis "lAIias "|S\.rmka"|.|ﬂ|hs..|i'd|:':lka‘I Hodnota
=EID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
= DI :TCIEB_CIRO203_DI MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI
DI1 :BOOL ]| MI_CIB1_IN™IDT_IN~DI~DI1 ZR4.0 1]
DI2 :BOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN-DI~DIZ ZR41 I
CLICK1 :EBOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK 2R4.2 a
CLICK2 :BOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK2 ZR4.3 1]
PRES51 :EBOOL ]| MI_CIE1_IN~ID1_IN~DI~PRESS1 2R4.4 a
PRES52 :EBOOL & MI_CIB1_IN™ID1_IN~DI~PRESS2 %R4.5 a
TAMPER1 :BOOL ]| MI_CIB1_IN™IDT_IN“DI~TAMPER1 %R4E 1]
TAMPER2 :EOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~TAMPERZ 2R4.7 a
= STAT : TCIE_CIRO203_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT $00
OUF1 :BOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT~OUF1 ZR50 I
VLD1 . BOOL o] MI_CIB1_IN~IDT_IN~STAT LD 2R51 a
OUF2 :BOOL ]| MI_CIB1_IN™IDI_IN~STAT~0OUF2 ZR5.2 1]
VLD2 . BOOL & Ml CIET IN~IDT IN~STAT~VLD2 2R5.3 a
PwM EBOOL ]| MI_CIB1_IN™IDA_IN~STAT Pt %R5.E a
MAN : BOOL ]| MI_CIB1_IN™IDI_IN~STAT“MAN ZRBT 1]
All :REA&L ]| MI_CIB1_IN~IDA_IM~AI %RFE a
Al2 - REAL ] MI_CIB1_IN™IDT_IN=412 EZRF10 1]
=ID1_0UT : THMI_CIET1_ID1_oUT MI_CIB1_DOUT~ID1_0OUT
=-D0Os : TCIE_DOZ MI_CIB1_0OUT~ID1_0OUT~DDs $00
D01 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D01 ZR14.0
D02 :BOOL = WI_CIB1_OUT~ID1_0UT~Das~D02 ZR141
AD1 :REAL = MI_CIB1_0UT~ID1_QUT~a01 %RF15 a

Obr. 3.100 Struktura predavanych dat

Vstupni data
| DI |  STAT | All | Al2 |
DI - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupl (8x typ bool)
[ TAMPER2 | TAMPER1 | PRESS2 | PRESS1[CLICK2|CLICK1] DI2 [ DI1 |
Bit g .6 5 A4 3 2 1 .0
DIx - okamzZity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tla€itku) x
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku) x
TAMPERX - tamper stav EZS vstupu x
STAT - stavovy byte analogovych vstupd (8x typ bool)
| MAN [PWM | - | - |VLD2]|OUF2]| VLDl | OUF1 |
Bit g .6 .5 A4 3 2 1 .0

OUF1 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogoveého vstupu Al1
OUF2 - preteCeni/podte€eni rozsahu analogového vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2
PWM - stav HW pfepinace rezimu AO1

=0 - pfepinaC v poloze 0-10V (analogovy vystup)

=1 - pfepinac v poloze PWM (PWM vystup)
MAN - signalizace rezimu manualniho ovladani releovych vystupu
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All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]

Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).

Vystupni data

| DOs | AO1 |
DOs - hodnota binarnich vystuptd (8x typ bool)
.- -1 - [ - [ - ] - [DO2]DOL |
Bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0

DO1 - hodnota binarniho vystupu DO1
DO2 - hodnota binarniho vystupu DO2

AO1 - hodnota analogového/PWM vystupu (typ real) [0+100%]
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3.27. C-IR-0203S

Modul obsahuje 2 univerzalni vstupy, 1 releovy vystup a 2 analogové vystupy (0+10V).
Kazdy zuniverzalnich vstupl Ize samostatné pouzit bud ve funkci binarniho
bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci vyvazeného EZS vstupu (pro zabezpelovaci
techniku), a nebo ve funkci analogoveého vstupu pro pfipojeni odporového teplotniho Cidla.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny na konektory.

Z bo¢ni €asti modulu (vedle konektoru) je pfistupna signalizacni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED.

Pro Cidla Pt1000, Ni1000, NTC12k a KTY81-121 modul provadi pfepocet a linearizaci
naméfené hodnoty odporu pfimo na teplotu. Pro jiné typy odporovych snimacu (v rozsahu
0 az 160 kQ) se musi pfepoCet na teplotu provést az na urovni uZivatelského programu
v CPU (modul pfedava hodnotu v kQ, rozliseni 10 Q).

Tab. 3.27 Zakladni parametry C-IR-0203S

Univerzalni vstupy

Pocet 2
Volitelny typ vstupu Binarni, vyvazeny, Pt1000,
Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
max. 52 mm ___max. 20 mm 121, odpor 160kQ
Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
o Vyvazeny EZS vstup Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
e o} ci: Pt1000 -90 + +320 °C
; o] oian Ni1000 —60 + +200 °C
% NC1 On e NTC 12kQ —40 ++125°C
E DO1 DAt KTY81-121 55+ +125°C
NO1 1 LED RUN Odporovy vstup 0 + 160KQ
RozliSeni, pfesnost 0.1°C/10Q, 0.5%
Perioda obnoveni Al typicky 5s
Binarni releovy vystup
_cB cB |, Typ Prepinaci kontakt NO/NC
Re0160 K0 Spinané napéti 5 + 300V AC/DC
Spinany proud 0.1 +16A
[ Spinany vykon max. 4000VA / 384W
- H Analogové vystupy
g é . . Podet, typ 2, napétovy (0 + 10V)
cB. E; £8( 3¢ Nastavitelny rozsah 0+130%
CIB+ i) g 320 1352 0¢ Minimalni rozlieni 1%
GND W) S i z Napajeni
DIAN Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Dg:'; Jmenovity/max. odbér 18 /25 mA
AO1 Device Galvanické oddéleni jen vystupni kontakt relé
AO2 Rozméry a hmotnost
Rozméry max. 52 x 30 x 20mm
Obr. 3. 101 Nahled a zapojeni C-IR-0203S Hmotnost 20 g
Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota 0++70°C
Skladovaci teplota -25 ++85 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
Pracovni poloha Libovolna
Instalace
Typ Pod kryt zafizeni
PFipojovaci svorkovnice | Pruzinova, 0.14 + 0.5mm?
Svorkovnice relé Sroubovaci, 0.12 + 1.5mm?
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ALARM ALARM
e e
>K2 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e | . e 7 INx e [ e e 7 INx
h GND GND

Obr. 3. 102 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 103 Dvojité vyvazeny EZS vstup

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.27.1. Konfigurace

Mastaweni bindrnich vstupd
[ DI : YWywaZeny vstup (zabezpecovacka) I
[ DIZ : WywaZeny vstup (zabezpecovacka) I
Prodleva wwhodnoceni diauhého stisku 0,7 4l
Mastaveni analogoyyich vstupil
AI1 @ Typ wskupu |Pt1000 wino = 1,385 | Fitrace wstupu 0,0 2
12 @ Typ wskupu |Pt1000 wino = 1,385 | Fitrace wstupu 0,0 2
Mastaweni bindrnich wystupd
Mastaveni blokace D1 |Zmrazeni akkualniho stavu j
Mastawveni analogoyich wystupd
Mastaveni blokace 401 |Zmrazeni akkualniho stavu j
Mastaveni blokace 402 |Zmrazeni akkualniho stavu j
o O | X zrusic |

Obr. 3.104 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho souc¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zafizeni v8ech jednotek.

Vyvazeny vstup

ZatrZzenim polozky bude pfisludny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrZzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud poloZka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
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(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS -

Obr. 3. 105 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg ' T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).
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Nastaveni blokace DO
Nastaveni blokace AO

Pro binarni vystup DO1 a analogové vystupy AO1 a AO2 lze nastavit, zda se pfi
pfechodu modulu do reZzimu HALT ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho
stav vynulovat (rozpojit).

3.27.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 2*DI/1*DO (kratky/dlouhy stisk, ezs)
- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIXx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AT (vstup AI2)

- zarizeni 5, vystupni, 1*A0 (vystup AOl)

- zarizeni 6, vystupni, 1*A0 (vystup AO2)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Iplnjl zapis "|Alias ‘||Svurka‘qﬁhs.!délka‘qHodnuta
EIDI_IN  THI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
=-DI1 : TCIE_CIRO203_D1 MI_CIBE1_IN~IDT_IN~DI
D1 BOOL ] MI_CIBT_IM~D1_IN~DI~D1 ZR4.0 1]
DIZ2 :BOOL || MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI~DIZ %R41 1]
CLICK1 :BOOL g ]| MI_CIBT_IN~ID_IN~DI~CLICK] ZR4.2 1]
CLICKZ :BOOL | MI_CIBT_IN~D1_IN~DI~CLICKZ %R4.3 1]
PRESS1 :BOOL s || MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS1 %R4.4 1]
PRES52 :BOOL | MI_CIBT_IN~D1_IN~DI~PRESS2 ZR45 1]
TAMPER1 :BOOL g || MI_CIBT_IN™ID1 _IN~DI~TAMPER1 %ZR4E 1]
TAMPER2 :BOOL | MLCIBT_IM~D1_IN~DI~TAMPERZ ZR47 1]
= STAT :TCIB_AIZ STAT MI_CIB1_IN~IDI_IN~S5TAT $00
OUF1 :BOOL ] MLCIBT_IM~D1_IN~STAT~0OUF1 %R5.0 1]
VLD1 :BOOL || MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT LD %R51 1]
OUF2 :BOOL g ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~0OUF2 %R5.2 1]
VLD2 :BOOL | MLCIBT_IM~D1_IN~STAT LD 2 %RA.3 1]
All REAL g || MI_CIBT_IM~ID1_IN~&1 %RFE 1]
AlZ - REAL | MI_CIBT_IN-DT_IN~A12 ZRF10 1]
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0UT MI_CIB1_OUT~ID1_0OUT
D01 BOOL [5f MI_CIBT_0OUT~ID1_0UT~DO1 ZR15.0 0o
AD1 REAL [S MI_CIBT_0UT~1D1_0UT ~A01 %RF1E 1]
AD2Z2 REAL [5f MI_CIBT_0OUT~ID1_0UT~402 ZRF20 1]

Obr. 3.106 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

| DI | STAT | All | Al2

Dl - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupl (8x typ bool)

| TAMPER2 | TAMPER1 | PRESS2 | PRESS1 | CLICK2|CLICK1| DI2 | DI1
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

TAMPERX - tamper stav EZS vstupu X

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| - | - | - | - ]vLb2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

OUF1 - preteCeni/podte€eni rozsahu analogoveho vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1
OUF2 - preteCeni/podteCeni rozsahu analogoveho vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).

Vystupni data

|  DO1 | AO1 \ AO2
DO1 - stav binarniho vystupu (typ bool)
AO1 - hodnota analogového vystupu AO1 (typ real) [0-100%]
AO2 - hodnota analogového vystupu AO2 (typ real) [0-100%]
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3.28.

C-IR-0303M

Modul obsahuje 3 univerzalni Al/DI vstupy a 3 releové vystupy. Kazdy z univerzalnich
vstupl lze samostatné pouzit bud ve funkci binarniho bezpotencialového vstupu (pro
pfipojeni spinaciho tlacitka), nebo ve funkci vyvazeného EZS vstupu (pro zabezpecovaci
techniku) a nebo ve funkci analogoveho vstupu pro pfipojeni odporoveého teplotniho Cidla.

Releoveé vystupy umoznuji lokalni manualni ovladani tlaCitky na modulu. Mechanickeé
provedeni odpovida ,rozvadéCovému“ 2M designu pro montaz na U liStu.

Na horni ¢asti modulu je pfistupna signaliza¢ni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na
sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha
modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

AN/ KR/

RUN

ADR 19AE

[ON(

@ vaNuAL |

DO1 D02 DO3

]
€7ery

C-IR-0303M

w|COM1

L
DIGITAL OUTPUT:

S
N RS
(o) © /0
‘c: =z \0‘8
B

‘6
a
=

I
3 [ B4 [ B5 [ B6

WD % DD YD

—_—
Obr. 3. 107 Nahled a zapojeni modulu

Tab. 3.28 Zakladni parametry C-IR-0303M

CIB+
CIB- T
} s/|R
A1|A2 A3 A4 A6
C-IR-0303M
B1|B2|B3|B4 B6
F1-F2

230 V~ U ﬁ ﬁ ﬁ D Z1-Z3
L
N

Univerzalni vstupy Al/DI

Binarni releové vystupy DO

Pocet

3

Volitelny typ vstupu

Binarni (tlacitko), EZS
vyvazeny, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121, odpor
100kQ, napétovy vstup,
¢itac pulsu SO

Binarni vstup

Spinaci beznapétovy kontakt

Vyvazeny EZS vstup

Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1

Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40++125°C
KTY81-121 -55 + +125 °C
Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V
Rozliseni / pfesnost | 0.1 °C, 10Q/2 %
Citag pulsti ) standard SO, IEC 61393
- délka pulsu min. 30ms
- frekvence max. 20Hz
Perioda obnoveni Al | typicky 5s

1) Odverze FW 1.1

Poclet / Typ 3 / spinaci kontakt

Vystupl ve skupiné 1 2

Spinané napéti max. 440V AC 250V AC
300V DC 30V DC

Spinany proud max. 16A AC 5A AC

16A DC 3ADC

Spinany vykon max. 4000W AC | 1250W AC
384W DC 90W DC

Kratkodobé pretiZzeni 80A (20ms) | 5A (10ms)

Napajeni

Napajeni a 24V (27 V)

komunikace ze sbérnice CIB

Max. odbér 60 mA

Galvanické oddéleni

jen vystupni kontakty relé

Rozméry a hmotnost

Rozméry 89 x 57 x 35 mm
Hmotnost 91g

Instalace

Pfipojovaci svorky Sroubové

Prirez vodicu

Max. 2,5 mm?
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Provozni a instala¢ni podminky Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota -10++70°C Kategorie prepéti Il (dle CSN EN 60664)
Skladovaci teplota -25++85 °C Stupen znedisténi 1 (dle CSN EN 60664)
Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B Pracovni poloha Svisla

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.28.1. Konfigurace
Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona = v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni na modulu se provadi vybérem pfisluSného zatrzitka

zarizeni.
Ve starSim konfiguraénim nastroji, ManaZer projektu, neni modul podporovan!!!

Vlastnosti l Procesni data |

B zafizeni
B Binarni vstupy/vystupy
TypDI1 Bin&rni wstup
TypDI2 Binarni vstup
Typ DI3 Binarni vstup
Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku [s] 0.7
H po1
Mastaveni blokace Zmrazeni aktudlnho stavu
Blokovat manualni refim O
H poz
H pos
Status
H analogovy vstup ATl
Typ Pt1000 W 100 = 1,385
Casova konstanta filtru [s] 0
H aAnalogovy vstup AI2
H Analogowy vstup A3

Obr. 3.108 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu.

Typ DI vstupu

Vybér typu vstupu :
Binarni vstup
EZS vstup jednodu$e vyvazeny
EZS vstup dvojité vyvazeny
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ALARM ALARM
e e
o TAMPER K J k1 TAMPER
o | o e 5 INx [ 1 L T e—e— INx
/ TAMPER
4 GND -t /' GND

Obr. 3. 109 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 110 Dvojité vyvazeny EZS vstup

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 111 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Nastaveni blokace DO

Pro binarni vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Blokovat manualni rezim DO

ZatrZzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupl v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani binarnich vystupt povolené
vzdy.

V reZzimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaitka Manually na modulu.
Soucasné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky tlacitek u
jednotlivych vystupt ménit jejich stav. DalSim stiskem tlacitka Manually zhasne indikacni
LED ON a dojde ke zruseni rezimu manualniho ovladani. Binarni vystupy jsou pak
ovladany podle pozadavkl z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz signalizovana ve
stavové proménné modulu STAT.MAN.

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+2V

16-ti bitovy ¢ita¢ pulsu, SO

Filtrace Al vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je pro analogovy vstup aktivovan Cislicovy
filtr 1. Fadu. Filtr je dan vztahem

_ Yiqg T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

3.28.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 3*DI/3*DO (kratky/dlouhy stisk, ezs)
- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (vstup AI3)

Zafizeni jsou v€lenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna v nastroji 1/0
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

E-8_pl_IN  TCIE_C_IR_03034_IN
E-DI : TCIE_CIROE0EM_DI
-] DI BOOL
4] DI2 EOOL
4] DI3 BOOL
4] CLICK1 EBOOL
4] CLICKZ EOOL
4] CLICK3 EOOL
4] PRESST :BOOL
4] PRESS2 :BOOL
-4 PRESS3 :BOOL
4] TAMPER1 EBOOL
4] TAMPERZ EBOOL
4] TAMPER3 EBOOL ]
B-STAT . TCIE_CIRO303M_STAT {0UF1=0,%LD1=0, OUF2=0, ¥LD2=0, OUF
gl AT CREAL +0.000000
gl AI2 CREAL +0.000000
gl A3 CREAL +0.000000
E-i8_pl_0UT  TCIE_C_IR_0303M_0UT
E-D0s : TCIE_DO3

L[ D01 - BOOL 0

“[® D02 BOOL 0

L[% D03 BOOL ]

oo oo oo oo ooo

Obr. 3.112 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
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Vstupni data

| DI | STAT | All | Al2 | Al3 |

DI - stav binarnich vstupq, signalizace ,tamper® stavu EZS vstupl (16x bool)
| - | cucks | cuck2 | cuckt | - | pB | b2 | b |

Bit .7 .6 5 A4 3 2 A .0
| - |71AvPER3 | TAMPER2 | TAMPERL | - |PRESS3|PRESS2|PRESS! |

Bit .15 14 13 A2 A1 .10 9 .8

DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x

CLICKX - kratky puls (do log. 1) na vstupu DIx

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na vstupu DIx
TAMPERX - ,tamper” stav EZS vstupu x

STAT - stavovy byte analogovych vstupa (8x typ bool)

| - | MAN | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx
MAN - signalizace rezimu manualniho ovladani releovych vystupt

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]
Al3 - hodnota analogového vstupu Al3 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozlisenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV. Pokud je vstup
nakonfigurovan jako 16-ti bitovy ¢ita€ pulst, odpovida hodnota
nacitanému stavu cCitaCe (restart modulu resetuje hodnotu cCitace).

Vystupni data

|  DOs |
DOs - stav binarnich vystupt (8x bool)
. - | - | - | - | - | pos | po2 | po1 |
Bit g .6 5 A4 3 2 A1 .0
DOx - stav binarniho vystupu DOXx
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3.29. C-I1S-0404S

Modul C-1S-0404S obsahuje 4 univerzalni Al/DI vstupy a 4 DO/PWM vystupy.

Al/DI vstupy Ize pouzit bud ve funkci binarniho bezpotencialového vstupu (pro pfipojeni
spinaciho tlacitka), nebo ve funkci analogového vstupu pro pfipojeni odporového
(teplotniho) cidla.

DO vystupy jsou realizovany obvodovym zapojenim typu 2 H mdastek, s volitelnym
vystupnim napétim 12 nebo 22V. Toto zapojeni DO vystupu je primarné uréeno pro fizeni
hodinovych strojki pouli¢nich hodin (strojky typu PS100 / PS1000). PWM vystupy jsou
primarné ureny pro ovladani modelafskych servopohonl a pracuji v rezimu otevieny
kolektor (tzn. s externim napajenim spinané zatéze). Vystupni frekvence je volitelna (pro
modelafské servopohony doporu¢ena hodnota 50 Hz).

Vedle pfipojovaci CIB svorkovnice je pfistupna signaliza¢ni zelena RUN LED. Pfipojeni
modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED,
obsluha modulu z CIB linky je signalizovana blikanim RUN LED.

Pt1000, Ni1000,
Dry contact NTC 12k, R=0-100 kQ U=0-2v
KTY 81-121
o

CIB CIB :

GND
DI/AIx

Obr. 3. 113 Nahled a zapojeni modulu

Tab. 3.29 Zakladni parametry C-1S-0404S

Univerzalni vstupy (Al/DI) PWM vystupy
Pocet 4 Pocdet / Typ 4 |/ otevieny kolektor
Volitelny typ vstupu Binarni (tlacitko), Napajeni vystupu? externi, max. 20V DC

Pt1000, Ni1000, Proud jednim vystupem | max. 100 mA

NTC12kQ, KTY81-121, Frekvence PWM signalu | 1 + 2000 Hz

odpor 100kQ, napétovy Vystup napajeni pro snimaé polohy

vstup Vystupni napéti 5+0,5 V DC
Binarni vstup fp"rt'akct" beznapétovy Vystupni proud max. 30 mA

ontal
~ 5 Napajeni modulu

Zﬁggg _28 _ :ggg og Nap.éje’nl' a kvomunikace 24 V (27 V) ze sbérnice CIB
NTC 12kQ 40 + +125 °C Typickyodber |15 mA
KTY81-121 55 = +125 °C Galvanlclfe c.>ddelenv| __|ne
Odporovy vstup 0 = 100kQ Provovznl a instala¢ni podminky
Napé&tovy vstup 0+2VDC Rozmery 80 x 40 x 15 mm
Rozligeni, presnost | 0.1 °C/10Q, 0.5 % Hmotnost 09
Perioda obnoveni Al | typicky 5s Pracovni teplota -20 + +55 OC
Binarni vystupy Skladcivam ’teplota -25++70 °C
Podet / Typ 4 / half-H mistek” Stupen kll'ytl IP IEC 529 |.PloB i
Napajeni vyst. 12 /22 V DC, Pracovni poloha libovolna
obvodt volitelné propojkou UOUT Pfipojovaci svorky perové svorky / dutinkove
Vystupni napéti min. 11/17 V listy (dle provedeni)
Proud vSech vystupd | 40 mA Priifez vodica 0.14 + 0.5 mm? (tuhy vodic)

1) Pro fezim PWM musi byt propojka UOUT nastavena do polohy 22 V
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POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

s verzi FW 1.8 a vyssi !l!

3.29.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v komplexnim nastroji 1/0O Configurator (ikona ===
v menu Nastroje)..

E Konfigurace E) &1
Procesni data
eni
C’IS’O404S B Binarni vstupy / vystupy
Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku [s] 07
T - Mastaveni blokace DO1 Zrmrazeni aktudlniho stavu
TECD P et Mastaveni blokace DO2 Zrrazeni aktudlniho stavu
Acvanced Autarmiation Nastaveni blokace DO3 Zmrazeni aktudlniho stavu
Mastaveni blokace DO4 Zmrazeni aktualniho stavu
Al status
B Analogové wstupy A1, AI2
Typ 0-2v
Prodejce Tecoas. Casovi konstanta filttru [s] [i]
Produktovd fada FOXTROT B Analogové vstupy AI3, Al4 |
Cislo produktu 4314
Objednaci &islo TXN143 14
B Vyjstupy PWML PWM2
¥ Modul povolen HW adresa: | FFFF N:sta::ni blokace Zrrazeni aktudlniho stavu
B Vystupy PWM3, PWM4 m}
0 1|23 4 5 6 7 8 9 10 11/12/13 14 15 16 Frekvence PWM wstupd [Hz] 50
‘ L Rezim PWM wystupl Procentni rozsah
Polarita PWM wystupd Aktivnivleg. 1
UloZit Napovéda ‘ Zruiit

Obr. 3.114 Dialog konfigurace modulu v I/0 Configuratoru
Zatrzitky Ize aktivovat / deaktivovat obsluhu jednotlivych zafizeni modulu.

Na modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zafizeni). Pokud jsou vstupy nakonfigurovany jako analogove, nelze je
soucasné pouzit ve funkci binarnich vstupt. Stejné tak vystupni svorky DOx jsou sdilené
pro funkci binarnich vystupd DO a vystupu s PWM funkci. Pokud jsou vystupy
nakonfigurovany pro PWM funkci, nelze je souéasné pouzit ve funkci binarnich vystupu.

Podle typu nakonfigurovanych vstupu/vystupl (podle povoleného zafizeni) jsou pak
pristupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho dialogu. Al vstupy a PWM vystupy
jsou konfigurovatelné po parech.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho
vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.
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<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3.115 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Nastaveni blokace

Pro binarni a PWM vystupy Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT
ma zamrazit jejich vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+2Vv

Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je pro analogovy vstup aktivovan Cislicovy
filtr 1. fadu. Filtr je dan vztahem

_ Yiqg T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yyt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 [s] a pfedstavuje
¢asovou konstantu v rozsahu 100ms+25.4s (hodnota 25.5 je ur€ena pro servisni ucely).

Frekvence PWM vystupu

Pro PWM vystupy Ize zvolit vystupni frekvenci v rozsahu 1..2000Hz. Pro ovladani
modelarskych servopohon je doporu¢ena hodnota 50 Hz.
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Rezim PWM vystupu
Pro PWM vystupy Ize zvolit vystupni rezim:

- plny rozsah
- omezeny rozsah
- procentni rozsah

V reZimu ,plny rozsah® Ize vystupni stfidu PWM signalu ovladat v rozsahu 0+100%
vystupni periody, pfiemz fidici PWMn proménna mulze nabyvat hodnoty 0+255.

V rezimu “omezeny rozsah® lze vystupni stfidu PWM signalu ovladat v omezeném
(zuzeném) rozsahu, ktery je dan parametrem Omezeny rozsah. V tomto pfipadé je pak
mozno vystupni stfidu ovladat v rozsahu 0+Omezeny rozsah [%] vystupni periody.
Pficemz fidici PWMn proménna mlze nabyvat hodnoty 0+255. Tim je dosazeno zvyseni
citlivosti (zjemnéni kroku) pfi ovladani vystupni PWM stfidy.

V rezimu ,procentni rozsah“ Ize vystupni stfidu PWM signalu opét ovladat v rozsahu
0+100% vystupni periody, pficemz ale fidici PWMn proménna je chapana jako proménna
Vv [%] a mUze nabyvat hodnoty 0+100 [%].

rezim PWM proménna vystupni PWM
vystupu PWMn signal
plny rozsah 0..255 0..100 [%)] periody
omezeny rozsah 0..255 0..Omezeny rozsah periody [%]
procentni rozsah 0..100 0..100 [%] periody

Omezeny rozsah PWM

Nastaveni hodnoty pro omezeni rozsahu vystupni PWM stfidy v [%] periody. Uplatriuje
se pouze pro rezim ,omezeny rozsah“. Pro ostatni rezimy (,plny rozsah®, ,procentni
rozsah®) je uvedena hodnota bez vyznamu.

Polarita PWM vystup

Nastaveni polarity, pfi které je PWM vystup aktivni.

3.29.1. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 4*DI / 4*DO

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 2*AT1 (vstup AI1+AIZ2)

- zarizeni 4, vstupni, 2*AT1 (vstup AI3+AI4)

- zarizeni 5, vystupni, 2*PWM (vystup PWM1+PWM2)
- zarizeni 6, vystupni, 2*PWM (vystup PWM3+PWM4)

Pfedavana data jednotlivych zafizeni modulu jsou v€lenéna do struktur, které jsou
patrné v komplexnim nastroji I/O Configurator (ikona === v menu Nastroje).
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Cldg] r8_p0_IN : TCIE C 15 04045 IN
Gl DI : TCIB_CIS04045_DI {DI=0, DI2=0, DI3=0, I
-] STAT : TCIB_CIS04045 STAT {OUF1=0, VLD1=0, OU
gl AI1 : REAL +0.000000
-] A2 :REAL +0.000000
-dp] AI3 :REAL +0.000000
] Al4 :REAL +0.000000
&[5 8 p0_OUT : TCIE_C_IS D4045_OUT
5[ DOs : TCIB_CIS04045 DC {DO1L=0, DO1H=0, DC
-5 PWML : USINT 0
-5 PWM2 : USINT 0
-[B PWM3  USINT 0
-5 PWM4  USINT 0

Obr. 3.116 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data

| DI | STAT | Al | Al2 | Al3 | Al4
DI - binarni hodnoty vstupt DI (16x typ bool)
[ CLICK4 | CLICK3 | CLICK2 | cLICKLI | b4 | DI3 | DI2 | DI1 |
v .6 5 4 3 2 A .0
- - - - PRESS4 | PRESS3 | PRESS2 | PRESS1
15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx
CLICKXx - kratky puls (do log. 1) na vstupu DIx
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na vstupu DIx
STAT - stavovy byte analogovych vstupl (8x typ bool)
| VLDR | OUFR | VLDT | OUFT | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
v .6 .5 4 3 2 A .0
OUF1 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1
OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2
OUF3 - prete€eni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al3
VLD3 - platnost odméru analogového vstupu Al3
OUF4 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al4
VLD4 - platnost odméru analogového vstupu Al4
All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al3 - hodnota analogového vstupu Al3 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al4 - hodnota analogového vstupu Al4 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
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Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Vystupni data

| DOs | PwM1I | PWM2 | PWM3 | PwWM4 |

DOs - ovladani binarnich vystupu, na sdilenych vystupech DOn (8x typ bool)

| DO4H | DO4L | DO3H | DO3L | DO2H | DO2L | DO1H | DOIL |
7 6 5 4 3 2 1 .0

DOnNL - vystup DOn pfipnout na potencial GND (sepnuti spodni ¢asti 2 H
mustku)

DOnH - vystup DOn pfipnout proti kladnému napajecimu napéti 12/22V
(sepnuti horni &asti 2 H mustku)

SoucCasné sepnuti obou &asti jednoho 2 H mustku je modulem
blokovano (dojde k rozepnuti obou ¢asti 2 H mustku).

PWM1 - ovladani PWM vystupu, na sdileném vystupu DO1 (typ usint)
PWM2 - ovladani PWM vystupu, na sdileném vystupu DO2 (typ usint)
PWM3 - ovladani PWM vystupu, na sdileném vystupu DO3 (typ usint)
PWM4 - ovladani PWM vystupu, na sdileném vystupu DO4 (typ usint)

Vystupy v rezimu PWM pracuji jako vystupy s otevienym kolektorem (pro
napajeni zatéze nutno pfipojit externi napajeni). Pro fezimy PWM vystup(
,plny rozsah“ a ,omezeny rozsah“ muze proménna nabyvat hodnot 0+255,
pro rezim ,procentni rozsah“ mize proménna nabyvat hodnot 0+100[%].

Specifika modulu

Modul C-1S-0404S je dodavan ve dvou variantach, liSicich se zpusobem pfipojeni 1/0O
signalu a celkovym krytim modulu. Pod objednacim €islem TXN 143 14 je modul dodavan
zataven do smrStovaci buzirky a ma osazeny svorkovnice s perovymi svorkami. Pod
objednacim Ccislem TXN 143 14.01 modul neni chranén smrstovaci buZirkou ani
neobsahuje perové svorkovnice, veskeré signaly jsou vyvedeny na dutinkové Ilisty,
prfedpoklada se zde vestavné pfipojeni nasunutim modulu na vidlice rozS$ifujici desky.

objednaci €islo vnéjsi kryti pripojeni 1/O
TXN 143 14 smrstovaci buzirka perové svorky
TXN 143 14.01 - dutinkove listy

Podrobnosti obou variant viz. Zakladni dokumentace modulu C-1S-0404S, TXV 143 14.
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3.30. C-IS-0504M

Modul obsahuje 2 Al vstupy pro pfipojeni odporovych senzorl snimajicich vihkost nebo
hladinu. Na téchto vstupech je realizovano méreni stfidavym proudem, které omezuje
galvanickou korozi elektrod pfipojenych senzoru. Vstupy jsou vhodné pro srazkové
senzory S-RS-011 z produkce Teco a.s. (obj. €. TXN 134 10), pfipadné pro senzory typu
ETOG-55/ ETOR-55 a podobné.

Modul dale obsahuje 3 univerzalni Al/DI vstupy, 3 releové DO vystupy a 1 PWM/DO
vystup (pouzitelny jako PWM vystup pro vyhfivani vihkostnich senzort, nebo jako aktivni
DO vystup). Kazdy z univerzalnich Al/DI vstupl lze samostatné pouzit bud ve funkci
binarniho bezpotencialového vstupu (pro pfipojeni spinaciho tlacitka), nebo ve funkci
vyvazeného EZS vstupu (pro zabezpecovaci techniku), nebo ve funkci analogového
vstupu pro pfipojeni odporového teplotniho Cidla a nebo jako CitaCovy vstup pro Citani
pulst z méFicl energii (standardem rozhrani SO, dle IEC 61393 / DIN 43864).

DO vystupy umoznuji lokalni manualni ovladani tlaCitky na modulu. Mechanické
provedeni odpovida ,rozvadéfovému®“ 3M designu pro montaz na U listu.

Na horni ¢asti modulu je pfistupna signalizacni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na
sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha
modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

GRAY
. GRAY
T T
e | BLACK
] ‘ BLACK
L [ ]
(OOOOQQQQQW
Al | A2 | A3 | A4 | A5 | A6 | A7 | A8 | A9
AR IR

HW ADDRESS 19AE
RUN
[ON(@ @) MANUALCONTROL |
I DO1 DO2 DO3 I
[ ° |
[ J ®
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Obr. 3. 117 Nahled a zapojeni modulu (se senzorem S-RS-01I)
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Tab. 3.30 Zakladni parametry C-1S-0504M

Univerzalni vstupy (Al/DI1, Al/DI2, Al/DI3) Binarni releové vystupy (DO1, DO2, DO3)
Pocet 3 Pocet / Typ 3 / spinaci kontakt
Volitelny typ vstupu Binarni (tlacitko), EZS Vystupl ve skupiné 1 2
vyvazeny, Pt1000, Spinané napéti max. 440V AC 250V AC
Ni1000, NTC12kQ, 300V DC 30V DC
KTY81-121, odpor Spinany proud max. 16A 3A
100kQ, napétovy vstup, Spinany vykon max. 4000W AC | 1250W AC
¢itac pU|Slj SO 384W DC o90W DC
Binarni vstup Spinaci beznapétovy Kratkodobé pretizeni 80A (20ms) | 5A (10ms)
kontakt PWM vystup (DO4)
Vyvazeny EZS vstup | Odpor 1x2k2, nebo ——
%1kl Typ _ _ polovodiCovy
Pt1000 90 + +320 °C Jmenov!tg ngpen 24V
Ni1000 60 = +200 °C Jmenowty’vyst. proud 83mA
NTC 12kQ 40 = +125 °C Opa.\ko'vaq fre.kvverice 100 + 2000Hz
KTY81-121 55+ +125 °C M|n|r’n.aln’| rozliSeni 1%
Odporovy vstup 0 + 100kQ Napajeni : _
Nap&tovy vstup 0+ 2V Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Rozligeni, presnost | 0.1 °C/ 10Q, 2 % Max odbér ______ 1110 mA :
Cita& pulst standard SO, IEC 61393 Galvar1|cke oddéleni jen vystupni kontakt relé
- délkapulsu | min. 30ms Rozméry a hmotnost
- frekvence max. 20Hz Rozméry 89 x 57 x 52 mm
pulst Hmotnost 132 g
Perioda obnoveni Al | typicky 5s Provozni a instalacni podminky
Vlhkomérné analogové vstupy (Al4, Al5) Pracovni teplota -10 = +70 °C
Pocet 2 Skladovaci teplota -25 ++85 °C
Rozsah 0+ 1MQ Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
Typ méfeni stfidavym proudem (100Hz) Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664)
Rozliseni, pfesnost 1kQ, 3% Stupen znecisténi 1 (dle CSN EN 60664)
Perioda obnoveni Al | typicky 5s Pracovni poloha Svisla
Instalace
PFipojovaci svorky Sroubové, vyjimatelné
Prafez vodicl Max. 2,5 mm?
ALARM ALARM
— ) e
ko TAMPER 1K1 J 11 TAMPER
| S F—e e i INx [ ] [ e INx
/ TAMPER
5 GND e * GND

Obr. 3. 118 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 119 Dvojité vyvazeny EZS vstup

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

v v

s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.30.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZer projektu (ikona % v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsSi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouziti ManazZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje Manazer projektu, heslo Zobrazit vSechna zafizeni
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vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/0O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

C-I5-0504M =

Nastaveni bindrnich wstupd

[~ IN1: Vyvazeny vstup (zabezpecovadka); r
[ IN2: Vyvaieny vstup (zabezpefovadka) B
[ IN3: Vyvaieny vstup (zabezpefovadka) B
Prodleva vyhodnoceni diouhého stisku 0,7 £

Nastaveni analogovych vstupd

AI1 : Typ vstupu |Pt1000 w10 = 1,385

=
=]
b

Filtrace vstupu

AIZ : Typ vstupu |Pt1000 w10 = 1,385

=
=]
b

Filtrace vstupu

AL : Typ vetupu

=
=}
LI

|Pt1000 W100 = 1,385 Filtrace vstupu

Al4: Typ vstupu

=
=}
4k

|v|hk|:umérn\}' wstup Filtrace vstupu

Lol Led e L Lo

ALS : Typ vstupu

=
=}
4k

|v|hk|:umérn\}' wstup Filtrace vstupu

Nastaveni bindrnich vystupti

DO1 : Nastaveni blokace j [ Blokovat manudlni refim
j [~ Blokovat manuélni rezim

j [~ Blokovat manuélni rezim

|2mrazeni aktualniho stavu

DO2 : Nastaveni blokace |2mrazeni aktualniho stavu

DO3 : Nastaveni blokace |2mrazeni aktualniho stavu

Nastaveni PWM vystupu
Do4 frekvence [Hg] |100 - 2000Hz - |[w0 3]

Nastaveni blokace DO4

|2mrazeni aktualniho stavu ﬂl_ Blokovat manualni redim

o OK ‘ XK zrusit |

Obr. 3.120 Dialog konfigurace modulu v Manazeru projektu

& Konfigurace - = | B |

C-15-0504M

CIB periferni modul - 3 DI/AL
2 Al 3 DO, 1 DO/PWM

Prodejce Teco a.s.
Produktovd fada FOXTROT
Cielo produktu 3349
Objednac &sle TN 133 49

[ Modul povalen

H adresa: [ 4949

0 12 3,4 5 6|7 8 9|10 11 12|13 14 15/ 16 17
< r

Viastnosti | procesn data |
B zafizeni
B Binarni vstupy/vystupy
TypDIL
TypDI2
Typ DI3

Prodleva vyhodnoceni diouhého stisku []

B po1
Nastaveni blokace
Blokovat manudlni rezim
B poz
Nastaveni blokace
Blokovat manualnf rezim
H o3
Nastaveni blokace
Blokovat manudin refim
Status
B Analogovy vstup AT1
Typ
Casové konstanta filtru [s]
B Analogové vstupy AI2, Al3
Typ AI2
Casova konstanta filtru AIZ [s]
Typ AI3
Casové konstanta filtru AI3 5]
B Analogové vstupy Ald, AIS
Typ Al4
Casovd konstanta filtru AT4 [¢]
Typ AIS
Casova konstanta filtru AIS [s]
B po/PWM4 vystup
Frekvence PWM [Hz]
Nastaveni blokace

Blokovat manualni reZim

Binarni vstup
Binarni wstup
Binarni vstup
0.7

Zmrazen! aktudlniho stavu

a

Zmrazeni aktuglniho stavu

]

Zmrazeni aktuglniho stavu
O

Pt1000 W100 = 1,385

a

Pt1000 W100 = 1,385

a

Pt1000 W100 = 1,385

a

Vihkomérny vstup

il

Vihkomérny vstup

a

100

Zmrazeni aktudlniho stavu

]

Ulozit

Népovida ‘

Zrusit

Obr. 3.121

Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru
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U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu.

Vyvazeny vstup (pro Manazer projektu)

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
poloZzka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni (pro Manazer projektu)

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud poloZka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Typ DI vstupu (pro 1/0O Configurator)
Vybér typu binarniho vstupu :
- Binarni vstup

- EZS vstup jednodus$e vyvazeny
- EZS vstup dvojité vyvazeny

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tpress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 122 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu pro Al1+AI3:
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W100 = 1,391, -90/+320°C
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Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C

Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C

NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C

OV100k (0 + 100kQ)

0+2V

16-ti bitovy ¢ita¢ pulsu, SO

Pro vstupy Al4 a Al5 je pevné nastaven VIhkomérny vstup (jiny typ nelze nastavit).
Filtrace Al vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je pro analogovy vstup aktivovan Cislicovy
filtr 1. fadu. Filtr je dan vztahem

_ Yig T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace

Pro binarni vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupu v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualini ovladani binarnich vystupl povolené
vzdy.

Vrezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka Manual Control na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlacitek u jednotlivych vystupl ménit jejich stav. DalSim stiskem tlaitka Manual Control
zhasne Zluta indikaéni LED ON a dojde ke zruSeni rezimu manualniho ovladani. Binarni
vystupy jsou pak ovladany podle pozadavku z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz
signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.MAN.

Frekvence PWM vystupu

Pro DO/PWM vystup lze nastavit frekvenci vystupu v rozsahu 100Hz az 2kHz (pro
vyhFivani vihkostnich senzort doporu¢eno nastavit 100Hz).

TXV 004 13.01 186



C-1S-0504M

3.30.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 3*DI/3*DO (kratky/dlouhy stisk, ezs)
- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 2*AT (vstup AI2, AI3)

- zarizeni 5, vstupni, 2*AT (vstup AI4, AIS)

- zarizeni 6, vystupni, 1*DO/PWM

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V (ikona 0] v horni nastrojove listé€). V projektech pro novéjSi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).

Struktura dat
EIDT_IN : TMI_CIB1_ID1_IN

|[Iplnjl zapis
MI_CIB1_IN~ID1_IN

¥ alias?|Svorka ‘| Abs. /délka’| Hodnota

=D TCIE_CIS0504_DI MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI $0707
D11 BOOL | MI_CIBT_IN™IDT_IN~DIDN ZR4.0 1
DIZ :BOOL ]| MI_CIBT_IN=ID_IN~DI~DI2 ZR4a1 1
DI3 BOOL o] M_CIBT_IN~IDA_IN~DI~DI3 ZR4.0 1
dummyd :BOOL ]| MI_CIBT_IN~1D1 _IN~DI~dummyd %R41 1
CLICK1 :BOOL | MI_CIBT_IN™IDT_IN~DI~CLICK zZR4.2 1
CLICK2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~CLICKZ ZR43 0
CLICK3 :BOOL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~CLICK3 zZR4.2 1
dummy8 :BOOL ]| MI_CIBT_IN~1D1 _IN~DI~dummy %R4.3 ]
PRESS1 :BOOL | MI_CIBT_IN™IDT_IN~DI~PRESS1 zZR4.4 ]
PRESS2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI~PRESS2 %ZR45 0
PRESS3 :BOOL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS3 ZR4.4 ]
dummy12 : BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1 _IN~DI~dummy1 2 %R4.5 ]
TAMPER1 :EOOL | MI_CIBT_IN™IDT_IN™DI~TAMPERT ZR4E ]
TAMPER2 :EOOL ] MI_CIBT_IN=ID_IN~DI~TAMPERZ ZR47F 0
TAMPER3 :EOOL o] ML_CIBT_IN~ID1_IN~DI~TAMPER3 ZR4E ]
STAT :TCIB_CIS0504_S5TAT G| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT %RE /2 $03FF
Al1  REAL | MI_CIBT_IN™IDT_IN™AN ZRFa 320
AlZ REAL ] MI_CIBT_IN™ID_IN~AI2 ZRF2 320
Al2  REAL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN~2I13 %RF1E 320
Ald  REAL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN~214 %RF20 1050
AlD  REAL | MI_CIBT_IN™IDT_IN>AIS ZRF24 1080
=IDI_0OUT : TMI_CIE1_ID1_0OUT MI_CIB1_OUT~ID1_0UT
=-D0Os : TCIB_DOZ MI_CIB1_OUT~ID1_0OUT~DODs= $00
DO1 :EOOL [S MI_CIB1_0UT~I01_0UT~D0s~D01 %R28.0 ]
DO2 :BOOL (5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~002 ZR28.1 ]
D03 :BOOL [S MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s~003 ZR28.2 0
DO4 :REAL [S MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D04 %RF29 ]
Obr. 3.123 Struktura predavanych dat pro Manazer projektu
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E-r8_p0_IN  TCIE_C_[5_05040_[M

B DI : TCIE_CIS0504M_DI

~dg] D1 BOOL 1

~dg] DI2 - BOOL 1

~dg] DI3 - BOOL 1

~d] CLICK1 - EBOOL 0

~d] CLICK2 - EBOOL 0

& CLICK3 - EBOOL 0

-&] PRESS1 : BOOL 1

-&] PRESS2  BOOL 1

-&] PRESS3  BOOL 1

~d] TAMPER1 EOOL 0

~&] TAMPER2 - EOOL 0

~d] TAMPER3 EOOL 0
B STAT - TCIE_CISOS04M_STAT {0UF1=1,%LD1=1, OUF2=1,%LD2
~dp] A1 REAL +320.000000
~dp] AI2 REAL +320.000000
~dp] AI3 REAL +320.000000
~dp] Al4 REAL +1050.000000
~dp] AIS REAL +1050.000000

=-r8_p0_0UT  TCIE_C_IS_ 0504k 00T

-D0s - TCIE_DO3

~[% D01 - BOOL 0

~[% D02 BOOL 0

L[ D03 -EOOL 0
-[% DD4 REAL +0.000000

Obr. 3.124 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data

| DI | STAT | A1 | A2 | A3 | A4 | A5

DI - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupu (16x bool)
| - Jcucka | cucke | cuckt | - | b3 | b2 | b |

Bit g .6 5 A4 3 2 A .0
| - | T1AvMPER3 | TAMPER2 | TAMPERL | - |PRESS3|PRESS2|PRESS! |

Bit .15 14 13 A2 A1 .10 9 .8

DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x

CLICKX - kratky puls (do log. 1) na vstupu DIx

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na vstupu DIx
TAMPERX - ,tamper” stav EZS vstupu x

STAT - stavovy byte analogovych vstupd (16x typ bool)

| VLD4 | OUF4 | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

| - | - | - 1 - 1 - ] MAN | VLD5 | OUF5 |
Bit .15 14 13 12 11 10 9 8
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OUFx - preteCeni/podteCeni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx
MAN - signalizace rezimu manualniho ovladani releovych vystup

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]
Al3 - hodnota analogového vstupu Al3 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q), pro napétovy rozsah je predavana hodnota vmV a pfi vyuZiti
vstupu jako Citace pulst SO hodnota odpovida poctu zdetekovanych pulsi
(restart modulu resetuje hodnotu ¢itace).

Al4 - hodnota analogového vstupu Al4 (typ real) [kQ]

Al5 - hodnota analogového vstupu Al5 (typ real) [kQ]
Pro vlhkostni senzory je pfedavana hodnota v kQ (s rozlisenim 1kQ).

Vystupni data

| DOs | DO4 |
DOs - stav binarnich vystupt (8x bool)
. - [ -1 - 1 - ] - | pos | po2 | po1 |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0

DO1 - stav binarniho vystupu DO1
DO2 - stav binarniho vystupu DO2
DO3 - stav binarniho vystupu DO3

DO4 - stav binarniho / PWM vystupu DO4 (typ real) [0+100%)]

Vystup DO4 je mozno vyuzit ve dvou rezimech. Bud jako binarni aktivni
vystup 24V, nebo jako spojity PWM vystup 24V (pro fizeni vyhfivani
vlhkostnich senzortl). Pro rezim binarniho vystupu se do proménné
zapisuje hodnota 0/100%, pro rezim PWM vystupu pak spojita hodnota
v rozsahu 0+100%, s krokem 1%.
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3.31. C-IT-0100H-A

Modul teplotniho Cidla v kovové hlavici je urCen k jimkovému méfeni teploty. Obsahuje
2 teplotni senzory. Jeden je umistén na konci kovového stonku (hlavni senzor) a slouzi
pro primarni méfeni teploty. Druhy senzor je umistén v prostoru kovové hlavice (pomocny
senzor) a slouzi pro informaci o provozni teploté modulu.

Po sejmuti vicka hlavice je pfistupna pfipojovaci CIB svorkovnice a signalizacni RUN
LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym
svitem zelené RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Tab. 3.31 Zakladni parametry C-IT-0100H-A

CIB -

CIB +

Teplotni vstupy

Pocet 2

Typ €idla ve stonku P11000, Wi00 = 1,385
Rozsah —90 + +320 °C
Rozliseni 0.1°C

Presnost 0.5°C

Doba ustaleni teploty 30 min.

Typ €idla v hlavici

termistor NTC 12k

Napajeni

Napajeni a komunikace

24 'V (27 V) ze sbérnice CIB

Jmenovity odbér

8 mA

Galvanické oddéleni

Ne

Rozméry a hmotnost

Rozméry 90 x 71 x 200mm
Délka stonku 125 mm
Hmotnost 220 ¢g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota -25++70 °C
Skladovaci teplota -25++80 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |IP 54

Kategorie pfepéti dle 1]

CSN EN 60664

Stupen znecisténi dle 1

CSN EN 60664

Pracovni poloha libovolna
Instalace

Pfipojeni Sroubové svorky

Prirez vodicu

max. 1,0 mm?2

Obr. 3. 125 Nahled a priklad zapojeni C-1T-0100H-A
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3.31.1. Konfigurace

C-IT-0100H-A X

Cffset teploty (korekce +-)
mTHERM : Hlavni teplota 0,0 =

hTHERM : Teplota hlavice 0,0 =

o CK XK zrusit |

Obr. 3.126 Konfigurace modulu
Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.

3.31.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 3 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, 1*AI (teplomer ve stonku)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (teplomer v hlavici)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

% Mastaveni ¥/¥ - Konfiguraci nelze ménit

IEC & cdo db DEC HEX BIN STR I 5:4  5102=3%0
i) RMO
0 ce-looa 2 mz‘“mIS IR—lDS?‘
Struktura dat |I:I|:|Injl Zapis ‘T|Alias ‘||5nl’|:nrka"|JEi.hs_ai'df':Ika‘I Hodnota
[+ Statistic_MI_CIB1 : TCHStatistic ]| 10_p2_Statistic_t|_CIB 040
[+ Control_MI_CIB1 : TCHContral B 10_p2_Control_MI_CIE1 Ea i $£0000
EID1_IN : TMI_CIB1_IDT_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
= STAT :TCIE_CITO100_STAT MI_CIB1_INTID1_INTSTAT $00
mOUF : BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~STAT "mOUF ZR204.0 1]
m¥LD :BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT ~miLD %R2041 1]
hOUF : BOOL ]| MI_CIBT_IN~IDA_IN~STAT ~hOUF ZR204.2 1]
h¥LD BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT “HvLD 2R204.3 1]
mTHERM : REAL ]| MI_CIBT_IN=101_IN~mTHERHM ZRF205 1]
hTHERM : REAL ]| MI_CIBT_IN~ID1 _IN~hTHERM ZRF203 1]

Obr. 3.127 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

| STAT | mTHERM hTHERM

STAT - stavovy byte (8x typ bool)

| - | - | - ] - |hvLD|hOUF | mVLD | mOUF |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

MOUF - pfete€eni/podte€eni rozsahu hlavniho Cidla teploty
mVLD - platnost odméru hlavniho Cidla teploty

hOUF - pfeteCeni/podteCeni rozsahu pomocného Cidla teploty
hVLD - platnost odméru pomocného ¢idla teploty

MTHERM - teplota hlavniho €idla, ve stonku (typ real) [°C]

hTHERM - teplota pomocného €idla, v hlavici (typ real) [°C]
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3.32. C-IT-0100H-P

Modul teplotniho €idla v plastové hlavici (se zvySenym krytim) je uréen k jimkovému
méreni teploty. Obsahuje 2 teplotni senzory. Jeden je umistén na konci kovového stonku
(hlavni senzor) a slouzi pro primarni méfeni teploty. Druhy senzor je umistén v prostoru
plastové hlavice (pomocny senzor) a slouzi pro informaci o provozni teploté modulu.

Po sejmuti vicka plastové hlavice je pristupna pfipojovaci CIB svorkovnice a
signalizacni RUN LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je
signalizovano trvalym svitem zelené RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana

blikanim RUN LED.

Tab. 3.32 Zakladni parametry C-1T-0100H-P

CIB -

CIB +

Teplotni vstupy

Pocet 2

Typ €idla ve stonku P11000, Wi00 = 1,385
Rozsah —90 + +320 °C
Rozliseni 0.1°C

Presnost 0.5°C

Doba ustaleni teploty 30 min.

Typ €idla v hlavici

termistor NTC 12k

Napajeni

Napajeni a komunikace

24 'V (27 V) ze sbérnice CIB

Jmenovity odbér

8 mA

Galvanické oddéleni

Ne

Rozméry a hmotnost

Rozméry 90 x 66 x 155mm
Délka stonku 115 mm
Hmotnost 130 g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota -25++70 °C
Skladovaci teplota -25++80 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |IP 65
Kategorie pfepéti dle 1]

CSN EN 60664

Stupen znecisténi dle 1

CSN EN 60664

Pracovni poloha libovolna
Instalace

Pfipojeni Push In svorky

Prirez vodicu

max. 1,0 mm?2

Obr. 3. 128 Nahled a pfiklad zapojeni C-1T-0100H-P
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3.32.1. Konfigurace

C-IT-0100H-P X

Cffset teploty (korekce +-)
mTHERM : Hlavni teplota 0,0 =

hTHERM : Teplota hlavice 0,0 =

o CK XK zrusit |

Obr. 3.129 Konfigurace modulu
Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.

3.32.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 3 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, 1*AI (teplomer ve stonku)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (teplomer v hlavici)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

% Mastaveni ¥/¥ - Konfiguraci nelze ménit

IEC & cdo db DEC HEX BIN STR I 5:4  5102=3%0
i) RMO
0 ce-looa 2 mz‘“mIS IR—lDS?‘
Struktura dat |I:I|:|Injl Zapis ‘T|Alias ‘||5nl’|:nrka"|JEi.hs_ai'df':Ika‘I Hodnota
[+ Statistic_MI_CIB1 : TCHStatistic ]| 10_p2_Statistic_t|_CIB 040
[+ Control_MI_CIB1 : TCHContral B 10_p2_Control_MI_CIE1 Ea i $£0000
EID1_IN : TMI_CIB1_IDT_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
= STAT :TCIE_CITO100_STAT MI_CIB1_INTID1_INTSTAT $00
mOUF : BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~STAT "mOUF ZR204.0 1]
m¥LD :BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT ~miLD %R2041 1]
hOUF : BOOL ]| MI_CIBT_IN~IDA_IN~STAT ~hOUF ZR204.2 1]
h¥LD BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT “HvLD 2R204.3 1]
mTHERM : REAL ]| MI_CIBT_IN=101_IN~mTHERHM ZRF205 1]
hTHERM : REAL ]| MI_CIBT_IN~ID1 _IN~hTHERM ZRF203 1]

Obr. 3.130 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

| STAT | mTHERM hTHERM

STAT - stavovy byte (8x typ bool)

| - | - | - ] - |hvLD|hOUF | mVLD | mOUF |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

MOUF - pfete€eni/podteCeni rozsahu hlavniho €idla teploty
mVLD - platnost odméru hlavniho Cidla teploty

hOUF - pfeteCeni/podteCeni rozsahu pomocného Cidla teploty
hVLD - platnost odméru pomocného ¢idla teploty

MTHERM - teplota hlavniho €idla, ve stonku (typ real) [°C]

hTHERM - teplota pomocného €idla, v hlavici (typ real) [°C]
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3.33. C-IT-0200lI

Modul obsahuje 2 analogové vstupy a jedno interni idlo teploty. Kazdy analogovy vstup
lze samostatné konfigurovat pro méfeni teplotnich odporovych senzorl, termoclanka,
odporu, napéti nebo proudu.

Modul je konstrukéné feSen v plastové krabicce, se zvySenym krytim IP65.

Tab. 3.33 Zakladni parametry C-1T-0200I

Analogové vstupy
f - ) Pocet 2
@( \@ Typ pfevodniku Sigma-delta, 16 bitd
) Mé&fici rozsahy
/ - Odporové Pt1000 (-90/+320°C),
S22 ahm §88 Ni1000 (-60/+200°C),
) B ’ NTC12k/25°C(-40/+125°C),
ﬂ~ e =1=3I=R=11=R=1=] *ﬂ KTY81-121 (-55/+125°C),
CO0Ip QI000 OV200k (0 + 200kQ),
)
Ve ~ Napétové 0+10V,
\ 0+5V,
oL o
\. J +1V,
=.=L= High Impedance 1V,
High Impedance +100mV,
CIB + - Proudové 0+20mA,
CIB - 4+20mMA,
3 - Termoclanky typ J (-210/+1200°C),
Obr. 3. 131 Nahled C-1T-0200lI typ K (-200/+1372°C),
typ R (-50/+1768°C),
Napajeni typ S (-50/+1768°C),
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze typ T (-200/+400°C),
sbérnice CIB typ B (+250/+1820°C),
Maximalni odbér 15mA, typ N (-200/+1300°C)
60mA (pfi napajeni Vstupni odpor
proudovych smyéek) - RTD, NTC, OV 4.7kQ
Galvanické oddéleni Ne - napétové rozsahy 54.6 kQ
Rozméry a hmotnost - TC, Hinap. rozsahy |4MQ
Rozméry 125 x 100 x 38mm - proudové rozsahy 50Q
Hmotnost 120 g Chyba méreni < 2%
Provozni a instalaéni podminky | <5% (pro OV200k)"
Pracovni teplota 10 = +55 °C Kompenzace studeneho | ano (mimo typu B)
Skladovaci teplota -25++70 °C konce termoclanku _ :
Stupen kryti IP [EC 529 | IP65 Aditivni chyba vlivem <3% rovzsahu interniho
Pracovni poloha libovolna kompenzace stud.konce | teploméru
Instalace Interni teplomér
Typ montaZ na sténu Typ NTC12k / 25°C
Pfipojeni Push-in svorky Rozsah -2007 +80°C
Prafez vodicd 0,14 = 1,5 mm? Chyba méfenl < 4%

1 Pro odpory vétsi nez 50kQ roste chyba méreni.

Typ analogového vstupu se voli v konfiguraci modulu v programovacim prostfedi a
souCasnym nastavenim konfiguraénich propojek na modulu, viz. nasledujici obrazky.
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Measure range Measure range
0+10V Pt.1 000 Measure range
g + g\\; ”l_? 8(1)%( Thermocouple
R Type JK,R,S,TBN
ooy Coomm  KTVs1121 ey P
=0 | M- -] OV200k
S22 20 a8 8 & =2 240 a8 8 8 S22 2a a8 8 &
<< < << O O < <C << << <C < O O < <C <C << < < O O < <C <<

[slfsifsits]lfs]

ololo o] o] |(e}{o}Ile]}{s]le]l[s]

ollollolo ololo
+ +
RTD
\- NTC N
CIB+ CIB+ CIB+
@ CIB- ® CIB- ® CIB-
g/leasurz raggeA E\)/Ieazs(;JreA range Measure range
-wire 4 +20m. +20m HI-1+1V
o (passive sensor) o o g-;/izrgrpﬁztivesensor) HI -100mV + 100mV
LT K _1T_K
E 2 245 a8 & & S 2 255 a8 & & S 2 2858 a 8 & &
T T =0 o< < < =T T T 0 o< =< < < T T 0 o< = <
§§888888 saoe [olollololololola ollcliololololollo
+
* | _ I |OUT| B ;
4+20mA —
0+20mA
CIB+ CIB+ CIB+
® ClB- ® ClB-

® ClB-

Obr. 3. 132 Pripojeni ¢idel a nastaveni konfiguracnich propojek

3.33.1. Konfigurace

C-IT-02001
Mastaveni analogoyyich wstupll
ATl : Hlavni keplaoka |F‘t1l2|l2|l2| w100 = 1,385 ﬂ Filtrace wskupu 0,0 =
AT2 : Hlavni keploka |F‘t1l2|l2|l2| w100 = 1,385 ﬂ Filtrace wskupu 0,0 =
Ciffset teploty (korekce +-)
hTHERM : Teplota hlavice 0,0 =
o O ‘ XK zrusic

Obr. 3.133 Konfigurace modulu

Offset teploty

KorekCni offset o ktery bude upravena namérena teplota interniho teploméru.
teplomér je pfi méfeni termoclankovych Cidel pouzit ke kompenzaci studeného konce.

Offset tedy ma vliv na méreni termoclankovych Cidel.

Interni
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Nastaveni analogovych vstupt

Vybér typu analogového vstupu :

Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C

Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C

Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C

Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C

NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C

OV200k (0 + 200kQ)

0+10V

0+5V

+2V

1V

HI £1V (napétovy rozsah 1V, vysoko impedancni vstup)
HI £100mV (napétovy rozsah £100mV, vysoko impedanéni vstup)
0 +20mA

4 + 20mA

Termoclanek typu J, K, R, S, T, B, N

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je

dan vztahem

_ Yig T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yyt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

3.33.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni, kazdé Ize samostatné aktivovat/deaktivovat :

zarizeni
zarizeni
zarizeni
zarizeni

1, vstupni, 1*STAT (status analogovych wvstupu)
2, vstupni, 1*AT (vstup AIl)

3, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

4, vstupni, 1*AI (interni teplomer)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony I8l v nastrojove listé.
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Struktura dat |I:Iplnjl zZapis ‘T|Alias ‘T|Svurka*-|| Ahs.fdélka‘qHudnuta
SID1_IN : TMI_CIBT_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
= STAT : TCIE_CITO200I_STAT | WMI_CIB1_IN"ID1_IN~STAT $00
OUF1 :BOOL &1 MI_CIB1_IN"IDT_IN~STAT~DUF1 ZR4.0 0
VLD1 :BOOL & MI_CIB1_IN~IDT_IN~STAT~LD1 %F4.1 0
OUF2 :BOOL &) MI_CIB1_IN“ID1_IN~STAT~OUF2 %F4.2 0
VLD2 :BOOL &) MI_CIB1_IN™IDT_IN~STAT~VLD2 %RA4.3 0
hOUF : BOOL &) MI_CIB1_IN"IDT_IN~STAT ~e0OUF %Fi4.4 0
hVLD :EOOL &1 M_CIB1_IN"IDT_IN~STAT~e¥LD %R4.5 0
All REAL & MI_CIB1_IN~IDT_IN~A1 %AFS 0
Al2 REAL &) MI_CIBT_IN~IDT_IN~&I2 %FF 0
hTHERM : REAL & MI_CIB1_IN"IDT_IN~hTHERM #AF13 0
Obr. 3.134 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| STAT All | Al2 | hTHERM |
STAT - stavovy byte (8x typ bool)
| - | hVvLD [ hOUF | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .6 5 4 3 2 A .0
OUF1 - preteCeni/podte€eni rozsahu analogoveého vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1
OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2
hOUF - pfeteCeni/podteCeni rozsahu interniho Cidla teploty
hVLD - platnost odméru interniho Cidla teploty
All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C], [kQ], [mV], [mA]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C], [kQ], [mV], [mA]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C, pro obecny odporovy
rozsah 200kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim 10Q), pro
napétové rozsahy je predavana hodnota v mV a pro proudové rozsahy je
pfedavana hodnota v mA.
hTHERM - teplota interniho Cidla teploty (typ real) [°C]
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3.34. C-IT-0200R

Modul teplotniho ¢€idla C-IT-0200R (C-IT-0200R-ABB) je uréen k prostorovému méfeni
teploty. Obsahuje 2 teplotni senzory. Jeden senzor je v modulu trvale pfipojen a
predstavuje interni teplomér. Druhy senzor je vyveden na svorkovnici a Ize k nému pfipojit
samostatné externi Cidlo teploty (externi teplomér).

Po sejmuti kryciho plastového hmatniku je pfistupna pfipojovaci svorkovnice (pfipojeni
do CIB sbérnice, pfipojeni externiho Cidla) a signalizacni RUN LED. Pfipojeni modulu na
sbérnici CIB (pfipojeni na napdjeni) je signalizovano trvalym svitem zelené RUN LED,
obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Modul je ur€en pro designové fady Time a Element z produkce firmy ABB. Pfipadné
dalSi designové rady viz. katalog firmy Teco.

Tab. 3.34 Zakladni parametry C-IT-0200R

Teplotni vstupy
Pocet 2
Typ interniho &idla termistor NTC 12k
Typ externiho Cidla termistor NTC 12k (TC,TZ)
Rozsah —20 + +80 °C
Rozliseni 0.1°C
Presnost 0.6 °C
C-IT-0200R-xxx Doba ustéaleni teploty 60 min.
Napajeni
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Jmenovity odbér 15 mA
Galvanické oddéleni Ne
Rozméry a hmotnost
Rozméry? 89 x 87 x 18mm
Hmotnost 804g
Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota 0+ +55°C
external temperature sensor SkladovaCI’ tep|0ta -25 - +7O OC

ClB+ ClB+ Stupen kryti IP IEC 529 |[IP 10B

CIB- ClB- Kategorie pfepéti dle 1]
CSN EN 60664
Stupen znedisténi dle 1

Obr. 3. 135 Pfiklad zapojeni C-1T-0200R &SN EN 60664

Pracovni poloha svisla
Instalace do instalaéni krabice
Pfipojeni Sroubové svorky

D Konkrétni rozméry dle pouzitého designu. LPrirez vodicd max. 1,0 mm?

Uvedena vyska 18 mm je jen vySka plastové &asti nad urovni instalaéni krabice. VySka spodni &asti
zapusténé v instalacni krabici je 13 mm.

3.34.1. Konfigurace

C-IT-DZ00R
Cffset teploty (korekce +-)

iTHERM : Inkternal thermo senzo|d,0 “C

FS
b
FS
b

eTHERM : External thermo senz (0,0 e

o OK XK zrusit |

Obr. 3.136 Konfigurace modulu

TXV 004 13.01 200



C-IT-0200R

Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.

3.34.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 3 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, 1*AI (interni teplomer)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (externi teplomer)

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

%% Mastaveni V/Y - Konfiguraci nelze ménit

IEC | &% oo oo i 5.4  5102=$00
> RMD
0 CP-1004 2 ME‘HJHIS IR—lEIS?l
Struktura dat |I:Iplnjl zapis ‘T|Alias‘|| Svorkal Ahs.fdélka‘qHudnuta
[+ Statistic_MI_CIB1 : TCHStatistic i | 10_p2_Statistic_MI_CIE 40410
Control_MI_CIBE1 : TCHControl 10_p2_Control_kl_CIB1 042 0000
EID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IM
= STAT : TCIB_CITOZ00_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN™STAT £00
iIDUF :EOOL ] MI_CIB1_IN™IDT_IN~STAT~OUF ¥RZ204.0 1
LD BOOL ape] | MI_CIEA_IN=IDA_IN~STAT~WLD ER2041 1
e0OUF :BOOL dpe| | MI_CIEA_IN=ID1_IN~STAT~e0UF ZR204.2 1
e¥LD :BOOL dp| | MI_CIE1_IN™ID1_IN~5TAT~eVLD *¥RZ204.3 1
iTHERM : REAL ]| MI_CIB1_INIDT_IN~ITHERM XRF205 1
eTHERM :REAL g || MI_CIE1_IN~ID1_IN~eTHERM ERF209 1

Obr. 3.137 Struktura predavanych dat

Vstupni data

\ STAT | iTHERM eTHERM

STAT - stavovy byte (8x typ bool)

| - | - ] - ] - ]eVvLD]|eOUF]| iVLD | iOUF |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

iIOUF - preteCeni/podte€eni rozsahu interniho Cidla teploty
iVLD - platnost odméru interniho Cidla teploty
eOUF - prete€eni/podteCeni rozsahu externiho €idla teploty
eVLD - platnost odméru externiho €idla teploty

iTHERM - teplota interniho Cidla teploty (typ real) [°C]

eTHERM - teplota externiho Cidla teploty (typ real) [°C]
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3.35. C-IT-0200R-Design

Modul teplotniho ¢&idla C-1T-0200R-Design je urCen k prostorovému meéfeni teploty.
Obsahuje 2 teplotni senzory. Jeden senzor je umistén v interierové ¢asti modulu a
predstavuje interni teplomér. Druhy senzor je vyveden samostatnymi vodiCi a Ize k nim
pripojit samostatné externi Cidlo teploty (externi teplomér).

Konstrukéné je modul uréen pro montaz na instalacni krabici. Sklada se ze dvou
zakladnich ¢asti. Prvni ¢ast obsahuje interierovy celek, druha €ast slouzi pro pfipojeni
modulu do CIB sbérnice. Obé &asti jsou vzajemné propojeny dvoupinovym konektorem.
Z boc¢ni strany modulu (naproti propojovacimu konektoru) je pfistupna signalizani zelena
RUN LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano
trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana pravidelnym blikanim
RUN LED.

Modul je uréen pro vybrané interierové designy. Konkrétni nabidka designu viz. katalog
firmy Teco.

_CIB CIB .
+ +
black
-CIB
+CIB t°c
[
{ CFox € blue |\
Tecoas. TYPE CAT-0200R .
ADDRESS ORDER No: TXN 133 20 white — |N

SERIAL No: A2 0002
CIB LOAD: 15 mA

\. J

Obr. 3. 138 Nahled a zapojeni C-IT-0200R-Design

Tab. 3.35 Zakladni parametry C-IT-0200R-Design

Analogové teplotni vstupy Napajeni
Pocet 2 (interni / externi Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
teplomér) Odbér 15 mA
Perioda obnoveni Al typicky 5s Provozni a instalaéni podminky
Interni teplomér Pracovni teplota 0++50°C
Rozsah méreni 0 + +50°C Skladovaci teplota -25++70 °C
RozliSeni 0.1°C Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
Presnost 0.5°C Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664)
Externi teplomér Stuperi znecisténi 1 (dle CSN EN 60664)
NTC 12kQ 0 ++90°C Pracovni poloha Libovolna
- rozliSeni 0.1°C Druh provozu Trvaly
- presnost 0.5°C
Odporovy vstup 0 + 100kQ
- rozliSeni / pfesnost |0.1/0.5 ( 0+25) [kQ]
0.2 /0.5 (25+50) [kQ]
0.5/1 (50+100) [kQ]
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Rozméry a hmotnost Instalace

Rozméry Typ Do instalaéni krabice

- modul 55 x 26 x 16mm, PFipojeni Volny vodi¢ 0.15mm?, délka
- interierova Cast dle pouzitého designu cca. 10cm

Hmotnost 8049

3.35.1. Konfigurace

C-IT-DZ200R-Design X

Offset teploty (korekce +-) Senzor bvpe
iTHERM : Inkerni teplamér 0,0 =
eTHERM : Externi tkeplamér 0,0 = Excterni keplamér |I"-JTC-12k ﬂ

o CK X zrusic |

Obr. 3.139 Konfigurace modulu

Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.
Typ vstupu

Vybér typu externiho analogového (teplotniho)vstupu :

NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)

3.35.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 3 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vstupni, 1*AI (interni teplomer)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (externi teplomer)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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&% Mastaveni V/V - Konfiguraci nelze ménit

IEC | &% do &b i 5.4 5102=4$00
¢ RMOD
0 cp-1oo4 2 mz‘“mIS IR—lEIS?l
Struktura dat |I:Iplnj'l zapis ‘T|Alias‘||5vurka‘l Abz_/délka'|Hodnota
[+ Statistic_MI_CIB1 : TCHStatistic i ]| 10_p2_ Statistic_MI_CIBT 40410
Control_MI_CIBE1 : TCHControl 10_p2_Control_kl_CIB1 042 0000
EID1_IN : TMI_CIB1_IDT_IM MI_CIB1_IN~ID1_IM
= STAT : TCIBE_CITOZ00_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT $00
iDUF :EOOL ] MI_CIB1_IN™ID1_IN~STAT~OUF XRZ204.0 1
LD BOOL ape] | MI_CIBA_IN=IDA_IN~STAT~WLD ER2041 1
e0OUF :BOOL g | | MI_CIEA_IN=ID1_IN~5TAT~e0UF XR204.2 1
e¥LD :BOOL ]| MI_CIB_INYIDA_IN~STAT ~evLD *¥RZ204.3 1
iTHERM : REAL ape| | MI_CIBA_IN™IDT_IN~iTHERM XRF205 1
eTHERM : REAL ap| | MI_CIE1_IN~ID1_IN~eTHERM XRF209 1

Obr. 3.140 Struktura predavanych dat

Vstupni data

|  STAT | iTHERM eTHERM

STAT - stavovy byte (8x typ bool)

| - | - | - | - ]eVLD]|eOUF| iVLD | iOUF |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

iIOUF - preteCeni/podteCeni rozsahu interniho Cidla teploty
iIVLD - platnost odméru interniho €idla teploty
eOUF - preteCeni/podteceni rozsahu externiho Cidla teploty
eVLD - platnost odméru externiho €idla teploty

iTHERM - teplota interniho Cidla teploty (typ real) [°C]

eTHERM - teplota externiho Cidla teploty (typ real) [°C]
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3.36. C-IT-0200S

Modul obsahuje 2 univerzalni vstupy. Kazdy z univerzalnich vstupl lze samostatné
pouzit bud' ve funkci binarniho bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci vyvazeného EZS
vstupu (zabezpeCovaci technika), a nebo ve funkci analogového vstupu pro pfipojeni

odporoveého teplotniho €idla.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny paskovym vodiCem.

Z boc¢ni €asti modulu (naproti paskovému vodici) je pfistupna signalizaéni zelena RUN
LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym
svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Pro ¢idla Pt1000, Ni1000, KTY81-121, a ¢idla TC a TZ (termistor NTC12k) modul
provadi prepoCet a linearizaci naméfené hodnoty pfimo na teplotu. Pro jiné typy
odporovych snimaci (v rozsahu 0 az 160 kQ) se musi prfepocCet na teplotu provést az na
urovni uzivatelského programu v CPU (modul pfedava hodnotu v kQ, rozliseni 10 Q).

Tab. 3.36 Zakladni parametry C-IT-0200S

|

//cca 100 mm

max. 55 mm black

max. 16mm
e

. GND
W:I:‘:w DIfAIL
DIfAI2

(B gheee (€

Tecoas. TYPE: C-IT-02008
ADDRESS ORDER No: TXN 133 29

SERIAL No: A2 0002
1850 |G LOAD: 12 mA

Cle CIB .

low voltage| halanced
Au contact | Au contact

CIB - S

CIB +

2x 11k

GND e oo ;
DI/AI1
DI/AI2

NTC12k, KTY81-121

PT1000, Ni1000,

Obr. 3. 141 Nahled a zapojeni C-1T-0200S

Univerzalni vstupy

Pocet

2

Volitelny typ vstupu

Binarni, vyvazeny, Pt1000,
Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
121, odpor 160kQ

Binarni vstup

Spinaci kontakt (0/1)

Vyvazeny EZS vstup

Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1

Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40 ++125°C
KTY81-121 55+ +125°C
Odporovy vstup 0 + 160kQ
Rozliseni 0.1°C/10Q
Pfesnost 0,5%

Perioda obnoveni Al typicky 5s
Napajeni

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Jmenovity odbér

10 mA

Maximalni odbér

12 mA

Galvanické oddéleni

ne

Rozméry a hmotnost

Rozméry max. 55 x 26 x 16mm
Hmotnost 39

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota 0+ +55°C
Skladovaci teplota -25++70°C

Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B

Kategorie prepéti

Il (dleCSN EN 60664)

Stupen znedisténi

1 (dle CSN EN 60664)

Pracovni poloha

Libovolna

Instalace

Typ Pod kryt zafizeni

Pripojeni Paskové vodi¢e 0.15 mm?
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ALARM ALARM
T . — T
k2 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e } . e 7 INx e - e e & INx
5 GND % GND

Obr. 3. 142 Jednodus$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 143 Dvojité vyvazeny EZS vstup

3.36.1. Konfigurace

Mastaveni binarnich wstupd

[ DIL: WywaPeny vstup (zabezpedovackal |

[ DIZ ; WywaZens wstup (zabezpecovacka) [

Mastaveni analogowsich wskbupi

A11 : Typ wstupu |PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace wstupu 0,0 2
AI2 : Typ vstupu |PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace wstupu 0,0 2
o K | X zrusit |

Obr. 3.144 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vsechna
zarizeni vsech jednotek.

Vyvazeny vstup

ZatrZzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavoveé).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Typ vstupu
Vybér typu analogového vstupu :

Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
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Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C

Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C

NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C

OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty gasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

_ Yig T +X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt-1 - minuly vystup 3
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

3.36.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI ,EZS

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AIl)
- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

=% Nastaveni VAY - Konfiguraci nelze ménit

IEC 5o oo ot DEC HEX BIN STR I} B:3 5102 -

O HHI]\

0 Cp-1l004 2 lﬂ2—l111‘1\3 IR—lDS?‘

Struktura dat ||:|p|n_l;l zapis "lAIias ‘||5vulka‘||hhs_!délka‘l Hodnota

[ 5tatistic_MI_CIB1 : TCHStatistic &) r0_p2_Statistic_MI_CIB1 20210

# Control_MI_CIB1 : TCHConkal ﬁ’ 10_p2_Contral_kI_CIB1 Zns2 $0000

EID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN

= DI TCIB_DIZT MI_CIB1_IN~ID1_IN"DI 400
DIT :EBOOL & | MI_CIB1_IN~IDA_IN~DI~DI %R204.0 I
DIZ2 :EBOOL m MI_CIET_IM~IDT_IN~DI~DI2 ER204.1 a
TAMPER1 :EBOOL E MI_CIET_IM~ID1_IN~DI~TAMPER1 ER204.4 1]
TAMPER2 :EOOL &l | MI_CIB1_IN™ID1_IN~DI~TAMPERZ ZR204.5 I

= STAT TCIB_AIZ STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN"STAT $00
OUF1 :BOOL m MI_CIBT_IM~IDT_IN~STAT~0OUF ZR205.0 1]
YLD1 :BOOL &l | MI_CIB1_IN~IDI_IN~STAT LD ZR2051 I
OUF2 :BOOL &l | MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT~0UF2 %R205.2 I
¥LD2 :BOOL m MI_CIBT_IM™IDT_IN~STAT~LDZ ER205.3 1]

All :REAL E MI_CIET_IM~1D1_IM~al1 %RF20E 1]
Al2 :REAL || MI_CIB1_IN~ID1_IN~al2 ZRF210 I
Obr. 3.145 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

| DI | STAT | All | Al2 |
DI - stav binarnich vstupq, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupu (8x typ bool)
| - | - |TAMPER2|TAMPER1| - | - | DI2 | DI1 |
Bit g .6 5 4 3 2 A .0
DIl - okamzity stav binarniho vstupu DI1 / alarm EZS vstupu 1
DI2 - okamzity stav binarniho vstupu DI2 / alarm EZS vstupu 2

TAMPER1 — tamper stav EZS vstupu 1
TAMPER2 — tamper stav EZS vstupu 2

STAT - stavovy byte analogovych vstuptd (8x typ bool)

. - | - | - ] - ]vLD2]|OUF2]| VLDl | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

OUF1 - preteCeni/podte€eni rozsahu analogoveého vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu All
OUF2 - preteCeni/podteCeni rozsahu analogoveho vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).
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3.37. C-IT-0202S

Modul obsahuje 2 univerzalni vstupy a 2 analogové vystupy (0+10V). Kazdy
z univerzalnich vstupl Ize samostatné pouzit bud ve funkci binarniho bezpotencialového
vstupu, nebo ve funkci vyvazeného EZS vstupu (pro zabezpec€ovaci techniku), a nebo ve
funkci analogového vstupu pro pfipojeni odporového teplotniho Cidla.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny na konektory.

Z bo¢ni €asti modulu (vedle konektoru) je pfistupna signalizacni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED.

Pro Cidla Pt1000, Ni1000, NTC12k a KTY81-121 modul provadi pfepocet a linearizaci
naméfené hodnoty odporu pfimo na teplotu. Pro jiné typy odporovych snimacu (v rozsahu
0 az 160 kQ) se musi pfepoCet na teplotu provést az na urovni uZivatelského programu
v CPU (modul pfedava hodnotu v kQ, rozliseni 10 Q).

Tab. 3.37 Zakladni parametry C-1T-0202S

Univerzalni vstupy

Pocet 2

Volitelny typ vstupu Binarni, vyvazeny, Pt1000,
Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
121, odpor 160kQ

max. 35 mm max. 20 mm

= cib. Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
® | ciB+ Vyvazeny EZS vstup Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
£ By oo Pt1000 —90 + +320 °C
3 By ia Ni1000 —60 + +200 °C
e > ﬁg; NTC 12kQ 40+ +125°C
r KTY81-121 55+ +125°C
! LEDRUN Odporovy vstup 0 + 160kQ
RozliSeni, pfesnost 0.1°C/10Q, 0.5%
Perioda obnoveni Al typicky 5s
Analogové vystupy
_cB cB |, Pocet 2
U, Typ napétovy (0 + 10V)
Nastavitelny rozsah 0+130%
: Minimalni rozliSeni 1%
P Napajeni

Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB

Jmenovity/max. odbér 10/12 mA

Low voltage

NTC12k, KTY81-121

PT1000, Ni1000,

CIB- £ g ‘§ m
CIB+ ! 2V 183 Vg Rozméry a hmotnost
GND ; i < Rozméry max. 35 x 30 x 20mm
DI/AI1 ) Hmotnost 15¢g
Dgﬁ'; Provozni a instalaéni podminky
AO1 Device Pracovni teplota 0++70°C
AO2 Skladovaci teplota -25++85 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
Obr. 3. 146 Nahled a zapojeni C-1T-0202S Pracovni poloha Libovolna
Instalace
Typ Pod kryt zafizeni

PFipojovaci svorkovnice | Pruzinova, 0.14 + 0.5mm?
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ALARM ALARM
e e
>K2 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e | . e 7 INx e [ e e 7 INx
h GND GND

Obr. 3. 147 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 148 Dvojité vyvazeny EZS vstup

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

s verzi FW 1.8 a vyssi !l

3.37.1. Konfigurace

Mastaveni binarnich wstupld

[ DI1 : \hwwdZeny wstup (zabezpefovacka); B
[ DIZ : WywaZeny wekup (zabezpedovadka) B
Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku 0,7 2l .

Mastaveni analogoywych wstupil

A1 : Typ wstupu |PEL000 W100 = 1,385 | Fitrace vstupu 0,0 —

12 ¢ Typ wstupu |PELOOD W100 = 1,385 | Firace vstupu 0,0

Mastaveni analogovych wystupi

Mastawveni blokace A01 |Zmrazenl’ aktualniho stavu ﬂ
Mastaveni blokace ADZ |Zmrazen|' aktualniho skavu ﬂ
o OK | X zrusic |

Obr. 3.149 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vSech jednotek.

Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavoveé).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
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(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS -

Obr. 3. 150 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg ' T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je uréena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace AO

Pro analogové vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).
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3.37.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI (kratky/dlouhy stisk, ezs)
- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

- zarizeni 5, vystupni, 1*A0 (vystup AO1l)

- zarizeni 6, vystupni, 1*A0 (vystup AO2)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 0l v nastrojove listé.

Struktura dat |I:Ip|n_1.'l Zapis "|A.Iias ‘T|S\rmka"|.ﬁ.bs.!délka"|Hudnuta
FEID2_IM : TMI_CIB1_IDZ_IM MI_CIB1_IN™ID2_IN
=Dl TCIB_CIR0203_D1 MI_CIB1_IN~1D2Z_IN~DI
DIl :BOOL || MI_CIBT_IN~IDZ2_IN~DI~DI =RE.0 1]
DI2 :BOOL ]| MI_CIB1_IN~DZ_IN~DI~D12 %R5.1 1]
CLICK1 :EBOOL || MI_CIBT_IN~IDE_IN~DI~CLICK] %R5.2 1]
CLICKZ :EBOOL || MI_CIBT_IM~DZ_IN~DI~CLICK2 #R5.3 1]
PRESS1 :BOOL | MI_CIBT_IN~IDE_IN~DI~PRESS1 %R5.4 1]
PRESS2 :BOOL | MI_CIB1_IM~DZ_IN~DI~PRESS2 #R5.5 1]
TAMPER1 :BOOL | MI_CIBT_IN™IDZ_IN~DI~TAMPERT %RE.6 1]
TAMPERZ :BOOL | MI_CIBT_IN~DZ_IN~DI~TAMPER2 %RB.7 1]
I STAT TCIB_AIZ_STAT MI_CIB1_IN~ID2_IN"STAT £00
OUF1 :BOOL || MI_CIBT_IM~DZ_(N~STAT~0OUF #RE.0 1]
VLD1 :EBOOL || MI_CIBT_IMN™IDE_IN~STAT~LD1 %RE.1 1]
OUF2 :BOOL ]| MI_CIBT_IM~DZ_IN~5TAT~0OUF2 #RE.2 1]
VLD2 :EBOOL gl MI_CIBT_IN~IDZ2_IN"STAT%LD2 %RE.3 1]
All :REAL || MI_CIBT_IM~1D2_(N~Al %RF7 1]
Al2 :REAL || MI_CIBT_IN~ID2_IN~a12 =RF11 1]
EID2_0UT : TMI_CIB1_IDZ2_0UT MI_CIB1_OUT~IDZ2_0UT
AD1 :REAL [® MI_CIB1_OUT~ID2_auT~A01 %RF18 1]
AD2 :REAL B MI_CIB1_0UT~ID2_0UT~A02 #RF22 1]

Obr. 3.151 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| DI | STAT | All | Al2 |

DI - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupl (8x typ bool)

| TAMPER2 | TAMPER1 | PRESS2 | PRESS1|CLICK2 | CLICK1| DI2 | DI1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

Dix - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

TAMPERX - tamper stav EZS vstupu X
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STAT - stavovy byte analogovych vstupl (8x typ bool)

| - | - | - | - ]vwb2 | OUF2 | VLD1 | OUF1
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0

OUF1 - preteCeni/podteCeni rozsahu analogoveho vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1
OUF2 - preteCeni/podteCeni rozsahu analogoveého vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro

obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).

Vystupni data

\ AO1 \ AO2 |
AO1 - hodnota analogového vystupu AO1 (typ real) [0-100%]
AO2 - hodnota analogového vystupu AO2 (typ real) [0-100%]
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3.38. C-IT-0504S

Modul obsahuje 5 univerzalnich vstupl a 4 analogové vystupy (0-10V). Univerzalni
vstupy Ize pouzit bud ve funkci binarniho bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci
vyvazeného EZS vstupu (zabezpecovaci technika), a nebo ve funkci analogového vstupu
pro pfipojeni odporového teplotniho Cidla. Vstupy jsou konfigurované do dvou skupin, 4+1.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny na konektor.

Z boc¢ni ¢asti modulu (vedle konektoru) je pfistupna signaliza¢ni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Pro cidla Pt1000, Ni1000, KTY81-121, a Cidla TC a TZ (termistor NTC12k) modul
provadi prepocCet a linearizaci naméfené hodnoty pfimo na teplotu. Pro jiné typy
odporovych snimaci (v rozsahu 0 az 160 kQ) se musi prfepocCet na teplotu provést az na
urovni uzivatelského programu v CPU (modul pfedava hodnotu v kQ, rozliseni 10 Q).

Tab. 3.38 Zakladni parametry C-IT-0504S

Univerzalni vstupy
Pocet 5
Volitelny typ vstupu Binarni, vyvazeny, Pt1000,
1 CFox Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
E AEESS'S ﬁé%iﬁ%ﬁ% 3g2§ Binarni vstup éi%ﬁ:cc:jiplfornltglgtk(gg)ll)
= -
A | IEEET e Vyvazeny EZS vstup | Odpor 1x2k2, nebo 2x1K1
Pt1000 —90 + +320 °C
£ Ni1000 —60 + +200 °C
£ NTC 12kQ —40 ++125°C
2 KTY81-121 55+ +125°C
Odporovy vstup 0 + 160kQ
B cIB Rozliseni 0.1°C/10Q
- - Pfesnost 0,5%
* * Perioda obnoveni Al typicky 5s
R=0..160k01 | |Analogové vystupy
Pocet 4
= b Typ, jmenovité napéti Uim | Napétovy, 0 + 10V
=0 Zatézovaci odpor >1 kQ
EE i E:-w voltage Enlnnc_ed Nastavitelny rozsah 0+ 125% Ujm
e - E :i- E u contact ; contact Mlnlrpéln’l' rozliéem’ 1%
CIB + =l = Napajeni
20 : Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Dﬁ?gll = ~N Jmenovity odbé&r 22 mA
DIJAI2 - I ) ) Maximalni odbér 80 mA
DIJAI3 ZF—- —- - - Galvanické oddéleni ne
DIfAlA &—- - Rozméry a hmotnost
DIJAIS &F—--- Rozméry max. 55 x 26 x 20mm
AD1 . 0.0V Hmotnost 79
AD2 0. 10V Provozni a instalaéni podminky
igﬁ .10V Pracovni teplota 0++70°C
GND 0..10V Skladovaci teplota -25 + +85 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
Obr. 3. 152 Nahled a zapojeni C-1T-0504S Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664)
Stupefi znedisténi 1 (dle CSN EN 60664)
Pracovni poloha Libovolna
Druh provozu Trvaly
Instalace
Typ Pod kryt zafizeni
PFipojovaci svorky Pruzinové, 0.15 + 0.5 mm?
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ALARM ALARM
e — T
Sk TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e } . e 7 INx e - e T & INx
5 GND 7 GND

Obr. 3. 153 Jednodus$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 154 Dvojité vyvazeny EZS vstup

3.38.1. Konfigurace

Mastaveni binarnich vstupd

[ DI \hwwdZeny vstup (zabezpedovackal; [
[ DIZ : WwwaZeny vstup (zabezpedovacka) [~
[ DI3: Wwwéfeny vstup (zabezpedovacka) [
[w DI4 : WywaZeny vstup (zabezpecovacka) [ Wstup ma dvojité wywazeni
[ DIS : WywaZeny vstup (zabezpedovadka) [w Wskup ma dvojité wwewaZeni

Maskaveni analogowych wskupl

AI1-AT4 @ Typ wstupu |F‘t1E|E|E| W00 = 1,355 ﬂ Filtrace wakupi 0,0 :

AIS : Typ wstupu Mi1000 W100 = 1,617 | Filtrace vstupu 0,0 =

Mastaveni analogowych wistupi

Mastaveni blokace AO1-A04 Zrrazeni akkudlnibo stavu ﬂ

o K | X zrusic |

Obr. 3.155 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Z hlediska konfigurace jsou analogové vstupy rozdéleny
do dvou skupin, 4+1. V prvni skupiné jsou vstupy Al1-Al4, ve druhé skupiné je samostatné
vstup Al5. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle povoleného zafizeni) jsou pak
pristupné/nepfistupné konkrétni poloZzky konfiguracniho dialogu. Aktivace zafizeni viz.
kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna zarizeni vsech jednotek.

Vyvazeny vstup

ZatrZzenim polozky bude pfisludny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrZzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

ZatrZzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud poloZka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
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(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty éasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

_ Yig ' T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup 3
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je uréena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace AO

Pro analogové vystupy AO lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT
ma zamrazit jejich vystupni stav, nebo zda se ma jejich stav vynulovat.

3.38.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 5*DI ,EZS

- zarizeni 2, vystupni, 4*A0

- zarizeni 3, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 4, vstupni, 4*AT (vstup AI1, AI2, AI3, AT4)
- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (vstup AIS)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |I:I|Jlnjl zapis "|Alias"|Svnlka"|.ﬁhs.!délka

FIDT_IM : TMI_CIBT_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IM

= DI : TCIB_DIAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI
DIl BOOL ] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI 2R204.0
DI2 : BOOL | MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI2 ER2041
DI3 :BOOL gl MI_CIB1_IN™ID1_IN~DI~DI3 ZR204.2
DI4 : BOOL ] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI4 2R204.3
DIS : BOOL ] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI5 ZR204.4
TAMPER1 :BOOL ] MI_CIB1_IN™D1_IN~DI~TAMPER1 %R205.0
TAMPERZ :BOOL | MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~TAMPERZ %R2051
TAMPER3 :BOOL &l MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~TAMPERS ZR205.2
TAMPER4 :BOOL | MI_CIE1_IN~ID1_IN~DI~TAMPER4 %R205.3
TAMPERS :BOOL &l MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~TAMPERS ZR205.4

STAT :TCIB_AIS STAT o] MI_CIB1_IN™DT_IN~STAT 2R206 /1

= Al :TCIB_Al4 MI_CIB1_IN~ID1_IN™Al
All :REAL gl MI_CIB1_IN=ID1_IN~Al~A 2AF208
Al2 - REAL ] MI_CIB1_IN=ID_IN=Al~A12 ERFA2
Al3 REAL gl MI_CIB1_IN™ID1_IN a1 ~A13 ZAF21E
Ald REAL ] MI_CIB1_IN~ID1_IN~Al~Al4 #RAFZ20

AlS  REAL gl MI_CIB1_IN™ID1_IN™AI5 ERF224

=ID1_0UT : THMI_CIB1_ID1_0OUT MI_CIB1_OUT~ID1_0OUT

= A0 :TCIB_AD4 MI_CIB1_0OUT~1D1_0OUT~AD
AD1 :REAL 5 MI_CIB1_OUT~I01_OUT~a0~401 ERFZ228
AD2 - REAL S MI_CIE1_OUT~I01_OUT~40~402 ERF232
AD3 :REAL (5 MI_CIBE1_OUT~I01_0UT~a0~403 ZRAFZIE
AD4 : REAL B MI_CIB1_OUT~I01_0UT~A0~A04 ZRAF240

Obr. 3.156 Struktura predavanych dat

Vstupni data
\ DI | STAT | Alx |
DI - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstup((16xtyp bool)
-] -]-] b | b4 | DB | D2 | D11 |
Bit .7 6 .5 4 3 2 1 .0
| - | - | - [TAMPER5|TAMPER4 | TAMPER3 | TAMPER2 | TAMPER1 |
Bit .15 .14 .13 12 11 10 9 8
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x

TAMPERX - tamper stav EZS vstupu x

STAT - stavovy byte analogovych vstupl (16x typ bool)
| VLD4 | OUF4 | VLD3 | OUF3 | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
- -1 -7 - [ - | - [VLD5]|OUFS5]
Bit .15 14 13 12 11 .10 9 8

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx
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Alx - hodnota analogového vstupu Alx (5x typ real) [°C],[kQ]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro

obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).

Vystupni data

| AOXx |

AOx - hodnota analogového vystupu AOXx (4x typ real) [0-100%]

3.38.3. Specifika modulu

Pro spravnou ¢innost modulu v CIB siti je vyZadovano, aby verze firmware v modulu
nadifazeného CIB mastera MI2-01M / MI2-02M byla alespon v1.6 (a vysSi) !!!
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3.39. C-IT-0908S

Modul obsahuje 6 binarnich vstupu, 2 univerzalni vstupy, 1 analogovy vstup a 8
binarnich vystupld. Modul je urlen primarné pro pfipojovani nasténnych ovladaci
vybavenych kontaktnimi senzory a LED indikatory (napf. ovladace firem Jung, Gira, ...).

Binarni vstupy lze pouzit bud ve funkci binarniho bezpotencialového vstupu, nebo ve
funkci vyvazeného EZS vstupu (zabezpelovaci technika). Univerzalni vstupy lze pouzit
bud ve funkci binarnich vstupl, nebo ve funkci analogovych vstupld pro pfipojeni
odporoveého teplotniho Cidla. Analogovy vstup je urCen pro pfipojeni odporovych teplotnich
Cidel. Binarni vystupy jsou urCeny pouze pro pfipojeni indikacnich LED (se spole¢nou
katodou).

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny odnimatelnymi konektory s volnymi vodici.

Z boc¢ni ¢asti modulu (naproti konektorim) je pfistupna signalizaéni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Pro teplotni Cidla Pt1000, Ni1000, KTY81-121, a &idla TC a TZ (termistor NTC12k)
modul provadi pfepocet a linearizaci naméfené hodnoty pfimo na teplotu. Pro jiné typy
odporovych snimacl (v rozsahu 0 az 160 kQ) se musi pfepocet na teplotu provést az na
urovni uzivatelského programu v CPU (modul pfedava hodnotu €idla v kQ, rozliSeni 10 Q).

_<B ClB . CommEKatode| |[Comm anode
blue GND @F
£ \—c * ¥ oreen DO8 @FF| || =2
(E Outputs pink D07 @&F| -— T [ L)
1—$ I Inputs g|vlack DO6 @F| —pH= g
% & ug'elyt DOS g ||
= |VIOIE —D—H—'L _D_H_’L
E //cca 100 mm | > |vetiow gg; | || o
| e 501 5| ‘S| Sk
- —4
red  +PW & -
| max. 55 mm Plack e optionPNP  option NPN
ciB
age| bals t°c_ t°C
£ o] halanced | £ e s
E = T %uo MODULE CE red DIl - & ' o :
ME i e I ot D2 2 g2 d |2
E [ 1230 |2iE LOAD: 65mA BNP S ;;ﬁm DIa - EE =
B liolet DIs & Dk &
Zlorey  DI6 & l =g
Z |black pifAaI7 - ER
pink DIfAIBIZ—" ] Ll o e T e je-=
green  Al9 A
blue GND fgf—#~F " s e e e
Obr. 3. 157 Nahled a zapojeni C-IT-0908S
Tab. 3.39 Zakladni parametry C-IT-0908S
Binarni vstupy Univerzalni vstupy, Analogové vstupy
Pocet 6 Pocet univerzalnich vst. |2
Volitelny typ vstupu Spinaci kontakt Volitelny typ Binarni, vyvazeny, Pt1000,
(0..>1,5kQ / 1..<0,5kQ), univerzalnich vstup( Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
nebo vyvazeny EZS 121, odpor 160kQ
(1x2k2, 2x1k1) Poclet analogovych vst. |1
Galvanické oddéleni Ne Volitelny typ Pt1000, Ni1000, NTC12kQ,
Binarni vystupy analogoveého vstupu KTY81-121, odpor 160kQ
Pocet, typ 8, pro buzeni LED Rozliseni 0.1°C/10Q
Maximalni vyst. Proud | 3 mA Pfresnost 0,5%
Otevreny kolektor PNP Perioda obnoveni Al typicky 5s
max. napéti 27V Galvanické oddéleni ne
Galvanické oddéleni |ne
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Napajeni Univerzalni vstupy, Analogové vstupy
Napajeni a 24V (27 V) ze sbérnice Binarni vstup Spinaci kontakt (0..>1,5kQ /
komunikace CiB 1..<0,5kQ)
Jmenovity odbér 30 mA Vyvazeny EZS vstup | Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
Maximalni odbér 65 mA Pt1000 —90 + +320 °C
Provozni a instalaéni podminky Ni1000 —60 + +200 °C
Pracovni teplota 0++70°C NTC 12kQ —40 + +125°C
Skladovaci teplota -25++85 °C KTY81-121 55+ +125 °C
Stupen kryti IP IEC IP10B Odporovy vstup 0 + 160kQ
529 Rozméry a hmotnost
Kategorie prepéti Il (dleCSN EN 60664) Rozméry max. 55 x 26 x 16mm
Stupen znecisténi 1 (dle CSN EN 60664) Hmotnost 79
Pracovni poloha Libovolna Instalace
Druh provozu Trvaly Typ Pod kryt zafizeni
Pfipojeni Paskovy vodi¢ 0.15mm? (CIB),

odnimatelné konektory s
volnymi vodi¢i 0.14 mm?/10cm

ALARM ALARM
e T —
Sk TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e } . e 4 INx e - e T & INx
5 GND 7 GND

Obr. 3. 158 Jednodus$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 159 Dvojité vyvazeny EZS vstup

3.39.1. Konfigurace

Mastaveni binarnich wstupi

[ DI1 : MywaZeny wstup (zabezpefovacka) [
[ DIZ ; WywaZens wstup (zabezpetovacka) B
[ DI3: WywaZens wstup (zabezpecovacka) [
[ DI4: WywaZeny wstup (zabezpefovacka) [
[w DIS : WywaZeny wstup (zabezpefovacka) [ Msktup ma dvojité wyewaZeni
[w DIG; WywaZens wstup (zabezpetovacka) [v Wstup ma dwvojité wevaZeni
[ DI7 ; WywaZens wstup (zabezpecovacka) [
[ DIS ; WywaZens wstup (zabezpecovacka) [
Prodlesa wyhodnoceni dioubhéha stisku 0,7 =
Mastaveni analogowsich wskbupi
AL7, AIS - Twp wstupu |Ni1EIEIIII Will=1,617 j Filtrace wstupu 0,0 -
A19 : Typ vstupu MiL000 W100 = 1,617 | Filtrace wstupu 0,0 2
o K | X zrusit |

Obr. 3.160 Konfigurace modulu
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U modulu jsou vstupni svorky DI/AI7 a DI/AI8 sdilené pro binarni a analogoveé vstupy
(binarni a analogové zafizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho
soucasné pouzit ve funkci binarniho vstupu. Z hlediska konfigurace jsou analogové
vstupy rozdéleny do dvou skupin, 2+1. V prvni skupiné jsou vstupy Al7 a Al8, ve druhé
skupiné je samostatné vstup AI9. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zafizeni vdech jednotek.

Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tp"955
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 161 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W100 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)
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Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty dasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup 3

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

3.39.1. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 8*DI ,EZS

- zarizeni 2, vystupni, 8*DO

- zarizeni 3, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 4, vstupni, 2*AT (vstup AI7, AIS8)
- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (vstup AI9)

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostifedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony I8 v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Ip|n_il zapis <||.|E'nlia|s‘||Swru:lnrk::|“|.|‘!'n|:us..|fr|:|f=.|k::|‘||Hvl.'ua:lnvl:nta
EIDT_IM : TMI_CIET1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
DI TCIB_CITO3_DI g MI_CIBT_(M~1D1 _IN~D ER4/4
= STAT TCIB_CITOS_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT $00
OUF? :BOOL | MI_CIBT_IN~IDA_IN~STAT~OUF? %RA0 i
VLD? :BOOL ]| MI_CIBT_IN™IDT_IN™STATWLD7 %R81 1]
OUFg :BOOL | MI_CIBT_IN~ID1_IN-STAT~OLFS %Ra.z2 n
VLDE :EBOOL g ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STATLD8 %RA3 ]
OUF9 :BOOL g || MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~0OUFS %RE.4 n
VLD9 :EBOOL ] MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT/LD3 %RA5 ]
=&l TCIB_CITO9 A MI_CIB1_IN~ID1_IN"AI
Al7 - REAL ap | MI_CIBT_IN~ID1 _IN=A1AI7 %RF3 i
AlB :REAL ]| MI_CIBT_IN™IDT_IN™aAl~A18 %RF13 1]
Al9 :REAL g | MI_CIBT_IN™ID1_IN=A19 ZRF17 i
EID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0UT MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT $00
= DO : TCIBE_DOS MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT~DOs $00
DO1 :BOOL [5f MI_CIB1_DUT~ID1_0UT~D0s~D01 R0 ]
DO2 :BOOL [Sf MI_CIB1_OUT~ID1_aUT~D0s~D02 XR211 n
DO3 :BOOL [5f MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s~D03 ERaA1.2 ]
DO4 :BOOL [Sf MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s~D04 %RaA1.3 1]
DOS :BOOL 5% MI_CIE1_OUT~ID1_0UT~D0s~D05 R4 i
DO6 :BOOL [Sf MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s~D0E XRA15 1]
DO7 :BOOL [5f MI_CIE1_OUT~ID1_0UT~D0z~DO7 XRAE n
DO8 :BOOL [Sf MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s~D08 ERA7 ]

Obr. 3.162 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

| DI | STAT | Al | Al9
DI - stav binarnich vstupa, kratké pulsy, dlouhé pulsy, tamper (32x typ bool)
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKx - kratky puls (do log. 1) na vstupu DIx

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na vstupu DIx
TAMPERX - ,tamper” stav EZS vstupu x

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| - | - |VLD9|OUF9 | VLD8 | OUF8 | VLD7 | OUF7 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

Alx - hodnota analogovych vstupu (2x typ real) [°C],[kQ]
Al7 - hodnota analogového vstupu Al7
Al8 - hodnota analogového vstupu Al8
Al9 - hodnota analogového vstupu Al9 (1x typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).

Vystupni data

| DOs |
DOs - stav binarnich LED vystupu (8x typ bool)
| DO8 | DO7 | DO6 | DO5 | DO4 | DO3 | DO2 | DO1 |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0
DOx - hodnota binarniho LED vystupu DOx

3.39.2. Specifika modulu

Pro spravnou ¢innost modulu v CIB siti je vyZzadovano, aby verze firmware v modulu
nadfazeného CIB mastera MI2-01M / M12-02M byla alespon v1.6 (a vysSi) !!
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3.40. C-JC-0006M

Modul je ur€en pro ovladani zaluziovych nebo roletovych elektrickych pohont. Miaze
ovladat az 6 nezavislych motortd s oddélenymi vinutimi pro ovladani sméru chodu. Modul
obsahuje 6 dvoijic releovych vystupu, s funkci blokovani sou¢asného sepnuti obou vystupl
jedné dvojice. Modul souCasné automaticky zajistuje vkladani tzv. reverzacni prodlevy pfi
pozadavku zmény sméru chodu motoru. Jednotlivé vystupy umoznuji lokalni manualni
ovladani tlaCitky na modulu. Mechanické provedeni odpovida ,rozvadéfovému® 4M
designu pro montaz na U listu.

Vzhledem k vyS$Simu odbéru obsahuje modul 2 moZzZnosti napajeni. Bud je napajen
pfimo z CIB linky, nebo je napajen z externiho zdroje. V pfipadé napajeni modulu pfimo
z CIB linky je nutné dodrzet celkové maximalni zatizeni CIB linky (viz. kap.2.3 Napajeni
CIB sbérnice). Pokud je zatizeni linky prekroceno, musi byt moduly C-JC-0006M napajeny
z externiho zdroje (dojde tim k odleh&eni CIB linky).

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni na napajeni) se rozsviti zelena RUN LED.
Pokud je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Aktivace
jednotlivych releovych vystupl je signalizovana svitem pfislusné zelené LED.

v /2
L <3 \
230 VAC N T M)
N PE ¢ ¥
o] T . E—— PE i
o J4WT
o I SOMFY
H Zaluziovy pohon
I"‘ lA lﬂ?lAd'-\SlAF' ?V\ﬁ:’ B"ll'H ‘ﬁi B6
IR EHBEEIHENHHENE
| | | |
[ -E O X —@ v —@ v
C-JC-0006M RUN
oonrs @ — o @—
HW ADDRESS 19AE DO1 DO2
MANUAL (@ @ )ON|
DO3 DO4 DO5 DO6
—@ v —@ —@ v —@ v
oo @ oown (@— conns @— vony @—
il | | | | | |
g[8y |83 18 H 88 15|8(8 |8
fciTecalcalcalcesTcs D1 Tp2To3losl sl os

Obr. 3. 163 Nahled a priklad zapojeni C-JC-0006M

Tab. 3.40 Zakladni parametry C-JC-0006M

Binarni releové vystupy Binarni releové vystupy
Pocet skupin 6 OSetreni indukt. zatéze |Vnégjsi
Pocet vystupu ve 2 Ochrana proti zkratu Ne
skupiné Galvanické oddéleni Ano
Typ kontaktu Spinaci, pfepinaci Izolani napéti
Spinané napéti Min. 12V, - mezi vystupy a
max. 250V AC, 30V DC vnitfnimi obvody 4000 V AC
Spinany proud Min. 100mA, max. 5A - mezi skupinami 1000V AC
Max. spinany vykon 1250 VA, 90W Mechanicka zivotnost 5 000 000 sepnuti
Doba sepnuti/vypnuti | Typ. 15ms/ 5ms Elektricka zivotnost 100 000 sepnuti
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Napajeni Provozni a instalaéni podminky

Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pracovni teplota -10++55°C
sbérnice CIB Skladovaci teplota -25++70 °C

Externi napajeni 24V DC Stupen kryti IP IEC 529 |IP20B

Maximalni odbér 90 mA Pracovni poloha Svisla

Rozméry a hmotnost Druh provozu Trvaly

Rozméry 93 x 58 x 70mm Instalace Na DIN liStu

Hmotnost 2059 PFipojovaci svorky Sroubové vyjimatelné

Priifez vodi¢u Max. 2.5 mm?

3.40.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZzer projektu (ikona 5 v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsSi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona == v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouZiti ManaZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje Manazer projektu, heslo Zobrazit vSechna zafizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/0O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

Maskaveni binarnich wystupi

Mastaveni blokace Dioiu | Dio1d
Mastaveni blokace DiD2u | Didz2d
Mastaveni blokace 003w | Dio3ad
Mastaveni blokace Dy | Diddd
Mastaveni blokace D05y | D5

Mastaveni blokace D26y | Diad

Reverzacni prodleva

|Nu|u:-véni,l'u:udepnut|' wirskupu

j [ Blokowat manualni reim

|Nu|u:-véni,l'u:udepnut|' wirskupu

j [ Blokowat manualni reim

|Nu|u:-véni,l'u:udepnut|' wirskupu

j [ Blokowat manualni reim

|Nu|u:-véni,l'u:udepnut|' wirskupu

j [ Blokowat manualni reim

|Nu|u:-véni,l'u:udepnut|' wirskupu

j [ Blokowat manualni reim

|Nu|u:-véni,l'u:udepnut|' wirskupu

0,3 =

j [ Blokowat manualni reim

W K

Obr. 3.164

Dialog konfigurace modulu v Manazeru projektu
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Vlastnosti | procesni data
H z7afizeni
Status
B Binarni vystupy
H po1u / DO1d
Mastaveni blokace
Blokovat manualni redim
H pozu / Do2d
Mastaveni blokace
Blokowat manualni redim
H po3u / DO3d
Mastaveni blokace
Blokowat manualni rezim
H Do4u f DO4d
Mastaveni blokace
Blokowat manualni redim
H posu / Dosd
Mastaveni blokace
Blokowat manualni redim
H pos6u [ DOGd
Mastaveni blokace
Blokowat manualni redim

Zmrazeni aktudiniho stavu

O

Zmrazeni aktuglniho stavu

O

Zmrazeni aktudliniho stavu

O

Zmrazeni aktudlniho stavu

O

Zmrazeni aktuginiho stavu

O

Zmrazeni aktudiniho stavu

O

Reverzactni prodleva [s] 0.3
Funkce generavani pulsd na vystupech ]

Obr. 3.165 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

Nastaveni blokace DO

Pro jednotlivé vystupy (dvojice vystupl) lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do
rezimu HALT ma jeho vystupni stav zamrazit, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétniho vystupu
(dvojice vystupu) v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani vystupu povolené
vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka MANUAL CONTROL na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlaCitek u jednotlivych vystupl meénit jejich stav. DalSim stiskem tlacitka MANUAL
CONTROL zhasne indikaéni LED ON a dojde ke zruSeni reZzimu manualniho ovladani.
Vystupy jsou pak ovladany podle pozadavku z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz
signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

Reverzacni prodleva
Pfi poZadavku na zménu sméru pohybu motoru modul automaticky zafazuje reverzaéni

prodlevu, béhem které jsou oba dva vystupy jedné dvojice vypnuté. Reverzacni prodleva
se zadava v rozsahu 0.01+2.55 a pfredstavuje Casovou prodlevu v rozsahu 10ms+2.55s.
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Funkce generovani pulstii na vystupech

Pro potfeby generovani kratkého pulsu na Zaluziovych vystupech (natoCeni Zaluzie) je
uréena funkce generovani pulsl. Pfi aktivované funkci a zapsani nenulové hodnoty do
vystupni proménné PDx je aktivovan generator pulsu na zaluziovém vystupu. Ten reaguje
na nabéznou hranu na prislusné proménné DOxu/DOxd, od které je vygenerovan puls

pfedepsané délky na odpovidajicim Zaluziovém vystupu.

Pokud je hodnota v proménné PDx nulova, pfipadné pokud neni funkce konfiguracné

aktivovana, reaguje zaluziovy vystup dle stavu proménnych DOxu/DOxd.

Tato funkce je dostupna od FW modulu C-JC-0006M verze 1.2 a vyssi !!!

3.40.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 3 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni,

- zarizeni 2, vystupni, 12*DO

zarizeni 3, vystupni

vyS8i11t

1*STAT (status)

PULSE, dostupne pro FW v1.2 a

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V (ikona 0l v horni nastrojové list€). V projektech pro novéjsi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Struktura dat

|l:|p|n_l,'l zapis

¥ Alias Y| Svorka ‘| Abs. /délka*| Hodnota

wD1
wD2
wD3
wD4
wWD5
wD6

DO0Tu
DO1d
D02u
Do2d
DO3u
DO3d
DO4u
DO4d
DO5u
DO5d
DOGu
DO6d

EID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IM
= STAT  TCIB_CJC_STAT
-BOOL
cBOOL
-BOOL
cBOOL
-BOOL
-BOOL
ManMode
=ID1_0UT : THMI_CIB1_ID1_0UT MI_CIB1_0OUT~IDT1_0OUT
= DOs :TCIE_CIC

-BOOL
cBOOL
-BOOL
cBOOL
:BOOL
-BOOL
cBOOL
-BOOL
cBOOL
-BOOL
cBOOL
-BOOL

Obr. 3.166

(BOOL

MI_CIB1_IN~ID1_IN
MI_CIB1_IN~ID1_IN~5TAT
&) MI_CIBT_IN™ID_IN™STAT D1
&) MI_CIBT_IN™ID1_IN~GTAT D2
] MI_CIBT_IN™ID_IN~STAT D3
&) MI_CIBT_IN™ID1_IN~GTAT ~WD4
] MI_CIBT_IN™ID1_IN~STAT D5
] MI_CIBT_IN™ID1_IN~STAT D6
&) MI_CIBT_IN™ID1_IN~STAT~ManMode

MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT~DOs
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D01u
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~D0s~D01d
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D02u
[S MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~D0s~D02d
[® MI_CIE1_0UT~ID1_0UT~D0:~003u
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~003d
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~D0s~D04u
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D04d
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~D0s~D05u
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D05d
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~D0s~D0Eu
[5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D0Ed

ZR4.0
%R4.1
ZR4.2
%R4.3
ZR4.4
ZR45
*%R4.B

*R5.0
%R5.1
*R5.2
%R5.3
*%R5.4
*R5.5
*%R5.E
*R5.7
*%RE.0
*#RE.1
%RE.2
*RE.3

$00
$00

o o o o o o o

£0000
$0000

o o o o o o o o oo oo

Struktura predavanych dat pro Manazer projektu
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-8 _p0_IN - TCIE CJC 0006M (K
- STAT  TCIE CIC STAT
~dp] WD1 BOOL
dp| WD2 BOOL
-dp] WD3 BOOL
-dp| WD4 BOOL
dp| WD5S BOOL
-dp| WDB BOOL
~gp] ManMode EOOL
-8 _p0_OUT - TCIE CJC 0008M_OUT
E-DOs : TCIE CIC

~[ D01 EOOL
~[% DD1d  EOOL
~[% DD2u EOOL
-[% DD2d EOOL
~[% DD3u EOOL
-[% DD3d EOOL
[ DD4u EOOL
[ DD4d EOOL
[ DDSu  EOOL
[ DDSd  EOOL
[ DOBu  EOOL
[ DDBd EOOL
~[SPD1 - USINT
~[S PD2 - LUSINT
~[5 PD3 - LUSINT
-5 PD4 - USINT
~[5 PD5 - LSINT
~[5 PD6 - LSINT

o o o o o oo

o oo oo oo ooooooooooo

Obr. 3.167 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data

|  STAT |
STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
| - [ManMode| WD6 | WD5 | wWD4 | wWD3 | wD2 | wD1 |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0
WDx - reverzacni prodleva / deaktivacni stav vystupu X

Pokud je pfiznak WDx nastaven, jsou oba dva vystupy

pfislusné releové dvojice rozepnuté z divodu :

a) Casovani reverzacni prodlevy pfi zméné sméru, nebo

b) deaktivace vystupl pfi pozadavku sepnuti obou vystupt
dvojice soucasné.

ManMode- signalizace rezimu manualniho ovladani binarnich vystupt
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Vystupni data

| DOs | PD1 | PD2 | PD3 | PD4 | PD5 | PD6 |
DOs - hodnota binarnich vystupu (8x typ bool)
| DO4d | DO4u | DO3d | DO3u | DO2d | DO2u | DO1d | DO1u |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
| - | - | - | - |Do6d]|DO6u | DO5d | DO5u |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

DOxu - hodnota binarniho vystupu DOxu (up)
DOxd - hodnota binarniho vystupu DOxd (down)

PDx - délka generovaného pulsu na zaluziovém vystupu x (typ usint) [x 10ms]
Hodnota se zadava v rozsahu 1+255 a predstavuje délku generovaného
pulsu v rozsahu 10ms+2.55s. Pro hodnotu O se puls negeneruje. BlizSi
popis viz.vySe v kapitole Konfigurace modulu, heslo Funkce generovani
pulst na vystupech.

3.40.3. Specifika modulu

Po zapnuti modulu na napajeni (bez komunikace modulu s CIB masterem) je
nastavena defaultni hodnota reverzacni prodlevy, v délce 300ms. Po zkomunikovani
modulu s CIB masterem je tato hodnota pfenastavena podle poZadavku konfigurace
modulu z aplikaéniho programu. Tato hodnota je nasledné platna az do vypnuti napajeni
modulu.
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3.41. C-JC-0201B

Modul je ur€en pro ovladani zaluziového nebo roletového elektrického pohonu. Mize
ovladat jeden motor s oddélenymi vinutimi pro ovladani sméru chodu. Modul obsahuje 2
binarni vstupy pro pfipojeni spinacich tlacditek a 1 dvojici releovych vystupu, s funkci
blokovani sou€asného sepnuti obou vystupl. Modul souasné automaticky zajistuje
vkladani tzv. reverzacni prodlevy pfi pozadavku zmény sméru chodu motoru.

Modul Ize vyuzit pro ovladani pohonu i samostatné (lokalné), bez nutnosti komunikace
s CIB masterem. V tomto rezimu slouzi tlaCitkové vstupy k pfimému ovladani pfipojeného
pohonu. Je tak zachovana ovladatelnost pohonu i bez pfitomnosti CIB mastera.

Modul je mechanicky feSen v provedeni typu “box“ pro montaz do instalacni krabice.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Aktivace
jednotlivych releovych vystupu je signalizovana svitem pfislusné zelené LED.

ClB+—#
ciB- @
/ C-JC-0201B \\
o i 2ALUZIE
S 8- RuN Dots Dot [? 2 '\
N o Oty DOId -Q M fr———
& |GnND1 LA ’_ AN M
l & Jo2 PE
8 |onp2 -
4 \d L=
: \ N °©
PE L
OVLADAC 230 VAC
AY Zauze
Obr. 3. 168 Nahled a zapojeni C-JC-0201B
Tab. 3.41 Zakladni parametry C-JC-0201B
Binarni releové vystupy Binarni releové vystupy
Pocet 1 x 2relé OSetfeni indukt. zatéze |Vnégjsi
Typ kontaktu Spinaci, pfepinaci Ochrana proti zkratu Ne
Spinané napéti Min. 5V, Galvanické oddéleni Ano
max. 300V [zolaéni napéti mezi 4000 V AC
Spinany proud Max. 10A, vystupy a vnitfnimi
min. 100mA obvody
Kratkodobé pfetizeni | Inrush max. 80A Mechanicka Zivotnost 20 000 000 sepnuti
(max. 20ms) Elektricka zivotnost Min. 50 000 sepnuti,
Doba sepnuti/vypnuti | Typ. 15ms / 5ms pro inrush 80A min. 10 000
Max. spinany vykon 4000VA / 384W
Reverzaéni prodleva 10ms + 2.55s
(konfigurovatelna)
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Binarni vstupy Provozni a instalaéni podminky
Pocet 2 Pracovni teplota -10 + +55 °C
Typ Spinaci beznapétovy Skladovaci teplota -256++70°C

kontakt (0/1) Stupen kryti IP IEC 529 |IP20B
Napajeni Pracovni poloha Libovolna
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Druh provozu Trvaly

sbérnice CIB Instalace Do instalaéni krabice
Maximalini odbér 33 mA Pfipojeni CIB, DI Sroubovaci svorkovnice
Rozméry a hmotnost Prifez vodicl Max. 1.5 mm?
Rozmeéry 50 x 50 x 30mm PFipojeni silovych vodi&a | 3 x samostatny vodi¢
Hmotnost 709 Prafez silovych vodi¢t | 1.5 mm?2, délka cca. 80mm

3.41.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZer projektu (ikona 5 v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouziti ManaZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje ManaZer projektu, heslo Zobrazit vSechna zafizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/0O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

Mastaveni binarnich wstupi

Prodleva wyhodnoceni dlouhéba stisku 0,7 = -

Maskaveni bindrnich wystupi

D210 : Mastaveni blokace |Nulu:uvén|',l'u:|depnut|' wysbupu j
021d : Mastaveni blokace |Nulu:uvén|',l'u:|depnut|' wysbupu j
Reverzadni prodieva 0,5 al
o K | X zrusit |
Obr. 3.169 Dialog konfigurace modulu v Manazeru projektu
Vlastnost lF‘ru:n:esnl' data ]
H zZafizeni
H Binarni vstupy
Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku [s] 0.7
H Binarni vystupy
Mastaveni blokace DO1u Zmrazeni aktuglniho stavu
Mastaveni blokace DO1d Zmrazeni aktudlniho stavu
Reverzafni prodleva [s] 0.3
Funkce generovani pulst na vystupech |

Obr. 3.170 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

231 TXV 004 13.01.



CIB JEDNOTKY

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho
vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 171 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Nastaveni blokace DO

Pro jednotlivé vystupy (dvojice vystupl) Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do
rezimu HALT ma jeho vystupni stav zamrazit, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

Reverzaéni prodleva

Pfi poZadavku na zménu sméru pohybu motoru modul automaticky zafazuje reverzaéni
prodlevu, béhem které jsou oba dva vystupy jedné dvojice vypnuté. Reverzacni prodleva
se zadava v rozsahu 0.01+2.55 a pfedstavuje Casovou prodlevu v rozsahu 10ms+2.55s.

Funkce generovani pulsi na vystupech

Pro potfeby generovani kratkého pulsu na Zaluziovych vystupech (natoCeni zaluzie) je
uréena funkce generovani pulst. Pfi aktivované funkci a zapsani nenulové hodnoty do
vystupni proménné PDx je aktivovan generator pulsu na zaluziovém vystupu. Ten reaguje
na nabéznou hranu na pfislusné proménné DOxu/DOxd, od které je vygenerovan puls
prfedepsané délky na odpovidajicim Zaluziovém vystupu.

Pokud je hodnota v proménné PDx nulova, pfipadné pokud neni funkce konfiguracné
aktivovana, reaguje zaluziovy vystup dle stavu proménnych DOxu/DOxd.

Tato funkce je dostupna od FW modulu C-JC-0201B verze 1.2 a vyssi !l

3.41.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 3 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI (+status)
- zarizeni 2, vystupni, 2*DO
- zarizeni 3, vystupni PULSE, dostupne pro FW v1.2 a

vyssit!!

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V (ikona 0l v horni nastrojové list€). V projektech pro novéjsi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje).
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Struktura dat |I:I|:|Injl zapis "|A.Iias*'|Svurka*llhhs.fdélka*qHm:lnuta
EID1_IN : THI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IM 300
= DI :TCIB_BTHWZ CIC MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI $00
DI1 BOOL gl MI_CIBT_IN~IDI_IN~DI~DIN ZR4.0 ]
DIZ :BOOL o] MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~T2 ZR41 ]
CLICK1 :EBOOL ] MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~CLICK1 xR4.2 1]
CLICK2 :BOOL || MI_CIBT_IN~IDI_IN~DI~CLICK2 %R4.3 ]
PRES51 :BOOL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESST ZR44 ]
PRE552 :BOOL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI“PRESS2 ZR45 ]
WD :EBOOL ] MI_CIBT_IN7IDA_IN~DI™WwD %R4.7 ]
=ID1_0UT : THI_CIB1_ID1_0oUT MI_CIB1_0OUT~ID1_0OUT $00
= DOg :TCIB_DOZ CIC MI_CIB1_OUT~ID1_DUT~DO0s 300
DOMu : BOOL [Bf MI_CIE1_0OUT~ID1_0UT~D0s~D0Tu ZRBO ]
DO1d ;. BOOL 5 MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D01d %R51 1]

Obr. 3.172 Struktura predavanych dat pro ManaZzer projektu

=-r8_p0_IN - TCIE CJC 02016 M

E-DI :TCIE_BTHZ CIC

4] DI BOOL

4] DI2 - BOOL

4] CLICK1 - BOOL

4] CLICK2 - BOOL

4] PRESS1 - BOOL

4] PRESS2 - BOOL

4] WD BOOL

=-r8_p0_OUT - TCIE CJC 02016 OUT
=-D0s - TCIE_DOZ_CIC
C L[ D01u - EBOOL

. L[®D01d EOOL

L PDTUSINT 0

o o o o o oo

=

=

Obr. 3.173 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data

. DI |
DI - aktualni stav binarnich vstupu, kratké pulsy, dlouhé pulsy (8x typ bool)
| WD | - |PRESS2|PRESS1|CLICK2|CLICK1| DI2 | DI1 |

Bit v .6 5 4 3 2 A .0
Dix - okamzity stav na binarnim vstupu X
CLICKX - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku) X
PRESSXx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku) X
WD - reverzacni prodleva / deaktivacni stav vystupu

Pokud je pfiznak WD nastaven, jsou oba dva vystupy pfislusné

releové dvoijice rozepnuté z ddvodu :

a) Casovani reverzacni prodlevy pfi zméné sméru, nebo

b) deaktivace vystupl pfi pozadavku sepnuti obou vystupl
dvojice soucasné.

Vystupni data
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| DOs | PD1 |
DOs - hodnota binarnich vystuptd (8x typ bool)
.- ! -1 - [ -] - | - [DOld|DO1u]
Bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
DO1u - hodnota binarniho vystupu DO1u (up)
DO1d - hodnota binarniho vystupu DO1d (down)
PD1 - délka generovaného pulsu na zaluziovém vystupu (typ usint) [x 10ms]

Hodnota se zadava v rozsahu 1+255 a predstavuje délku generovaného
pulsu v rozsahu 10ms+2.55s. Pro hodnotu 0 se puls negeneruje. BlizSi
popis viz.vySe v kapitole Konfigurace modulu, heslo Funkce generovani
pulst na vystupech.

3.41.3. Lokalni rezim modulu

Pokud neni modul obsluhovan (komunikovan) z CIB linky, Ize ho pouZit i samostatné,
ve funkci lokalniho (pfimého) ovladani pohonu prostfednictvim tlacitkovych vstupl DI. Na
kratky stisk tlaCitka reaguje prislusny vystup sepnutim na pevnou dobu 300ms. Na dlouhy
stisk tlaCitka reaguje pfislusny vystup trvalym sepnutim. Naslednym kratkym, nebo
dlouhym stiskem kteréhokoliv tlacitka, dojde k rozepnuti sepnutého vystupu.

Modul do lokalniho rezimu pfechazi automaticky v téchto pfipadech :

- pokud modul neni soucasti CIB instalace, po pfipojeni na napajeni
- pokud modul je soucasti CIB instalace, pfechodem modulu do rezimu HALT

Pokud neni modul po zapnuti napajeni zkomunikovan z CIB mastera, jsou jeho
parametry reverzacni prodlevy a vyhodnoceni dlouhého stisku nastaveny na defaultni
hodnoty (reverza¢ni prodleva 300ms, dlouhy stisk 700ms). Po zkomunikovani s CIB
masterem jsou tyto hodnoty prenastaveny podle pozadavku konfigurace modulu
z aplikaniho programu. Tyto hodnoty jsou nasledné platné aZz do vypnuti napajeni
modulu.

Pfi lokalnim reZimu modulu vstup DI1 ovlada vystup DO1u a vstup DI2 ovlada vystup
DO1d.
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3.42.

C-KY-0001R

C-KY-0001R je sklenény nasténny ovlada¢ s kapacitnimi tlaCitky urCeny pro PZTS
systém. Obsahuje RFID ¢tecku, Cidlo teploty, dva univerzalni vstupy pro pfipojeni dalSich
Cidel teploty (napf. teplota podlahy, venkovni teplota), okenniho kontaktu, vypinace apod.
Umoznuje standardni funkce PZTS systému (dfive EZS) a to zastfezeni, odstrezeni,
rezimy plastové ochrany, bypass cCidel, noCni rezim a dalSi. Zaroven umozni i zobrazit
dalSi informace o stavu objektu, vCetné teplot, energetickych veliCin apod. V bézném
provoznim stavu mize napf. zobrazovat teplotu mistnosti nebo venkovni teplotu a nahradit
tim i interiérovy ovladac vytapéni v dané mistnosti. Sklenéna klavesnice je podsvicena a
intenzitu lze plynule regulovat.

Tab. 3.42 Zakladni parametry C-KY-0001R

Obr. 3. 174 Nahled C-KY-0001R

Displej Interni teplomér

Typ OLED (128x64px) Pocet 1
Ovladaci prvek 16 kapacitnich tladitek Rozsah 0+50°C
RFID ¢tecka RozliSeni 0,1°C
Frekvence 13,56MHz Pfesnost 10,4 °C
Typ karet ISO 14443A, 1SO 15693 Napajeni a komunikace

Univerzalni Al/DI vstupy

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Pocet

2

Maximalni odbér

65 mA

Volitelny typ vstupu

Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,

odpor 100kQ, napétovy
vstup, EZS

Binarni vstup

Spinaci beznapétovy
kontakt

Vyvazeny EZS vstup

Odpor 1x2k2 nebo 2x1k1

Rozméry a hmotnost

Rozméry Max. 123,5 x 81,5 x 32mm
Hmotnost 183 g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota 0+ +50°C

Skladovaci teplota -25++85 °C

Stupen kryti IP IEC 529

IP10B ze zadni strany, IP40

Pt1000 —90 + +320 °C z pfedni strany

Ni1000 —60 + +200 °C Pracovni poloha svisla

NTC 12kQ —40 + +125°C Druh provozu trvaly

KTY81-121 55+ +125 °C Instalace do instalaéni krabice nebo
Odporovy vstup 0 + 100kQ panelu

Napétovy vstup 0+2V Pripojeni Sroubovaci svorkovnice,
Presnost +1°C vodi¢ max. 1.5mm?
Perioda obnoveni Al | typicky 5s
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POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.42.1. Displej modulu a ovladaci klavesnice

Na displeji modulu je zobrazeno az 6 ikon (ICONS), Cas (TIME) a dva fadky 16-ti
mistného textu zarovnaného na stfed (TEXT1 a TEXT2). Ikony se nastavuji bitové, podle
nasledujici tabulky.

ICONS.x hodnota symbol

0

1

-Ef-E

/ICONS

2 CB &

~_ Teco a.s. | - R

| C-KY-0001R | C

odl 1

m~
- -
| —

g ]I

1 T 5 1
\TEXT1 \TEXT2

Obr. 3. 175 Uvodni obrazovka displeje Obr. 3. 176 Tabulka ikon
Modul se ovlada pomoci 16 kapacitnich tlacitek, u kterych je detekovan kratky a dlouhy

stisk. Prodleva dlouhého stisku je nastavitelna v konfiguraci modulu, stejné tak jako
zvukova odezva na stisk.

<

13

3
6 A
9

14

v

15

2
4 5
8

* 0| #

11 10 12 16

Obr. 3. 177 Tlacitka klavesnice a jejich kody

3.42.2. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni na modulu se provadi vybérem pfisluSného zatrzitka
zafizeni.
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Ve starSim konfiguraénim nastroji, Manazer projektu, neni modul podporovan!!!

“ B Zarizeni

Vybér znakové sady

Prodleva diouheho stisku [5]

Zvukova odezva na stisk

Al status

H Interni teplomér
Offset teploty [5C]
Casova konstanta filtru [s]

H Digitalni vstupy
Typ DI1 Binarni vstup

[ =
=

ST RO

Typ DI2 EZS vstup jednoduse vyvaieny

H analogové vstupy O
=

Obr. 3.178 Dialog konfigurace modulu v 1/0 Configuratoru

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu.

Zvukova odezva na stisk

Volba zapnuti zvukové odezvy na stisk tlaCitka a detekci RFID tagu.

Prodleva dlouhého stisku

Pro tlaCitka modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na jednotlivych vstupech.
Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude aktivace binarniho vstupu
DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho vstupu krat$i nez tato

zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK). Hodnota prodlevy (T press)
se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS ‘ -

Obr. 3. 179 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku
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Offset teploty
Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.
Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Yo = T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Typ DI vstupu

Vybér typu vstupu :
Binarni vstup
EZS vstup jednoduse vyvazeny
EZS vstup dvojité vyvazeny

ALARM ALARM
e ) e
o TAMPER K J k1 TAMPER
e | . e 7 INX [ [ —r TTe—e—7 INx
/ TAMPER
% GND ot © GND

Obr. 3. 180 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 181 Dvojité vyvazeny EZS vstup

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+2Vv

Vybér znakové sady

Dosud neimplementovano.
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3.42.3. Struktura predavanych dat

"Vlastnosti  Procesni data |

#H r8_pl_IN: TOIB_C_KY_OD01R_IN

BUTTON : BYTE
H RF CODE: TCIB_RFID
1 BYTE
1 BYTE
1 BYTE
1 BYTE
1 BYTE
1 BYTE
1 BYTE
1 BYTE
H b1:TCB_ckvoo0i1R_DI

DI1: BOOL

DIZ : BOOL

CLICK_DI1: BOOL

CLICK_DIZ : BOOL

PRESS_DI1 : BOOL

PRESS_DI2 : BOOL

TAMPER.1 : BOOL

TAMPER.2 : BOOL
THERM : REAL
H STAT:TCIB_CKY0D01R_STAT

OUFT : BOOL

VLDT : BOOL

OUF1: BOOL

VLD1 : BOOL

OUF2 : BOOL

VLDZ2 : BOOL

]
(1]
[
(3]
gl
(3]
6]
7

B r8_p1_0UT: TOB_C_KY_0001R_OUT

SETT : BYTE

ICONS : BYTE

TIME : INT

TEXT1: STRING[18]
TEXT2 : STRING[18]

FEREEE BEEEEERE EEaEaaaaas aaEaaaaEs =

Alias

Poznamka

Obr. 3.182 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
Vstupni data
| BUTTON | RF CODE | DI [ THERM | STAT | A1 | A2 |
BUTTON - stisk tlaCitka (typ byte)
| - | CLICK |PRESS] BUTT
Bit 7 .6 .5 3 2 A .0

BUTT - kod stisknutého tlacitka (1 + 16)

PRESS - dlouhy stisk tla¢itka (do log. 1)

CLICK - kratky stisk tlacitka (do log. 1)
RF_CODE[] - RFID kod (typ 8*byte)
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Dl - aktualni stav binarnich vstup(, kratké pulsy, dlouhé pulsy, tamper stavy
(8x typ bool)

‘TAMPERZ‘TAMPERI‘PRESSZ‘PRESSl‘CLICKZ‘CLICKl‘ DI2 | DI1 \
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKXx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

TAMPERX - tamper stav EZS vstupu x

THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| - | - ] vLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 | VLDT | OUFT |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFT - preteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teploméru

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Vystupni data

| SETT | ICONS | TIME \ TEXT1 \ TEXT2 \
SETT - nastaveni modulu (typ byte)
|- ] - ] KEYBOARD | BUZZ | BACKL |

Bit T .6 5 4 3 2 A .0
BACKL - aktivace podsviceni displeje
BUZzZ - aktivace zvukové signalizace

KEYBOARD - intenzita podsviceni klavesnice, 0 + 10 tj. 0 + 100%, s
krokem 10%

TIME - Cas (11:23 —»1123) ,(typ int)
TEXT1 - 1. fadek textu, (typ string délky 16 znaku)
TEXT2 - 2. fadek textu, (typ string délky 16 znaku)
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3.43.

C-KY-0901R

Modul C-KY-0901R je sklenény nasténny ovlada¢ s OLED displejem a kapacitnimi
tlaCitky. Primarné je uren pro uzivatelské ovladani nabijeci stanice elektromobilt. Dale
modul obsahuje RFID ¢tecku, Cidlo teploty, signalizacni RGB LED a dva univerzalni vstupy
pro pfipojeni dalSich Cidel teploty. Sklenéna klavesnice je podsvicena a intenzitu Ize

plynule regulovat.

Tab. 3.43 Zakladni parametry C-KY-0901R

Obr. 3. 183 Nahled C-KY-0901R

Displej Interni teplomér

Typ OLED (128x64px) Pocet 1

Ovladaci prvek 8 kapacitnich tlagitek Rozsah -20 ++70 °C
RFID étecka Rozliseni 0,1°C
Frekvence 13,56MHz Pfesnost 10,4 °C

Typ karet ISO 14443A, ISO 15693 Napajeni a komunikace

Univerzalni Al/DI vstupy

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Pocet

2

Maximalni odbér

85 mA

Volitelny typ vstupu

Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,

odpor 100kQ, napétovy
vstup, EZS

Rozméry a hmotnost

Rozméry

Max. 148 x 108 x 40mm

Hmotnost

220 g

Binarni vstup

Spinaci beznapétovy
kontakt

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota

-20++70 °C

Vyvazeny EZS vstup

Odpor 1x2k2 nebo 2x1k1

Skladovaci teplota

-25 + +85 °C

Stupen kryti IP IEC 529

IP10B ze zadni strany, IP40

Pt1000 —90 + +320 °C z pfedni strany

Ni1000 —60 + +200 °C Pracovni poloha svisla

NTC 12kQ —40++125°C Druh provozu trvaly

KTY81-121 55+ +125 °C Instalace do instalaéni krabice nebo
Odporovy vstup 0 + 100kQ panelu

Napétovy vstup 0+2V Pripojeni Sroubovaci svorkovnice,
Presnost +1°C vodi¢ max. 1.5mm?2
Perioda obnoveni Al | typicky 5s
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POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.43.1. Displej modulu a ovladaci klavesnice

Na displeji modulu je zobrazeno az 8 ikon (ICONS), jeden 16-ti mistny (TEXT1) a dva 8-
mi mistné texty (TEXT2 a TEXT3), zarovnané na stfed. Ikony se nastavuji bitové, podle
nasledujici tabulky.

ICONS.x hodnota

.0 1

aib 1

i
[l
ICONS a 2 -
-- |:| n i Eﬁﬁs "u"lGl---l 3 1 i
 C-KY-0901R | =
\ 5 1 rv
| \\start\ H \Etup | o | D)
IrEXT1 lrExT2 \TEXT3 ! ' .
Obr. 3. 184 Uvodni obrazovka displeje (s kédy ikon) Obr. 3. 185 Tabulka ikon

Modul se ovlada pomoci 8 kapacitnich tlaCitek, u kterych je detekovan kratky a dlouhy
stisk. Prodleva dlouhého stisku je nastavitelna v konfiguraci modulu, stejné tak jako
zvukova odezva na stisk.

Obr. 3. 186 TlacCitka klavesnice a jejich kody
Pod klavesnici je pak umisténo 13 indikacnich RGB LED.

0

12 4
1
> ¢
o 13
= A\ F
9

2 5
8
V4 7 6%

0

Obr. 3. 187 Indika¢ni RGB LED a jejich kody
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Indika¢ni RGB LED mohou pracovat v 5 rliznych rezimech a mohou svitit az 7 barvami
(viz. kapitola Vystupni data modulu dale).

3.43.2. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona = v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni na modulu se provadi vybérem pfisluSného zatrzitka
zafizeni.

Ve starSim konfiguraénim nastroji, Manazer projektu, neni modul podporovan!!!

' H ZaFizeni

Wybér znakove sady

=T
ol

Prodleva dlouheho stisku [s]
Zvukova odezva na stisk
Al status O
H Interni teplomér
Offset teploty [*C] 0
Casovd konstanta filtru [s] 1
H Digitalni vstupy
Typ DI1 Binarni vstup
Typ D12 EZS vstup jednoduze vyvaieny
H Analogové vstupy [l
H
B

Obr. 3.188 Dialog konfigurace modulu v 1/0 Configuratoru

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu.

Zvukova odezva na stisk
Volba zapnuti zvukové odezvy na stisk tlaCitka a detekci RFID tagu.
Prodleva dlouhého stisku

Pro tlaCitka modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na jednotlivych vstupech.
Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude aktivace binarniho vstupu
DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho vstupu kratdi nez tato
zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK). Hodnota prodlevy (T press)
se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.
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<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 189 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Offset teploty
Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.
Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Yo = T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Typ DI vstupu

Vybér typu vstupu :
Binarni vstup
EZS vstup jednoduSe vyvazeny
EZS vstup dvojité vyvazeny

ALARM ALARM
e ) T
2k2 TAMPER KT J 1K1 TAMPER
o— | @ T S INx 1 I;—F\‘Hﬁz INx
/ TAMPER
% GND . © GND

Obr. 3. 190 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 191 Dvojité vyvazeny EZS vstup

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
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NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C

OV100k (0 + 100kQ)

0+2V

Vybér znakové sady

Dosud neimplementovano.

3.43.3. Struktura predavanych dat

Vlastnosti Procesni data |

Alias Poznamka
2 r8_p0_IN: TCIB_C_KY_0901R_IN

BUTTONS : BYTE

H RF_CODE: TCIB_RFID
[0] : BYTE
[1] : BYTE
[2] : BYTE
[3] : BYTE
[4] : BYTE
[5] : BYTE
[6] : BYTE
[7] : BYTE

H p1:TCIB_CKYos01R_DI
DI1 : BOOL
DI2 : BOOL
CLICK_DI1 : BOOL
CLICK_DIZ : BOOL
PRESS_DI1:BOOL
PRESS_DI2 : BOOL
TAMPER 1 : BOOL
TAMPER2 : BOOL

H STAT: TOB_CKY0901R_STA
OUFT : BOOL
YLDT : BOOL
OUF1 : BOOL
YLD1 : BOOL
QUF2 : BOOL
YLD2 : BOOL

THERM : REAL

1alial b 2l d) 2l 4} ah e 2] al).2) ab o) 2k 21 SIS 4 a1 4 212} 2o} SI 4

B r8_p0_0UT:TCIB_C_KY_0S01R_

SETT : BYTE

B LED : TCIB_CKY0901R_LED
MODE : BYTE
COLCR : BYTE

ICONS : BYTE

TEXT1 : STRING[16]

TEXT2 : STRING([E]

TEXT3 : STRINGS]

=]

BREEEE @

Obr. 3.192 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
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Vstupni data

IBUTTONS| RF CODE | DI | STAT | THERM | Al | A2 |

BUTTONS - stisk tlaCitka (typ byte)

| - | CLICK [PRESS] BUTT |
Bit v .6 .5 4 3 2 i .0
BUTT - kod stisknutého tlacitka (1 + 8)
PRESS - dlouhy stisk tlacitka (do log. 1)
CLICK - kratky stisk tlaCitka (do log. 1)

RF_CODE[] - RFID kod (typ 8*byte)

Dl - aktualni stav binarnich vstupd, kratké pulsy, dlouhé pulsy, tamper stavy
(8x typ bool)

‘TAMPERZ‘TAMPERl‘PRESSZ‘PRESSl‘CLICK2‘CLICKl‘ DI2 \ DI1 \
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKXx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

TAMPERX - tamper stav EZS vstupu X

STAT - stavovy byte analogovych vstupt (8x typ bool)

| - | - | VvLD2 [ OUF2 | VLD1 | OUF1 | VLDT | OUFT |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFT - pretecCeni/podtecCeni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teploméru

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Vystupni data

| SETT | LED | ICONS | TEXT1 | TEXT2 | TEXT3 |
SETT - nastaveni modulu (typ byte)
- 1 - ] KEYBOARD | BUZZ | BACKL |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0
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BACKL - aktivace podsviceni displeje

BUzZZ - aktivace zvukové signalizace

KEYBOARD - intenzita podsviceni klavesnice, 0 + 10 tj. 0 + 100%, s
krokem 10%

LED.MODE - ovladani RGB LED (typ byte)

| NUMB | FUNCTION |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

FUNCTION - rezim LED
0 - vSe vypnuto
1 - bar graf, postupné se rozsvécuji LED 1+13
2 - blikani, periodicky blika zvoleny pocCet LED
3 - rotace, aktivni jedna LED rotujici ve sméru
hodinovych rucicek
4 - logo, aktivni logo (LED 13)

NUMB - pocet aktivnich LED (1+13)

LED.COLOR - barva LED (typ byte), LED mohou svitit az v 7 pfeddefinovanych barvach,
viz. barevna paleta na nasledujicim obrazku

Obr. 3. 193 Barevna paleta

ICONS - aktivace zobrazeni ikon na displeji (typ byte), mapovani ikon na displeji
viz. kapitola Displej modulu vyse

TEXT1 - 1. fadek textu, (typ string délky 16 znaku)
TEXT2 - 2. fadek textu, (typ string délky 8 znaku)
TEXT3 - 3. fadek textu, (typ string délky 8 znaku)
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3.44. C-LC-0202B

Modul je ur€en pro spinani 2 vykonovych zatézi (spotfebiCl), pfedevsim svételnych
zdroja, s vysokym kratkodobym nabéhovym proudem. Modul obsahuje 2 binarni vstupy
pro pfipojeni spinacich tlaCitek a 2 releoveé vystupy.

Modul Ize vyuzit pro spinani zatézi i samostatné (lokalné), bez nutnosti komunikace
s CIB masterem. V tomto rezimu slouzi tlacCitkové vstupy k pfimému ovladani zatézi. Je
tak zachovana ovladatelnost zatézi i bez pfitomnosti CIB mastera.

Modul je mechanicky feSen v provedeni typu “box“ pro montaz do instalacni krabice.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Aktivace
jednotlivych releovych vystupu je signalizovana svitem pfislusné zelené LED.

ClB+—@
ciB- -
/ C-LC-0202B \
S |[ciB+ NO1
S JCB cin pot o2 \':g
S |jon DO1
S [lenD1 @0 o @ 1
S [|o2 1
& S [fenDp2 nozO
\\ / o H1 | H2
0 L —e
OVLADAC
: § SVETLA N A *—
PE
TL1 TL2 230 VAC
Obr. 3. 194 Nahled a zapojeni C-LC-0202B
Tab. 3.44 Zakladni parametry C-LC-0202B
Binarni releové vystupy Binarni releové vystupy
Pocet 2 OSetfeni indukt. zatéZe | Vnéjsi
Typ kontaktu Spinaci Ochrana proti zkratu Ne
Spinané napéti Min. 5V, Galvanické oddéleni Ano
max. 300V IzolaCni napéti mezi 4000 V AC
Spinany proud Max. 16A, vystupy a vnitfnimi
min. 100mA obvody
Kratkodobé pretizeni | Inrush max. 165A Mechanicka zZivotnost | 5 000 000 sepnuti
(max. 20ms), Elektricka zivotnost Min. 25 000 sepnuti,
Inrush max. 800A (max. pro inrush 165A min. 20 000
20ps)
Doba sepnuti/vypnuti | Typ. 10ms / 5ms
Max. spinany vykon 4000VA / 384W

TXV 004 13.01

248




C-LC-0202B

Binarni vstupy Provozni a instalaéni podminky
Pocet 2 Pracovni teplota -10 + +55 °C
Typ Spinaci beznapétovy Skladovaci teplota -256++70°C

kontakt (0/1) Stupen kryti IP IEC 529 |IP20B
Napajeni Pracovni poloha Libovolna
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Druh provozu Trvaly

sbérnice CIB Instalace Do instalaéni krabice
Maximalini odbér 50 mA Pfipojeni CIB, DI Sroubovaci svorkovnice
Rozméry a hmotnost Prifez vodicl Max. 1.5 mm?
Rozmeéry 50 x 50 x 30mm PFipojeni silovych vodi&a | 4 x samostatny vodi¢
Hmotnost 509 Prafez silovych vodi¢d | 1.5 mm?2, délka cca. 80mm

3.44.1. Konfigurace

C-LC-DZ02B
Mastaveni binarnich wstupi

Prodieva wyhodnoceni dlouhéha stisku 0,7 Y

Mastaveni binarnich wystupd

D21 Mastaveni blokace |2mrazenl’ aktuélniho skawvu j

D0Z : Mastaveni blokace |2mrazenl’ aktuélniho skawvu j

o OK | X zruzit |

Obr. 3.195 Konfigurace modulu

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 196 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Nastaveni blokace DO

Pro jednotlivé vystupy (dvojice vystupu) lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do
rezimu HALT ma jeho vystupni stav zamrazit, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.
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3.44.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 2 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI
- zarizeni 2, vystupni, 2*DO

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni VIV v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 0l v nastrojove listé.

Struktura dat |I:Iplnjl zapis ‘Tlhlias‘qSvurka‘q.ﬁhs.!délka‘qHudnuta
HIDI1_IN : TMI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IM $00
=-DI :TCIB_BTH_DI2 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI $00
DIl BOOL s | MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~TI %R4.0 0
DIZ :BOOL | MI_CIBT_IN™IDT_IN~DI~DI2 %R41 0
CLICK1 :BOOL g ] MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~CLICK] %R4.2 0
CLICKZ2 :BOOL s ] MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI~CLICk2 %R4.3 0
PRESS51 :BOOL s MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS1 %R4.4 0
PRESS2 :EBOOL g | MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS2 %R4.5 0
=HID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0oUT MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT $00
= D0Og :TCIE_DOZ MI_CIB1_0OUT~ID1_DUT~DO0Ds $00
DO1 ;. BOOL S MI_CIB1_0UT~D1_0UT~D0s~D01 %R5.0 0
DOZ :BOOL S MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s~D02 %R51 0

Obr. 3.197 Struktura predavanych dat

Vstupni data

. D |
DI - aktualni stav binarnich vstupu, kratké pulsy, dlouhé pulsy (8x typ bool)
| - | - |PRESS2|PRESS1|CLICK2|CLICK1| DI2 | DI1 |
Bit g .6 5 4 3 2 1 .0
DIx - okamzity stav na binarnim vstupu X
CLICKXx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku) X

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku) X

Vystupni data

| DOs |

DOs - hodnota binarnich vystupt (8x typ bool)

-1 -7 -7 -1 -1 - |Do2] Dot |
Bit 4 .0 5 4 .3 2 A .0

DO1 - hodnota binarniho vystupu DO1
DO2 - hodnota binarniho vystupu DO2
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3.44.3. Lokalni rezim modulu

Pokud neni modul obsluhovan (komunikovan) z CIB linky, Ize ho pouzit i samostatné,
ve funkci lokalniho (pfimého) ovladani zatézi prostfednictvim tladitkovych vstupl DI. Na
kratky stisk tlaCitka reaguje pfislusny vystup zménou svého stavu (ZAP/VYP). Na dlouhy
stisk tlaCitka vystup nereaguije.

Modul do lokalniho rezimu pfechazi automaticky v téchto pfipadech :

- pokud modul neni soucasti CIB instalace, po pfipojeni na napajeni
- pokud modul je soucasti CIB instalace, pfechodem modulu do reZzimu HALT

Pokud neni modul po zapnuti napajeni zkomunikovan z CIB mastera, je jeho parametr
pro vyhodnoceni dlouhého stisku nastaven na defaultni hodnotu, 700ms. Po
zkomunikovani modulu s CIB masterem je tato hodnota pfenastavena podle pozadavku
konfigurace modulu z aplikaéniho programu. Tato hodnota je nasledné platna az do
vypnuti napajeni modulu.

Pfi lokalnim rezimu modulu vstup DI1 ovlada vystup DO1 a vstup DI2 ovlada vystup
DO2.
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3.45. C-OR-0008M

Modul obsahuje 8 releovych vystupu. Kazdy vystup je osazen prepinacim kontaktem.
Jednotlivé vystupy umoziuji lokalni manualni ovladani tlaitky na modulu. Mechanické
provedeni odpovida ,rozvadéfovému®“ 6M designu pro montaz na U listu.

Vzhledem k vyS$Simu odbéru modul obsahuje 2 moZnosti napajeni. Bud je napajen
pfimo z CIB linky, nebo je napajen z externiho zdroje 24V DC. V pfipadé napajeni modulu
pfimo z CIB linky je nutné dodrzet celkové maximalni zatizeni CIB linky (viz. kap.2.3
Napajeni CIB sbérnice). Pokud je zatizeni linky pfekroeno, musi byt moduly C-OR-
0008M napajeny z externiho zdroje (dojde k odlehceni CIB linky).

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika.

L e g —— Hl H2 H3  Hé
24V DC
Ll ——— et~ — L
| 230 VAC
CB+ — - - N

o R %

| |
| | = |
D DD DD DDLD D F@@@@@@@@@
A1 | A2 AY | M| A | AG|A7| AD | A9 | B |8 |B) | B4 |85 | B A @9 | B | |
B[8[2T8]9(3(317]8| | [BUOYR[9[2 ¢ [E[IEYE
o || ‘ ||
C-OR-0008M RUN pot Doz
® [ ]
I W AZDRLES “9AC
| MANUAL CONTROL (il |
® ® L ] ® ® ® :
i \ IR

8508 3303 08 | | 828 5T 008 [aTEae
DDDDDDDDD | [ BDDDDDDDD

C
| | | | | | | | | | |

9D | 00|20 | 90 |00 | 9w

230 VAC

H3 HE H7 HE HZ H10 H11 H12 H13 H14 H15 H16

Obr. 3. 198 Nahled a zapojeni C-OR-0008M

Tab. 3.45 Zakladni parametry C-OR-0008M

Binarni releové vystupy Binarni releové vystupy

Pocet 8 Galvanické oddéleni Ano

Vystupl ve skupiné 1 Izolaéni napéti

Typ kontaktu Prepinaci (NO / NC) - mezi vystupy a

Spinané napéti Max. 300V AC/DC vnitfnimi obvody 4000 V AC
Min. 5V - mezi kontakty 1000 V AC

Spinany proud Min. 100 mA Mechanické Zivotnost Min. 20 000 000 sepnuti
Max. 16 A pro NO Elektricka Zivotnost Min. 50 000 sepnuti
Max. 10 A pro NC

Doba sepnuti 15 ms

Doba rozepnuti 5ms

Ochrana proti zkratu Ne

OsSetreni induktivni Vnéjsi (RC ¢len, dioda,

zatéze varistor)
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Napajeni Provozni a instalaéni podminky
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pracovni teplota -10++55°C
sbérnice CIB Skladovaci teplota -25++70 °C
Externi napajeni 24V DC Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
Maximalni odbér 160 mA Pracovni poloha Svisla
Rozméry a hmotnost Druh provozu Trvaly
Rozméry 90 x 58 x 105mm Instalace Na DIN liStu
Hmotnost 3109 PFipojovaci svorky Sroubové
Priifez vodicu Max. 4 mm?2

3.45.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v komplexnim nastroji 1/0 Configurator (ikona ==
v menu Nastroje).

= H Zarizeni

H Status
Detekce externiho napajenr
H Bindrni vystupy
H po1
Mastaveni blokace Zmrazeni aktualniho stavu
Blokovat manualni rezim O
H po2
Mastaveni blokace Zrmrazeni aktuadlniho stavu
Blokowvat manuaini rezim O
B po3
Mastaveni blokace Zmrazeni aktualniho stavu
Blokovat manualni refim O
H po4
Mastaveni blokace Zmrazeni aktualniho stavu
Blokovat manualni reZim O
H D05
Mastaveni blokace Zmrazeni aktualniho stavu
Blokovat manualni refim O
H poe
Mastaveni blokace Zmrazeni aktualniho stavu
Blokovat manualni rezim O
H po7
Mastaveni blokace Zmrazeni aktualniho stavu
Blokowvat manuaini rezim O
H pos
Mastaveni blokace Zmrazeni aktualniho stavu
Blokovat manualni refim O
H Obecné
Mastavit vystupy na konci cyklu sbérnice O

Obr. 3.199 Konfigurace modulu

Detekce externiho napajeni

Aktivace detektoru externiho napdjeni modulu, na svorkach 24V DC. Pfitomnost
externiho napdjeni je nasledné signalizovana ve stavové proménné modulu
STAT.ExtPower. Detektor je podporovan pro HW verze modulu 1.0.0.0 a vySSi a souCasné
pro FW verze 3.0 a vysSi. Pro niz§i HW verze a niz8i verze FW neni funkce podporovana.
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Nastaveni blokace DO

Pro jednotlivé vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétniho vystupu
v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualini ovladani vystupu povolené vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka MANUAL CONTROL na
modulu. Soucasné dojde k rozsviceni Zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlaCitek u jednotlivych vystupd meénit jejich stav. DalSim stiskem tlaCitka MANUAL
CONTROL zhasne indikacni LED ON a dojde ke zruSeni reZzimu manualniho ovladani.
Vystupy jsou pak ovladany podle pozadavkl z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz
signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.ManMode.

Nastavit vystupy na konci cyklu sbérnice

Pomoci této volby je umoznén synchronizovany zapis vystupl vS§ech modulu, které jsou
osazeny vramci jedné CIB linky. Bez zapnuté volby akceptuje modul zapsany stav
vystupu okamzité, po jejich pfijeti (asynchronné proti ostatnim modulim na CIB lince).

3.45.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 2 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vystupni, 8*DO

Pfedavana data jednotlivych zafizeni modulu jsou vélenéna do struktur, které jsou
patrné v komplexnim nastroji I/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Ehg] r4144 p1IN : TCIE_C_OR_0002M
. Edp] STAT : TCIB_COR_STAT
& ExtPower :BOOL
4] ManMode : BOC

El PowerErr : E
= [ r4144_p1_OUT : TCIE_C_

& DOs : TCIB_DOS
-[® DO1
- [ DO2
- DO3
-[% D04
[ DOS5
[ D06
[ DOT
-[% D08

[ TR o TR o TN o T ol T T e TR o T il |

mmmm o m
o O O O O O O

—_ 1

Obr. 3.200 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

| STAT |

STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)

| PowerErr|[ManMode |ExtPower| - | - | - | - | -

Bit A .6 5 A4 3 2 A .0

PowerErr - pokles napajeciho napéti pod hodnotu zaruCeného sepnuti
releovych vystupt DO
ManMode - signalizace rezimu manualniho ovladani binarnich vystupu
ExtPower - signalizace externiho napajeni modulu (ze svorek POWER
24V DC). Tento pfiznak je podporovan pro HW verze modulu
1.0.0.0 a vysSi (a FW verze 3.0 a vySsi).

Vystupni data

| DOs |
DOs - hodnota binarnich vystuptd (8x typ bool)
| DO8 | DO7 | DO6 | DO5 | DO4 | D03 | DO2 | DO1 |
Bit v .6 5 A4 3 2 A .0

DOx - hodnota binarniho vystupu DOx
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3.46. C-OR-0011M-800

Modul obsahuje 11 releovych vystupl. Kazdy vystup je osazen spinacim kontaktem.
Jednotlivé vystupy umoziuji lokalni manualni ovladani tlaitky na modulu. Mechanické
provedeni odpovida ,rozvadéfovému®“ 6M designu pro montaz na U listu.

Vzhledem k vyS$Simu odbéru modul obsahuje 2 moZnosti napajeni. Bud je napajen
pfimo z CIB linky, nebo je napajen z externiho zdroje. V pfipadé napajeni modulu pfimo
z CIB linky je nutné dodrzet celkové maximalni zatizeni CIB linky (viz. kap.2.3 Napajeni
CIB sbérnice). Pokud je zatizeni linky pFfekro¢eno, musi byt moduly C-OR-0011M
napajeny z externiho zdroje (dojde tim k odlehCeni CIB linky).

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni na napajeni) se rozsviti zelena RUN LED.
Pokud je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika.

Z1 22 Z3 24

PE

230 VAC
+24 'V

oV

ClB+ ——
CiB-

—L

o« e
LT [[F Ll =

DDDDDDDDLD
[AL | A2 | A3 | M4 AS | G| AT | AB | A9 |
[sTatelel [s1alele]
EEEEEEEEEEEEEEEEE
X
C-OR-0011M-800 RUN DO1 | DO2 D03 | DO4
o0 [ IR J
] MANUAL CONTROL (@ @)ON |
|
[ J [ J [ J (N [ J
DOS5 DO6 DO7 DO8 DO9 DO10 DO11
ETEN e W
Mol lclalealalalalol o1 02 T 03 T o4 105 T o6 I o7 I oa T 0o |
WAV AV ONVAVAY WAV AV VAV VY
]

Obr. 3. 201 Nahled a zapojeni C-OR-0011M-800

Tab. 3.46 Zakladni parametry C-OR-0011M-800

Binarni releové vystupy Binarni releové vystupy
Pocet 11 Galvanické oddéleni Ano
Vystupl ve skupiné 1 Kratkodobé pretizeni Max. 800A (max. 200ps)
Typ kontaktu Spinaci Max.165A (max. 20ms)
Spinané napéti Max. 300V AC/DC, Izolaéni napéti

Min. 5V - mezi vystupy a
Spinany proud Max. 16A, min. 100mA vnitfnimi obvody 4000 V AC
Spinany vykon Max. 4000VA, - mezi kontakty 1000 V AC

Max. 384W Mechanicka zivotnost Min. 5 000 000 sepnuti
Doba sepnuti 10ms Elektricka zivotnost Min. 100 000 sepnuti
Doba rozepnuti 5ms OSetreni induktivni Vnéjsi (RC ¢len, dioda,
Ochrana proti zkratu Ne zatéze varistor)
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Napajeni Provozni a instalaéni podminky
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pracovni teplota -10++55 °C
sbérnice CIB Skladovaci teplota -25++70 °C
Externi napajeni 24V DC Stupeni kryti IP IEC 529 |1P10B
Maximalni odbér 180 mA Pracovni poloha Svisla
Rozméry a hmotnost Druh provozu Trvaly
Rozméry 90 x 58 x 105mm Instalace Na DIN listu
Hmotnost 390g PFipojovaci svorky Sroubové
Prarez vodicu Max. 4 mm?

3.46.1. Konfigurace

C-OR-0011M-800 £

Maskaveni bindrnich wystupi

Maskaveni blokace Di1-DoZ2

Mastaveni blokace DO3-DO4
Mastaveni blokace DG
Mastaveni blokace Do
Mastaveni blokace D7
Mastaveni blokace DOg-DOQ

Maskaveni blokace D210-DO011

|Zmrazen|' aktualniho skawvu

j [ Blokowat manualni reim

|Zmrazen|' aktualniho skawvu

j [ Blokowat manualni reim

|Zmrazen|' aktualniho skawvu

j [ Blokowat manualni reim

|Zmrazen|' aktualniho skawvu

j [ Blokowat manualni reim

|Zmrazen|' aktualniho skawvu

j [ Blokowat manualni reim

|Zmrazen|' aktualniho skawvu

j [ Blokowat manualni reim

|Zmrazen|' aktualniho skawvu

j [ Blokowat manualni reim

W CK

X zrusic |

Obr. 3.202 Konfigurace modulu

Nastaveni blokace DO

Pro jednotlivé vystupy (dvojice vystupu) Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do
rezimu HALT ma jeho vystupni stav zamrazit, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho oviadani konkrétniho vystupu
(dvojice vystuptl) v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani vystupu povolené
vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlacitka MANUAL CONTROL na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlacitek u jednotlivych vystupd meénit jejich stav. DalSim stiskem tlaitka MANUAL
CONTROL zhasne indikacni LED ON a dojde ke zruSeni rezimu manualniho ovladani.
Vystupy jsou pak ovladany podle pozadavkl z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz
signalizovana ve stavove proménné modulu STAT.ManMode.
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3.46.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 2 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)
- zarizeni 2, vystupni, 11*DO

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostiedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat ||:I|:|In_l;l zapis "lAIias <'|S!.rl:nka"|.|MJ::.J'délka"|Hl:ldm:lta
EIDT_IN : TMI_CIBT_IDT_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN $00
= STAT :TCIB_COR_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT $00
ManMode :BOOL | MI_CIB1_IN=ID1_IN~STAT “Mantode %R4E a
PowerErr : BOOL &) | MI_CIB1_IN~IDT_IN~STAT “PawerEn ZR47 0
=ID1_0UT : THMI_CIE1_ID1_0UT MI_CIB1_0UT~ID1_0UT $0000
= D0Os :TCIB_DO1T MI_CIB1_0OUT~ID1_0UT~DO0s $0000
DO1 :BOOL [5 MI_CIE1_OUT~ID1_0UT~D0s~D a1 %RA5.0 a
DO2 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s™D02 A5 a
D03 :BOOL [5 MI_CIET_OUT~ID1_0UT~DOs~D03 %R8.2 a
DO4 :BOOL [5 MWI_CIBE1_OUT~ID1_0UT~D0s~D04 %ZRA5.3 a
DOS :BOOL [5 MI_CIET_OUT~ID1_0UT~DOs~D05 %R5.4 a
DO6 :BOOL [5 MI_CIBE1_OUT~ID1_0UT~D0s~D0R %RA5.5 a
DO7¥ :eOOL = MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s~D07 %RA5.E 1]
DO& :BOOL [5 MI_CIET_OUT~ID1_0UT~D0s~D08 %R5.7 a
D09 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~D0s™D09 %RE.0 a
DO10 :BOOL [5 MI_CIE1_OUT~ID1_OUT~DOs~D010 %RE a
DO11 :BOOL [5 MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s™D011 %RAE.2 a

Obr. 3.203 Struktura predavanych dat

Vstupni data
| STAT |
STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
|PowerErr|[ManMode| - | - | - | - [ - | -
Bit g .6 5 A4 3 2 A .0

ManMode- signalizace rezimu manualniho ovladani binarnich vystupt
PowerErr - pokles napajeciho napéti pod hodnotu zaru¢eného sepnuti
releovych vystupt DO

Vystupni data
\ DOs |
DOs - hodnota binarnich vystupt (8x typ bool)
| DO8 | DO7 | DO6 | DO5 | DO4 | DO3 | DO2 | DO1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
| - | - 1 -1 -1 - |po11|D0O10| DO9 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

DOx - hodnota binarniho vystupu DOx
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3.47. C-OR-0202B

Modul obsahuje 2 releové vystupy s pfepinacim kontaktem a 2 analogové/binarni
vstupy. Vstupy umoznuji pfipojeni teplotnich snimacl, nebo bezpotencialovych spinacich
kontaktl. Modul je mechanicky feSen v provedeni typu “box“ pro montaz do instalacni
krabice.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Indikacni LED
DOx signalizuji stav binarnich vystupa.

Tab. 3.47 Zakladni parametry C-OR-0202B

Univerzalni vstupy Al/DI
Cle N L [Poget 2
Volitelny typ vstupu Binarni, vyvazeny (EZS),
I Pt1000, Ni1000, NTC12kQ,
A ] oo, KTY81-121, odpor 160kQ
[ W] it W zzonmesus fﬂé@” Binarni vstup Spinaci beznapétovy
TTTT] e 2  ANALOGIDIGTAL NPT oY = kontakt
. | . TYPE: CORG202B r @ Vyvazeny EZS vstup Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
H AI|1 ORDER No.: TXN 133 02 | . Pt1000 90 = +320 °C
1 DO1 i
e L e
C H CIB LOAD: max. 50 mA ~ 40 =+ + °
L 1 —®
E o4 Bﬁz* 2 KTY81-121 55+ +125 °C
sre 2 room e | /ka Odporovy vstup 0 + 160kQ
' ' 7 230VAC | Rozligeni 0.1°C/10Q
] Presnost? 0,5%
Perioda obnoveni Al typicky 5s
Obr. 3. 204 Nahled C-OR-0202B Galv. oddéleniod CIB | ne
Binarni vystupy DO
Napajeni Podet 2
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pocet vystupu ve 1
sbérnice CIB skupiné
Maximalni odbé&r 50mA Typ vystupu relé, pfepinaci kontakt
Galvanické oddéleni Ne Spinané napéti max-s?;(/)ov AC/DC
Rozméry a hmotnost min.
Hmotnost 70 g max. 10A pro NC
Provozni a instalaéni podminky min. 100mA
Pracovni teplota -10 + +55 °C Instalace : . -
Skladovaci teplota 25+ +70 °C o do instalacni krabice
Stupen kryti IP IEC 529 | IP20B gr|ROJen| (d:l"B Al/DI sroubi\;am S\;OFKOVHICG
Pracovni poloha libovolna rurez vodicu max. 1.0 mm
Druh provF())zu trvaly Pfipojeni silovych vodi€l | 6 x vodi¢ CY
Priifez silovych vodi€d | 2.5 mm?, délka 90mm
1 Pro odpory vétsi nez 50kQ roste chyba méfeni.
ALARM ALARM
- — e
ko TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
o | | . T i INx e—— F—e— |—""» i INX
GND GND

Obr. 3. 205 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 206 Dvojité vyvazeny EZS vstup
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3.47.1. Konfigurace

C-OR-DZ02B [

Maskaveni binarnich wstupl

[ DI : WywaZeny wstup (zabezpecovacka) [

[w DIZ 1 \ywaZeny wstup (zabezpefovacka) [ Msktup ma dvojité wywaZeni

Maskaveni analogoyych wsbupl

A1 : Typ wstupu |F‘I:1IZIIIIIII Wion = 1,385 j Filtrace wstupu 0,0 :l
A1Z ¢ Twp wstupu PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0] =

Mastaveni binarnich wwstupd

D21 Mastaveni blokace |2mrazenl’ aktualniho skawvu ﬂ

D0z 1 Mastaveni blokace |2mrazenl’ aktualniho skawvu ﬂ

o OK | X zruzit |

Obr. 3.207 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguraéniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vSech jednotek.

Vyvazeny vstup

ZatrZzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavoveé).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu
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Zadanim nenulové hodnoty gasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

_ Yia T+X
o= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup }
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Nastaveni blokace DO

Pro jednotlivé vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat.

3.47.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status AI)

- zarizeni 2, vstupni, 1*AT (analogovy vstup 1)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AT (analogovy vstup 2)

- zarizeni 4, vstupni, 2*DI

- zarizeni 5, vystupni, 2*DO

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat |I:I|:|Injl zapis 1“|:ﬂnli.=_|s '“|Svurka‘||ﬁ.hs_!délka"|Hudnula
HIDT_IN : TMIO_CIB1_ID1_IM MIO_CIB1_IN~ID1_IN
= STAT :TCIB_AlIZ STAT MIO_CIB1_IN~ID1_IN™STAT
OUF1 :EOOL || MID_CIBT_IN™IDT_IN™STAT~OUR ZR144.0
YLD1 EBOOL || MIO_CIBA_IN™IDA_IN~STAT LD ZR1441
OUF2 :EOOL | MID_CIB1_INTID1_IN~STAT~0OUF2 ER144.2
YLD2 :BOOL || MIO_CIB_IN™IDI_IN~STAT LD 2 ER144.3
All  REAL || MIO_CIBT_IN~IDT_IN~AI %RF145
AlZ2  REAL || MID_CIBT_IN~IDT_IN~al2 %RF149
=Dl TCIB_DI2T MIO_CIB1_IN~ID1_IN~DI
DIl BOOL | MID_CIBT_IN~IDT_IN~DI~DI %R153.0
DI2 - BOOL o || MIO_CIBT_IN~IDA_IN~DI~DI2 %R1531
TAMPER1 :BOOL || MIO_CIBT_IN~IDT_IN™DI~TAMPERT %R153.4
TAMPERZ :BOOL || MIO_CIBA_IN~ID1_IN~DI~TAMPERZ %R1535
=ID1_0UT : TMIO_CIB1_ID1_0OUT MIO_CIB1_0OUT~ID1_0UT
= D0s : TCIB_DOZ MIO_CIB1_OUT~ID1_0UT~D0s
DO1 :BOOL [S MIO_CIBT_OUT~ID1_0UT~DO0s~D01 %R184.0
D02 :BOOL [Sf MID_CIBT_OUT~ID1_0UT~D0s~D02 %R1541

Obr. 3.208 Struktura predavanych dat
Vstupni data
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| STAT | All | Al2 \ DI \

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| - | - | - | - [vVLD2]|OUF2]| VLDl | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUF1 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1
OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).
DI - stav binarnich vstupd, signalizace ,tamper” stavu EZS vstuptd (8x typ bool)
[ - | - [TAMPER2[TAMPER1] - | - [ D12 [ D11 |
Bit v .6 .5 4 3 2 A .0
DIl - okamzity stav binarniho vstupu DI1 / alarm EZS vstupu 1
DI2 - okamzity stav binarniho vstupu DI2 / alarm EZS vstupu 2

TAMPERL1 - tamper stav EZS vstupu 1
TAMPER?2 - tamper stav EZS vstupu 2

Vystupni data

|  DOs |

DOs - hodnota binarnich vystuptd (8x typ bool)

- -7 - [ - [ - ] - [D0o2]DO1 |
Bt 7 6 5 4 3 2 1 .0

DO1 - hodnota binarniho vystupu DO1
DO2 - hodnota binarniho vystupu DO2
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3.48. C-0OS-0808M

Modul obsahuje 8 binarnich vstupl a 8 tranzistorovych vystupu. Vystupy jsou primarné
ureny pro pfimé fizeni az dvou krokovych motord. Variantné lze tranzistorové vystupy
pouzit i jako bézné binarni vystupy, pfipadné je mozno na vystupech aktivovat vystupni

pulz

né Sifkovou modulaci (PWM).

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika. Stavy jednotlivych
vstupu/vystupl jsou signalizovany indikaénimi LED. Jednotlivé vystupy umozniuji lokalni
manualni ovladani tlaitky na modulu.

Tab. 3.48 Zakladni parametry C-OS-0808M

L1

24V DC

ClB+

11

| A2 | A3 | A4 | A5 | AB | || |
Z o=
(=] a [a]

DIGITAL INPUTS

D11 D2 DI3 Di4 D5 D& DI7 D8

| B2 | B3 | B4 | BS
e | @

DIGITAL INPUTS

RUN

ON(" @) MANUAL CONTROL |

DO1 D02 DO3 DO4 STATA STATB DO5 DO6 DO7 DO8

C-0S-0808M

ADR 19AE

a) KMB AUKM

L&

Binarni vstupy

Pocet

8 (ve skupiné 3+5)

Vstupni napéti pro log.0 |-5+ +5V DC
Vstupni napéti pro log.1 |+15 + +30V DC
Vstupni proud pfilog.1 |5 mA (pfi 24V)
Zpozdéni sepnuti/rozep. | 5ms

Binarni vystupy

Pocdet

8 (ve skupiné 4+4)

Funkce vystupa?

8x binarni vystup / 2x Fizeni
krokového motoru / 8x
PWM vystup?®

Rezim provozu?

bipolarni / unipolarni

Spinané napéti

8 + 32V DC (viz. napéti L2

v obrazku)

Spinany proud vystupu

max. 2A

Spinany proud skupiny

< 6A (pfi teploté okoli 25°C)
< 4A (pfi teploté okoli 50°C)

Bipolarni rezim

- typ vystupniho prvku

- zbytkovy proud

- doba sepnuti/rozepnuti
- ochrana proti zkratu

(viz. zapojeni KMA v obrazku)
poloviéni H mustek

max. 2mA

typ. 1.6 /0.6 us

ano

Unipolarni rezim

- typ vystupniho prvku

- zbytkovy proud

- doba sepnuti/rozepnuti
- ochrana proti zkratu

- napéti pro vinuti krok.
motoru

(viz. zapojeni KMB v obrazku)
otevieny kolektor

max. 0.1mA
typ. 20/ 20 us
ne

3 + 32V DC (viz. napéti UKM v

obrazku)

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota -10 + +55 °C
Skladovaci teplota -25++70°C
Stupen kryti IP IEC 529 [IP20B

L2+
L2

-UKM

8-32VDC

Ob

3-32vDC

r. 3.209 Nahled a zapojeni C-OS-0808M

Napajeni

Napajeni a komunikace

24V (27 V) ze sbérnice CIB

Max.

odbér 85 mA

Rozméry a hmotnost

Rozméry

70 x 90 x 63 mm

Hmotnost

142 g

Kategorie prepéti

Il (dleCSN EN 60664)

Stupen znedisténi

1 (dle CSN EN 60664)

Pracovni poloha

Svisla

Instalace

Na DIN listu

Pfipojovaci svorky

Sroubové, vyjimatelné

Prirez vodicu

Max. 2,5 mm?

1) mozné kombinace funkci viz. kapitola Konfigurace

2) vystupy ve funkci DO jsou pevné nastavené do unipolarniho rezimu,
vystupy ve funkci krokovych motorti a PWM vystupt maji rezim konfiguraéné
volitelny, V ramci jedné skupiny vystupl (4+4) musi byt rezim shodny pro

vSechny vystupy.

3) 8 PWM vystupt je podporovano od FW v.1.2 (ve skupinach 2+2+4). Pro
niz8i verze FW modul podporuje jen 2 PWM vystupy
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POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.48.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZzer projektu (ikona % v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouziti ManaZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje Manazer projektu, heslo Zobrazit vsechna zafizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

Zatim nepodporovano !

Obr. 3.210 Dialog konfigurace modulu v Manazeru projektu

rz Konfigurace =B ﬂhj
Viastnosti | Procesni data ]
H zaFizeni
C_OS_OSOSM H Binarni vstupy/vystupy
H O
_:-: ’ 1 mocut - B Krokowy servopohon B
TECO .. Refim fizeni unipolérni jednofazové s pinym krokem
Advanced Automation N Minimalni rychlost [pulz/s] 20
Maximalni rychlost [pulz/s] 1000
Maximalni zrychleni [pulz/s 2] 120
Maximalni zpomaleni [pulzfs2] 120
Rampy zrychlenifzpomaleni pohybu aktivni
Prodejce Teco a.5. Blokace manuéiniho rezimu oviadani O
Produktovd fada FOXTROT B pwM vystupy 1 + 4
Cislo produktu 3396 PWM perioda [us] 1000
Objednaciislo  TXN 13396 Rezim fizeni PWM vystupd unipolarni
H pwHM vystupy 1 + 2
Pulz PWM1 je aktivni v drovni log. 1
[+ Modul povolen HW adresa: | 9695 Pulz PWM2 je aktivni v drovni log, 1
H PWHM vystupy 3 + 4
B Pulz PWM3 je aktivni v Grovni log. 1
0 1,23 4|56 7|8 9/|10/11 12 13 14 15|16 17 Pulz PWM4 e aktivni v tirovni log. 1
‘ L H PWHM vystupy 5+ 8 O
UloZit | Napovéda | Zrugit

Obr. 3.211 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

U modulu jsou vystupni svorky DOn sdilené pro vice funkci modulu. Pokud je vystup
nakonfigurovan pro obsluhu krokového servopohonu, nelze ho souéasné ovladat ve
funkci binarniho vystupu. Pokud je vystup nakonfigurovan jako PWM vystup, nelze ho
soucasné ovladat ani ve funkci fizeni krokového servopohonu, ani ve funkci binarniho
vystupu.

Podle nakonfigurované funkce vystupu (podle povoleného zafizeni) jsou pak
pristupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguraniho dialogu.

Funkce fizeni krokového servopohonu A je realizovana na vystupech DO1 + DO4,
funkce Fizeni krokového servopohonu B je realizovana na vystupech DO5 + DO8. Funkce
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vystupu PWM1 je realizovana na vystupu DO1, ...... , funkce vystupu PWMS je realizovana
na vystupu DO8.

3.48.1.1. Konfigurace binarnich vstupt / vystupt

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tp"955
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3.212 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Nastaveni blokace

Pro binarni vystupy lze nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpojit).

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupu v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualini ovladani binarnich vystupl povolené
vzdy.

Vrezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka Manual Control na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni zluté indikacni LED ON. Poté je mozno stisky
tlacitek u jednotlivych vystupl ménit jejich stav. DalSim stiskem tlaitka Manual Control
zhasne indikacni LED ON a dojde ke zru$eni reZimu manualniho ovladani. Binarni vystupy
jsou pak ovladany podle pozadavku z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz
signalizovana ve stavové proménné MCn.STAT.MAN.

3.48.1.2. Konfigurace krokovych servopohonu
Rezim Fizeni

Rizeni krokového servopohonu miize probihat v nékolika rezZimech. Stavy vystupd jsou
popsany v nasledujicich tabulkach.

- unipolarni jednofazové fizeni s plnym krokem
- unipolarni dvoufazové fizeni s plnym krokem
- unipolarni fizeni s polovicnim krokem
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- bipolarni jednofazove fizeni s plnym krokem
- bipolarni dvoufazové fizeni s plnym krokem

- bipolarni fizeni s polovi¢nim krokem

Nastaveni vystupl pro unipolarni jednofazové fizeni s plnym krokem (rezim 16)

Krok Vystupy
DO1 DO2 DO3 DO4
DO5 DO6 DO7 DO8
1 1 0 0 0
2 0 1 0 0
3 0 0 1 0
4 0 0 0 1
Nastaveni vystupl pro unipolarni dvoufazové fizeni s plnym krokem (rezim 20)
Krok Vystupy
DO1 DO2 DO3 DO4
DO5 DO6 DO7 DO8
1 1 1 0 0
2 0 1 1 0
3 0 0 1 1
4 1 0 0 1
Nastaveni vystupl pro unipolarni fizeni s poloviénim krokem (rezim 32)
Krok Vystupy
DO1 DO2 DO3 DO4
DO5 DO6 DO7 DOS8
1 1 0 0 0
2 1 1 0 0
3 0 1 0 0
4 0 1 1 0
5 0 0 1 0
6 0 0 1 1
7 0 0 0 1
8 1 0 0 1
Nastaveni vystupl pro bipolarni jednofazové fizeni s plnym krokem (rezim 17)
Krok Vystupy
DO1 DO2 DO3 DO4
DO5 DO6 DO7 DO8
1 + — — -
2 — + - —
3 — - + —
4 — - - +
Nastaveni vystupu pro bipolarni dvoufazové fizeni s plnym krokem (rezim 21)
Krok Vystupy
DO1 DO2 DO3 DO4
DO5 DO6 DO7 DO8
1 + + - -
2 - + + -
3 - - + +
4 + - - +
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Nastaveni vystupu pro bipolarni fizeni s polovi€énim krokem (rezim 33)

Krok Vystupy
DO1 DO2 DO3 DO4
DO5 DO6 DO7 DO8
1 + - — -
2 + + - —
3 — + - —
4 - + + —
5 — - + —
6 - - + +
7 - - - +
8 + — — +

Minimalni rychlost

Minimalni rychlost je nejnizsi rychlost, s jakou je zahajovan pohyb osy pfi zrychlovani
z nulové rychlosti, nebo dokon€ovan pohyb pfi brzdéni osy az do zastaveni. Rychlost Ize
nastavit v rozsahu 5 + 10000 [puls/s]. Nastavenou hodnotu Ize zménit pfikazem (11).

Maximalni rychlost

Maximalni rychlost je nejvySSi povolena rychlost, jakou lze zadat jako parametr
pohybového pfikazu. Rychlost Ize nastavit v rozsahu 5 + 10000 [puls/s].

Maximalni zrychleni

Maximalni zrychleni je nejvétSi povolené zrychleni, jaké lze zadat jako provozni
zrychleni. Tato hodnota slouzi také jako vychozi hodnota provozniho zrychleni. Zrychleni
Ize nastavit v rozsahu 5 + 240 [puls/s?]. Nastavenou hodnotu provozniho zrychleni Ize
zmeénit pfikazem (12).

Maximalni zpomaleni

Maximalni zpomaleni je nejvétsi povolené zpomaleni, jaké lze zadat jako provozni
zpomaleni. Tato hodnota slouzi jako vychozi hodnota provozniho zpomaleni i
maximalniho zpomaleni pro okamzité zastaveni pohybu. Zpomaleni Ize nastavit v rozsahu
5 + 240 [puls/s?]. Hodnoty obou téchto parametr(i Ize zménit nezavisle na sobé piikazem
(13 a 14).

Rampy zrychleni/zpomaleni pohybu

Timto parametrem Ize nastavit, zda se zmény rychlosti motoru maji provadét skokové
(rampy jsou neaktivni), nebo plynule podle zadanych hodnot zrychleni/zpomaleni (rampy
jsou aktivni). Aktivaci ramp lze zménit pfikazem (9).

Blokace manualniho rezimu ovladani

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétniho
krokového motoru v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualni ovladani povolené vzdy.

Vrezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlaCitka Manual Control na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni Zluté indikaéni LED ON. Pokud je motor v pohybu,
dojde k jeho okamzitému zastaveni. Poté je mozno stisky tlaCitek u jednotlivych vystupu
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ménit jejich stav. DalSim stiskem tlaitka Manual Control zhasne indikacni LED ON a
dojde ke zruSeni reZimu manualniho ovladani (pfipadny pfedchozi pohyb motoru nebude
obnoven). Aktivita manualniho rezimu je téz signalizovana ve stavové proménné
MCn.STAT.MAN.

Popis moznosti modulu pfi fizeni krokového servopohonu je popsano dale v kapitole
Popis chovani obsluh krokového servopohonu.

3.48.1.3. Konfigurace PWM vystupt

PWM vystupy jsou konfigurovatelné po skupinach (2 + 2) + 4. Nastaveni periody a
rezimu fizeni je spolecné pro celou skupinu, nastaveni aktivity pulzu je pak volitelné pro
kazdy vystup samostatné.

Pokud jsou nékteré vystupy nakonfigurované ve funkci binarnich vystupt a nékteré ve
funkci PWM vystupl, musi mit PWM vystupy nastaven unipolarni rezim Ffizeni (dle
binarnich vystupu).

Perioda PWM vystup

Spole¢nou periodu PWM vystupl Ize zadat v rozsahu 10 + 1 000 000 [us] (100kHz +
1Hz).

Rezim fizeni PWM vystupt

Spolecny rezim PWM vystupt Ize volit v unipolarnim, nebo bipolarnim rezimu.

Pulz PWMn je aktivni

Pro kazdy PWM vystup |ze samostatné nastavit, s jakou polaritou chceme vysilat pulzy.
Pokud vybereme variantu v drovni log.1, pak uroven vilastniho pulzu je log.1 a klidova
uroven je log.0. Pokud vybereme variantu v drovni log.0, je tomu naopak.

3.48.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 8*DI/8*DO

- zarizeni 2, vstup/vystupni, motor A (osa krokoveho motoru A)
- zarizeni 3, vstup/vystupni, motor B (osa krokoveho motoru B)
- zarizeni 4, vystupni, 2*PWM (pwm vystupy PWM1-PWM2)
- zarizeni 5, vystupni, 2*PWM (pwm vystupy PWM3-PWM4)
- zarizeni 6, vystupni, 4*PWM (pwm vystupy PWM5-PWMS8)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V (ikona 0l v horni nastrojové list€). V projektech pro novéjsi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/0 Configurator (ikona == v menu Nastroje).

Zatim nepodporovano !
Obr. 3.213 Struktura predavanych dat pro ManaZer projektu
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E-r8 pO_IM  TCIE_C 05 0508k _[M

E-Dls - TCIE_COSOA08M_DIS
B DI TCIB_COS0303M_DI {DI1=0, DI2=0, DI3=0. DI4=0, DI5=0, DIE=0, DI7=0, DIg=0}
@ CLICK  TCIB_COS0808M_CLICK {CLICK.1=0, CLICK.2=0, CLICK.3=0, CLICK 4=0, CLICK.S=0, CLICKE=D0, CLICK?=0, CLICKa=0}
B PRESS : TCIB_COS0808M_PRESS {PRESS1=0. PRESS2=0, PRES53=0. PRESS4=0, PRESS5=0. PRESSE=0, PRES57=0. PRESS8=0}
E-MCA  TCIE_COS0808M_MCI
B STAT : TCIB_COS0808M_MCSTAT {BUSY=0, MOVE =0, INVEL=0, TRG=0, DIR=0, SYMC=0, 0¥R=0, HEAT =0, MaN=0}
dp] ERRCLJSINT 0
] POS DINT 0
gl VEL LINT 0
“odg] TEMP REAL +0.000000
E-MCB : TCIB_COS0808M_MCI {5TAT={BUSY=0, MOVE=D0, INVEL=0, TRG=0, DIR=N0, 5YMC=0, 0%¥R=0, HEAT =0, MAN=0}, ERR=0
=-r8_p0_0UT - TCIE_C_05_0808M_0UT
B-DOs  TCIB_DOS {D01=0, DO2=0, DO3=0, DO4=0, DOG=0, DOE=0, DO7=0, DO3=0}
E-MCA : TCIB_COS0808M_MCO
E- COMT : TCIE_COS0308M_MOCOMT {RES=0, 5TOP=0, CLERR=0, DIR=0, ALT =0}
L[5 CMD  USINT 0
L[5 PART LIMT 0
L[5 PAR2 DINT 0
E-MCB : TCIB_COS0808M_MCO {CONT={RES=0, STOP=0, CLERR=0, DIR=0, ALT=0}, CMD=0, FAR1=0, PAR2=0}

Obr. 3.214 Struktura predavanych dat pro I/0O Configurator

Vstupni data

Dls | MCA | MCB |

DI s.Dl

DI's.CLICK

DIs.PRESS

MCn.STAT

- okamzité stavy binarnich vstupu (8x typ bool)

| b8 | b7 | be | bs | b4 | b3 | b2 | b |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0
Dix - okamzity stav binarniho vstupu DIx

- kratké pulsy binarnich vstupt (8x typ bool)

\ | cLicks | cLick7 | cLicke | cLicks | cLick4 | cLicka | cLick2 | cLicki |
Bit v .6 5 A4 3 2 A .0

CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx

- dlouhé pulsy binarnich vstupt (8x typ bool)

| PRESS8 | PRESS7 | PRESS6 | PRESS5 | PRESS4 | PRESS3 | PRESS?2 | PRESSL |
Bit e .6 5 4 3 2 1 .0

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx

- status osy krokového motoru n (16x typ bool)

ISYNC| DIR | TRG |INVEL| - | - |MOVE]|BUSY |
7 6 5 4 3 2 1 .0
IMAN|[ - | - | - | - | - |HEAT]| OVR ]
15 14 13 12 11 10 9 8

BUSY - nelze zapsat pohybovy pfikaz
MOVE - osa v pohybu

INVEL - dosaZena Zzadana rychlost
TRG - dosazena cilova poloha
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MCn.ERR

DIR - aktualni smér pohybu

SYNC - alternujici bit potvrzeni pFijmu pfikazu

OVR - pretiZzeni internich obvodl fizeni osy (pouze pro bipolarni rezim
fizeni, provede vypnuti osy)

HEAT - pfehfati internich obvodu Fizeni osy (nad 70°C, provede vypnuti
osy)

MAN - signalizace manualniho reZimu ovladani vystupl (ovladani tlacitky
na modulu)

- chyba osy krokového motoru n (typ usint)

5 - pfikaz neproveden, chybny parametr pfikazu

6 - pfikaz neproveden, osa je ve stavu okamzitého zastaveni (bity RES
nebo STOP v MCn.CONT)

15- dalSi navazujici pohyb nelze zadat

16- odlozeny pohyb neni definovan

17- pfikaz nelze zadat za pohybu osy

31- pretiZzeni osy (po dobu signalizace je osa vypnuta)

32- prehfati osy (po dobu signalizace je osa vypnuta)

MCn.POS - aktualni poloha osy krokového motoru n (typ dint), [puls]

MCn.VEL -

aktualni rychlost osy krokového motoru n (typ uint), [puls/s]

MCn.TEMP - teplota internich obvodu Fizeni osy krokového motoru (typ real), [°C]

Vystupni data

| DOs

\ MCA | MCB | PwWwM1 [ PWM2 |

DOs

MCn.CONT

- hodnota binarnich vystupt (8x typ bool)

| pos | po7 | poe | pos | po4 | po3 | po2 | poi |
Bit e .6 5 4 3 2 1 .0

DOx - hodnota binarniho vystupu DOx

- Fizeni osy krokového motoru (8x typ bool)

| AT [ DR | - | - | - [CLERR|STOP| RES |
v .6 5 4 3 2 A .0
RES - okamzité vypnuti osy (zastaveni bez zpomalovani)
STOP - okamzité zastaveni osy (maximalnim zpomalovanim)
CLERR - smazani indikované chyby
DIR - pozadovany smér pohybu

ALT - alternujici bit oznamuijici novy pfikaz pro osu

MCn.CMD - pfikaz osy krokového motoru (typ usint)

MCn.PAR1
MCn.PAR2

- prvni parametr pfikazu osy krokového motoru (typ uint)
- druhy parametr pfikazu osy krokového motoru (typ dint)
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9 - aktivace ramp zrychleni a zpomaleni pohybu
PAR1 - 0 rampy jsou aktivovany (default. hodnota)
- 1 rampy nejsou aktivovany
11 - nastaveni minimalni rychlosti (default. hodnota 20)
PAR1 - minimalni rychlost pohybu osy [puls/s]
12 - nastaveni provozniho zrychleni (default. hodnota 120)
PAR1 - provozni zrychleni osy [puls/s?]
13 - nastaveni provozniho zpomaleni (default. hodnota 120), (pro
zastaveni pfikazem 108)
PAR1 - provozni zpomaleni osy [puls/s?]
14 - nastaveni maximalniho zpomaleni (default. hodnota 120), (pro
zastaveni bitem MCn.CONT.STOP)
PAR1 - maximalni zpomaleni osy [puls/s?]
15 - nastaveni registru aktualni polohy
PAR2 - pozadovana hodnota registru polohy osy [puls]
101 - posun na cilovou polohu
PAR1 - poZadovana ustalena rychlost pohybu osy [puls/s]
PAR2 - pozadovana cilova poloha osy [puls]
102 - posun o zadanou vzdalenost
PAR1 - pozadovana ustalena rychlost pohybu osy [puls/s]
PAR2 - poZadovana draha pohybu osy [puls]
105 - trvaly pohyb zadanou rychlosti
PAR1 - pozZadovana ustalena rychlost pohybu osy [puls/s]
108 - zastaveni provoznim zpomalenim

PWMn - aktualni Sitka PWM pulzu na vystupu DOn (typ real), 0..100 [%]

Il V nasledujici kapitole Popis chovani obsluh krokového servopohonu jsou vstupni a
vystupni struktury krokovych servopohonu s nazvy MCA.... a MCB.... pro zjednoduseni
oznacovany souhrnnym nazvem MC.... Il

3.48.3. Popis chovani obsluh krokového servopohonu

Binarni tranzistorové vystupy DOn lze pouzit pro Fizeni az dvou krokovych
servopohonl. Pohon A je fizen pomoci ¢tvefice vystupl DO1 + DO4, pohon B je fizen
pomoci Ctvefice vystupt DO5 + DO8. Modul posila na kazdou &tvefici pFislusnych vystupt
signaly pro vinuti krokového servopohonu. Kazdy krokovy servopohon ma vlastni vstupni
a vystupni datovou strukturu (MCA, MCB), ktera je popsana v pifedchozi kapitole.

Vystupy pouzité pro fizeni krokového servopohonu nelze sou¢asné ovladat jako bézné
DO vystupy, ani jako PWM vystupy.

3.48.3.1. Pohyb osy krokového motoru

Krokovy motor je Fizen pomoci Ctvefice signall, do kterych je generovana pfislusna
sekvence vystupnich pulzt. Poget generovanych pulzl uréuje polohu osy, frekvence pulzl
pak ur€uje rychlost pohybu. Kazdy pohyb s uréenou drahou ma zpravidla tfi faze.

Prvni fazi je pohyb rovhomérné zrychleny. Osa, ktera je v klidu, zahgji pohyb skokové
minimalni rychlosti pohybu (parametr zadany uzivatelem v konfiguraci nebo pfikazem) a
dale rovhomérné zvySuje rychlost pohybu zadanym zrychlenim, az dosahne pozadovanou
rychlost pohybu.
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Druhou fazi tvofi rovnomérny pohyb ustalenou rychlosti, ktera odpovida pozadované
rychlosti pohybu.

Treti fazi je pohyb rovnhomérné zpomaleny. Osa rovnomérné sniZuje rychlost pohybu
zadanym zpomalenim az na minimalni rychlost. Po dosazeni minimalni rychlosti je pohyb
skokové ukoncen.

Pokud je pohyb realizovan bez ramp zrychleni/zpomaleni pohybu, jsou prvni a tfeti faze
vynechany a zména rychlosti pak probiha skokové.

rychlost ‘

zadana | L

rychlost

minimani L

rychlost —
Cas

Obr. 3.215 Zakladni prabéh rychlosti pohybu v ¢ase

Pohyby jsou provadény ve dvou reZimech - rychlostnim a polohovém. Rychlostni rezim
slouzi pro pohyby zadanou rychlosti po nekonec¢né draze. Je tedy urCen pfedevsim pro
rotacni osy. Polohovy rezim pak kromé rychlosti pohybu definuje i drahu pohybu.

Rezim pohybu je svazan s pouzitym pfikazem. Pfikazy 105 (trvaly pohyb zadanou
rychlosti) a 108 (zastaveni provoznim zpomalenim) provozuji osu v rychlostnim rezimu.
Ostatni pohybové pfikazy provozuji osu vrezimu polohovém. Obé sady prikazu Ize
kombinovat a pfechazet tak z jednoho reZimu pohybu do druhého i za pohybu.

Rychlostni rezim pohybu

Pokud chceme osu provozovat v rychlostnim reZimu, pouzivame k zadani pohybu
pfikaz 105 (trvaly pohyb zadanou rychlosti), ktery definuje pouze cilovou rychlost pohybu.
Osa se rozjede na pozadovanou rychlost a tuto rychlost udrZuje az do okamZziku zadani
noveé rychlosti, nebo pfikazu zastaveni osy.

Dosazeni zadané rychlosti je indikovano nastavenim bitu INVEL v proménné MCSTAT
ve vstupni zoné na hodnotu 1. Pohyb osy je indikovan nastavenim bitu MOVE v proménné
MCSTAT na hodnotu 1. Po zastaveni pohybu je bit MOVE vynulovan. Aktualni smér
pohybu je indikovan bitem DIR v proménné MCSTAT (0 kladny smér pohybu,1 zaporny
smér pohybu). Bit INVEL je nulovan automaticky zapisem dalSiho pohybového pfikazu.

V rychlostnim rezimu Ize ménit za pohybu rychlost i smér pohybu. Chovani osy a
indikace jejiho stavu jsou zobrazeny na nasledujicich obrazcich.
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rychlost
A

zadana .
rychlost

minimalni
rychlost__'___l'_________

MCSTAT~ l
INVEL

MCSTAT~
MOVE

A pfikaz
Obr. 3.216 Zahajeni pohybu v rychlostnim rezimu
rychlost ‘

zadana
rychlost

minimalni
rychlost

MCSTAT~ |
INVEL

MCSTAT~ |
MOVE

‘ pfikaz

Obr. 3.217 Ukonceni pohybu v rychlostnim rezimu
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rychlost
A

zadana
rychlost 2

zadana
rychlost 3

zadana
rychlost 1

minimalni | | | |
rychlost ~—

MCSTAT~
INVEL

MCSTAT~ l I
MOVE

‘ pfikaz 2 A pfikaz 3
Obr. 3.218 Zména rychlosti pohybu pfi zachovani sméru v rychlostnim rezimu

rychlost
A

zadana
rychlost 1
zadana
rychlost 2

minimalni
rychlost

MCSTAT~ |
INVEL

MCSTAT~ |
MOVE

MCSTAT~ |

DIR
‘ pfikaz

Obr. 3.219 Zména rychlosti pohybu pfi zméné smeéru v rychlostnim reZimu

V rychlostnim rezimu pracuje i pfikaz 108, ktery provede okamzité zastaveni osy
provoznim zpomalenim, bez ohledu na jeji aktualni nebo cilovou polohu.
Popis chovani téchto pfikazl je uveden v kapitole Pohybové pfikazy dale.
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Polohovy rezim pohybu

Ostatni pohybové pfikazy slouzi k provozu osy v polohovém rezimu, kdy je kromé
rychlosti pohybu zadana i draha pohybu. Pohyb pak ma vySe popsané tfi faze a po
dokon&eni faze zpomaleni zastavi pfesné na cilové poloze (viz. nasl. obrazek). To
znamena, ze se béhem celého pohybu vysle pfesné tolik pulzu, kolik bylo zadano.

Dosazeni cilové polohy je indikovano nastavenim bitu TRG v proménné MCSTAT ve
vstupni zoné na hodnotu 1. Pohyb osy je indikovan nastavenim bitu MOVE v proménné
MCSTAT na hodnotu 1. Po zastaveni pohybu je bit MOVE vynulovan. Aktualni smér
pohybu je indikovan bitem DIR v proménné MCSTAT (0 kladny smér pohybu, 1 zaporny
smér pohybu). Bit TRG je nulovan automaticky zapisem dalSiho pohybového pfikazu.

rychlost ‘

zadana | L

rychlost

minimalni o

rychlost -
Cas

| |
MCSTAT~
&

MCSTAT~
MOVE o

A piikaz

Obr. 3.220 Standardni prubéh pohybu v polohovém rezimu pfikazy 101 nebo 102

Vzhledem k tomu, Ze je rychlost motoru uréena frekvenci pulzl, neni zména rychlosti
zcela plynula, na rozdil od Fizeni napétim. Z toho divodu mize dojit k urcité odchylce pfi
vypoctu drahy potiebné pro treti fazi pohybu, tedy zpomalovani. Tato odchylka miaze byt
v fadu jednotek pulzd.

V pfipadé, zZe osa jiz dosahne ve fazi zpomaleni minimalni rychlost a cilova poloha jesté
neni dosazena, je proveden dojezd na cilovou polohu minimalni rychlosti. Pokud je cilova
poloha dosazena pfed dosazenim minimalni rychlosti, je pohyb okamzité ukoncen.

Pokud zadame pfili§ kratkou drahu, osa musi zaCit zpomalovat dfive, nez dosahne
zadané rychlosti. Takovy pohyb pak nema druhou fazi (rovhomérny pohyb), ale prechazi
z faze zrychlovani pfimo do faze zpomalovani (viz. nasl. obrazek).

V polohovém rezimu lze jiz zadané pohyby okamzité ménit. K jejich definovani nam
slouzi nasledujici pohybové pfikazy

101 - posun na cilovou polohu (draha definovana absolutni cilovou polohou)
102 - posun o zadanou vzdalenost (draha definovana relativnim posunem)

Popis chovani téchto pfikazl je uveden v kapitole Pohyboveé pfikazy dale.
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rychlost ‘

zadana ( . _

rychlost

minimalni | /N

rychlost | _—
cas

| |
MCSTAT~ !L
TRG

MCSTAT~
MOVE

‘ pfikaz

Obr. 3.221 Zkraceny pribéh pohybu pfi zadani kratké drahy pfikazy 101 nebo 102

Jednoduchy polohovy pohyb

Pokud je osa v klidu, pak zapisem pfikazu 101 nebo 102 vyvolame okamzité zahajeni
pohybu s parametry danymi timto pfikazem. Chovani osy a indikace jejiho stavu jsou
zobrazeny na pfedchozich dvou obrazcich.

Okamzita zména polohového pohybu

Pokud je osa v pohybu, pak zapisem pfikazu 101 nebo 102 vyvolame okamzitou zménu
pohybu s parametry danymi timto novym pfikazem. Zmény rychlosti probihaji podle
zadanych provoznich zrychleni a zpomaleni.

Dosazeni cilové polohy nového pohybu je indikovano nastavenim bitu TRG v proménné
MCSTAT ve vstupni zéné na hodnotu 1. Pohyb osy je indikovan nastavenim bitu MOVE
v proménné MCSTAT na hodnotu 1. Po zastaveni pohybu je bit MOVE vynulovan.
Aktualni smér pohybu je indikovan bitem DIR v proménné MCSTAT (0 kladny smér
pohybu, 1 zaporny smér pohybu).

Chovani osy a indikace jejiho stavu jsou zobrazeny na nasledujicich dvou obrazcich.
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rychlost
A

zadana
rychlost 2
zadana
rychlost 3
zadana
rychlost 1

minimalni
rychlost

| | | |
MCSTAT~ —
| |

MCSTAT~ | |
MOVE

A piikaz 1 ‘ ofikaz 2 ‘ piikaz 3

Obr. 3.222 Priklad dvoji zmény aktualniho pohybu pfi zachovani sméru v polohovém
reZimu pfikazy 101 nebo 102 (Carkované jsou znazornény puvodné
naplanované trajektorie)

rychlost
A

zadana
rychlost 1
zadana
rychlost 2

minimalni
rychlost

MCSTAT~
TRG

MCSTAT~ |
MOVE  comed | S

MCSTAT~ | |

DIR
‘ pfikaz 1 ‘ pfikaz 2

Obr.3.223 Priklad zmény aktualniho pohybu pfi zméné sméru v polohovém rezimu prikazy
101 nebo 102 (Carkované je znazornéna puvodné naplanovana trajektorie)
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3.48.3.2. Zapis prikazu

Rizeni krokového motoru probiha pomoci piikaz(. Zadavani ptikazu probiha
nasledujicim zpasobem. Ve vystupni zéné do proménné MCCMD zapiSeme Cislo pfikazu
a do proménnych MCPAR1 a MCPAR2 zapiSeme hodnoty parametru pfikazu. Zménou
hodnoty bitu ALT vproménné MCCONT vyvolame odeslani pfikazu. Dokonceni
zpracovani prikazu da osa najevo zménou hodnoty bitu SYNC v proménné MCSTAT ve
vstupni zéné. Teprve od toho okamziku, kdy doslo ke zméné bitu SYNC, mizeme testovat
bity INVEL, TRG, MOVE, BUSY, nebo proménnou MCERR pro zjisténi prubézného stavu
osy.

Musime pocitat stim, Ze reakce osy na zapis pfikazu mize byt i nékolik cykll
uzivatelského programu (vzhledem k naslednému komunikacnimu cyklu vlastni CIB linky).
Pfikaz je v otoCce cyklu PLC zapsan do CIB mastera, odkud je dale vlastnim cyklem
zapisovan do CIB modulu, kde je pfikaz zpracovan a nasledné je zahdajeno jeho
provadéni. Prvni odezva na pfikaz se pfenese do zapisniku PLC nejdfive az v nasledujici
otoCce cyklu, typicky ale az po vice otoCkach cyklu.

Pokud jsou nastaveny bity RES nebo STOP v proménné MCCONT na hodnotu 1,
pfikazy nejsou vykonavany a v proménné MCERR ve vstupni zoné je indikovana chyba
s Cislem 6. Pokud je zadan chybny parametr pfikazu, je indikovana chyba s Cislem 5.

K dispozici jsou nasledujici pfikazy:

Parametrizacni pfikazy
9 - nastaveni generovani ramp zrychleni a zpomaleni pohybu

11 - nastaveni minimalni rychlosti

12 - nastaveni provozniho zrychleni
13 - nastaveni provozniho zpomaleni
14 - nastaveni maximalniho zpomaleni
15 - nastaveni registru aktualni polohy

Pohybové prikazy

101 - posun na cilovou polohu

102 - posun o zadanou vzdalenost

105 - trvaly pohyb zadanou rychlosti
108 - zastaveni provoznim zpomalenim

3.48.3.3. Parametriza€ni prikazy
ParametrizaCni pfikazy slouzi k nastaveni chovani osy pfi jejim Fizeni.

9 - Nastaveni generovani ramp zrychleni a zpomaleni pohybu

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

ALTT T 9 PAR

A - alternace (bit ALT)
PAR - parametr
- 0 - rampy jsou generovany - zména rychlosti probiha plynule zadanym zrychlenim
nebo zpomalenim
- 1 - rampy nejsou generovany - zmeéna rychlosti probiha skokem

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 9. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu 0, pokud chceme, aby zména rychlosti pohybu probihala plynule zadanym
zrychlenim nebo zpomalenim (tzv. rampy). Pokud do proménné MCPAR1 zapiSeme
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hodnotu 1, zména rychlosti bude probihat skokem bez plynulého zrychlovani nebo
zpomalovani.

Pfikaz Ize zadat pouze tehdy, pokud je osa v klidu. Pokud je zadan tento pfikaz béhem
pohybu osy, je indikovana chyba 17.

Vychozi hodnota pro generovani ramp po restartu je také soucasti konfigurace modulu.

11 - Nastaveni minimalni rychlosti

MCCONT MCCMD MCPARL1 MCPAR?2

Al T T T 11 MINVEL

A - alternace (bit ALT)
MINVEL - minimalni rychlost pohybu osy v pulzech / s

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 11. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu minimalni rychlosti pohybu osy v pulzech / s.
z nulové rychlosti, nebo dokoncovan pfi zpomalovani osy az do zastaveni. Minimalni
hodnota je 5.

Pfikaz Ize zadat i za pohybu osy, zména minimalni rychlosti tak ovlivni aktualni pohyb
pfi zastavovani osy.

Vychozi hodnota minimalni rychlosti po restartu je také soucasti konfigurace modulu.

12 - Nastaveni provozniho zrychleni

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

ALT T T 12 ACC

A - alternace (bit ALT)
ACC - provozni zrychleni osy v pulzech / s?

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 12. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu provozniho zrychleni pohybu osy v pulzech / s2.

Provozni zrychleni urCuje pfirastek rychlosti pfi zahajeni pohybu nebo pfi zméné
rychlosti na vy3$Si hodnotu béhem pohybu.

Pfikaz Ize zadat i za pohybu osy, zména provozniho zrychleni vSak neovlivni aktualni
pohyb, ale aZz pohyb nasleduijici.

Vychozi hodnota provozniho zrychleni po restartu odpovida hodnoté maximalniho
zrychleni zadané v konfiguraci modulu.

13 - Nastaveni provozniho zpomaleni

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

AL 13 DEC

A - alternace (bit ALT)
DEC - provozni zpomaleni osy v pulzech / s?

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 13. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu provozniho zpomaleni pohybu osy v pulzech / s2.

Provozni zpomaleni urCuje ubytek rychlosti pfi dokon€ovani pohybu, nebo pfi zméné
rychlosti na nizsi hodnotu b&éhem pohybu.

Pfikaz Ize zadat i za pohybu osy, zména provozniho zpomaleni vSak neovlivni aktualni
pohyb, ale az pohyb nasledujici.

Vychozi hodnota provozniho zpomaleni po restartu odpovida hodnoté maximalniho
zpomaleni zadané v konfiguraci modulu.
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14 - Nastaveni maximalniho zpomaleni

MCCONT MCCMD MCPARL1 MCPAR?2

Al T T ] 14 MAXDEC

A - alternace (bit ALT)
MAXDEC - maximalni zpomaleni osy v pulzech / s2

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 14. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu maximalniho zpomaleni pohybu osy v pulzech / s2.

Maximalni zpomaleni urCuje ubytek rychlosti pfi vyvolani funkce okamzitého zastaveni
osy pomoci bitu STOP v proménné MCCONT.

Pfikaz Ize zadat i za pohybu osy, pokud neni nastaven bit STOP nebo RES v proménné
MCCONT.

Vychozi hodnota maximalniho zpomaleni po restartu je také soucasti konfigurace
modulu.

15 - Nastaveni registru aktualni polohy

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

ALT T T 15 POS

A - alternace (bit ALT)
POS - pozadovana hodnota registru polohy osy v pulzech

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 15. Do proménné MCPAR2 zapiSeme
hodnotu, na kterou chceme nastavit vnitfni registr polohy, jehoz stav je zobrazovan
v proménné MCPOS v pfijimaci zoné.

Vychozi stav registru aktualni polohy po restartu je 0.

3.48.3.4. Pohybové piikazy

Pohybové pfikazy slouzi k Fizeni pohybl osy. Principy chovani osy za pohybu jsou
popsany v kapitole Pohyb osy krokového motoru (viz. vySe)

101 - Posun na cilovou polohu

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

ALT T T T 101 VEL POS

A - alternace (bit ALT)
VEL - pozadovana ustalena rychlost pohybu osy v pulzech /s
POS - pozadovana cilova poloha osy v pulzech

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 101. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu rychlosti pohybu v pulzech za sekundu, do proménné MCPAR2 hodnotu
pozadované cilové polohy v pulzech. Osa zahaji pohyb s provoznim zrychlenim (pfikaz
12), po dosazeni zadané rychlosti bude pokraCovat touto rychlosti a pfed dosazenim
cilové polohy zagne brzdit s provoznim zpomalenim (pfikaz 13).

Dosazeni zadané rychlosti je indikovano nastavenim bitu INVEL v proménné MCSTAT
ve vstupni zoné na hodnotu 1. DosaZeni cilové polohy je indikovano nastavenim bitu TRG
v proménné MCSTAT na hodnotu 1. Pohyb osy je indikovan nastavenim bitu MOVE
v proménné MCSTAT na hodnotu 1. Po zastaveni pohybu je bit MOVE vynulovan.
Aktualni smér pohybu je indikovan bitem DIR v proménné MCSTAT. Bity INVEL a TRG
jsou nulovany automaticky zapisem dalSiho pohybového pfikazu.

TXV 004 13.01 280



C-0S-0808M

Pokud je pfikaz zadan, kdyz je osa v klidu, osa provede rozjezd na zadanou rychlost.
Pokud je zadan tento pfikaz béhem pohybu osy, je aktualni pohyb okamzité pferusen a ze
stavajici rychlosti je plynule navazan pohyb novy.

102 - Posun o zadanou vzdalenost

MCCONT MCCMD MCPARL1 MCPAR?2

AD| | | | || 102 VEL POS

A - alternace (bit ALT)
D - smér pohybu (bit DIR)
- 0 - kladny smér
- 1 - zaporny smér
VEL - poZadovana ustalena rychlost pohybu osy v pulzech /s
POS - pozadovana draha pohybu osy v pulzech

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 102. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu rychlosti pohybu v pulzech za sekundu, do proménné MCPAR2 hodnotu
pozadované vzdalenosti pohybu v pulzech. Bit DIR v proménné MCCONT nastavime bud
na hodnotu O pro pohyb kladnym smérem, nebo na hodnotu 1 pro pohyb zapornym
smérem. Osa zahaji pohyb s provoznim zrychlenim (pfikaz 12), po dosazeni zadané
rychlosti bude pokracovat touto rychlosti a pfed dosazenim cilové polohy zaéne brzdit
S provoznim zpomalenim (pfikaz 13).

Dosazeni zadané rychlosti je indikovano nastavenim bitu INVEL v proménné MCSTAT
ve vstupni zoné na hodnotu 1. DosaZeni cilové polohy je indikovano nastavenim bitu TRG
v proménné MCSTAT na hodnotu 1. Pohyb osy je indikovan nastavenim bitu MOVE
v proménné MCSTAT na hodnotu 1. Po zastaveni pohybu je bit MOVE vynulovan.
Aktualni smér pohybu je indikovan bitem DIR v proménné MCSTAT. Bity INVEL a TRG
jsou nulovany automaticky zapisem dalSiho pohybového pfikazu.

Pokud je pfikaz zadan, kdyz je osa v klidu, osa provede rozjezd na zadanou rychlost.
Pokud je zadan tento pfikaz béhem pohybu osy, je aktualni pohyb okamzité pferusen a ze
stavajici rychlosti je plynule navazan pohyb novy. Od okamZiku navazani pohybu je
pocitana ujeta draha nového pohybu. Draha pfedchoziho pohybu, ktera nebyla kvili jeho
zruSeni projeta, se do nového pohybu nezapocitava.

105 - Trvaly pohyb zadanou rychlosti

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

AD[ [ [ | |] 105 VEL

A - alternace (bit ALT)
D - smér pohybu (bit DIR)
- 0 - kladny smér
- 1 - zaporny smér
VEL - poZadovana ustalena rychlost pohybu osy v pulzech /s

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 105. Do proménné MCPAR1 zapiSeme
hodnotu pozZadované rychlosti pohybu v pulzech za sekundu. Bit DIR v proménné
MCCONT nastavime bud na hodnotu 0 pro pohyb kladnym smérem, nebo na hodnotu 1
pro pohyb zapornym smérem.

Pokud byla osa v klidu, zahdji pohyb s provoznim zrychlenim (pfikaz 12), po dosazeni
zadané rychlosti bude pokracovat trvale touto rychlosti.

Pokud byla osa v pohybu stejnym smérem, jaky je nadale poZadovan, plati nasleduijici.
Pokud byla osa v pohybu nizsi rychlosti, dojde ke zvySeni rychlosti s provoznim
zrychlenim, po dosazeni zadané rychlosti bude pokracovat trvale touto rychlosti. Pokud
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byla osa v pohybu vySsi rychlosti, dojde ke snizeni rychlosti s provoznim zpomalenim
(pfikaz 13), po dosazeni zadané rychlosti bude pokracovat trvale touto rychlosti.

Pokud byla osa v pohybu opacnym smérem, nez jaky je nadale pozadovan, dojde
nejdfive k zastaveni osy s provoznim zpomalenim a bezprostfedné bude zahajen pohyb
opacnym smérem s provoznim zrychlenim, po dosazZeni zadané rychlosti bude pokracovat
trvale touto rychlosti.

Pokud je zadana nulova rychlost, dojde k zastaveni pohybu s provoznim zpomalenim.

DosaZeni zadané rychlosti je indikovano nastavenim bitu INVEL v proménné MCSTAT
ve vstupni zoné na hodnotu 1. Pohyb osy je indikovan nastavenim bitu MOVE v proménné
MCSTAT na hodnotu 1. Po zastaveni pohybu je bit MOVE vynulovan. Aktualni smér
pohybu je indikovan bitem DIR v proménné MCSTAT. Bit INVEL je nulovan automaticky
zapisem dalSiho pohybového pfikazu.

108 - Zastaveni provoznim zpomalenim

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

ALTT T 108

A - alternace (bit ALT)

Do proménné MCCMD zapiSeme hodnotu 108. Pfikaz vyvola zastaveni pohybu
S provoznim zpomalenim.

Pohyb osy je indikovan bitem MOVE v proménné MCSTAT ve vstupni zoné hodnotou 1.
Po zastaveni pohybu je bit MOVE vynulovan.

3.48.3.5. Okamzité zastaveni osy

V pfipadé naléhavé potieby Ize zastavit pohyb bez pouziti pfikazu, pomoci bitd RES a
STOP v proménné MCCONT ve vystupni zoné. Navic tyto bity umoziuji blokovani
provadéni prikazl a umoznuji tak feSit bezpecnostni funkce nezavisle na obsluze osy

pomoci pfikazu.

Okamzité vypnuti osy

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

| TTTTTIR

R - bit RES
- 0 - bézny provoz osy
- zména 0 — 1 - okamzité vypnuti osy
- 1 - blokovani provadéni pfikazu

Nastavenim bitu RES v proménné MCCONT vyvolame okamzité pferuSeni generovani
pulz(. Reakce je vyvolana nabéznou hranou stavu bitu RES. Dokud je bit RES nastaven
na hodnotu 1, nejsou akceptovany zadné prikazy, osa je tedy trvale vypnuta a odbrzdéna.

Okamzité zastaveni osy maximalnim zpomalenim

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

| [T Is]

S - bit STOP
- 0 - bézny provoz osy
- zména 0 — 1 - okamZzité zastaveni osy maximalnim zpomalenim
- 1 - blokovani provadéni pfikazu
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Nastavenim bitu STOP v proménné MCCONT na hodnotu 1 vyvolame okamzité
zahajeni zastaveni osy, bez ohledu na aktualni stav pohybu. Osa bude zastavovat
maximalnim zpomalenim zadanym v konfiguraci modulu, nebo pfikazem 14. Reakce je
vyvolana nabéznou hranou stavu bitu STOP. Dokud je bit STOP nastaven na hodnotu 1,
nejsou akceptovany zadné pfikazy, osa je tedy po zastaveni pohybu trvale brzdéna.

3.48.3.6. Indikace chyb osy

V proménné MCERR ve vstupni zoné je indikovana chyba osy krokového motoru.

5 - pfikaz neproveden, chybny parametr pfikazu
6 - pfikaz neproveden, osa je ve stavu okamzitého zastaveni (bity RES nebo STOP
v proménné MCCONT)
15 - dal8i navazujici pohyb nelze zadat (zasobnik pohybu je zaplnén)
16 - odlozeny pohyb neni definovan (nelze provést start odlozeného pohybu)
17 - pfikaz nelze zadat za pohybu osy
31 - pretizeni osy (po dobu signalizace je osa vypnuta)
32 - pfehfati osy (po dobu signalizace je osa vypnuta)

Proménna MCERR je automaticky smazana zapisem nového pfikazu, coz se projevi
s urCitym zpozdénim souasné se zménou bitu SYNC potvrzujiciho zpracovani pfikazu
(viz. kap. Zapis prikazu vyse). Proménnou MCERR Ize smazat i pomoci bitu CLERR
v proménné MCCONT.

Smazani indikované chyby

MCCONT MCCMD MCPAR1 MCPAR?2

BENNEN

C - bit CLERR
- 0 - bézny provoz osy
- 1 - smazani indikované chyby

Nastavenim bitu CLERR v proménné MCCONT na hodnotu 1 vyvoldme vynulovani
proménné MCERR ve vstupni zoné, ktera zobrazuje posledni chybu. Po vynulovani
proménné MCERR Ize bit CLERR shodit do 0. Proménna MCERR se nuluje také pfi
kazdém zapisu noveho pfikazu do vystupni zény.

3.48.4. Diagnostické indikace modulu
Na Celni strané modulu jsou dostupné dvé Zluté indikaéni LED, STAT A a STAT B.

Prvni je pro skupinu vystupd DO1 + DO4, druha pro skupinu vystupt DO5 + DO8. Vyznam
signalizaci je popsan v nasledujici tabulce.

LED STAT n Popis
Nesviti Nastaven unipolarni rezim provozu vystupu
Sviti Nastaven bipolarni rezim provozu vystupa.

2x kratce problikne | Pfetizeni nebo pfehfati vystupnich obvodd modulu (nad 70°C). Soucasné je nastavena
signalizace v proménné MCSTAT.OVR nebo MCSTAT.HEAT. Pfislusné vystupy se
automaticky vypnou a do chybové proménné MCERR je zapsan kdd chyby. Novy
pohyb je modulem akceptovan az po zaniku pfi¢iny chybového stavu a po smazani
(kvitaci) indikované chyby.

283 TXV 004 13.01.




CIB JEDNOTKY

3.49. C-RC-0002R

Modul v interiérovém provedeni do kancelafi a obytnych prostor je ur€en pro zobrazeni
aktualni teploty a nastaveni nové zadaneé teploty. Modul tedy slouzi jako jednodu$si
varianta Room Control Manageru. Obsahuje 3-mistny LCD displej, 3 tlacitka a 1
signalizacni LED. V modulu je integrovan interni snimac teploty. Dale modul obsahuje
vstup pro pfipojeni externiho €idla teploty (napf. teplota podlahového vytapent).

Konstrukéné je modul ur€en pro montaz na instalacni krabici. Modul se sklada se ze
dvou zakladnich ¢asti. Prvni Cast obsahuje interierovy celek, druha cast slouzi pro
pfipojeni modulu do CIB sbérnice. Obé Casti jsou vzajemné propojeny paskovym vodicem.
Z boc€ni strany modulu (naproti paskovému vodici) je pfistupna signalizacni zelena RUN
LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym
svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Modul je urCen pro designové fady Time z produkce firmy ABB. Pfipadné dalSi
designové fady viz. katalog firmy Teco.

_CIB CIB .
black cIB -
red CIB + t°C

7]
CFox C E
Teco as. TYPE C-RC-D00ZR.
ADDRESS ORDER No: TXN 133 33

RIAL No: A2 0002
1230 | cig LoAD: 15 mA

blue Al +

“n white Al —

. J

Obr. 3. 224 Nahled a zapojeni C-RC-0002R
Tab. 3.49 Zakladni parametry C-RC-0002R

Displej Analogovy vstup

Typ 7-segmentovy LCD Pocet 1

Pocet pozic 3 Typ cidla NTC 5k, 10k, 12k, 15k, 20k
Tlacitka Rozsah 0++90°C

Pocet 3 Rozlieni 0.1°C

Typ Tlagitko bez aretace Chyba méfeni +0.5°C

LED Typ Cidla OV100k

Poget 1 Rozsah 0 + 100kQ

Barva Zelena RozliSeni 0.1kQ pro 0 + 25kQ
Interni teplomér 0.2kQ pro 25 + 50kQ
Rozsah 0+ +50 °C 0.5kQ pro 50 + 100kQ
Rozligeni 01°C Chyba méfeni 10.5kQ pro 0 + 50kQ
Chyba méFeni £0.5°C £1kQ_pro 50 = 100k
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Napajeni Provozni a instalacni podminky
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pracovni teplota 0++50 °C
sbérnice CIB Skladovaci teplota -25++70 °C
Maximalni odbér 15 mA Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
Rozméry a hmotnost Pracovni poloha Libovolng
Rozméry Druh provozu Trvaly
- interierova Cast 83 x 81 x 25mm Instalace Na instalaéni krabici
- _pfipojovaci Cast 56 x 26 x 16mm PFipojeni Paskovy vodi¢ 0.15mm?2
Hmotnost 809

3.49.1. Konfigurace

Offset teploty (korekce +-)
iTHERM : Interni teplomér

0,0 = s

eTHERM : Externi keplomér 0,0

Tvp senzory

= s Externi teplomeér |NTC-12k j

of CK X zruzic |

Offset teploty

Obr. 3.225

Konfigurace modulu

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.

Typ senzoru

Vybér typu externiho analogového senzoru :
NTC 5k (negativni termistor, 5kQ pfi 25°C), 0/+90°C
NTC 10k (negativni termistor, 10kQ pfi 25°C), 0/+90°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), 0/+90°C
NTC 15k (negativni termistor, 15kQ pfi 25°C), 0/+90°C
NTC 20k (negativni termistor, 20kQ pfi 25°C), 0/+90°C
OV100k (0 + 100kQ)

3.49.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1,
- zarizeni 2,
- zarizeni 3,
- zarizeni 4,
- zarizeni 5,

vstupni,
vstupni,
vstupni,
vstupni,
vstupni,

1*STAT (status AI)

1*AT (interni teplomer)
1*AT (externi teplomer)
3*DI (tlacitka)
1*DISP (display)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |I:I|J|n_1',l Zapis "|A|ias "|5ufmk-:l"|.M.I:ls.;?'dﬁ':lkﬂ‘I Hodnota
EID1_IN : THIO_CIB1_ID1_IM MID_CIB1_IN~ID1_IN
= STAT  TCIB_CRC_STAT MID_CIB1_IN~IDT1_IN~STAT $00
OUF1 :BOOL || MIO_CIBA_IN>IDA_IN~STAT~0LF ZRZ24.0 o
VLD1 :BOOL || MIO_CIB1_IN™IDT_IN™STAT LD ZR2241 a
OUF2 :BOOL ]| MIO_CIB1_IN~IDA_IN~STAT~0UF2 ERZ224.2 a
VLD2 :EBOOL || MIO_CIB1_IN~IDA_IN“STAT4LD2 %RZ224.3 a
DISP :BOOL gl MIO_CIB1_IN™IDT_IN~STATDISP xR224.4 a
iTHERM :REAL ]| MIO_CIBA_IN~IDA_IN~THEFibd %RF225 a
eTHERM :REAL || MIO_CIB1_IN=ID1_IN~eTHERM %RF229 a
= BTN :TCIB_CRC_BTM MIOD_CIB1_IN~ID1_IN~BTH $00
MODE :BOOL || MIO_CIB1_IN~IDA_IN“BTH~MOCE %R2330 o
DOWN :BOOL || MIO_CIB1_IN™IDT_IN~BTN~D0MWMN ZR2331 a
UpP :BOOL ] | MIO_CIB1_IN~IDA_IN~BTH~UP ER233.2
=ID1_0UT : THIO_CIB1_ID1_0oUT MI0D_CIB1_OUT~ID1_0UT
= DISP : TCIE_CRC_DISP MI0D_CIB1_OUT~ID1_OUT~DISP
TEXT :aRRAY [0.2] 0F USINT[S MID_CIB1_0UT~ID1_OUT~DISP~TEXT ZRZHM4 0.0.0
LED_ON :EOOL [Sf MIO_CIB1_QUT~ID1_OUT~DISP~LED_ON ZR237.0 a
LED_Blink :EBOOL [5f MIO_CIB1_0UT~D1_0UT~DISP~LED_Blink ER237A a
Disp_OFF :BOOL [5f MI0_CIB1_0UT~I01_OUT~DISP~Disp_OFF ER237.4 o
Disp_Blink :BOOL [Sf MIO_CIB1_0UT~ID1_OUT~DISP~Disp_Blink ZR2375 a
Dotl :BOOL [5f MIO_CIB1_0UT~ID1_0UT~DISP~Datl ER2ITE a
Dot2 :BOOL [Sf MIO_CIB1_OUT~ID1_OUT~DISP~Dat2 ¥R237T a

Obr. 3.226 Struktura predavanych dat

Vstupni data
| STAT | iTHERM | eTHERM | BTN |
STAT - stavovy byte analogovych vstupt (8x typ bool)
| - | - | - | DISP]|VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUF1 - preteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
VLD1 - platnost odméru interniho teploméru

OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu externiho teploméru
VLD2 - platnost odméru externiho teploméru

DISP - indikace odpojeni interierové ¢asti modulu (displeje)

iTHERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]

eTHERM - hodnota externiho teploméru (typ real) [°C][kQ]
Pro externi teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1
°C), pro obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s

rozlienim 0.1/0.2/0.5kQ).

BTN - stav tlacitek (8x typ bool)

| - ] - 1 - | - 1 - | uP |DOWN|MODE]
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0
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MODE - stav tlaCitka MODE
DOWN - stav tlaCitka DOWN
UP - stav tlacitka UP
Vystupni data
| DISP |
DISP - proménné displeje (3x typ usint + 6x typ bool)

DISP.TEXT - ASCIl znaky pro zobrazeni na displeji (viz. nasl. kapitola)

DISP.LED_ON - ovladani LED

DISP.LED_Blink - blikani LED (rastr 150ms, pfi LED_ON=1)

DISP.Disp_OFF - zhasnuti zobrazenych znaku na displeji

DISP.Disp_BIlink - blikani zobrazenych znaku na displeji (rastr 150ms, pfi DISP_OFF=0)
DISP.Dot1 - zobrazeni 1. desetinné tecky na displeji

DISP.Dot2 - zobrazeni 2. desetinné teCky na displeji

3.49.1. Specifika modulu

Integrovany sedmisegmentovy LCD displej modulu umoznuje zobrazit pouze omezenou
sadu ASCII znaku. Zobrazitelné ASCII znaky jsou vyjmenovany v tomto seznamu : "', ", =,
-0,1,2,3,45,6,7,89,=A,C,E,F,G,HI,J,L,P,S, U ° ,b,c,d h,i,n,o,rt,

u.
Montaz modulu

Kompletni celek modulu C-RC-0002R je z duvodu konecné uzivatelské montaze
dodavan v rozlozeném stavu 4 dilu (kryt s Cidlem teploty, meziramecek, vnéjsi ramecek,
sestava panelu s displejem a pfipojovacim buzirkovym modulem). Montazni postup je
detailné popsan v zakladni dokumentaci k modulu (TXV 133 33), ktera je dodavana
spole€¢né s modulem.
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3.50. C-RC-0003R

LCD zobrazovaci modul v interiérovém provedeni je uréen pro zobrazeni dvou hodnot
(napf. teplota, vihkost, ....) a ¢tyf symboll. Modul dale obsahuje jeden univerzalni DI/Al
vstup, ktery lze nakonfigurovat pro pfipojeni spinaciho tlagitka, pfipadné pro pfipojeni
odporového Ccidla (napf. teplota podlahového vytapeni). Variantné lze modul doplnit
internim teplomérem, internim vihkomérem a tfemi tlaCitky.

Konstruk¢né je modul ur€en pro montaz na instalacni krabici. Modul se sklada ze dvou
zakladnich ¢asti. Prvni ¢ast obsahuje interierovy celek (dodavany v nékolika designovych
provedenich), druha ¢ast slouzi pro pfipojeni modulu do CIB sbérnice. Obé €asti jsou
vzajemné propojeny paskovym vodi¢em s konektorery. Z bo¢ni strany modulu (vedle
propojovaciho konektoru) je pfistupna signaliza¢ni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na
sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha
modulu z CIB je signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED.

Modul je ur€en pro designové fady z produkce firmy Lutron. Pfipadné dalSi designové
fady viz. katalog firmy Teco.

L)
= t°c R=0..160k0)
5 CIEI uo MODULE CE
oeras ORDER o DX 13337 A B_A
ADDRESS o o0 0o =~ i
SERIAL No: C2 0002 '
[1250_|2ig LoAD: 17mA et b =0
Zapojeni propojek na displeji = low voltage| balanced
Jumpers setting on the display = ﬁ Au contact | Au contact
== =
= =
=™ -
=T =
=0 »
_/— GND EE &
- DIfAaI1

— e o e

min.
e
%u. 1,9mm x1 mm

Pouiij pro otevieni prufinovych svorek
Usze for opening the spring terminals

Obr. 3. 227 Nahled a zapojeni C-RC-0003R
Tab. 3.50 Zakladni parametry C-RC-0003R

Displej Univerzalni vstup DI/AI

Typ LCD podsviceny Pocet 1

Velikost 27x21mm (98x64pixel) Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Ni1000,
Pocet hodnot 2 + zobrazeni jednotek NTC12kQ, KTY81-121,
Pocet symboli 4 odpor 160kQ
Podsviceni plynule nastavitelné Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
Tlacitka (variantné) Pt1000 —90 + +320 °C

Pocet 3 Ni1000 —60 + +200 °C

Typ Tlagitko bez aretace NTC 12kQ 40+ +125°C

Interni teplomér (variantné) KTY81-121 55+ +125°C

Rozsah -40 + +125°C Odporovy vstup 0 + 160kQ

RozliSeni / pfesnost 0.1°C/typ.0.3°C RozliSeni 0.1°C/10Q

Perioda obnoveni typicky 5s Pfesnost 0,5 % rozsahu

Interni vihkomér (variantné) Perioda obnoveni Al typicky 5s

Rozsah 0 +100% RH

RozliSeni / pfesnost 1% / typ. 2%

Perioda obnoveni typicky 5s
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Napajeni Provozni a instalaéni podminky
Napajeni a 24V (27 V) ze sbérnice Pracovni teplota 0++50°C
komunikace CiB Skladovaci teplota -25++70 °C
Typicky odbér 10mA (bez podsviceni) Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
Maximalni odbér 17mA Pracovni poloha Libovolna
Rozméry a hmotnost Druh provozu Trvaly

Rozméry
- interierova Cast
- pfipojovaci ¢ast

86 x 86 x 18mm
42 x 27 x 17mm

Hmotnost

80g

Instalace

Na instalaéni krabici

PFipojeni interier. Easti

Paskovy vodi¢ 0.15mm?2

Pfipojeni pfipoj. Casti

Pruzinova svorkovnice,
0.15 + 0.5 mm?2

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !l

3.50.1. Konfigurace

C-RC-D0035
Mastaveni binarnich wstupd
Prodieva vyhodnoceni dlouhého stisku 0,7| &l
Mastaveni analogovwych wstupil
ALL : Typ vstupu PE1000 w100 = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0 =
Cffset teploty (korekce +-)
THERM : Interni keplomér 0,0 - °C
Displej
Kantrast displeje &0 =
Format displeje |T\,-'|:| 1 ﬂ
Popis tlagitek |2akézén j
W OK ‘ X zrust |
Obr. 3.228 Konfigurace modulu

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho
vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tpress
DI

CLICK I

PRESS

| Tpress -

Obr. 3. 229 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku
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Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty éasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup 5

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty
Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.
Kontrast displeje

Nastaveni kontrastu displeje, v rozsahu 0 + 127 (0 - nizky kontrast, 127 — vysoky
kontrast).

Format displeje

Grafické rozlozeni obsahu displeje Ize uzivatelsky ménit. Na vybér je ze dvou variant,
Typl nebo Typ2. Rozlozeni displeje je patrné z nasledujicich obrazkd.

s1 | s2s3| sa N P
VAL1 B VAL1 B
VAL2 VAL2
Typ1 Typ2
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S1+S4 - zobrazeni symboll / rezimU

VAL1 - hlavni hodnota, v&etné jednotek

VAL2 - vedlejSi hodnota, vCetné jednotek

B - pevny popis tlacitek (Sipka nahoru, zatrzitko, Sipka dol()
Popis tlacitek

Aktivaci volby bude v oblasti displeje B zobrazen pevny popis tlacitek.

3.50.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 3*BTN + 1*DI (tlac¢itka + DI1)

- zarizeni 2, vystupni, 1*DISP (display)

- zarizeni 3, vstupni, 1*STAT (status AI)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (interni teplomer)
- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (interni vlhkomer)

- zarizeni 6, vstupni, 1*AI (AIl)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony I8 v nastrojove listé.

Struktura dat |I:Ipln5,'l zapis "lAIias"| Svnlka"|Ahs.!délka"|Hndnnla
EID1_IN : TMI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
di : TCIB_CRCODD35_BTH ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~di ZR4 /2 0000
stat : TCIB_CRCOO035_STAT G| MI_CIB1_IN~ID1_IM~stat 2RE /1 $00
THERM : REAL ]| MI_CIB1_IN™IDT_IN~THERM EZRFY 1]
RH  REAL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~RH ZRF1 a
Al REAL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~4 ZRF15 1]

EID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0UT MI_CIBE1_0OUT~ID1_0UT
[=-disp : TCIB_CRCO0O35_DISP MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~disp

cont : TCIB_CRCO0035_CO™ MI_CIB1_0UT~ID1_0UT ~disp™cont 2R15/0 $00
vall :[NT = MI_CIB1_0UT~ID1_DUT~disp™wall ERW20 1]
valZz | INT = WI_CIB1_QUT~ID1_0UT~disp™wal? ERwW22 a
symbolz :wWORD B MI_CIB1_OUT~ID1_0UT ~dizp™symbols ZRw24
units1  BYTE = WI_CIB1_QUT~ID1_0UT ~disp™units1 2R2E a
units2 : BYTE = MI_CIB1_QUT~ID1_0UT~disp™units2 EZRZ7 1]
light : EYTE = WI_CIB1_QUT~ID1_0UT ~disp~light 2R28 a

Obr. 3.230 Struktura predavanych dat

Vstupni data
| DI | STAT | THERM | RH | All
DI - stav tlacCitek / binarnich vstupt (16x typ bool)
| DIl | BTN3 \ BTN2 | BTN1 |
Bit 3 2 1 .0
| CLICK_DI1 | CLICK_BTN3 | CLICK_BTN2 | CLICK_BTN1 |
Bit 7 6 5 4
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| PRES _DI1 |PRESS BTN3|PRESS BTN2|PRESS BTN1|

Bit A1 .10 9 .8
L - | - | - | - |
Bit 15 14 A3 A2
BTNXx - okamzity stav tlacCitka BTNx
DIl - okamzity stav binarniho vstupu DI1

CLICK_BTNx - kratky stisk tlaCitka BTNx
CLICK_DI1 - kratky stisk na vstupu DI1
PRESS BTNx - dlouhy stisk tlaCitka BTNx
PRESS_DI1 - dlouhy stisk na vstupu DI1

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| - | - [VLD1]|OUF1]|VLDR |OUFR | VLDT | OUFT |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFT - preteCeni/podteceni rozsahu teploméru

VLDT - platnost odméru teploméru

OUFR - preteCeni/podteceni rozsahu vihkoméru

VLDR - platnost odméru vihkoméru

OUF1 - preteCeni/podte€eni rozsahu analogového vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1

THERM - teplota (1x typ real) [°C]
RH - vihkost (1x typ real) [%0]
All - hodnota analogového vstupu Al1 (1x typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).

Vystupni data

\ DISP

DISP - vystupni datova zdéna displeje

DISP.CONT - fidici byte displeje (8x typ bool)

| blinkS4 | blinkS3 | blinkS2 | blinkS1 | blink22 | blink21 | blink12 | blink11 |

Bit g .6 5 A4 3 2 A .0
blinkSx - blikani jednotlivych symbol{ Sx

0 - neblikat

1 - blikat

blinklx - blikani jednotlivych cifer hodnoty VAL1
blink2x - blikani jednotlivych cifer hodnoty VAL2

TXV 004 13.01 292



C-RC-0003R

0x00 - neblikat
0x01 - blikat spodnimi 2 ciframi (Low)
0x10 - blikat hornimi 2 ciframi  (High)
0x11 - blikat vSemi ciframi

Blikani probiha v rastru 500ms.

DISP.VAL1 - hlavni zobrazovana hodnota, v rozsahu -9999 + +9999 (1x typ int)
DISP.VAL2 - vedlejSi zobrazovana hodnota, v rozsahu -9999 + +9999 (1x typ int)

DISP.SYMBOLS - zobrazeni symboll (1x typ word)

| S2 | S1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

| sS4 | S3 |
Bit .15 14 13 12 11 10 9 8

S1 - zobrazeni symbolu / rezimu S1
S2 - zobrazeni symbolu / rezimu S2
S3 - zobrazeni symbolu / rezimu S3
S4 - zobrazeni symbolu / rezimu S4

Konkrétni podoba zobrazeného symbolu / rezimu je dana zvolenym
formatem displeje, viz. kapitola Konfigurace.

Typl Typ2

S1+S4 S1,S3 S2,54
0x00
0x01 [ 4% 5 OFF
0x02 (. - Heat
0x03 5 Cool
oxo4 | ¢l Auto
0x05 {-ﬁ-\[ Fan
0x06 N Dry
0x07 I On
0x08 Cycle
0x09 M High
0x0A e Medium
0x0B Low
0x0C % Top
oxoD | %
OxOE ﬁ
OxOF
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DISP.UNITS1 - jednotky a format zobrazeni hlavni hodnoty (1x typ usint)
DISP.UNITS2 - jednotky a format zobrazeni vedlejSi hodnoty (1x typ usint)

|  FORM | UNIT

Bit v .6 5 A4 3 2 A

FORM - format zobrazeni
0x00 - s desetinnou teCkou (xxx.x)
0x01 - bez desetinné teCky (xxxx)
0x10 - s dvojteCkou, format €asu (xx:xx)
0x11 -
UNIT - zobrazované jednotky
0x00 -
0x01 - °C
0x02 - °F
0x03 - %
0x04 - rH
0x05 - kW
0x06 - ppm
0x07 - symbol Casu, “pfesypaci hodiny”

DISP.LIGHT - podsviceni displeje (1x typ usint)

| BLINK | VAL
Bit v .6 5 A4 3 2 A
BLINK - blikani podsviceni displeje (v rastru 500ms)
0 - neblikat
1 - blikat
VAL - uroven podsviceni displeje, 0+100[%]
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3.51.

C-RC-0005R

C-RC-0005R je hotelovy nasténny ovladaC s kapacitnimi tlaCitky, urCeny k nastaveni
teploty a ventilace v mistnosti, pozadavku na buzeni, uklid a DND (nerusit). Umoziuje
méfeni teploty, vihkosti a intenzity osvétleni v mistnosti, pfipojeni 2 univerzalnich Al/DI
vstupu. Sklenéna klavesnice je podsvicena a intenzitu Ize plynule regulovat.

Tab. 3.51 Zakladni parametry C-RC-0005R

Obr. 3.231 Néahled C-RC-0005R

Displej Interni teplomér

Typ OLED (128x64px) Pocet 1

Ovladaci prvek 9 kapacitnich tlagitek Rozsah 0+50°C

Cidlo osvétleni Rozliseni 0,1°C

Pocet 1 Presnost 10,4 °C

Rozsah 0+100 % Interni ¢idlo vihkosti

Rozliseni 1% Pracovni rozsah 0+ 100%

Pfesnost 5% RozliSeni 1% (pro RH 0+80%)
Univerzalni Al/DI vstupy Zakladni presnost 4%

Pocet

2

Napajeni a komunikace

Volitelny typ vstupu

Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,

odpor 100kQ, napétovy
vstup

Binarni vstup

Spinaci beznapétovy
kontakt

VyvaZeny EZS vstup

Odpor 1x2k2 nebo 2x1k1

Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40 ++125°C
KTY81-121 55+ +125 °C
Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V
Presnost +1°C

Perioda obnoveni Al | typicky 5s

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér

85 mA

Rozméry a hmotnost

Rozméry

Max. 123,5 x 81,5 x 32mm

Hmotnost

180 g

Provozni a instalacni podminky

Pracovni teplota

0++50°C

Skladovaci teplota

-25++485°C

Stupen kryti IP IEC 529

IP10B ze zadni strany, IP40
z predni strany

Pracovni poloha svisla

Druh provozu trvaly

Instalace do instalaéni krabice nebo
panelu

Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,

vodi¢ max. 1.5mm?2
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3.51.1. Oviadani modulu

Modul se ovlada pomoci 9 kapacitnich tlaCitek (viz. nasl. obrazek), u kterych je
detekovan kratky a dlouhy stisk. Prodleva dlouhého stisku je nastavitelna v inicializaci
modulu stejné tak jako zvukova odezva na stisk. TlaCitka jsou dale v dokumentaci

oznaéena (1) — (9).

# Symbol Funkce # Symbol Funkce

1 é&% Teplota 6
2 @ Ventilace 7
3 m Buzeni 8
4 (8) Nerusit (DND) 9
5 @ UKiid

Obr. 3.232 Funkce a vyznam tlaCitek

Editacni tlagitka

Potvrzovaci tlagitko

OOO®

Na uvodni obrazovce modulu je zobrazen ¢as (5), Teplota (6), nastaveni Ventilace (4),
indikace pozadavku Buzeni (1), Nerusit (2) a Uklid (3).

Obr. 3.233 Popis obrazovky displeje

=
-~

3
=

Nastaveni buzeni a pozadované teploty

Stiskem tladitka (3) se rozblika &as buzeni, tlagitky (6) a (7) se edituje hodnota,
tlagitkem (8) se pFepina mezi editaci hodin a minut, zména je potvrzena tlacitkem (9).

Obdobné je tomu pfi nastavovani pozadované teploty.

Nastaveni ventilace

Stiskem tlagitka (2) se rozblika symbol 4, tlagitky (6) a (7) se nastavi intenzita 0 + 10 tj.
0 + 100% s krokem 10%. Tlagitkem (9) se ukon&i editace.
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Pozadavek Uklid a Nerusit (DND)

Stiskem tlacgitka (5) a (4) je nastaven pfislusny poZadavek.

3.51.2. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni na modulu se provadi vybérem pfislusného zatrzitka
zarizeni.

Ve starSim konfiguraénim nastroji, ManazZer projektu, neni modul podporovan!!!

Vlastnosti l Procesni data ]

' Zafizeni

Tvukové odezva na stisk

K

Prodleva wyhodnoceni dlouhého stisku [s] 0.7
Teplotni jednotky °0C
Al status
H Interni teplomér
Offset teploty [°C] 0
Casova konstanta filtru [s] 3
H aAnalogoveé vstupy
H an
Typ MNTC 12k
Casova konstanta filtru [g] 1
B a1z
Typ Pt1000 W 100 = 1,391
Casovd konstanta filtru [g] 1

Obr. 3.234 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zafrizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu a pfedavanych i/o dat.

Zvukova odezva na stisk

Volba zapnuti zvukové odezvy na stisk tlacitka.

Prodleva dlouhého stisku

Pro tlaCitka modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na jednotlivych vstupech.
Zadanim hodnoty lze nastavit Casovou prodlevu, po které bude aktivace tlacitka
signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace tlaCitka krat8i nez tato zadana hodnota,

bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK). Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava
v rozsahu 0.1+2.5s.
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<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 235 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Teplotni jednotky

Volba zobrazené teplotni jednotky - °C a °F.

Offset teploty
Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.
Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je pro teplotu / Al aktivovan Cislicovy filtr
1. fadu. Filtr je dan vztahem

_ Yig ' T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yyt - vystup
yt1 - minuly vystup 5
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25.4s (hodnota 25.5 je urCena pro servisni ucely).

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+2V
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3.51.3. Struktura predavanych dat
Vlastnosti  Procesni data |

B r8_po_IN:TCIE_C_RC_0005R_IN
H

BUTTONS @ USINT
USER_ICONS : BYTE
USER_TEMP : REAL
USER_WAKEUP @ INT
H

THERM : REAL
RH : USINT
LIGHT : USINT
AIL: REAL
AIZ : REAL
3 r8_p0_0OUT : TOIB_C_RC_D005
B DISP: TCIB_CRCO0D0SR_DISP
TIM : INT
TEMP : REAL
ICONS : BYTE
SET_TEMP : REAL
MODUL_SETT : BYTE

Obr. 3.236

cEmEHEaEhEhEhEhE EhahEaEass

FArE e

Vstupni data

DI

Alias

Poznamka

Struktura pfedavanych dat pro I/O Configurator

DI | BUTTONS | USER ICONS | USER TEMP | USER_WAKEUP

STAT | THERM | RH

LIGHT

All

\ Al2 \

- aktualni stav binarnich vstup, kratké pulsy, dlouhé pulsy (6x typ bool)

\ - \ - \ PRESS2 \ PRESS1 \ CLICK2 ’CLICKl‘ DI2 y DI1 \
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx

CLICKXx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx
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BUTTONS - stisk tlaCitka (typ usint)

| - | CLICK | PRESS | BUTT |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0
BUTT - kod stisknutého tlacitka (1 = 9)
PRESS - dlouhy stisk tlaCitka (do log. 1)
CLICK - kratky stisk tlaCitka (do log. 1)

USER_ICONS - poZadované nastaveni (typ byte)

| FAN | CLEANING| DND |WAKEUP|
Bit g .6 5 4 3 2 A .0
WAKEUP - buzeni
DND - nerusit (DND - Do Not Disturb)
CLEANING - uklid
FAN - ventilace (0 + 10 tj. 0 + 100%)

USER_TEMP - pozadovana teplota (typ real) [°C]

USER_WAKEUP - poZadovany ¢as buzeni (11:23 —1123), (typ int)

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (10x typ bool)

\ VLD1 \ OUFl‘ VLDL \ OUFL \ VLDR \OUFR\ VLDT \ OUFT \
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

- r-fr -7 - [ - | - [wvib2 | our |
Bit .15 14 13 12 11 10 9 8

OUFT - preteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teploméru

OUFR - preteceni/podteceni rozsahu interniho vihkoméru
VLDR - platnost odméru interniho vihkoméru

OUFL - preteCeni/podteceni rozsahu Cidla osvétleni

VLDL - platnost odméru Cidla osvétleni

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]

RH - hodnota relativni vihkosti (typ usint) [%]

LIGHT - Cidlo intenzity osvétleni (typ usint) [%]

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
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Vystupni data

| DISP | SET TEMP | MODUL_SET |

DISP - data k zobrazeni na displej
DISP.TIM - ¢as (11:23 —»1123), (typ int)
DISP.TEMP - teplota v mistnosti, (typ real)
DISP.ICONS - zobrazeni ikon displeje, (typ byte)

| FAN | CLEANING| DND |WAKEUP|
Bit g .6 5 A4 3 2 A .0
WAKEUP - buzeni
DND - nerusit (DND - Do Not Disturb)
CLEANING - uklid
FAN - ventilace (0 + 10 tj. 0 + 100%)

SET_TEMP - pozadovana teplota (typ real)

MODUL_SETT - nastaveni modulu (typ byte)

- -] KEYBOARD | BUZZ | BACKL |
Bit .7 .6 5 4 3 2 A .0
BACKL - zapnuti podsviceni displeje
BUzZZ - zapnuti zvukové signalizace

KEYBOARD - intenzita podsviceni klavesnice, 0 + 10 tj. 0 + 100% s
krokem 10%
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3.52.

C-RC-0006R

C-RC-0006R je pokojovy nasténny ovladaC¢ s kapacitnimi tlaCitky urCeny k ovladani
svétel, scén, zaluzii, vytapéni a audia. Umoziiuje méfeni teploty, vihkosti a intenzity
osvétleni v mistnosti, pfipojeni 2 univerzalnich AI/DI vstupl. Sklenéna klavesnice je
podsvicena a intenzitu Ize plynule regulovat.

Tab. 3.52 Zakladni parametry C-RC-0006R

Obr. 3.237 Néahled C-RC-0006R

Displej Interni teplomér

Typ OLED (128x64px) Pocet 1

Ovladaci prvek 9 kapacitnich tlacitek Rozsah 0+50°C

Cidlo osvétleni Rozligeni 0,1°C

Pocet 1 Presnost 10,4 °C

Rozsah 0+100 % Interni Cidlo vihkosti

RozliSeni 1% Pracovni rozsah 0+ 100%

Presnost 5 % RozliSeni 1% (pro RH 0+80%)
Univerzalni Al/DI vstupy Zakladni pfesnost 4%

Pocet

2

Napajeni a komunikace

Volitelny typ vstupu

Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,
odpor 100kQ, napétovy

Napajeni a komunikace

24V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér

85 mA

Rozméry a hmotnost

vstup Rozméry Max. 123,5 x 81,5 x 32mm
Binarni vstup Spinaci beznapétovy Hmotnost 180 ¢

kontakt Provozni a instalaéni podminky
Vyvazeny EZS vstup | Odpor 1x2k2 nebo 2x1k1 Pracovni teplota 0+ +50°C
Pt1000 —90 + +320 °C Skladovaci teplota -25++85 °C
Ni1000 —60 + +200 °C Stuperi kryti IP IEC 529 |IP10B ze zadni strany, IP40
NTC 12kQ —40 + +125°C Z predni strany
KTY81-121 55+ +125°C Pracovni poloha svisla
Odporovy vstup 0 + 100kQ Druh provozu trvaly
Napétovy vstup 0+2Vv Instalace do instala¢ni krabice nebo
Presnost +1°C panelu
Perioda obnoveni Al | typicky 5s Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,

vodi¢ max. 1.5mm?
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3.52.1. Ovladani modulu

Pro ovladani modulu je v programovacim prostfedi Mosaic nutno pouzit funkéni blok
fo_ C_RC _0006R z knihovny iControlLib (od verze 2.2). Jejimu pouziti odpovida i
nasledujici popis obsluh a vzhledu obrazovek.

Modul se ovlada pomoci 9 kapacitnich tlaCitek (viz. nasl. obrazek), u kterych je
detekovan kratky a dlouhy stisk. Prodleva dlouhého stisku je nastavitelna v inicializaci
modulu stejné tak jako zvukova odezva na stisk. TlaCitka jsou dale v dokumentaci

oznacena (1) — (9).

# Symbol Funkce # Symbol Funkce

Sceny

Editacni tlacitka

) Zaluzie 8

N’
4 Vytapéni / klimatizace, 9
ventilace

7r

Obr. 3.238 Funkce a vyznam tlacitek

Potvrzovaci tlacitko

®
DR

Tlagitka (1) - (5) slouzi pro vstup do ovladaciho menu (Svétla, Scény, Zaluzie,
Vytapéni/klimatizace, ventilace a Audio), tlagitka (6) - (9) k editaci. V pfipadé ovladani
svétel, scén a zaluzii je mozné zobrazit na obrazovku max. 4 prvky, v pfipadé vyssiho
podtu se opétovnym stiskem pfisludného tlagitka (1) — (3) pFepinaji zalozky s prvky. Po
ukonceni editace se po 15s modul automaticky pfepne na uvodni obrazovku

Jednotlivym prvkim lze pfifadit 6-ti mistny uzivatelsky text.

Uvodni obrazovka
Na uvodni obrazovce je zobrazen Cas, teplota, relativni vihkost a koncentrace CO2

(Obr. a) ). Pokud neni hodnota vihkosti a koncentrace CO2 nastavena, zobrazi se pouze
Cas a teplota (Obr. b) ).

15:06
26.7°C

2% RH 928 FPM

15:06
26.7°C

Obr. 3. 239 Uvodni obrazovka
a) ¢as, teplota rel.vihkost a koncentrace CO2 b) ¢as a teplota
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Svétla

Ovladani svétel je primarni funkci modulu, tlagitky (6) - (9) Ize svétlo zapnout/vypnout i v
uvodni obrazovce :

- Tlagitko (1) aktivuje menu ,Svétla“, pokud se ovladana svétla nevejdou na jednu
zéloZku, opétovnym stiskem (1) se cyklicky pfepina mezi zalozkami (max. 12 svétel).

- Tlagitky (6) - (9) se zapinajilvypinaji svétla na pfislusné zaloZce.

- Dlouhym stiskem tlacgitka (6) - (9) se zobrazi nastaveni konkrétniho svétla, kde ho Ize
opét vypnout/zapnout a nastavit jeho intenzitu 0+100% (s krokem 10%)

- Pokud je modul nastaven jako Master, dlouhym stiskem tlagitka (1) jsou zhasnuta
v8echna svétla najednou.

1 -\.-'- 3 -'- a'- 3 -|:;:I-
Lamr L Hall Hall
z @ 4 - J- - AEEEROO000 +
LamFr K Table b 5 e
Obr. 3. 240 Ovladani sveétel
a) menu ,Svétla“ b) nastaveni vybraného svétla

Scény
Tato funkce umoznuje nastaveni scény v mistnosti (max. 8 scén) :
- Tlagitko (2) aktivuje menu ,Scény”, op&tovnym stiskem (2) se cyklicky pfepind mezi

zalozkami.
- Tlagitky (6) - (9) se aktivuje zvolena scéna.

1 3 TEL
L.room
2 .r;..r 2 4 i

Obr. 3. 241 Nastaveni scény

Zaluzie
Tato funkce umoznuje samostatné nebo hromadné ovladani Zaluzii (max. 8) :

- Tlagitko (3) aktivuje menu ,Zaluzie”, pokud se nevejdou na jednu zalozku, op&tovnym
stiskem (3) se cyklicky pfepina mezi zaloZkami
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- TlacCitkem se pfepina vybrana Zaluzie (oznaceno rameckem), pokud neni zadna
oznacena, jsou fizeny vSechny Zaluzie spoleCné

- Tlagitky (6) a (7) je Fizen smér nahoru a dolu, kratkym stiskem je Zaluzie pootodena v
daném sméru, po dlouhém stisku se aktivuje uplné vytazeni/zatazeni.

Back

Obr. 3. 242 Ovladani zaluzii

Vytapéni / klimatizace, ventilace

Tato funkce umoznuje nastaveni poZzadované teploty v mistnosti, 2 obecnych vystupu v
rozsahu 0 + 100% (ventilator, fancoil apod. s krokem 20%) a reléového vystupu.
Zobrazena je aktualni teplota a vihkost.

- Tlagitko (4) aktivuje menu ,Vytapéni / klimatizace, ventilace*®.
- TlaCitkem se cyklicky prepina editovany parametr (oznagen $ipkou) a tlagitky (6) a
(7) se nastavuje jeho hodnota.

aktualni teplota |._.| i Y - %
a 23.8°C entil | vystup0-100%
HERCO
ozadovana teplota ; Y - 9
pozadov plota | Y2250 Fan | vystup 0 -100%
BECOO0O
it a léovy vyst
aktudlni vihkost | Eb-": F-'.H F-:E'].E':l |:|FF | releovy vystup

Obr. 3. 243 Nastaveni vytapéni/klimatizace, ventilace

Audio
Tato funkce umozriuje ovladani az 10 Bose a Denon audio zafizeni:

- Tlagitko (5) aktivuje menu ,Audio”.
- TlaCitkem se cyklicky pfepina editovany parametr (oznacen $ipkou) a tlagitky (6) a
(7) se nastavuje jeho hodnota.

- Source - audio zdroj

- Power - ON / OFF

- PLAY, PAUSE, MUTE

- Hlasitost 0+100% (s krokem 10%)
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dio zdroj .
e ySource Radio .. | PLAY/PAUSE/MUTE
ON / OFF ‘J]
—t— Power  0OH
hiasitost 0 - 100% | = BERERRCOCO0O00 +
b 5

Obr. 3. 244 Nastaveni audia - Bose

- Obdobné je tomu u Denon zafizeni.

- Source - audio zdroj
- Mute - ON / OFF
- Hlasitost 0+100% (s krokem 10%)

st L Source TUMER
MO yMute O
hIasitostO-lOO%___ -....DDDDD +
58%

Obr. 3. 245 Nastaveni audia — Denon

3.52.2. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona = v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni na modulu se provadi vybérem pfisluSného zatrzitka
zarizeni.

Ve starSim konfiguraénim nastroji, ManazZer projektu, neni modul podporovan!!!
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Vlastnosti | procesni data
2 B zafizeni
Zvukové odezva na stisk
Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku [5]
Teplotni jednotky
AT status
H Interniteplota a relativni vihkost
Offset teploty [*C]
Casova konstanta filtru [g]
B Analogové vstupy
B an
Typ
Casova konstanta filtru [5]
B a1z
Typ
Casova konstanta filtru [5]

KIe°®0O4 S0

NTC 12k
10

Pt1000 W100 = 1,385
10

Obr. 3.246 Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogoveé vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho souc¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho

dialogu a pfedavanych i/o dat.
Zvukova odezva na stisk
Volba zapnuti zvukové odezvy na stisk tlaCitka.

Prodleva dlouhého stisku

Pro tlaCitka modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na jednotlivych vstupech.
Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude aktivace tlacCitka
signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace tlaCitka krat$i nez tato zadana hodnota,
bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK). Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava

<Tpress >Tpress
DI

v rozsahu 0.1+2.5s.

CLICK I

Tpress
PRESS ‘ -

Obr. 3. 247 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Teplotni jednotky

Volba zobrazené teplotni jednotky - °C a °F.
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Offset teploty
Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.
Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty ¢asoveé konstanty je pro teplotu / Al aktivovan Cislicovy filtr
1. fadu. Filtr je dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25.4s (hodnota 25.5 je urCena pro servisni ucely).

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+2Vv
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3.52.3. Struktura predavanych dat

Vlastnosti  Procesni data |

Alias Poznémka
B r8_p0_IN: TCIB_C_RC_0006R_IN
=

BUTTONS : USINT
H STAT:TCIB_CRCOOO6R_STA
OUFT : BOOL
VLDT : BOOL
OUFR : BOGL
VLDR. : BOOL
OUFL : BOOL
VLDL : BOOL
OUF1 : BOOL
vLD1 : BOOL
OUF2 : BOOL
vLD2 : BOOL
THERM : REAL
RH : USINT
LIGHT : USINT
AI1:REAL
AIZ : REAL
2 r8_p0_0UT : TCIB_C_RC_0006R_0 |
MODLL_SETT : BYTE

Obr. 3.248 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

(ali.ah ah ah 2l ah 2} ah.a) a).a) 2] 2} 2] alRelh a1 a1y .a) 4y .a) .44

@ |

Vstupni data

\ DI | BUTTONS | STAT \ THERM \ RH
| LIGHT | All | Al2 |
DI - aktualni stav binarnich vstup, kratké pulsy, dlouhé pulsy (6x typ bool)
| - | - |PRESS2|PRESS1| CLICK2 [CLICK1| DI2 | DI1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0
Dix - okamzity stav binarniho vstupu DIx

CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx

BUTTONS - stisk tlaCitka (typ usint)

| - | CLICK | PRESS] BUTT |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
BUTT - kod stisknutého tlacitka (1 + 9)

PRESS - dlouhy stisk tlacitka (do log. 1)
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CLICK - kratky stisk tlaCitka (do log. 1)

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (10x typ bool)

\ VLD1 \ OUF1 \ VLDL \ OUFL \ VLDR \OUFR\ VLDT | OUFT \
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

.- r-ftr - 1 - | - | - [ b2 | our |
Bit .15 14 13 12 11 10 9 8

OUFT - preteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teploméru

OUFR - preteCeni/podteceni rozsahu interniho vihkoméru
VLDR - platnost odméru interniho vihkoméru

OUFL - preteCeni/podteceni rozsahu Cidla osvétleni

VLDL - platnost odméru cCidla osvétleni

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]

RH - hodnota relativni vlihkosti (typ usint) [%]

LIGHT - Cidlo intenzity osvétleni (typ usint) [%]

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Vystupni data

| MODUL_SETT |

MODUL_SETT - nastaveni modulu (typ byte)

- -] KEYBOARD | BUZZ | BACKL |
Bit .7 .6 5 A4 3 2 A1 .0
BACKL - zapnuti podsviceni displeje
BUZzZ - zapnuti zvukove signalizace

KEYBOARD - intenzita podsviceni klavesnice, 0 + 10 tj. 0 + 100% s
krokem 10%

3.52.4. Specifika modulu

Pro podporu ovladani modulu je v programovacim prostfedi Mosaic pfipraven funkéni
blok fb_C RC_0006R v knihovné iControlLib (od verze 2.2). Komunikace bloku
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s modulem je realizovana pomoci pfedavacich datovych zén PAGING[ ]. Do obsahu
téchto zén je zakazano uzivatelsky jakkoli zasahovat !!!
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3.53. C-RC-0011R

C-RC-001MR je programovatelny interiérovy nasténny ovlada¢ k fizeni vytapéni
(klimatizace), ventilace atd. Umoziuje nastavit ¢asovy program vytapéni v ramci celého
tydne, méreni teploty a vihkosti v mistnosti a méfeni externi teploty NTC cCidlem. Pfipojen
je pomoci CIB sbérnice k fidici jednotce, ktera mize poskytovat dal§i mérené hodnoty k

zobrazeni.

Ve spodni Casti displeje se nachazi 5 kapacitnich tlacitek.

Tab. 3.53 Zakladni parametry C-RC-0011R

Obr. 3. 249 Nahled C-RC-0011R

Displej Indikacni LED
Typ LCD (zobrazeni Pocet 1
hodnoty + grafické Funkce RUN LED

symboly)

Ovladaci prvek

5 kapacitnich tlacitek

Napajeni a komunikace

Méreni teploty

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Maximalni odbér

6 mA

Pocet 1 Rozméry a hmotnost

Rozsah 0+50°C Rozméry max. 109 x 99 x 19,8mm
Rozli§eni 0,1°C Hmotnost 114 g

Presnost 0,4 °C Provozni a instalacni podminky

Méreni vihkosti Pracovni teplota 0++50°C

Pocet 1 Skladovaci teplota -10 + +60 °C

Rozsah 0+ 100 % Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B

Rozliseni 1% Pracovni poloha svisla

Presnost 4 % Druh provozu trvaly

Teplotni vstup Instalace na zed, na montazni krabici
Pocet 1 PFipojeni Sroubovaci svorkovnice,
Typ externiho &idla termistor NTC 12kQ vodi¢ max. 1.0mm?2
Rozsah -40 + +125 °C

Rozliseni 0,1°C

Pfesnost 1 °C

Modul pfedava informace o stisknuti tlaitek (BUTTONS), vnitfni teplotu a vihkost
(THERM_iRH) a externi teplotu (eTHERM). Teploty jsou s rozliSenim desetiny stupné
Celsia, vihkost v procentech.

Displej umoZziuje zobrazit 53 ikon (ICO), 4 pfijaté hodnoty a jejich datovy typ
(VAL.DATA[ ] a pfislusny VAL.DATA_TYPE[ ] se stejnym indexem). Pravidla, jak jsou tato

data zobrazena na displeji, je dan parametrem ,UZivatelsky rezim®.

Na nasledujicim obrazku je uveden displej se vdemi ikonami a s vyznacenim jejich
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seskupeni podle logické funkénosti. V nasledujici tabulce jsou pak popisy funkci
jednotlivych ikon resp. skupin ikon.

1234567 ‘mdm) - ¢ ECo

g

w |

|

A
N -

*

"W .8 8
NI

NI

¢ oe’ + o’ -

A

AUTO

¥
]

B |/ X

VAR IVAN

N

Obr. 3. 250 RozloZeni ikon displeje

# Symbol Popis H Symbol Popis
@ Program Automaticky m RF Baterie
AUTO
6
1 @ Program Ruéni "..:."' RF Sila signalu
lil Program Dowolena 2228 Topeni
7
b | td
—.— Rezim Komfort Klimatizace
4 \ ~
2 c Rezim Utlum Ventilace Automaticky
AUTO
ECO ReZim Ekonomicky 8 (P..E Ventilace ON / OFF
] gy | . ) . .
ﬂ Teplota Ventilace Uroven
sl s o s o -
3 —,.“ ﬂ m b “a Teplota wéjsi 9 A Varovani
ﬂom Teplota wnitini 10 Bﬂ Oteviené okno
4 ] 7 Den v tydnu 11 a Zamek
o
@ Tlacitko EDIT OC
12 F Jednotky hlawi a
13 0% vedlejsi hodnoty
Tlacitko ESC
X RH
. am o
5 Tlatitko OK 14 pm Casow rezim
/\ Tlacitko UP (+) 15 —! H B H Hlawni hodnota
v Tlagitko DOWN (-) 16| - % %ﬁ ﬁ Vedlejsi hodnota
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3.53.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni na modulu se provadi vybérem pfisluSného zatrzitka
zarizeni.

Ve starSim konfiguraénim nastroji, ManazZer projektu, neni modul podporovan!!!

3 Zafizeni
H bpisplej
Uzivatelsky rezim Editacni rezim
Zamykani obrazovky ]
Casovy format 24 hodinovy Casovy format

Prodleva dliouheho stisku [s]
H 1Interniteplota a relativni vihkost
Offset teploty [C [ 5F]
Casova konstanta filtru [g]
B externiteplota
Offset teploty [C [ 5F]
Casova konstanta filtru [5]

Obr. 3.251 Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru

Uzivatelsky rezim

Opravnéni editace, ovladani a zpusob aktivace obrazu displeje nastavuje parametr
“Uzivatelsky rezim"“ do 3 moznych rezima:

a) ,Zobrazit obraz“ - displej pouze zobrazuje ikony a hlavni a vedlejSi hodnotu
nastavené z fidici jednotky tj. na displeji sviti kompletni obraz ikon ICO, hlavni
hodnota z VAL.DATA[O]. Jako vedlejSi udaj lze zobrazit Ciselnou hodnotu z
VAL.DATA[3] nebo uzivatelsky text z VAL.DATA[1-2], viz. nasl. obrazek. Volba je
dana datovym typem v VAL.DATA TYPE[3]. Podporované jsou Cislovky a velka
pismena kodované v ASCII. Neni tfeba podpory funkéniho bloku v Mosaicu.

DATA[2] DATA[1]
[MSB | LSB | [MSB | LSB |

|./|7| |.\.| |§ﬁ E}W
R

Obr. 3.252 Nastaveni uzivatelského textu

b) ,Pfepinani hodnot” - uzivatel mize listovat v méfenych hodnotach VAL.DATA[O - 2]
(pomoci tlacitek UP a DOWN), ktera jsou zobrazena jako hlavni udaj. PFislusnym
hodnotam odpovidaji datové typy VAL.DATA TYPEJO - 2] (teplota, vihkost, €as...).
Jako vedlejSi hodnota je zobrazena VAL.DATA[3] s datovym typem
VAL.DATA_TYPE[3]. Ostatni ikony jsou aktivovany stejné jako v rezimu a).
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c),Editacni rezim“ - uzivatel je opravnén kompletni editace a nastaveni v menu
displeje, vSechna tlacitka jsou aktivni. Displej pracuje jako pokojovy termostat a je
uréen Kk fizeni topeni a chlazeni podle tydenniho ¢asového programu. K tomuto
ucelu je k dispozici funkeni blok fb_iTimeProgWeek (viz. dokumentace iControlLib
TXV 003 59.01). Popis &asového programu viz. dale v kapitole Casovy program.
VedlejSi hodnota je nastavena stejné jako v rezimu a).

Zobrazeni hlavni a vedlejsi
hodnoty

o
I °C Typicky pfiklad zobrazeni:
- hl. hodnota: vnitini teplota v (°C)
I_ .I - vedl. hodnota: vihkost (%)

00,
ARk

Obr. 3.253 Priklad zobrazeni hlavni a vedlejsi hodnoty

Modul se ovlada pomoci 5 kapacitnich tlaCitek v dolni ¢asti displeje — EDIT, ESC, OK,
UP a DOWN, u kterych je detekovan kratky a dlouhy stisk. Prodleva dlouhého stisku je
nastavitelna v inicializaci modulu.

V uzivatelském rezimu a) je zpracovani stisku na strané uzivatele, v rezimu b) je lokalné
v modulu pfepinana zobrazena hlavni hodnota, v rezimu c) je nastaveni modulu fizeno
zminénym funkénim blokem fb_iTimeProgWeek. Popis ovladani a orientace v menu
modulu viz. dale v kapitole Editace a orientace v menu.

Teplotni jednotky

Volba mezi teplotnimi jednotkami v °C a °F.

Zamykani obrazovky

Funkce je dostupna pouze v ,EditaChim rezimu® Ize ji vyuzit prfedevSim z
bezpecnostniho hlediska pro ochranu pred détmi a nezadoucim zdsahem do nastaveni.
Zamknuti se provadi dlouhym stiskem tlaCitka EDIT. Modul se opétovné odemkne
stisknutim vSech tlacitek z levé strany do pravé resp. ,tahnutim® prstu jako po slideru.

Casovy format

Volba mezi 12h a 24h ¢asovym formatem.

Prodleva dlouhého stisku

Pro tlaCitka modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na jednotlivych vstupech.
Zadanim hodnoty lze nastavit Casovou prodlevu, po které bude aktivace tlacitka
signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace tlaCitka kratSi nez tato zadana hodnota,

bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK). Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava
v rozsahu 0.1+2.5s.
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<Tpress >Toress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 254 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Offset teploty
Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.
Casova konstanta filtru

Zadanim nenulové hodnoty Casové konstanty je pro teplotu aktivovan Cislicovy filtr 1.
fadu. Filtr je dan vztahem

Y THX
Vo= T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25.4s (hodnota 25.5 je ur€ena pro servisni ucely).

3.53.2. Struktura predavanych dat

Zafizeni jsou v€lenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna v nastroji 1/0
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

E-r8_p0 C_RC_O0M1R_IN : TCIE_C_RC_O0TTR_IM i
&) BUTTONS : LISINT 0
iITHERMW_iRH : TCIE_CRCODTR_ITHERM_IREH

i iTHERM : REAL +0.000000
“dpl iRH  USINT 0
. ] eTHERM  REAL +0.000000
| E-PAGING  TCIE_PAGING_ARRAY [1GH00, 16800, 16400, 16400, 16800]

E 8_p0_C_RC_00MMR_OUT : TOIE_C_RC_O0TTR_OUT
B- VAL :TCIB_CRCODTTR_WAL
E DATA : TCIE_CRCODTIR_DATA

L[S 0] INT ]
[ ] INT ]
[ 2] INT ]
L <] 0
- DATA_TYPE . TCIE_CRCOOTIR_DATA_TYFE
-[% [0] :EYTE 16400
-[% 11 EYTE 16400
-[% [2] EYTE 16400
-[% [3]1 EYTE 16400
E-1C0  TCIE_CRCOD1R_ICO {BUTT_EDIT=0, BUTT_ESC=0, BUTT_0OK=0,
B PAGING  TCIE_PAGING_ARRAY (16400, 16400, 16800, 16400, 16400]

Obr. 3.255 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator
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Vstupni data

| BUTTONS | iTHERM_iRH | eTHERM | PAGING
BUTTONS - stisk tlacitka (usint)
| CNT | PRESS | CLICK | BUTT |
Bit .7 .6 .5 4 3 2 A .0

BUTT - stisknuté tlacitko (1 - 5)

CLICK - kratky puls (do log. 1) na tlaCitku

PRESS - dlouhy puls (do log. 1) na tlaCitku

CNT - CitaC€ vicenasobneého stisku

iITHERM_iRH.iITHERM
iTHERM_IRH.iRH

eTHERM

PAGING[5]

Vystupni data

- teplota interniho cCidla (real) [°C]
- vihkost interniho Cidla (usint) [%]

- teplota externiho cidla (real) [°C]

- nastaveni pro Fidici funkci bloku (ru¢né nepfepisovat!)

| VAL

| ICO | PAGING |

VAL.DATA[4] -

VAL.DATA TYPE[4] -

hodnoty pro zobrazeni jako hlavni a vedlejSi udaj (4x int)
VAL.DATA[O - 2] pro zobrazeni jako hlavni, VAL.DATA[3] jako
vedlejSi udaj. Rozsah hlavni Ciselné hodnoty je £1999, vedlejSi
+9999. Pfi hodnoté mimo rozsah je udaj na displeji zhasnut.

typ hodnoty (veli€ina) pro VAL_DATA (4x BYTE) se stejnym
indexem

\ DECIMAL \ PM \ AM \ TYPE \
Bit T .6 .5 4 .3 2 A .0
TYPE - datovy typ (veli¢ina)
0 - nic
1 -teplota

2 - vnitfni teplota

3 - vngjsi teplota

4 - vnitfni vihkost

5 - &as (jen pro vedlejSi hodnotu)
6 - uzivatelsky text

PM aAM - symboly ,pm“a ,am® (jen pro vedlejSi hodnotu)
DECIMAL - desetinna tecka

ICO -

pFiznaky viditelnosti symboll / segmentl (53x bool)

PAGINGI5] - nastaveni z fidiciho funkéniho bloku (ru¢né nepfepisovat!)
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Popis funk&nich blokl pro obsluhu modulu C-RC-0011R je popsan v dokumentaci
iControlLib (TXV 003 59.01).

3.53.3. Zakladni prvky a struktura ¢asového programu

3.53.3.1. Rezim

Pro vytapéni (klimatizaci) jsou definované 3 teplotni rezimy (komfort, utlum,
ekonomicky) a ochranny — ochrana proti pfehrati (zamrznuti), kazdému rezimu odpovida

pozadovana teplota.
o RR

o —
¢
ECO

-
>

T(°C)

Obr. 3.256 Teplotni rezimy
3.53.3.2. Program

Program je zakladni funkce modulu fidici poZzadovanou teplotu vytapéni (klimatizace) v
mistnosti.

« Automaticky — pozadovana teplota je definovana ¢asovym programem

* Rucni — manualné nastavena teplota nezavisle na Casovém programu

« Dovolena — po zvoleny pocet dni je udrzovana konstantni teplota (Ekonomicky
rezim), po vyprseni modul pfejde do automatického rezimu

3.53.3.3. Casovy program

Casovy program poskytuje nastaveni vytapéni (klimatizace) automatického programu
pro cely tyden. Kazdy den muze byt libovolné rozdélen az do 8 intervall (tj. 7 ¢asovych
zmén) v rastru 15 minut. Kazdému intervalu odpovida teplotni rezim, viz. kap. ReZim vySe.

V prubéhu dne Ize displej pfepnout do programu ,ruéni“ nebo ,dovolena“. Po vypnuti i
vyprseni Casu (pocet dni v programu ,dovolena“) se opétovné prejde do automatického

programu.
Patek
Perioda 0 1 P 3 ReZim Teplota
Cas 00:00 07-00 15:00 19:00 Komfort 24°C
ReZim Ekonomicly Utlum Komfort Ekonomicly Utlum 22°C
Ekonomicly 20°C
Sobota Ochrana 5°C
Perioda 0 1 p 3
Cas 00:00 08:00 20:00 22:00
ReZim Ekconomichay Komfort Utlum Ekconomichoy
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patek sobota

0:00 6:00 12:00 18:00 00:00 6:00 12:00 18:00 0:00

Obr. 3.257 Priklad ¢asového programu (tabulka a graf)

3.53.3.4. Ventilace

Tato funkce umoznuje nastaveni ventilatort tepelnych vyméniku (fan-coil), induk&nich
jednotek aj. Hodnota je nastavitelna v rozsahu 0-5, odpovida ji zobrazeni pfislusnych ikon
viz. tabulka symboli — skupina ikon 8 (popsano vySe). Funkce je dostupna pouze v
uzivatelském rezimu ,Editacni rezim®.

3.53.4. Editace a orientace v menu

Vstup do menu se provadi tlaCitkem EDIT, pfisludné ikony editovaného parametru
(program, rezim, ventilace...) za¢nou pFeruSované blikat a vedlejSi hodnota zpravidla
zobrazuje jeho popis (PROG, MODE, VENT atd - viz. nasl. tabulka). Pomoci UP a DOWN
se méni hodnota zvoleného parametru (napf. program: automaticky — ruéni — dovolena),
OK potvrzuje volbu a ESC opusti menu bez uloZzeni zmén. DalSim stisknutim EDIT se
prepinaji jednotlivé editované parametry (rezim — program — ventilace...).

Editace je automaticky vypnuta, je-li uzivatel neaktivni déle nez 30s (neni detekovano
stisknuti tlaCitka), modul se tak pfepne na uvodni obrazovku bez uloZzeni zmén.

Popis Vyznam
MODE Nastaveni rezimu (komfort, Gtlum, ekonomicky)
PROG Nastaveni programu (Automaticky, Ru¢ni, Dowlena)
VENT Nastawveni ventilace (ON/OFF, automaticky, ruéné 0 — 3)
MENU Menu ¢asového programu
Vybér dne pfi editaci Casovweho programu
DAY ——— - -
Nastaveni poc¢tu dni programu Dovolena
TEMP Nastawveni teploty pfi editaci asového programu
COPY Kopirovani ¢asoveho programu z jednoho dne do druhého
EDIT Editace ¢asovwho programu

Struktura menu

Nachazi-li se modul na uvodni obrazovce, tlacitky UP a DOWN je nastavovan teplotni
offset (£ 5°C resp. = 9°F od aktualni poZadované teploty v Casovém programu).

Stiskem tlacitka EDIT se na uvodni obrazovce pfepina zména parametru a - d:

a) Nastaveni rezimu, vedlejSi hodnota zobrazuje ,MODE", pfepinani pomoci UP a
DOWN, ESC vyskoci z nastaveni rezimu bez ulozeni, OK potvrdi volbu a vrati na
uvodni obrazovku.

b) Nastaveni programu, vedlejSi hodnota zobrazuje ,PROG", pfepinani pomoci UP a
DOWN, OK potvrdi volbu a vrati na uvodni obrazovku (pfi vybéru programu
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Dovolena se zobrazi ,DAY* a pfislusny pocet dni, po ktery bude program aktivni,
7UP a DOWN edituji pocet v rozmezi 0-31 dni. EDIT pfepina mezi nastavenim
poCtu dni a datem dovolené, ESC vyskoCi z nastaveni programu. V pfipadé
aktivniho programu ,rucni“ Ize opétovné prepnout program na automaticky stiskem
ESC, dovolena je deaktivovana nastavenim poc€u dni na O.

c) Nastaveni ventilace, vedlejSi hodnota zobrazuje ,VENT", dale stejné jako u nastaveni
rezimu.

d) Menu &asového programu, vedlejSi hodnota zobrazuje ,MENU“, OK pro vstup do
nastaveni. Orientace v podmenu ¢asového programu je obdobna jako v bodech a —
d. Struktura podmenu a jeho popis:

. ,DAY* - vybér dne k editaci, blika Cislo vybraného dne (viz. tabulka ikon —
skupina ikon 4)
o ,EDIT* - editace Casového programu vybraného dne (viz. nasl. obr.)
o ,COPY* - kopirovani ¢asového programu z jednoho dne do druhého (viz.
nasl. obr.)
. ,TEMP* - nastaveni teplot Casového programu, vybér mezi teplotami pro
topeni / klimatizaci

Editace ¢asového program

Priklad editace programu:
- Ctvrtek (4.den)
- 2. ¢asova zména (3. interval)
v 16:45
- rezim komfort

'
(]
'

Il
s
T.

Obr. 3.258 Editace ¢asového programu

Kopirovani casového programu

I_l _) I Priklad zkopirovani ¢as. programu

I pro Ctvrtek (4. den) do nedéle (7. den)

Obr. 3.259 Kopirovani ¢asového programu
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3.54. C-RF-0001M-A

Modul C-RF-0001M-A je master radiové sbérnice RFox2, ktery je pfipojen k systému
Tecomat Foxtrot po sbérnici CIB.

R
Al |A 2| A3

oo

1
O

Y

RF CIB

C-RF-0001M-A

Cl|BUS
+ |

|
@ o m
() ol O

L
B1[8|2| B3 |

Obr. 3. 260 Nahled C-RF-0001M-A

Na ¢elnim panelu modulu jsou umistény dveé indikacni LED, oznacené CIB a RF. Pokud
zelena CIB LED sviti, je modul v rezimu HALT (radiova sbérnice neni obsluhovana),
pokud CIB LED blika, je modul v rezimu RUN (radiova sbérnice je obsluhovana). Provoz
na radiové RFox2 sbérnici je signalizovan prostfednictvim RF LED. Radiové vysilani
modulu je signalizovano ¢ervenym bliknutim RF LED, radiovy pfijem zelenym bliknutim.

Do SMA konektoru se pfipojuje RF anténa v poZzadovaném mechanickém provedeni
(anténa neni soucasti modulu).

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi, nebo CIB master pro fadu PLC Tecomat Foxtrot 2 !!!

3.54.1. Konfigurace

Modul se konfiguruje v nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).

2B Zarizeni
Router CIB - RFox2
Router RFox2 - CIB

H Obecné
Mastavit viystupy na konci cyklu shérnice O

Obr. 3.261 Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru

Ve starsim konfiguraénim nastroji, ,,Manazer projektu”, neni modul podporovan!!!
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3.54.2. Struktura predavanych dat

Vlastnosti Procesni data

:H r4144_p0_IN : TCIB_C_RF_0001M_A_IN
FH DATA:ARRAY [0.31] OF BYTE
B r4144_p0_OUT : TCIB_C_RF_0001M_A_OUT
FH DATA:ARRAY [0.31] OF BYTE

Obr. 3. 262 Struktura predavanych dat pro I/0O Configurator

Vstupni data

| DATA
DATA - vstupni data z RFox2 sbérnice (typ 32xbyte)
Vystupni data
| DATA
DATA - vystupni data do RFox2 sbérnice (typ 32xbyte)

3.54.3. Specifika modulu

Po pfidani modulu C-RF-0001M-A do konfigurace CIB linky je v I/O Configuratoru
automaticky zpfistupnéna konfiguracni vétev RFox2 sbérnice. Na ni lze nasledné
pridavat/konfigurovat jednotlivé periferni prvky radiové sbérnice.

= /O Configurator l

o=k xlelolal=el| slsl

- Submoduly ITCL {1
[l TCL2 shémice TCL2
-0 CIB shémice CIB (1) {2
.. HB CIB shérmice CIE (2

=3 FF o2 shernice =Rl

L1111 & R-OR-02018

Obr. 3. 263 Konfiguracni vétev RFox2 sbérnice
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3.55. C-RI-0401S

Modul obsahuje 1 vystup pro IR vysila€, 1 vstup pro demodulator IR pfijimace, 1 vstup
pro senzor osvétleni (BPW21), jeden vystup pro indikacni LED a 2 univerzalni vstupy.
Kazdy zuniverzalnich vstupld Ize samostatné pouzit bud ve funkci binarniho
bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci analogového vstupu pro pfipojeni odporového
teplotniho Cidla.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny paskovym v

odi€em. Z boé¢ni €asti modulu (naproti paskovému vodi€i) je pfistupna signalizacni
zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je
signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim
RUN LED.

Pro Cidla Pt1000, Ni1000, KTY81-121, a Cidla TC a TZ (termistor NTC12k) modul
provadi pfepoCet a linearizaci naméfené hodnoty pfimo na teplotu. Pro jiné typy
odporovych snimacu (v rozsahu 0 az 160 kQ) se musi prepocet na teplotu provést az na
urovni uzivatelského programu v CPU (modul pfedava hodnotu v kQ, rozliSeni 10 Q).

77
IR Receiver

black IR Transmitter - _A‘;’_N_I
red IR Transmitter +
. O
red IR Receiver supply .l with demodulator
A [« 3p7 black IR Receiver data p» 0O
A - .
Tecoa.s. %?,g?c"f',?,ﬂ,‘ihfs C E grey Indicating LED+ —>—— &
ADDRESS ORDER No.: TXN 13347 blue GND ———
4407 | SERIAL No.: B 0001 ) ) oW
CIB LOAD: 25 mA grey Irradiance sensor input ——J——
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grey Al/DIt —Z5—+ RTD, NTC, K1
grey AlDIR ———

yellow green

| CIB+
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Obr. 3. 264 Nahled a zapojeni C-RI-0401S

Tab. 3.54 Zakladni parametry C-RI-0401S

Univerzalni DI/Al vstupy Vstup senzoru osvétleni
Pocet 2 Pocet, typ senzoru 1, fotodioda BPW21
Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Rozsah méreni 0 + 50000 Ix
Ni1000, NTC12kQ, Presnost méfeni 5%
KTY81-121, odpor Vstup demodulatoru IR pfijimace
160kQ Pocet 1
Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1) Napajeni demodulatoru | 3.3V
Pt1000 —90 + +320 °C Nosna frekvence 36 kHz
Ni1000 —60 + +200 °C demodulatoru
NTC 12kQ —40 + +125 °C Vystup IR vysilace
KTY81-121 -55 + +125 °C Pocet 1
Odporovy vstup 0 + 160kQ Napajeni vysilace 3.3V
Rozliseni 0.1°C/10Q Typ IR vysilace IR LED (Irmax = 100mA)
Presnost 2% + rezistor dle Ir
(napf. pro IR LED Ur=1.2V,
Ir=20mA -> R = 100Q)
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Napajeni Provozni a instala¢ni podminky
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pracovni teplota -10++55°C

sbérnice CIB Skladovaci teplota -25++70 °C
Maximalni odbér 25 mA Stupen kryti IP IEC 529 |I1P10B
Rozméry a hmotnost Pracovni poloha Libovolnd
Rozméry 55 x 32 x 13mm Druh provozu Trvaly
Hmotnost 89 Instalace Pod kryt zafizeni

Pfipojeni Paskovy vodi¢ 0.15 mm? (CIB),

odnimatelné konektory s
volnymi vodi¢i 0.14 mm?2/10cm

3.55.1. Konfigurace

Maskaveni analogowych wsbupi

AI1 : Twp wstupu |PE1000 w100 = 1,385 | Filtrace wstup

AI2 : Twp wstupu |PE1000 w100 = 1,385 | Filtrace wstup

o OF

[=]
[=]
4k

4

=
[=!
4k

| X zrusic |

Obr. 3.265 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky Al/DIx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho souc¢asné

pouzit ve funkci binarniho vstupu.

Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle

povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho

dialogu.
zafizeni v8ech jednotek.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C

Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna

NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C

KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty éasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je

dan vztahem

_ Yiqg T+X
Yo = 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup ]
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)
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Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

3.55.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status AIx, senzor
osvetleni)

- zarizeni 2, vstupni, 2*AT (teplomery)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (senzor osvetleni)

- zarizeni 4, vstupni, 2*DI

- zarizeni 5, vstup/vystupni, 1*IRI/IRO (infra prijimac/vysilac)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Ipln§l zapis *'lhlias*q5?nrka*'|hhs.!délka*'|Hndnnta
EIDA_IN : THIO_CIET_ID1_IM MIO_CIB1_IN~ID1_IM
STAT :TCIB_RI_STAT | MIO_CIB1_(N~ID1_IN~STAT ERA1241 $00
THERM :TCIB_RI_THERM g| MIO_CIBT_IN~IDI_IN~THERM ZR213/8
light :LINT ]| MID_CIB1_IN~IDT_IM~Tight ZRWZA $0000
DI : TCIB_DIZ2 ] MID_CIBT_IN~IDT_IN~T ERZ23 1 $00
= 1Rin : TCIE_IRin MID_CIB1_IN~ID1_IN~IRin
stat : TCIB_RI_STAT | MIO_CIBT1_IN~1D1_IM~IRin™stat ERZ24/0 $00
IR_code :UINT o] MID_CIBT1_IN~IDT_IN~IRin~1R_code ERw 225 0
=ID1_0UT ; TMIO_CIBET_ID1_0UT | WMI0_CIB1_0UT~1D1_0UuT
= 1Rout : TCIB_IRout MID_CIBE1_DUT~1D1_0UT ~IRout
cont : TCIE_IRContral [E MID_CIBT_0UT~ID1_0UT~IRout™cont ER2Z27 /0 $00
IR_code :UINT [5 MI0_CIBT_0OUT~I01_0UT~IRout~1R_coc ERw228 0

Obr. 3.266 Struktura predavanych dat

Vstupni data

\ STAT | THERM | light \ DI \ Irin

STAT - stavovy byte analogovych vstupl (8x typ bool)

| - | - ] VLDl | OUFI | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUF1 - prete€eni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1

OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

OUFI - preteCeni/podteceni rozsahu vstupu senzoru osvétleni
VLDI - platnost odméru vstupu senzoru osvétleni

THERM.AIx - hodnota analogového vstupu Alx (2x typ real) [°C],[kQ]
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Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).
Light - hodnota intenzity osvétleni (1x typ uint) [Ix]
DI - stav binarnich vstupu (8x typ bool)
.- -1 -7 -] -] - [D2]D1j
Bit v .6 5 4 3 2 A .0
DIl - stav binarniho vstupu DI1
DI2 - stav binarniho vstupu DI2
Irin.stat - stavovy byte IR pfijimace (8x typ bool)

Receive_End - pfijem IR paketu dokoncen
Err_Receive - chyba pfijmu IR paketu (neznamy, nenauceny paket)
Transmit_End - vyslani IR paketu dokon¢eno

Learn_End - uCeni IR paketu dokonceno

Err_Learn - chyba pfi u€eni IR paketu

Clear_End - mazani nauc¢eného IR paketu dokonéeno
ErrMode - neplatny rezim (v Ircont.out)

Irin.IR_code - index pfijatého IR paketu (1x typ uint)

Vystupni data

\ lrout |

Irout.cont - Fidici byte IR vysilace (8x typ bool)

Receive_ON - aktivace rezimu IR pfijem
Transmit_ON - aktivace rezimu IR vysilani

Learn_ON - aktivace rezimu IR uceni
Learn_Mask -rezerva
Clear - aktivace rezimu IR mazani

LED_AUTO - automatické blikani LED pfi pfijmu IR paketu
=1 - 1x dlouhé bliknuti pfi uspésném IR pfijmu
- 3x kratké bliknuti pfi neuspésném IR pfijmu
=0 - rucniovladani LED (bity LED_ON a LED_BIink)
LED_ON - stav indika¢ni LED, 0/1 = nesviti/sviti
LED_Blink - blikani s LED (rastr 150ms, pfi LED_ON=1)

Irout.IR_code - index vysilaného IR paketu (1x typ uint)

3.55.3. Popis funkce IR prijimace/vysilace
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IR pfijimac¢ a IR vysilaC v modulu jsou urCeny pro snimani a generovani IR signalu
z ovladacl, pouzivajicich se pro ovladani rdznych typl pfistroju (napf. klimatizaénich
jednotek). Modul dokaze zpracovat libovolny IR signal (paket) vyslany z ovladace, ktery
pracuje s nosnou frekvenci 36kHz. Zachyceny IR paket z ovladae je mozné v modulu
zapamatovat (naucit se ho) a poté je mozno ho znovu reprodukovat (vysilat). Tim je
mozné nahradit pavodni ruéni ovladani prostfednictvim dalkového ovladace
automatizovanym ovladanim prostfednictvim modulu C-RI-0401S. Modul umoZznuje
zapamatovani cca. 100 ruznych IR paketd.

IR uéeni

Rezim ucCeni se zahajuje nastavenim indexu ucCeného paketu do proménné
Irout.IR_code (index paketu nesmi byt 0 (0x0000) a 65535 (OXxFFFF) - vyhrazené hodnoty
IN). Poté se nastavi proménna Irout.cont.Learn_On = 1, ¢imz modul pfejde do pfijimaciho
stavu a oCekava pfichod u¢eného IR paketu.

Uspésné prijeti a zpracovani uéeného paketu je signalizovano nastavenim proménné
Irin.stat.Learn_End = 1. V pfipadé neuspésného zpracovani u¢eného paketu je navic
nastavena i proménna Irin.stat.Err_Learn = 1 a proces uceni je nutné zopakovat.

UkonCeni (resetovani) uciciho rezimu se provede nastavenim proménné
Irout.cont.Learn_On = 0, ¢&imZ dojde kvymazani pfiznakd Irin.stat.Learn_End a
Irin.stat.Err_Learn ve stavovém bytu. U€eni dalSiho IR paketu je aktivovano opétovnym
nastavenim proménné Irout.cont.Learn_On = 1.

Naucené IR pakety jsou v modulu uchovany i po vypnuti/zapnuti napajeni modulu.

IR pFijem

Modul vtomto reZimu pfijima nauené IR pakety. Aktivace IR pfijmu se provede
nastavenim proménné Irout.cont.Receive_On = 1. Modul pfejde do pfijimaciho rezimu a
ocCekava prichod IR paketu.

Usp&sné prijeti naudeného paketu je signalizovano nastavenim proménné
Irin.stat.Receive_End = 1 a nastavenim indexu pfijatého paketu v proménné Irin.IR_code.
Pokud modul pfijme neznamy paket (ktery nebyl do modulu nauéen), je navic nastavena i
proménna lIrin.stat.Err_Receive =1 a proménna Irin.IR_code = 0.

UkonCeni (resetovani) pfijimaciho rezimu se provede nastavenim proménné
Irout.cont.Receive_On = 0, ¢imz dojde k vymazani pfiznaku Irin.stat.Receive_End a
Irin.stat.Err_Receive ve stavovém bytu a proménné Irin.IR_code. Pfijem dalSiho IR paketu
je aktivovan opétovnym nastavenim proménné Irout.cont.Receive_On = 1.

IR vysilani

Pro vyslani IR paketu se nejprve nastavi index pozadovaného paketu do proménné
Irout.IR_code. Naslednym nastavenim proménné Irout.cont.TransmitOn = 1 se spusti
vysilani pozadovaného IR paketu. Vyslani celého paketu je signalizovano nastavenim
proménné Irin.stat. Transmit_End = 1.

UkonCeni (resetovani) vysilaciho rezimu se provede nastavenim proménné
Irout.cont. TransmitOn = 0, ¢imZ dojde k vymazani pfiznaku Irin.stat. Transmit_End. Vyslani
dalSiho IR paketu je aktivovano opé&tovnym nastavenim proménné lrout.cont. TransmitOn =
1.
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IR mazani

Pro vymazani nauceného IR paketu z modulu se nastavi index mazaného paketu do
proménné Irout.IR_code a nasledné se nastavi proménna Irout.cont.Clear = 1. Vymazani
IR paketu je signalizovano nastavenim proménné Irin.stat.Clear_End = 1. Pokud chceme
vymazat vSechny naucené IR pakety najednou, do proménné Irout.IR_code lIze nastavit
hodnotu 65535 (OXFFFF).

Ukonceni (resetovani) mazani se provede nastavenim proménné Irout.cont.Clear = O,
¢imz dojde k vymazani pfiznaku Irin.stat.Clear_End ze stavového bytu. DalSi mazani je
mozné opétovnym nastavenim proménné Irout.cont.Clear = 1.

Pro rezim IR uceni neni nutné pavodni nau€eny IR paket mazat (dojde k preuceni
puvodniho indexu).
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3.56.

C-RM-1109M

Modul obsahuje 8 binarnich vstupu pro pfipojeni spinacich kontaktd,

je modul z CIB obsluhovan (komunikovan),

odpovida ,rozvadéCovému® 6M designu pro montaz na U listu.
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Obr. 3. 267 Nahled a zapojeni modulu
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3 analogové
vstupy pro pfipojeni odporovych €idel, 8 releovych vystupu a 1 napétovy analogovy vystup
(0+12V). Jednotlivé releové vystupy umoznuji lokalni manualni ovladani tlacitky na
modulu (ZAP/VYP).

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
RUN LED pravidelné blika. Modul je mozZno
napajet i z externiho zdroje 24V DC (odlehCeni CIB linky). Mechanické provedeni
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Tab. 3.55 Zakladni parametry C-RM-1109M

Binarni vstupy Analogové vstupy
Pocet 8 Pocet 3
Typ Spinaci kontakt Mé&fici rozsahy
(0/1) - odporové Pt1000 (-90/+320°C),
Binarni vystupy Ni1000 (-60/+200°C),
Pocet 8 NTC12k (-40/+125°C),
Typ Spinaci kontakt relé KTY81-121(-55/+125°C)
Spinané napéti 9 440 VAC OV100k (0 + 105kQ),
Spinany proud 9 16 A - napétové 2V (0 +2,1V)
Spinany vykon D 4000 VA I?ozliéenl', presnost 0.1°C /10Q, 0.5% rozsahu
Spinané napéti 2 max. 250VAC, 30V DC Cita¢ pulst standard SO, IEC 61393
min. 5V - délka pulsu min. 30ms
Spinany proud 2 max. 10A - frekvence pulsl max. 20Hz
Spinany vykon 2 max. 2500VA, 300W Perioda obnoveni Al typicky 5s

1) plati pro vystupy DO1, DO3, DO5, DO7
2) plati pro vystupy DO2, DO4, DO6, DO8

Analogovy vystup Rozméry a hmotnost
Pocet, typ 1, napétovy (0 + 12V) Rozméry 105 x 90 x 58 mm
Nastavitelny rozsah 0+105% Hmotnost 280g

Minimalni rozliSeni

1%

Provozni a instalaéni podminky

Max. vystupni proud 10mA Pracovni teplota -10 + +55 °C

Napajeni Skladovaci teplota -25++70°C

Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
sbérnice CIB Pracovni poloha Svisla

Externi napajeni 24V DC Druh provozu Trvaly

Max. odbér 160 mA Instalace Na DIN [iStu

Pfipojovaci svorky

Sroubové, vyjimatelné

Prirez vodicu

Max. 2,5 mm?

3.56.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji Manazer projektu (ikona % v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouziti ManazZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje ManazZer projektu, heslo Zobrazit vSechna zafizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.
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C-RM-1109M

MNastaveni binarnich vstupd

Prodleva vyhodnoceni diouhého stisku 0,7

Nastaveni analogovych vstupd

All: Typ vstupu

|Pt1EIDD W100 = 1,385

j Filtrace vstupu

ALZ : Typ vstupu

|Pt1EIDD W100 = 1,385

j Filtrace vstupu

AL3: Typ vstupu
Nastaveni bindrnich vystupti

MNastaveni blokace DO1
MNastaveni blokace DO2
MNastaveni blokace DO3
MNastaveni blokace DO4
MNastaveni blokace DOS
MNastaveni blokace DO6
MNastaveni blokace DO7

Mastaveni blokace DOB

|Pt1EIDD W100 = 1,385

j Filtrace vstupu

[ R |

S
Ap| |4

=
=}
4k

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

|Zmrazen|’ aktudiniho stavu

j [ Blokovat manualni rezim

[~ Zablokovani wystupd pii vypadku ext. napajeni
Nastaveni analogovych vystupd

Mastaveni blokace AD1

Zmrazeni aktudiniho stavu j

o OK ‘ X zrusit

Obr. 3.268

Vlastnosti lProcesnfdaE ]
H zafizeni

Dialog konfigurace modulu v ManaZeru projektu

B Binarni vstupy/vystupy
Prodleva vyhodnoceni diouhého stisku [s] 0.7
Blokovat vystupy pfi vypadku externiho napéjeni

H po1

Mastaveni blokace
Blokovat manualni redim
DoO2

D03

D04

D05

DO6&

DO7

Do8

HEHEHBH

Status
B Analogovy vstup AT1
Typ
Casovd konstanta filtru []
H Analogovy vstup A2
H Analogovy vstup AI3
H Analogovy vystup AD1
Mastaveni blokace

Obr. 3.269

Zmrazeni aktudiniho stavu

O

Pt1000 W100 = 1,385

a

O

O

Zmrazeni aktudiniho stavu

Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru
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Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tp"955
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 270 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Blokovat vystupy pfi vypadku externiho napajeni

Pokud je modul napajen z externiho napajeciho zdroje, mohlo by pfi jeho vypadku dojit
k vykonovému pretizeni CIB linky. Pokud se tato volba zatrhne, dojde pfi vypadku
externiho napajeni k zablokovani (rozpojeni) sepnutych kontakt( relé a k pretizeni linky
tak nedojde. Sou€asné modul tuto udalost signalizuje ve stavové proménné modulu
STAT.BLK.

Nastaveni blokace

Pro binarni a analogové vystupy Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu
HALT ma zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpoijit).

Blokovat manualni rezim

Zatrzenim polozky bude blokovana moznost manualniho ovladani konkrétnich binarnich
vystupu v rezimu RUN. V rezimu HALT je manualini ovladani binarnich vystupl povolené
vzdy.

V rezimu RUN se manualni ovladani aktivuje stiskem tlacitka MC (Manual Control) na
modulu. Sou€asné dojde k rozsviceni Zluté indikacni LED MC. Poté je mozno stisky
tlaitek u jednotlivych vystupld ménit jejich stav. DalSim stiskem tlaCitka MC zhasne
indikacni LED MC a dojde ke zru$eni rezimu manualniho ovladani. Binarni vystupy jsou
pak ovladany podle pozadavki z CIB linky. Aktivita manualniho rezimu je téz
signalizovana ve stavové proménné modulu STAT.MAN.

Typ analogového vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
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OV100k (0 + 100kQ)
0+2V
16-ti bitovy ¢ita¢ pulsa, SO

Filtrace vstupu (pro Manazer projektu)
Casova konstanta vstupu (pro 1/0 Configurator)

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je pro analogovy vstup aktivovan Cislicovy
filtr 1. Fadu. Filtr je dan vztahem

_ Yig T +X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup 3
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 25.5 je urCena pro servisni ucely).

3.56.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 8*DI/8*DO (kratky/dlouhy stisk)
- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AT (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (vstup AI3)

- zarizeni 6, vystupni, 1*A0 (vystup AOl)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V (ikona 0l v horni nastrojové list€). V projektech pro novéjsi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Struktura dat |I:Iplnjl zapis "|Alias"|Svurka*'|hhs_!délka"|Hudnuta
EID1_IN : THMI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
=-Dlg : TCIB_CRM11038 MI_CIB1_IN~ID1_IN~Dls
DI :TCIBE_DIE | MI_CIBT_IN~ID1_IN~DIs~DI ZR4 41 $00
CLICK : TCIB_CLICKS | MI_CIBT_IN™ID1_IN~DIs~CLICK ZR5 4 $00
PRESS : TCIB_FPRESS2 | MI_CIBT_IN~ID1_IN~DIs~PRESS ZRE A $00
STAT :TCIB_CRMT109M_STAT gl MI_CIBT_IN~ID1_IN-STAT ERT A2 $0000
Al1 :REAL | MI_CIBT_IN™IDT_IN™AIT %RF3 1]
AlZ2 - REAL s MI_CIBT_IM~ID1_IN~AI2 %RF13 1]
Al REAL | MI_CIBT_IM~ID1_IN~AI3 %RF17 1]
=HID1_0UT : THMI_CIB1_ID1_0OUT MI_CIB1_0UT~ID1_0UT
-DOs :TCIB_DOB [®f MI_CIE1_OUT~ID1_0UT~D0s ZR21 11 $00
AD1 :REAL = MI_CIBT_0UT~ID1_0UT~401 ZRF22 1]

Obr. 3.271 Struktura predavanych dat pro ManaZer projektu
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E-e8_p0_IN : TCIE_C_Rk_1T09_[M
E-Dls : TCIE_CRM1109M_DIS

i E-DI :TCIB_CRMIT08M_DI {D=0. DI2=0. DI3=0, DI4=0, DI5=0, DIE=0. DI7=0. DI9=0

{ H-CLICK :TCIB_CRM1105M_CLICK {CLICK=0, CLICK2=0, CLICK3=0, CLICK4=0, CLICKS=0, CLICKE=0, CLICK7=0, CLICK8=0}

. E-PRESS : TCIE_CRM1109M_PRESS {PRES51=0, PRESS2=0, PRESS3=0, PRESS4=0, PRESSA=0, PRESSE=0, PRESS7=0, PRESSE=0}
B-STAT : TCIB_CRMTT09M_STAT {0UF1=0, VLD =0, OUF2=0, YLD 2=0, OUF3=0, VLD3=0, MaM=0, PwR_ERR=0, BLK=0}
] AT REAL +0.000000
olg] A2 REAL +0.000000
o] A1 REAL +0.000000
=-18_p0_OUT : TCIE_C_RM_T103M_0UT
E-DOs :TCIE D03 {D01=0, DO2=0, DO3=0, DO4=0, DO5=0, DOG=0, DOF=0, DO&=0}
L[E ADT REAL +0.000000

Obr. 3.272 Struktura predavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data
\ Dls | STAT | All \ Al2 \ Al3
DI s.Dl - okamzité stavy binarnich vstupl (8x typ bool)
| b8 | b7 | be | bs | b4 | b3 | b2 | b |
Bit v .6 5 A4 3 2 A .0
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx

DIs.CLICK - kratké pulsy binarnich vstupt (8x typ bool)

| cuicks | cLick? | cLicke | cLicks | cLick4 | cLicks | cLick2 | cLickt |
Bit A .6 5 4 3 2 A .0

CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx

DIs.PRESS - dlouhé pulsy binarnich vstupt (8x typ bool)

| PRESS8 | PRESS7 | PRESS6 | PRESSS | PRESS4 | PRESS3 | PRESS2 | PRESSL |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0

PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu DIx

STAT - stavovy byte analogovych vstupl + diagnostika (16x typ bool)
|PWR ERR| MAN | vip3 | ours | vib2 | our2 | vib1 | our1 |
Bit T .6 .5 A4 3 .2 A .0
- - r - 1rr - [ - [ - | | Bk |
Bit .15 14 13 A2 A1 .10 9 .8

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx

VLDx - platnost odméru analogoveého vstupu Alx

MAN - signalizace rezimu manualniho ovladani releovych vystupt

PWR_ERR - pokles napéjeciho napéti modulu pod hodnotu zaru¢eného
sepnuti releovych vystupt DO
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All
Al2
Al3

BLK - signalizace zablokovani releovych vystupl z divodu vypadku
externiho napajeni modulu (pokud je nakonfigurovano, viz.
vySe v kapitole Konfigurace)

- hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C], [kQ], [mV]
- hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C], [kQ], [mV]
- hodnota analogového vstupu Al3 (typ real) [°C], [kQ], [mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV. Pokud je vstup
nakonfigurovan jako 16-ti bitovy ¢itaC pulst, odpovida hodnota
nacitanému stavu CitaCe (restart modulu resetuje hodnotu citace).

Vystupni data

DOs | AO1 |

DOs

AO1

- hodnota binarnich vystuptd (8x typ bool)

| pos | po7 | pos | pos | posa | pos | po2 | poi |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0

DOx - hodnota binarniho vystupu DOx

- hodnota analogového vystupu AO1 (typ real) [0+100%)]

3.56.3. Specifika modulu

Vzhledem k vysSi spotfebé modulu je modul vybaven mozZnosti externiho napajeni.
Pfipojeni/odpojeni tohoto externiho napajeni je v modulu provazeno cvaknutim interniho
relé (neznamena procvaknuti releovych vystupu).

Pokud je modul patfi¢né nakonfigurovan, dojde pfi vypadku tohoto externiho napajeni
k souCasnému rozpojeni DO vystupl (relé). Tim je zajisténo, Zze nevznikne proudové
pretizeni napajené (zalohované) CFox sbérnice. Tuto vlastnost, rozpojeni vystupu, Ize
v konfiguraci modulu vypnout. V tom pfipadé je ale nutné se zvySenim spotfeby na CFox
sbérnici pocitat.

PFfi manualnim ovladani vystupt (tladitky na modulu) nedochazi k blokovani sepnutych

vystupl nikdy.
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3.57. C-RQ-0400

Modul je urCen pro kombinované méfeni prostorové teploty a relativni vihkosti. Dale
modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které Ize samostatné nakonfigurovat pro
pfipojeni spinaciho tladitka, pfipadné pro pfipojeni odporového Ccidla (napf. teplota
podlahového vytapéni), pfipadné jako EZS vstup pro zabezpecovaci techniku.

Konstrukéné je modul ve varianté C-RQ-0400I feSen v plastové krabici pro povrchovou
montaz na zed, ve varianté C-RQ-0400H-P v plastové krabici pro montaz do
vzuchotechnického kanalu. Uvnitf krabice, nad pfipojovaci svorkovnici modulu, je
pfistupna signaliza¢ni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na
napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je
signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED.

Obr. 3. 273 Nahled C-RQ-0400I, C-RQ-0400H-P, svorkové zapojeni

Tab. 3.56 Zakladni parametry C-RQ-0400

Kombinované €idlo méreni teploty a vikosti Univerzalni vstupy DI/Al

Cidlo Typu SHT21 Pocget 2

Komunikace 12C Volitelny typ vstupu Binarni, EZS, Pt1000,
Perioda obnoveni dat | typicky 5s Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
-Teplota (SHT21) 121, odpor 160kQ,

- Rozsah -40 + +125°C Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)

- RozliSeni / pfesnost

0.1°C/typ.0.3°C

Vyvazeny EZS vstup

Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1

- Relativni vihkost (SHT21) Pt1000 -90 + +320 °C

- Rozsah 0+ 100% RH Ni1000 —60 + +200 °C

- RozliSeni / pfesnost | 1% / typ. 2% RH NTC 12kQ —40 + +125 °C
KTY81-121 —55+ +125 °C
Odporovy vstup 0 + 160kQ
Rozliseni 0.1°C/10Q
Presnost 0,5 % rozsahu
Perioda obnoveni Al typicky 5s
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Napajeni Provozni a instalaéni podminky
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pracovni teplota -20 + +60 °C
sbérnice CIB Skladovaci teplota -25++70 °C
Maximalni odbér 12 mA Stupen kryti IP IEC 529 |IP65 — krabice
Rozméry a hmotnost IP40 - stopka
Rozméry Pracovni poloha Svisla, stopkou dolt
- krabice 74 x 66 x 40mm Druh provozu Trvaly
- stopka? & 20mm, délka Instalace Montaz na povrch / do
variantni (60, instala¢nich otvor(
180 / 240mm) vzduchotechniky
- délka kabelu &idla” | cca. 1m Pripojeni Push-in svorky
Hmotnost 1509 Prdfez vodicl 0,14 + 1,5 mm?

*) rozméry dle konkrétni varianty modulu (zag&isli obj.gisla)

ALARM ALARM
e — T
Sk TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
e } . e 7 INx e - e T & INx
5 GND /5 GND

Obr. 3. 274 Jednodus$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 275 Dvojité vyvazeny EZS vstup

3.57.1. Konfigurace

C-RO-0400 X

Maskaveni binarnich wstupd

[ DI : YywaSeny wstup (zabezpefovacka) [
[ DIZ : wywaZeny wstup (zabezpecovacka) [
Prodleva vyhodnocent dlouhéha stisku 0,7 =

Maskaveni analogowych wsbupi

Al1 ¢ Tvp wskupu |Ni1IZIIZIIII Wio0 = 1,617 j Filkrace wstupu |UJU =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |Ni1IZIIZIIII Wio0 = 1,617 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Teplotnifvihkostni éidlo 0,0 3 =
o CK | X zrusit |

Obr. 3.276 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho soué¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zafizeni vSech jednotek.
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Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
polozka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tpress
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 277 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yig ' T+X
Yo = 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
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z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je ur€ena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.57.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI/EZS (binarni/EZS vstupy)

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AI)

- zarizeni 3, vstupni, 1* (therm+rh) (teplota, vlhkost)
- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostiedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat

| Oplng zapis

YAlias  Y|Svorka!|Abs. /délka*|Hodnota

EID1_IN : TMI_CIBT_ID1_IN
=D TCIB_CIR0203_D
DIl - BOOL
DI2 :BOOL

CLICK1 :BOOL
CLICK2 :BOOL
PRESS51 :BOOL
PRESS52 :BOOL
TAMPER1 :BOOL
TAMPERZ2 :BOOL
E STAT  TCIE_CROO400_STAT
OUFT :EBOOL
YLDT :EBOOL
OUFRH :BOOL
YLDAH :BOOL
OuUF1 :EOOL
YLD1 :BOOL
OuUF2 :BOOL
YLD2 :BOOL
: TCIB_CRG0400_4
THERM :REAL
RH :REAL
All :REAL
Al2 :REAL

=-Al

Obr. 3.278

1A8.40 48 AN 4} 4] ) 4 4] 20 4] AR 4 4] 4} 4) 4] 4 4] 4

MI_CIB1_IN~ID1_IN
MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI
MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI1~DN
MI_CIB1_IN~ID_IN~DI~DI2
MI_CIB1_IM~ID _IN~DI~CLICKA
MI_CIB1_IN~ID _IN~DI~CLICK2
MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI“PRESST
MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS2
MI_CIB1_IM~ID_IN~DI~TAMPERT
MI_CIB1_IN~ID_IN~DI~TAMPERZ
MI_CIB1_IN~ID1_IN“STAT
MI_CIB1_IN~ID_IN~STAT~0OUFT
MI_CIB1_IM~ID_IN~STATLDT
MI_CIB1_IN~ID _IN~STAT~0UFRH
MI_CIB1_IN~ID1_IN~STATLDRH
MI_CIET_IN~ID1_IN~STAT~OUF
MI_CIB1_IM~ID _IN~STAT LN
MI_CIB1_IN~ID_IN~STAT~0UF2
MI_CIB1_IM™ID _IN~STAT LD 2
MI_CIB1_IN~ID1_IN~Al
MI_CIB1_IM~ID _IN~AI"THERM
MI_CIB1_IMN~ID_IN™~AI"RH
MI_CIB1_IM~10 _IN™~AN
MI_CIB1_[N™ID _IN™~AI2

Struktura predavanych dat

ZR4.0
#R41
ZR4.2
#R4.3
ZR4.4
#ZR4.5
ZR4.6
ZR4.7

o o o o o o o O

$00
#R5.0
#R51
#R5.2
#R5.3
#R5.4
#R5.5
#R5.6
ZR5.7

o o o o o o o O

#ZRFE

#RF10
ZRF14
#RF18

[ B e SR s R s
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Vstupni data

| DI | STAT | Al | All | A2 |

DI - stav binarnich vstup(, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupl (8x typ bool)

| TAMPER2 | TAMPER1 | PRESS2 | PRESS1 | CLICK2 | CLICK1| DI2 | DI1 |

Bit v .6 5 4 3 2 A .0
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x
CLICKx - kratky stisk na binarnim vstupu DIx

PRESSx - dlouhy stisk na binarnim vstupu DIx
TAMPERX - tamper stav EZS vstupu X

STAT - stavovy byte analogovych vstuptd (8x typ bool)
| VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |VLDRH|OUFRH| VLDT | OUFT |
Bit v .6 .5 A4 3 2 A .0
OUFT - pfeteCeni/podteCeni rozsahu teploméru
VLDT - platnost odméru teploméru

OUFRH - pretecCeni/podteceni rozsahu vihkoméru

VLDRH - platnost odméru vihkoméru

OUFx - pfete€eni/podte€eni rozsahu analogoveého vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

AlL.THERM - teplota z Cidla SHT21 (1x typ real) [°C]
Al.LRH - vihkost z Cidla SHT21 (1x typ real) [%]

Alx - hodnota analogového vstupu Alx (1x typ real) [°C],[kQ]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro

obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozlisenim
10Q).
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3.58. C-RQ-0600

Modul je uréen pro pfipojeni kombinovaného senzoru typu SHT21 (I°C senzor pro
méfeni vzdusné vihkosti a teploty), pfipadné pro pfipojeni 1°C senzoru CO2 (typ S-300 /
SCD30). Modul dale obsahuje jeden PIR vstup pro pfipojeni EZS PIR cidla (vCetné
vystupu 5V DC pro jeho napajeni). Dale modul obsahuje dva univerzalni DI/Al vstupy,
které Ize samostatné nakonfigurovat pro pfipojeni spinaciho tlaCitka, pfipadné pro
pfipojeni odporového cCidla (napf. teplota podlahového vytapeni), pfipadné jako EZS vstup
pro zabezpecovaci techniku.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny na konektor.

Z bo¢ni €asti modulu (vedle konektoru) je pfistupna signalizacni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

max. 55 mm _cB CB

R=0..160k0

" CIB RH+T,PIR,Al/DI MODULECE

E
E
I~
| [sbbress R BRNSs51 -
8| [[azm |ShRALNoiGz 0002 & S [aucontact| Ay contae
oo 2 [=]
S%.0.3 I == =
E 358557 == s e 3
LED RUN H 2=
& Alf S\ GND N ER| B}
(G IS S T
S — ray  __ —t®
zarez '] DSIJ[‘]ill %Ck& :Qg_fg‘}:;ib:ﬂ_ﬁt ¢ (P;:)inn}
nick 3 E 2{'2‘5 Q%ﬁ RH+T D mgrﬁy% RH:T D ﬁ[]
g +33v g VOOl .55y +3.3V L5V
0 +3. arm
Iopfrc;ijjiﬁj i Poutij pro otevieni pruginovich svorek - +5\ g;—:‘fo—:t 1 "T' 5V _ £33V LL»:-'«%%A-‘I-
jumpers Use for opening the spring terminals PIR out Qm__ PIR) - arayGND _),/33\_; Vss
max. 1,9mm x1mm GND ﬁ—$ - 3W 1 oo
Obr. 3. 279 Nahled a zapojeni C-RQ-0600
Tab. 3.57 Zakladni parametry C-RQ-0600
Vstup pro RH+T senzor (SHT21) Univerzalni vstupy DI/AIl
Pocet 1 Pocet 2
Komunikace 12C Volitelny typ vstupu Binarni, EZS, Pt1000,
Perioda obnoveni dat | typicky 5s Ni1000, NTC12kQ, KTY81-
-Teplota (SHT21) 121, odpor 160kQ,
- Rozsah -40 + +125°C Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1)
- Rozli$eni / pfesnost | 0.1 °C /typ. 0.3 °C Vyvazeny EZS vstup Odpor 1x2k2, nebo 2x1k1
- Relativni vihkost (SHT21) Pt1000 -90 + +320 °C
- Rozsah 1+ 100% RH Ni1000 —60 + +200 °C
- RozliSeni / pfesnost | 1% / typ. 2% RH NTC 12kQ —40 + +125 °C
Vstup PIR KTY81-121 55+ +125°C
Pocet 1 Odporovy vstup 0 + 160kQ
Typ vstupu Binarni Rozliseni 0.1°C/10Q
Binarni vstup Spinaci kontakt (0/1) Presnost 0,5 % rozsahu
Vstup pro CO2 senzor (S-300 / SCD30) Perioda obnoveni Al typicky 5s
- Rozsah (S-300) 0 + 2000 ppm
- RozliSeni / pfesnost | 1 ppm / £(30ppm+5%)
- Rozsah (SCD30)) 0 + 10000 ppm
- RozliSeni / pfesnost | 1 ppm / +(30ppm+3%)
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Napajeni Provozni a instalaéni podminky
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze Pracovni teplota 0++50°C
sbérnice CIB Skladovaci teplota -25++70 °C
Maximalni odbér 20mA (pro variantu s Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B
CO2 300mA) Pracovni poloha Libovolna
Napajeci PIR vystup 5V DC, max.50 mA Druh provozu Trvaly
Rozméry a hmotnost Typ instalace Pod kryt zafizeni
Rozmeéry max. 55 x 26 x 17mm Pfipojovaci svorky PruZinové, 0.15 + 0.5 mm?
Hmotnost 209
ALARM ALARM
e — T
2k2 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
o—— } . T 7 INx e e & INx
% GND # GND

Obr. 3. 280 Jednodus$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 281 Dvojité vyvazeny EZS vstup

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

s verzi FW 1.8 a vyssi !l!

3.58.1. Konfigurace

C-RO-0600 X

Maskaveni binarnich wstupd

[ FIR : YywaZeny vstup (zabezpecovacka) [
[ DI vywaZeny wstup (zabezpecovacka) [
[ DIZ: wywaZeny wstup (zabezpecovacka) [
Prodleva vyhodnocent dlouhého stisku 0,7 =

Maskaveni analogoyych wstupi

A1 ¢ Tvp wskupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,335 ﬂ Filkrace vwstupu |':'J':' =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Teplotnifvihkostni éidlo 0,0 3 =
o CK | X zrusic |

Obr. 3.282 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Stejné tak i sdilena vstupni svorka DI/EZS PIR. Pokud
je vstup nakonfigurovan pro EZS, nelze ho souéasné pouzit ve funkci binarniho vstupu.
Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle povoleného zafizeni) jsou pak
pfistupné/nepfistupné konkrétni poloZzky konfiguracniho dialogu. Aktivace zafizeni viz.
kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vdechna zarizeni v§ech jednotek.
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Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
poloZzka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tp"955
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 283 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W100 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty asové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

_ Yia T+X
Yo = 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
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yt1 - minuly vystup 5
z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.58.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, PIR+2*DI/EZS (binarni/EZS vstupy)

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AI)

- zarizeni 3, vstupni, 1*C02 (koncentrace CO2)
- zarizeni 4, vstupni, 1* (therm+rh) (teplota, vlhkost)
- zarizeni 5, vstupni, 1*AT (AIl)

- zarizeni 6, vstupni, 1*AT (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostiedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat ||:Iplnjl zapis ‘||.A|ias ‘||Svurka‘qhhs.!délka‘qHudnuta
FEIDT_IN : THI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
DI : TCIB_CROQOE0O_DI ]| MI_CIB1_IN~IDA_IN~DI %R4 42 $0000
STAT :TCIE_CROOGO0_STAT gl MI_CIBT_IN~IDI_IN~STAT ¥RE /2 $0000
CO2 :REAL o] MI_CIB1_IN™IDI_IN~CO2 ERF3 1]
=-Al : TCIB_CROO0400_AI MI_CIB1_IN~ID1_IN~Al
THEEM :REAL | MI_CIB1_IN~IDT_IN~A~THERM ERF12 1]
AH :REAL || MI_CIB1_IN~IDA_IN~&~RH ZRAF16 1]
All REAL ]| MI_CIB_IN~IDA_IN~AI ERF20 1]
Al2 REAL || MI_CIB_INIDT_IN~212 ERF24 1]

Obr. 3.284 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| DI | STAT | CO2 | THERM | RH | All | A2 |
DI - stav binarnich vstupu, signalizace ,tamper” stavu EZS vstupl (16x typ bool)
| - | CLICK2 | CLICKI | CLICKPIR | - | D2 | DII [ PR |
Bit .7 .6 5 A4 3 2 A .0
| - |TAMPER2 | TAMPER1 | TAMPERPIR| - |PRESS2|PRESS1|PRESSPIR |
Bit .15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
PIR" - okamzity stav binarniho vstupu PIR / alarm EZS vstupu PIR
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x

CLICKPIR - kratky stisk binarniho vstupu PIR
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CLICKX - kratky stisk binarniho vstupu DIx
PRESSPIR- dlouhy stisk binarniho vstupu PIR
PRESSx - dlouhy stisk binarniho vstupu DIx
TAMPERPIR - tamper stav EZS vstupu PIR
TAMPERX - tamper stav EZS vstupu X

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (16x typ bool)
| VLD1 | OUF1 | VLDRH|OUFRH| VLDT | OUFT | VLDCO2 | OUFCO?2 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
- - r- [ - [ - [ - [vib2] OuF2 |
Bit .15 14 13 12 11 .10 9 8

OUFCO?2 - preteCeni/podte€eni rozsahu koncentrace CO:2
VLDCO2 - platnost odméru koncentrace CO2

OUFT - preteCeni/podteCeni rozsahu teploméru

VLDT - platnost odméru teploméru

OUFRH - preteCeni/podteceni rozsahu vihkoméru
VLDRH - platnost odméru vihkoméru

OUFx - prete€eni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

CO2 - koncentrace oxidu uhli¢itého (1x typ real) [ppm]

ALL.THERM - teplota (1x typ real) [°C]

Al.LRH - vihkost (1x typ real) [%]

Alx - hodnota analogového vstupu Alx (1x typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozlisenim
10Q).

*) Pro variantu modulu C-RQ-0600 s integrovanym PIR senzorem (obj. Cislo TXN 133
61.01) je hodnota v proménné DI.PIR invertovana (tzn. klidovy stav, prostor bez pohybu =
log. 1; alarmovy stav, v prostoru vyhodnocen pohyb = log.0).

Vystupni data

CO2KAL - nevyuzito (typ usint)
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3.58.3. Specifika modulu

Modul je dodavan v nékolika typovych variantach, liSicich se funkcemi interierové Casti.
Design interierové €asti je dodavan dle sortimentu v katalogu firmy Teco.

Oznaceni Objednaci | Popis
Cislo TXN
C-RQ-0600S 13361 samostatny ,buzirkovy“ modul, bez interierové &asti, 2xDI/Al, moznost

PIR, CO2, RH+T (dle interierové Casti)

C-RQ-0600R-PIR 133 61.01 komplet s interierovou &asti, obsahujici funkci PIR

C-RQ-0600R-RHT | 133 61.02 komplet s interierovou ¢asti, obsahujici funkci RH+T

C-RQ-0600R-CHT | 133 61.03 komplet s interierovou &asti, obsahujici funkci CO2, RH+T

C-RQ-0600R-PHT | 13361.04 komplet s interierovou ¢asti, obsahujici funkci PIR, RH+T

C-RQ-0600R-CTY | 133 61.05 komplet s interierovou €asti, obsahujici funkci CO2, T

1) Teplotni €idlo je pro tuto variantu od vyrobce pfipojeno na analogovy vstup Al1 modulu. V konfiguraci modulu (v Mosaicu) je nutné
tento vstup nakonfigurovat pro pfipojeni teplotniho Cidla typu NTC12k !!!

Indikace

Interierova €ast s Cidlem CO2 obsahuje Cervenou indikaéni LED. Pfi vyhodnoceni
koncentrace CO2 nad 1000ppm LED sviti, pfi poklesu pod 800ppm LED zhasne
(signaliza¢ni funkci Ize vyradit rozpojenim interni ,LED" propojky). Dale je od CO2 senzoru
na interierové Casti dostupna oranzova indikacni LED. Ta svym pravidelnym problikavanim
signalizuje provoz COz2 senzoru (signalizaci nelze potlacit).

Autokalibrace CO2senzoru

CO2 senzor je nakonfigurovan pro optimalni funkci provadéni automatické kalibrace
(osazena propojka ACDL). K prvni automatické kalibraci dojde po 3 dnech od zapnuti
napajeni a poté kazdy tyden.

CO2 senzor umozfiuje téZz manualni kalibraci. Ta se provadi umisténim senzoru (s
pfipojenym napajecim napétim) do vyvétraného prostoru, nejlépe do venkovniho prostiedi
(obsah CO2 = cca 400ppm) na dobu nejméné 30 minut. Poté se na 10 minut spoji
propojka MCDL. Po 10 minutach se propojka rozpoji a snimac pracuje s upravenymi
hodnotami. Po celou dobu rekalibrace musi byt snima¢ umistén ve vyvétraném prostoru.
PFi spojené propojce MCDL je sou€asné nutné rozpojit propojku ACDL.

POZOR : Moduly vyrobené od €ervna 2019 (interierova ¢ast obsahuje v hmatniku 9
otvorli, misto puvodnich 2) nepodporuji funkci manualni kalibrace. Pevné je
aktivovana automaticka kalibrace, poprvé je aktivovana po 7 dnech od zapnuti
napajeni.
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3.59. C-RS-0200R-Design

Modul nasténného ovladace obsahuje rotacni element s potvrzenim (toCitko s tlaCitkem)
a interni teplomér. Dale modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které Ize
nakonfigurovat pro pfipojeni spinacich tlacitek, pfipadné pro pfipojeni analogovych cidel.

Modul je mechanicky uzplsoben k montazi na standardni instalacni krabici s rozteci
upevnovacich Sroubt 60mm. Pfipojeni modulu je provedeno Sroubovaci svorkovnici.

Tab. 3.58 Zakladni parametry C-RS-0200R-Design

Ovladaci prvek
Typ | Togitko s tladitkem
Interni teplomér
Typ interniho &idla termistor NTC 12kQ
Rozsah -10++55°C
Presnost +1°C
Ustaleni teploty 150 minut
Univerzalni DI/Al vstupy
Pocet 2
Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,
O odpor 100kQ, napétovy
vstup
Binarni vstup Spinaci beznapétovy kontakt
oo Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
™ KTY81-121 55+ +125°C
Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V
RozliSeni, pfesnost 0.1 °C/10Q, 0.5 % rozsahu
Perioda obnoveni Al typicky 5s
Indikaéni LED
Pocet 1
Funkce RUN LED
. °C Napajeni
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
\ Max. odbér 13 mA
[__ Galvanické oddéleni Ne
Rozméry a hmotnost
cB Rozméry 70 x 70 x 25mm
Hmotnost 799
Obr. 3. 285 Nahled a priklad zapojeni Provozni a instalacni podminky
Pracovni teplota -10 + +55 °C
Skladovaci teplota -25++70°C
Stupen kryti IP IEC 529 [IP10B
Stupen znedisténi dle 1
CSN EN 60664
Pracovni poloha svisla
Druh provozu trvaly
Instalace na instalaéni krabici
Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,
vodi€ max. 0.5 mm?

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141
s verzi FW 1.8 a vyssi !!!
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3.59.1. Konfigurace

C-RS-0Z00R X

Maskaveni binarnich wstupd

Prodleva wyhodnoceni dloubhého stisku i, 7] -

-*| 5

Maskaveni analogowych wsbupi

AI1 : Twp wstupu |PE1000 w100 = 1,385 | Filtrace wstup 0,0 2
AI2 : Twp wstupu |PE1000 w100 = 1,385 | Filtrace wstup 0,0 2
Offset teploty (korekce +-) Filkrace wstupu
.
THERM : Offset teploty (korekee +-71 0,0 w| °C THERM : Filtrace wstupu 0,0 =
o CK | X zrusic |

Obr. 3.286 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vsech jednotek.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 287 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty dasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.59.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*BUTT+2*DI+1*CNT

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status analogovych vstupu)
- zarizeni 3, vstupni, 1*THERM (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostifedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Obr. 3.288

Struktura predavanych dat

Struktura dat |Uplnjl zapis ‘||Alias‘||Svulka"lhhs.!délka"lHudnula "l
FEIDI1_IN : THI_CIBT_IDT_IM MI_CIBT1_IN~ID1_IN
=-DI : TCIB_CRS0200R_BTH MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI $0000
BUTT :BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI“BUTT XR8.0 o
DI1 :EOOL ]| ML_CIBT_IN=1D1_IN~DI~DI EGER o
DI2 :EOOL ]| ML_CIBT_IN™D1_IN~DI~DIZ #R8.2 1]
CLICK_BUTT :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~DICLICK_BUTT #R8.3 1]
CLICK_DI1 :BOOL ] MI_CIBT_IN~C1_IN~DI~CLICK_DN #R8.4 1]
CLICK_DI2 :BOOL s ]| MI_CIBT_IN~1D1_IN~DI~CLICK_DI2 #RB5 o
PRESS_BUTT :BOCOL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS_BUTT %R8E o
PRESS_DI1 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI~PRESS_DI ¥R8.Y 1]
PRESS_DI2 :BOOL ] MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI~PRESS_DI2 #R49.0 1]
CHT :5INT ]| MI_CIBT_IN~ID_IN~CNT #R10 1]
STAT : TCIE_CRSO200R_STAT ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT #RA11 A1 $00
THERM :REAL o] MI_CIBT_IN~ID1_IN“THERH %RF12 o
All REaL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~a01 *#RF16 1]
Al2  REaL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~aI2 #RF20 1]
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Vstupni data

| DI | CNT | STAT | THERM | All | Al2 |

Dl - aktualni stav tla¢itek a binarnich vstupa, kratké pulsy, dlouhé pulsy
(16x typ bool)

BUTT - stav tlacCitka na toCitku

DIx - okamzity stav na binarnim vstupu x

CLICK_x - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu / tlacitku

PRESS_x - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu / tlacitku
CNT - kruhovy ¢ita€ polohy tocCitka (typ sint)

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (8x typ bool)

| - | - ]JVLD2|OUF2]| VLD1 | OUF1 | VLDT | OUFT |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

OUFT - preteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teploméru

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu vstupu Alx

VLDx - platnost odméru vstupu Alx

THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

TXV 004 13.01 350



C-vO-0001B

3.60. C-vO-0001B

Modul hlasového vystupu obsahuje jeden vykonovy audio vystup pro pfipojeni
reproduktoru (4Q/0.2W, nebo 80/0.2W). UmozZnuje pfehrani az 128 samostatnych
zvukovych stop, pfipadné vytvofeni a prehrani jedné celistvé stopy slozené z az 42
samostatnych zvukovych stop. Modul umoziuje nastaveni hlasitosti pfehravani a
postupné nebo skokové ukoncéeni prehravani.

Vlastni zvukové stopy jsou ulozeny na pamétové karté typu micro SD (karta neni
soucasti modulu). Pro nahravani zvukovych stop na pamétovou kartu je urCena PC
aplikace (ke stazeni na www.tecomat.com). Aplikace podporuje audio soubory ve formatu
WAV (stereo) nebo MP3.

Modul je mechanicky feSen v provedeni typu “box” pro montaz do instala¢ni krabice. Na
modulu je pfistupna signalizaéni zelena RUN LED. Pfipojeni modulu na sbérnici CIB
(pFipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem RUN LED, obsluha modulu z CIB je
signalizovana pravidelnym blikanim RUN LED. Dale modul obsahuje modrou a Cervenou
LED ur&enou pro diagnostiku modulu (viz. dale).

]
c==x (€

CIB VOICE PLAYER

TYPE: C-VO-0001B o
ORDER No.: TXN 133 71 st G
CIB LOAD: max. 70 mA o VOLUME
Eﬂ RUN
POWER ()
o0
ClB+ o
STECO
CiB- N\‘a‘de in Czech Republic .
) MICRO SD
‘ SN.AB 1234 ADR. 12EF | STATE
I

Obr. 3. 289 Nahled a zapojeni C-VO-0001B

Tab. 3.59 Zakladni parametry C-VO-0001B

Hlasovy vystup Provozni a instalacni podminky

Pocet 1x, monofonni Pracovni teplota -10 = +55°C

Impedance / vykon 40/ 0.2W, Skladovaci teplota -25++70 °C
8Q/0.2W Stupen kryti IP IEC 529 |IP20B

Délka vedeni k repro. | max 1m Pracovni poloha Libovolna

Pamétova karta micro SD, max. 2GB Druh provozu Trvaly

Pocet zvukovych stop | max. 128 Instalace do instalacni krabice

Délka celistvé fronty max. 42 stop Pripojeni Sroubovaci svorkovnice

stop Prafez vodicl max. 1.5 mm?

Napajeni Rozméry a hmotnost

Napajeni a 24V (27 V) ze sbérnice Rozméry 50 x 50 x 30mm

komunikace CIB Hmotnost 50 g

Maximalni odbér 70mA

3.60.1. Konfigurace

Modul nevyZaduje dodatecnou konfiguraci.
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3.60.2. Struktura predavanych dat
Modul obsahuje celkem 1 zafizeni :
- zarizeni 1, vstup/vystupni, 1*VOICE (STAT/CONT+CMD+VAL)

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Iplnjl zapis ‘T|A.Iias ‘T|Svurka‘qhhs.fdélka‘qHudnuta
FEIDI_IN : THMI_CIBT_IDT_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
[ STAT :TCIB_CVO_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT
ECMD :EBOOL | MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT~ECMD ¥R4.0
ECARD :BOOL || MI_CIB1_IN~ID1_IN~5TAT~ECARD %R4.1
BUSY :EOOL ]| MI_CIB1_INTIDI_IN~STATBLSY xR4.2
ARC :BOOL | MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT~&RC ¥R4.7
=ID1_0UT : TMI_CIB1_[D1_0oUuT MI_CIB1_DOUT~D1_DUT
[ CONT : TCIB_CWVOOOOE MI_CIB1_DUT~ID1_DOUT~CONT
ACN :BOOL [S MI_CIB1_0UT~ID1_OUT~COMT~ACN ¥RB.7
cmd : USIMT S MI_CIB1_0UT~ID1_0UT ~cmd %RB
wal : USINT 5 MI_CIB1_0UT~101_0UT val ZRY

Obr. 3. 290 Struktura predavanych dat

Vstupni data

STAT - stavovy byte modulu (8x typ bool)
|ARC| - | - | - | - |BUSY|ECARD|ECMD|
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

ECMD - chyba vykonavani pfikazu CMD (nepodporovany pfikaz)

ECARD - zavada pamétové karty

BUSY - modul zaneprazdnén piehravanim stopy / fronty

ARC - alternaéni bit pfijimacCe, pfi zméné hodnoty je aktualizovan
stav ostatnich bitd STAT

Vystupni data

| CONT | cCMD | VAL \
CONT - Fidici byte modulu (8x typ bool)
lacn | - | - [ - [ - ] -] -] -]
Bit g .6 .5 A4 3 2 1 .0
ACN - alternacni bit vysilaCe, pfi zméné hodnoty dojde k akceptovani

hodnot v proménnych CMD a VAL

TXV 004 13.01 352



C-vO-0001B

CMD - povel modulu (1x typ usint)
0 - prehrat stopu (VAL =0..128)
1 - nastavit hlasitost (VAL = 0..255)
2 - pfidat stopu do fronty (VAL = 0..128)
3 - prehrat frontu
4 - smazat frontu
5 - ukonCit pfehravani okamzité
6 - ukon it pfehravani plynule rychle
7 - ukongit pfehravani plynule pomalu

VAL - parametr povelu modulu (1x typ usint)
Vyznam pouze pro CMD = 0..2, pro ostatni CMD bez vyznamu.

3.60.1. Specifika modulu
Nastaveni hlasitosti

Na boku modulu je dostupny trimer VOLUME. Trimerem se nastavuje maximalni
(vychozi) hlasitost. Tato hlasitost bude modulem pouzita vzdy po pfipojeni napajeni. Z této
trimerem nastavené hlasitosti je pak mozno hlasitost plynule nastavovat (snizovat) pomoci
povelu, CMD=1. Nastavena hlasitost, pfip. vytvofena fronta stop, pomoci poveli CMD=1 a
CMD=2, jsou v modulu uchovany pouze po dobu napajeni modulu.

Nahravani hlasek

Pro nahravani hlasek na pamétovou SD kartu je dodavan PC SW ,DirectDisk.exe*
(instalace ke staZeni na www.tecomat.com). Pamétovou kartu je nutno k PC pfipojit do
CteCky pamétovych karet a nasledné spustit aplikaci DirectDisk. V dialogu nastavit typ
hiasice ,HLM390/64 pro 64/128 hlasek” a v nabidnutém dialogu kartu naformatovat na
kapacitu 1GB. Po naformatovani karty se Ize tlaCitkem ,OK*“ pfepnout do Editoru karty, kde
je mozno nahravat jednotlivé zvukové stopy. Podrobny popis aplikace DirectDisk je v
souboru him390-64.pdf, viz cilovy instalacni adresar aplikace DirectDisk.

Podporované SD karty jsou do kapacity max. 2GB. Karta vSak bude aplikaci DirectDisk
naformatovana jen na kapacitu 1GB (zbytek karty bude nevyuzit). SDHC karty nejsou
podporovany !l

(g v i

WVolba disku:

: k. r =~
JE: = Formétovani karty [
LepliEsizer Zvale kapacitu vlozene karty: [format 06540 E.bin L
|HLM390/64 pro 64/128 hlgsek ~| farmat_128ME bin

Farmétavat zvalenou kartu | | format_25EME. bin i
Pfipraven.
Upgrade firmware |
Ukongt Eormatovat
HLM300 Setup, GPL freeware 2006-10
i — | 9
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-
[Z] Editor karty El_l_Jﬂ-
7K. nastaveni, k.opl'rovéni] Hidgky Nahravani zvukd
Nahréit pro hisSiu: Obsazenip, 887436 sektordl.
= 0 Ha& ). 1000 1000 ~
Hiddka 4 =l 1 3952
7 7161
3 8279
4 SERT L
o — 5 11298 b
4 . - 4] 15127
Nahrat od sektoru: 7 15376
73
Ve Formatrs Standardni kvalita ~ g igﬂ_s}
10 e 47407
Soubor: | ié g%—]éi
13 + 56397
n Wybé&r souboru 14 |+ 57277
15 . 59933
16 . 53063
Zapsat 17 45 t. na nulu). 35000
18 43ka vipnuta ( nadt. na nuk). 37000
19 t. na nulu). 35000
20 t. na nulu). 41000
21 t. na nulu). 43000
77 agt. na nul) 45000
23 t. na nulu). 47000
29 t. na nul). 48000
25 t. ma nulu). 51000
% t. na nuk). 53000
27 t. na nulu). 55000
pét 28 t. na nul). 57000
29 t. na nulu). 55000
30 aska vypnuta (f t. nanuly). 61000 51000
31 t. na nulu). 63000 -
=T B S AAu | iR P I e Frann

Diagnostické LED modulu

Pro diagnostické ucely modulu slouzi modra LED POWER a Cervena LED STATE.
Popis stavl je uveden v nasleduijici tabulce.

LED Stav Popis

POWER sviti trvale signalizace napajeni modulu
problikava kratce klidovy stav

STATE (30/200ms, tzn. cca. 4 bliknuti / s)
problikava dlouze porucha pamétové karty,
(350/350ms, tzn. cca. 1.5 bliknuti / s) | pamétova karta neni detekovana
blika rychle probiha prehravani
(dle prehravané stopy)
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3.61.

Modul je uréen pro napajeni a fizeni dvou ventilatort systému inVENTer.

C-VT-0102B

Umoznuje

fidit jejich otacky a smér pohybu. Dale modul obsahuje jeden analogovy vstup uréeny pro
pfipojeni odporového teplotniho €idla. Modul je mechanicky feSen v provedeni typu “box"
pro montaz do instalacni krabice.

Po pfipojeni modulu k CIB lince (pfipojeni napajeni) se rozsviti zelena RUN LED. Pokud
je modul z CIB obsluhovan (komunikovan), RUN LED pravidelné blika.

Tab. 3.60 Zakladni parametry C-VT-0102B

CiB+

=z CE
=

" rNn@ O
CIB LOAD: max. 250 mA

s a
S B
e 2

temperature sensor
i NTC 12k

ClB-

CiB+
CiB-

Obr. 3. 291 Nahled a zapojeni C-VT-0102B

Vystupy pro ventilatory Napajeni

Pocet 2 Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB

Vystupni napéti 7+ 15V £5% Maximalni odbér 250mA

Vystupni proud max. 200mA Interni jiSténi Ano, vratna pojistka

Nabéh napéti 10V/s Provozni a instalaéni podminky

Detekce zkratu ano Pracovni teplota 0++70°C

Analogovy vstup Skladovaci teplota -25++85 °C

Pocet 1 Stupen kryti IP IEC 529 |IP10B

Typ pfevodniku aproximacni, 12 bitl Pracovni poloha Libovolna

Doba pfevodu 500ps Druh provozu Trvaly

Méfici rozsah NTC12k (-40/+90°C), Instalace Do instala¢ni krabice
OV 100k Pipojovaci svorky (CIB, | Sroubové

Chyba méfeni

0.5% z rozsahu

Detekce rozpojeného
vstupu

ano

NTC)

Prarez vodicll (CIB, NTC)

Max. 1.5 mm?

PFipojeni ventilatori

6 x vodi¢ CY

Rozméry a hmotnost

Prirez vodicu

0.5 mm?, délka cca. 90mm

Rozméry

50 x 50 x 27mm

Hmotnost

389
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3.61.1. Konfigurace

C-¥T-0102B
Cffset teploty (korekce +-) Senzor bvpe
eTHERM : Offset teplaty (korekee +) [0,0] 3] =c INTC-12k |

o CK | X zrusic |

Obr. 3.292 Konfigurace modulu

Podle povolenych zafizeni modulu jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky
konfiguracniho dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo
Zobrazit vSechna zafizeni vsech jednotek.

Offset teploty

Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.

Typ senzoru

Vybér typu externiho analogového senzoru :

NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+90°C
OV100k (0 + 100kQ)
3.61.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 3 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status)

- zarizeni 2, vstupni, 1*AT (analogovy vstup - teplomer)

- zarizeni 3, vystupni, 2*A0 (analogovy vystup -
ventilatory)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat ||:Iplnjl zapis *T|Alias ‘T|5vurka1-||ﬁ.hs_!délkaﬂ|Hudnuta

=HID3 IN : THMI_CIB1_ID3_IN MI_CIB1_IN~ID3_IN

= STAT :TCIB_CWT_STAT MI_CIB1_IN~ID3 _IN~STAT £00
OUF1 :BOOL o] MI_CIBT_IN™ID2_IN~5TAT~0OUR %R45.0 1]
VLD1 BOOL o] MI_CIBT_IN™ID3_IN~5TAT LD %R451 1]
EnFanA :EBOOL o] MI_CIBT_IN™ID3_IN~STAT “EnFand %R4R.2 1]
EnFanB :BOOL | MI_CIBT_IN~ID3_IN~STAT ~EnFank %R45.3 1]

eTHERM : RE&L | MI_CIBT_IN~ID3_IN~eTHERM %RF4E 1]

=HID3 0UT : THMI_CIB1_ID3_0UT MI_CIB1_OUT~ID3_0OUT

= FAM :TCIE_FAM2 MI_CIB1_OUT~ID3_DOUT~FAN
FAMA : RE&L S MI_CIB1_0OUT~ID3_0UT~FAN~FANA %RF78 1]
FAMB : REAL B MI_CIE1_0UT~ID3_0UT~FAN~FANE xRFa2

Obr. 3.293 Struktura predavanych dat
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Vstupni data

|  STAT | eTHERM |
STAT - stavovy byte analogovych vstupu a vystupt (8x typ bool)
| - | - | - 1 - |ErFanB|ErFanA| VLD1 | OUF1 |
Bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
OUF1 - pfete€eni/podteceni rozsahu analgového vstupu
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu

ErrFanA - signalizace zkratu na vystupu A
ErrFanB - signalizace zkratu na vystupu B

eTHERM - hodnota externiho teploméru (typ real) [°C][kQ]
Pro externi teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1

°C), pro obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s
rozliSenim 0.1/0.2/0.5kQ).

Vystupni data

| FAN |
FAN.FANA - pozadovaneé otacky ventilatoru A (typ real), [%]
FAN.FANB - pozadované otacky ventilatoru B (typ real), [%]

3.61.3. Specifika modulu

Modul automaticky vyhodnocuje stav zkratu na vystupech ventilatoru. Pfi vyhodnoceni
zkratu je toto signalizovano ve stavovém bytu STAT (bity ErrFanA a ErrFanB) a sou€asné
je pfislusny vystup na 20s odpojen. Nasledné se modul pokusi opét vystup sepnout.
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3.62. C-WG-0205S

Modul je ur€en pro pfipojeni RFID ¢teCky/zapisovacky StrongLing SL031 (13,56MHz) s
integrovanou anténou, podporujici tagy typu Mifare 1k, Mifare 4k, Mifare UltraLight a NFC
NTAG203. Kromé signall pro pfipojeni ¢te€ky modul obsahuje 2 univerzalni DI/AI/EZS
vstupy, 4 DO/PWM vystupy a 1 DO vystup.

TYPE: C-WG-02058
ORDER No.: TXN 143 36 c €

Teco CIB LOAD: 20 mA

Obr. 3. 294 Nahled C-WG-0205S

Parametry modulu a popis obsluh: catalog.tecomat.cz/produkt/modul-c-wg-0205s

POZOR : Pro spravnou c¢innost modulu je vyzadovan CIB master z fady PLC
Tecomat Foxtrot 2!!!
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3.63. C-WG-0503S

Modul je urCen pro pfipojeni C&teCek bezkontaktnich RFID identifikatort, které
komunikuji po rozhrani Wiegand (napf. Aktion AXR-100 od firmy EFG CZ spol. s r.o., nebo
Samsung SSA-R1001, SSA-R2000V). Kromé signall pro pfipojeni ¢teCky modul dale
obsahuje 1 bezpotencialovy binarni vstup, 2 univerzalni vstupy a 3 binarni vystupy (OC)

Kazdy z univerzalnich vstupl Ize samostatné pouzit bud ve funkci binarniho
bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci vyvazeného EZS vstupu (zabezpelovaci
technika), a nebo ve funkci analogového vstupu pro pfipojeni odporového teplotniho Cidla.
Signaly pro pfipojeni ¢teCky Ize pfipadné prekonfigurovat do funkce 2 binarnich vstupu.
Modul tedy muze pracovat v konfiguraci Wiegand + 1*DI + 2*Al/DI + 3*DO, pfipadné
v konfiguraci 3*DI + 2*Al/DI + 3*DO.

Mechanické provedeni modulu je ur€eno pro montaz pod kryt zafizeni (kryti modulu
IP10B). Signaly modulu jsou vyvedeny odnimatelnymi konektory s volnymi vodici.

Z boc¢ni ¢asti modulu (naproti konektorlim) je pfistupna signaliza¢ni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Pro teplotni Cidla Pt1000, Ni1000, KTY81-121, a Cidla TC a TZ (termistor NTC12k)
modul provadi pfepocCet a linearizaci naméfené hodnoty pfimo na teplotu. Pro jiné typy
odporovych snimacu (v rozsahu 0 az 160 kQ) se musi prepocet na teplotu provést az na
urovni uzivatelského programu v CPU (modul pfedava hodnotu Cidla v kQ, rozliSeni 10 Q).

Ccie

$ /J/x . .

cca 100 mm |

max. 55 mm hlack
| red

max. 16mm

t°C

low voltage|

- CiB Au contact

max. 60mA

+CIB
red +12v . ’_:/
white DI1gFIL

brown Dlzzil}‘“1 (7L halanced 4
yellow D|3ggi“07fgro'-) Au contact
violet DO et 00 —— | 2

grey DOZQ%(%)L—D—H—’L- =

black D03

pink DIfAI4 y
green DIJAIS &
bue  GND &

A1 CFox

CIB 10 MODULE CE
Tecoa.s. TYPE:C-WG-0503S

ADDRESS ORDER Mo: TXN13353

SERIAL No: B2 0002
1230 |C\B LOAD: 20mA

2D
0..160k0 ﬁ

TPT1000, Ni1000

max. 26 mm
RUN

e

NTC12k. KTY81
R

........................................

Obr. 3. 295 Nahled a zapojeni C-WG-0503S

Tab. 3.61 Zakladni parametry C-WG-0503S

Wiegand vstupy, Binarni vstupy (DI1,DI2,DI3) Univerzalni vstupy DI/AI/EZS (DI/Al4, DI/AI5)

Pocet 3 Pocet 2

Typ TTL5V Volitelny typ Binarni (spinaci kontakt),
Vytahovaci odpor 3.9kQ univerzalnich vstupl vyvazeny EZS (1x2k2,
Galvanické oddéleni Ne 2x1k1), Pt1000, Ni1000,

Rozhrani Wiegand 26/34/42 bit (3/4/5 B) NTC12kQ, KTY81-121,

- Sitka/prodleva pulst

typ. 60+100us / 1+2ms

Binarni vystupy (DO1,D02,DO3)

Pocet

3

Typ

otevieny kolektor NPN

Spinané napéti

max. 30V

Spinany proud

max. 30mA

Galvanické oddéleni

ne

odpor 160kQ

RozliSovaci uroven DI

0...>1.5kQ, 1...<0.5kQ

Interni napéti DI 3.3V

Vnitfni odpor DI 2.2kQ
Rozlieni Al 0.1 °C/10Q
Presnost Al 0,5 %
Galvanické oddéleni Ne
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Napajeni Napajeci vystup

Napajeni a 24V (27 V) ze sbérnice Vystupni napéti 12V DC
komunikace CiB Vystupni proud max. 60mA
Jmenovity odbér 20 mA Perioda obnoveni dat

Maximalni odbér 85 mA Analogové vstupy typicky 5s
Provozni a instalaéni podminky Ostatni vstupy typicky 160ms

Pracovni teplota 0++70°C Rozméry a hmotnost
Skladovaci teplota -25++485 °C Rozméry max. 55 x 26 x 16mm
Stupen kryti IP IEC IP10B Hmotnost 79
529 ) Instalace
Kategorie prepéti Il (dIeQSN EN 60664) Typ Pod kryt zafizeni
Stupen znecisténi 1 (dle CSN EN 60664) Pripojeni Paskovy vodi¢ 0.15 mm? (CIB),
Pracovni poloha Libovolna odnimatelné konektory s
Druh provozu Trvaly volnymi vodi¢i 0.14 mm?/10cm

ALARM ALARM

o ——

212 TAMPER 1K1 1K1 TAMPER
o— } . T T INx o F—e—1 | —"" 7 INx
Y GND 7' GND

Obr. 3. 296 Jednodu$e vyvazeny EZS vstup  Obr. 3. 297 Dvojité vyvazeny EZS vstup

3.63.1. Konfigurace

C-WG-05035

Mastaveni analogowsich wstupd

Typ wstupu Al4 |PL1000 W100 = 1,385

ﬂ Filkrace wskupu 414

Typ wstupu AIS |PL1000 W100 = 1,385

Mastaveni binarnich wstupi

[ \ywwaZeny wskup (zabezpecovacka) DI4
[ wwwaZeny wstup (zabezpecovacka) DIS

Typ kddowani

fv iegand 26/34/42 bit:

ﬂ Filtrace wskupu AIS

[ Wstup ma dvajité wywaZeni DI4
[ Wstup ma dvaojité wyewaZen DIS

i Transparent 40 bit

o OF |

X znasic |

Obr. 3.298

Konfigurace modulu

U modulu jsou nékteré vstupni svorky sdilené pro vice funkci modulu. Wiegand datové
vstupy jsou sdilené s DI, univerzalni vstupy jsou sdilené pro DI/Al. Pokud jsou vstupy
nakonfigurovany pro pfipojeni datovych vodi¢u Wiegand ¢teCky, nelze je souéasné pouzit
ve funkci DI. Stejné tak univerzalni vstup nakonfigurovany jako Al nelze souéasné pouzit

TXV 004 13.01
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ve funkci DI. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle povoleného zafizeni) jsou pak
pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho dialogu. Aktivace zafizeni viz.
kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna zarizeni vsech jednotek.

Typ kédovani

Modul umoznuje primarné zpracovat kody protokolem typu Wiegand 26, Wiegand 34
nebo Wiegand 42 bitl. Modul automaticky rozpozna typ protokolu a provadi kontrolu
ramcu (zabezpeceni) a uzivateli pfedava pouze ,Cisty“ kod identifikatoru. Sekundarné Ize
modul pfepnout i do tzv. ,transparentniho® rezimu, kdy je uzivateli pfedavan ,hruby“ kéd
identifikatoru (bez kontroly rdmce a zabezpeceni) az do délky 5 Bytl (delSi kod je ofiznut).
PozZadovany typ kdédovani se nastavuje zatrzenim pfislusné polozky.

Vyvazeny vstup

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup. Pokud
poloZzka zatrzena neni, bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako bézny binarni vstup
(dvoustavove).

Vstup ma dvojité vyvazeni

Zatrzenim polozky bude pfislusny binarni vstup vyhodnocovan jako EZS vstup
s dvojitym vyvazenim. Pokud polozka zatrzena neni a vstup je nakonfigurovan pro EZS
(vyvazeny vstup), bude pfislusny vstup vyhodnocovan jako EZS vstup s jednoduchym
vyvazenim.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W100 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV160k (0 + 160kQ)

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Yo = T+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je ur€ena pro servisni ucely).
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Nastaveni blokace DO

Pro binarni vystupy Dox Ize nastavit, zda se pfi pfechodu modulu do rezimu HALT ma
zamrazit jeho vystupni stav, nebo zda se ma jeho stav vynulovat (rozpoijit).

3.63.1. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 1*CODE/3*DO (ctecka/indikace)
- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AI4)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AIS)

- zarizeni 5, vstupni, 3*DI+2*DI/EZS

Zatizeni jsou vcClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat
EIDT_IN : TMIO_CIB1_IDT_IM
= CODE : TCIB_Cw&E0S035_CODE

|Oping zapis Y Alias Y|Svorka'|Abs./délka*|Hodnota
MI0_CIB1_IN~ID1_IN

MIO_CIB1_IN~ID1_IN~CODE

STAT :USIMNT ] MID_CIBT_IN~IDA_IN~CODE~STAT %R144 I
VAL :ARRAY [0.4]0F USINT &l MIO_CIE1_IN~ID1_IN~CODE~AL %A145 00000
= STAT : TCIB_CwGEOB035_STAT MIO_CIB1_IN“ID1_IN~STAT $00
OUF4 :BOOL ] MID_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~OLF4 %A180.0 a
VLD4 :BOOL ] MID_CIBT_IN~IDA_IN“STAT~LD4 ZR150.1 I
OUFS5 :BOOL o] MID_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~OLFS %R180.2 I
VLDS :BOOL ] MIO_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~LDE %A180.3 a
Al4 :REAL ]| MID_CIBT_IN=ID1_IN=214 %RF151 I
AlS REAL ]| MIO_CIBT_IN~ID1_IN~2I5 %RF155 a
=Dl : TCIB_CwiGOa035_DI MIO_CIB1_IN~ID1_IN"DI
DI1 :BOOL ]| MIO_CIBT_IN~ID1 _IN~DI~DI %A159.0 a
DIZ :BOOL ]| MID_CIBT_IN=ID_IN~DI~DI2 %R153.1 I
DIZ BOOL ]| MIO_CIBT_IN~ID1_IN~DI~DI3 %A1549.2 a
DI4 :BOOL ]| MID_CIBT_IN=ID_IN~DI~DI4 %R159.3 I
DI5 :BOOL ]| MID_CIBT_IN=ID_IN~DI~DIS %R159.4 I
TAMPER4 EOOL ] MIO_CIBT_IN~ID1_IN~DI~TAMPER 4 %A159.5 a
TAMPERS :BOOL ] MID_CIBT_IN~ID1_IN~DI~TAMPERS %R159.6 I
=ID1_0UT : TMIO_CIBT_ID1_0UT MIO_CIB1_OUT~ID1_0OUT 400
= DOs :TCIB_DO3 MIO_CIB1_0OUT~ID1_0OUT~DO0s $00
DO1 :EOOL [S MI0_CIE1_0OUT~ID1_0UT~00s~001 %R1e0.0
D02 :BOOL [SF MI0_CIB1_0OUT~ID1_0UT~00s~002 %R160.1
DO3 :BOOL [S MI0_CIB1_0OUT~ID1_0UT~D0s~003 %A1E0.2 a
Obr. 3.299 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| CODE | STAT | Al4 | Al5 | DI

CODE.STAT - stavovy byte pfijatého kodu identifikatoru (1x typ usint)
= 1 - pfijat kdd formatu transparent 40 bitu
= 3 - pfijat kod formatu Wiegand 26
= 4 - pfijat kod formatu Wiegand 34
= 5 - pfijat kod formatu Wiegand 42
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CODE.VAL - pfijaty kod identifikatoru (5x typ usint)

Pro format Wiegand je pfedavan ,Cisty® kod identifikatoru (bez
zabezpecujicich bitd). Pro format transparent je predavan
kompletni pfijaty kod identifikatoru (v€éetné zabezpecujicich bita),
v maximalni délce 40 bita (delSi kédy jsou ofiznuty). Nenulové
hodnoty v proménnych CODE.VAL i CODE.STAT jsou v zapisniku
PLC dostupné typicky na jednu oto¢ku uZivatelského programu

pPLC Il
STAT - stavovy byte analogovych vstuptd (8x typ bool)
| - | - | - | - |VLD5]|OUF5]| VLD4 | OUF4 |
Bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Alx
VLDx - platnost odméru analogového vstupu Alx

Al4 - hodnota analogového vstupu Al4 (1x typ real) [°C],[kQ]
Al5 - hodnota analogového vstupu Al5 (1x typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).
DI - stav binarnich vstupa, tamper stavy EZS (8x typ bool)
| - |TAMPERS5|TAMPER4| DI5 | DI4 | DI3 | DI2 | DI1 |
Bit v .6 5 4 3 2 A .0
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx / alarm EZS vstupu x

TAMPERX - ,tamper” stav EZS vstupu x

Vystupni data

\ DOs |
DOs - stav binarnich vystupt (8x typ bool)
. - ! -1 -1 - 1 - | po3| Do2 | DO1 |
Bit g .6 .5 A4 3 2 1 .0
DO1 - hodnota binarniho vystupu DO1 (Wiegand - bzu€ak)
DO2 - hodnota binarniho vystupu DO2 (Wiegand - LED)
DO3 - hodnota binarniho vystupu DO3 (Wiegand - LED)
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3.64. C-WS-0000R-iGlass

Interierové dotykové ovladace z designové fady iGlass. Ucelena skupina ovladacu
obsahuje varianty s 1 az 6 podsvétlenymi tlacCitky, kruhovym senzorem, pfipadné s
dvojcifernym displejem (konkrétni varianty viz. katalog Teco). Ovladace jsou téz vybaveny
akustickym vystupem a integrovanym senzorem pfiblizeni. VSechny designové varianty
modulu navic obsahuji 2 univerzalni Al/DI vstupy. Kazdy z univerzalnich vstupl Ize
samostatné pouzit bud ve funkci binarniho bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci
analogoveého vstupu pro pfipojeni odporoveho teplotniho cidla.

Modul je mechanicky uzplsoben k montazi na standardni instalacni krabici s roztecCi
upevnovacich Sroubl 60mm. Pfipojovaci svorkovnice pro pfipojeni do CIB sbérnice a pro
pripojeni externich Al/DI je na zadni strané modulu.

Tab. 3.62 Zakladni parametry C-WS-0000R-iGlass

CiB

CiB

Obr. 3. 300 Nahled a pfiklad zapojeni

Univerzalni vstupy

Pocet

2

Volitelny typ vstupu

Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,
odpor 100kQ

Binarni vstup

Spinaci kontakt (0/1)

Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40++125 °C
KTY81-121 55+ +125 °C
Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V

Rozli§eni, pfesnost

0.1 °C/10Q, 1°C/0.5%

Perioda obnoveni Al

typicky 5s

Dotykové senzory?

Tlacitka

1+6

Kruhovy senzor

1

Senzor pfiblizeni

1 (citlivost na cca. 2 cm)

Sedmisegmentovka

2 ciferna, 2 desetinné teCky

Napajeni

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Max. odbér

30 mA (varianty bez
kruhového senzoru 15mA)

Provozni a instalacni podminky

Rozméry? 80 x 80 x 45mm
120 x 80 x 45mm

Pracovni teplota -10 + +55 °C

Skladovaci teplota -25++70 °C

Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B

Pracovni poloha svisla

Druh provozu trvaly

Instalace

na instalaéni krabici

PFipojeni

Sroubové svorky

Prirez vodicu

max. 1,5 mm?2

1) Konkrétni hodnoty dle pouzitého designu
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N U

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

v v s

s verzi FW 1.8 a vyssi !l

3.64.1. Konfigurace

C-WS-0000R-iG [

Mastaveni binarnich wstupid a Haditek:

Prodlewva wyhodnoceni dioubéba stisku 0,7 =

-| 5

Mastaveni analogotysich wstupil

AI1 : Typ vstupu PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0 <
AI2 : Typ wstupu PL1000 W100 = 1,385 | Filtrace vstupu 0,0 <
o K | X zrusit |

Obr. 3.301 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho souc¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vsechna
zafizeni v8ech jednotek.

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je uréena pro servisni ucely).

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro tlaCitka a binarni vstupy DI modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace tlaCitka / binarniho vstupu signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace

kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK). Hodnota
prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 302 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

3.64.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI (kratky/dlouhy stisk)

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

- zarizeni 5, vstup/vystupni, 1*iGLASS (senzory/LED, displej)

- zarizeni 6, vstupni, 1* (THERM+RH) (interni teplomér +
vlhkomér)—- Neni dosud implementovano!
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Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony I8 v nastrojové listé.

Struktura dat |I:Iplnjl zapis <||JE'LIia:: ‘||S\rnrka‘“|hhs.fdélka"|Hndnnla
EIDT_IN : TMI_CIBT_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
DI :TCIB_ETH_DI2 i | MI_CIBT_IN=ID1_IN~DI ZR4 /1 $00
STAT :TCIB_AIZ STAT i | MI_CIBT_IN=ID1_IN~STAT ER5 /1 $00
Al - REAL i MI_CIBT_IN=IDA_IN~401 %RFE i
Al2 - REAL i || MI_CIBT_IN~IDA_IM~Al2 %RF10 i
= GLASS : TCIE_iGL_5Stat MI_CIB1_IN~ID1_IN~GLASS
BTN :TCIB_C_WS_O000R_G_ETH gl MI_CIB1_IN~ID1_IN~GLASS BTN ZR14/0 $00
COUNTER :SIMT ap || MI_CIET_INID1_IM~GLASS~COUNTER Ry I
IDENT :BYTE ap || MI_CIET_IN~D1_IM~GLASS~IDEMT A8 I
=HIDT1_0OUT : TMI_CIB1_ID1_0UT MI_CIB1_OUT~ID1_0UT
= GLASS : TCIB_iGL_Cont MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~GLASS
CONT : TCIB_C_w5_0000F_iG_COMT [SF MI_CIE1_OUT~ID1_OUT~GLASS~COMT ZA13.41 $00
LED : TCIB_C wS_0000R_iG_LED [SF MI_CIE1_0UT~ID1_0UT~GLASS~LED 2R20 /2 $0000
BLIGHT : USINT B MI_CIE1_0UT~ID1_0UT~GLASS~BLIGHT 2RZ22 a
DISP : SIMT B MI_CIE1_0UT~ID1_0UT~GLASS~DISP 2RZ23 a

Obr. 3.303 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| DI | STAT | A1 | A2 | GLASS |THERM| RH
DI - stav binarnich vstupa DI (8x typ bool)
| - | - |PRESS2|PRESS1|CLICK2|CLICK1] DI2 | DI1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0
Dix - okamzity stav binarniho vstupu DIx

CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu x
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

STAT - stavovy byte analogovych vstupd (8x typ bool)

| VLDR | OUFR | VLDT [ OUFT | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

OUF1 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu All

VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1

OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al2

VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

OUFT - pfetecCeni/podteceni rozsahu teploméru — neimplementovano!
VLDT - platnost odméru teploméru — neimplementovano!

OUFR - pfeteceni/podtecdeni rozsahu vlhkoméru — neimplementovano!
VLDR - platnost odméru vihkoméru — neimplementovano!

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ]

Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 160kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q).
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GLASS.BTN - stav dotykovych tlaCitek BTNx (24x typ bool)

[PR] - | BTN6 | BTN5 | BTN4 | BTN3 | BTN2 | BTN1 |
Bit .7 .6 5 4 3 2 1 .0

| - | - [CLICKB6 |CLICKB5 |CLICKB4 [CLICKB3 |CLICKB2 | CLICKBL1 |
Bit .15 .14 13 12 A1 .10 9 8

| - | - [PRESSB6|PRESSB5 | PRESSB4 | PRESSB3 | PRESSB2 | PRESSBI |
Bit .23 .22 21 .20 19 .18 17 .16

BTNx - okamzity stav dotykoveého tlacCitka x

PR - senzor pfiblizeni, citlivost cca. na 2 cm. Funkce senzoru

pfiblizeni je aktivovana pouze v prioximity rezZimu, tzn.
nastavenim proménné PX v registru GLASS.CONT na hodnotu
log.1.

CLICKBx - kratky stisk dotykoveého tlacitka x

PRESSBX - dlouhy stisk dotykového tlaCitka x

GLASS.COUNTER - ¢ita€ kruhového senzoru (typ sint)
Pohybem prstu po kruhovém senzoru ve sméru hodinovych ruci¢ek ¢itac
zvySuje hodnotu, pohybem proti sméru hodinovych rucicek citac
snizuje hodnotu. Proménna nabyva hodnot -128 + 127.

GLASS.IDENT - identifikace iIGLASS varianty modulu (typ byte)

[FORM| - | - [ ENC | DISP | NUMKEYS |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

bit.7 - rozmér panelu, 0/1 = 80x80mm / 120x80mm
bit.4 - kruhovy senzor, 0/1 = bez / s kruhovym senzorem
bit.3 - display, 0/1 = bez /s displejem

bit.2...bit.0 - poCet senzorovych tlacitek

THERM - teplota (1x typ real) [°C] — Neni dosud implementovano!
RH - vihkost (1x typ real) [%] — Neni dosud implementovano!

Vystupni data

\ GLASS |

GLASS.CONT - fidici byte modulu (8x typ bool)

| PX | BZ | BL | FF | bB | - | DOT2 | DOT1 |
Bit g .6 5 4 3 2 1 .0
DOT1 - zobrazeni levé desetinné teCky displeje
DOT2 - zobrazeni pravé desetinné teCky displeje
DB - blikani displeje
=0 - displej neblika
=1 - displej blika
FF - sledovac¢ dotyku (pouze pro kruhovy senzor)

=0 - CNTx LED ovladany podle GLASS.LEDs registru
=1 - CNTx LED ovladany podle pohybu prstu po senzoru

TXV 004 13.01 368



C-WS-0000R-iGlass

BL - podsviceni klaves / kruhového senzoru
= 0 - neaktivni
=1 - aktivni
BZ - bzu€ak dotyku klaves / kroku kruhového senzoru
= 0 - neaktivni
=1 - aktivni
PX - senzor pfiblizeni (proximity)
= 0 - neaktivni
=1 - aktivni

GLASS.LEDs - ovladani indikacnich LED modulu (16x typ bool)

| - | - | LED6 | LED5 | LED4 | LED3 | LED2 | LED1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

| CNT8 | CNT7 | CNT6 | CNT5 | CNT4 | CNT3 | CNT2 | CNT1 |
Bit .15 14 13 12 11 10 9 8

LEDx - LED tlacitka x
=0 - nesviti
=1 - sviti
CNTX - LED kruhového senzoru (pokud je bit GLASS.CONT.FF = 0)
=0 - nesviti
=1 - sviti

GLASS.DISP - hodnota pro zobrazeni na displeji (typ sint), v rozsahu -9 + 99
(mozno vyuzit desetinnych teek DOT1 a DOT2, aktivace viz.
proménna GLASS.CONT)

Specifika modulu

Designova fada dotykovych ovladacu iGlass je dodavana pod obchodnim oznacenim
C-WS-0x00R-iGlass, pfipadné C-WS-0x00R-.....-iGlass. Z pohledu programovaciho
prostifedi (Mosaic) se vSechny varianty ovladaclu konfiguruji jako modul C-WS-0000R-iG.
Konkrétni varianta nakonfigurovaného modulu je pak dostupna ve vstupnich i/o datech
modulu, v proménné GLASS.IDENT, viz. vySe.

Obchodni ozna€eni modulu Objednaci Cisla Oznaceni v Mosaicu

C-WS-0x00R-iGlass _
C-WS-0X00R-..... -iGlass TXN 133 72.xx | C-WS-0000R-iG
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3.65. C-WS-0000R-PG

Modul pro interierové dotykového ovladace z designové fady Touch@Glass. Ovladace
jsou na trh uvadény pod obchodnim oznacenim C-WS-xxxxR-TG-xx-X (viz. katalog Teco).
Z hlediska programovani (v prostfedi Mosaic) celou skupinu TouchGlass ovladacu
reprezentuje modul jeden, se souhrnnym oznac¢enim C-WS-0000R-PG.

Jeden modul C-WS-0000R-PG obslouzi v maximalni konfiguraci az 12 podsvétlenych
dotykovych tlacCitek, 6 Cervenych LED, 6 zelenych LED, 2 univerzalni Al/DI vstupy, 2
displeje, 1 spinaci polovodi¢ovy vystup, interni teplomér a senzor relativni vihkosti
(konkrétni varianty viz. katalog Teco).

Dotykové ovladaCe fady Touch@Glass mohou obsahovat i vice nez jeden C-WS-
0000R-PG modul, pfipadné i kombinaci dalSich CFox modulu.

Na zadni €asti modulu C-WS-0000R-PG je pfistupna signalizacni zelena RUN LED.
Pfipojeni modulu na sbérnici CIB (pfipojeni na napajeni) je signalizovano trvalym svitem
RUN LED, obsluha modulu z CIB je signalizovana blikanim RUN LED.

Pohled zepfedu Pohled zepfedu
1 3 5 1 3 5
LED 1 LED 2 LED 3 ¢ LED G1 LED R1
2 4 6 2 4 6

Pohled zepfedu

1 3 5 7 9 11

¢ LED1 LED 2 LED 3ra LED 4 LED 5 LED 6

C-WS-xx00R-TG
C-WS-xx00R-TH-TG C-WS-xx00R-RC-TG
235le5|ce po | 24v | cB
(] (=)
% <=( % <=( -+ R R
\ﬁ | \E‘q RED
AI/DI1
e — GREEN GND
RTD, NTC, K1 L1+
CIB- CIB-
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Obr. 3. 304 Nahled a priklad pfipojeni C-WS-0000R-PG
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Tab. 3.63 Zakladni parametry C-WS-0000R-PG

Dotykova tlacitka Univerzalni DI/Al vstupy
Pocet 6/12 Pocet 2
Typ kapacitni Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Ni1000,
Podsviceni ano NTC12kQ, KTY81-121,
Signaliza¢ni LED 3 /6 (dvoubarevné odpor 100kQ, napétovy
cerveno/zelené) vstup
Displej Binarni vstup Spinaci beznapétovy kontakt
Typ sedmisegmentovy, 3- Pt1000 —-90 + +320 °C
mistny (modry / bily) Ni1000 —60 + +200 °C
Senzor teploty NTC 12kQ 40+ +125°C
Rozsah 0 + +55°C KTY81-121 55+ +125 °C
Presnost +0.5°C Odporovy vstup 0 + 100kQ
Senzor relativni vlhkosti Napétovy vstup 0+2V
Rozsah 0 + 100% Pfesnost +1°C
Pfesnost + 2% Perioda obnoveni Al typicky 5s
Binarni vystup DO
Typ . — MOSFET Provozni a instalaéni podminky
Ext.evr.m napajeni (L1) |24 +27V DC Pracovni teplota 0+ 455 °C
Zatizitelnost 27V DC, max. 3A Skladovaci teplota 25 = +85 °C
Stupen kryti IP IEC 529 |IP20
Napajeni Pracovni poloha Svisla
Napajeni a 24V (27 V) Instalace Na instalaéni krabici
komunikace ze sbérnice CIB PFipojovaci svorky Sroubovaci svorkovnice
Odbér 28 mA max. Priifez vodigl Max. 1,5 mm?2
Rozméry a hmotnost
Rozmeéry 94x94x10 mm (6 tlac.)
164x94x10mm (12tlag.)
Hmotnost 140 g

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

v v

s verzi FW 1.8 a vyssi !!!

3.65.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji ManaZzer projektu (ikona % v hlavnim menu).
V projektech pro novéjsi systémy je tento nastroj nahrazen komplexnim nastrojem 1/O
Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Aktivace jednotlivych zafizeni modulu pfi pouziti ManazZeru projektu viz. kap. 2.1.1
Konfigurace mastera pomoci nastroje ManazZer projektu, heslo Zobrazit vSechna zafizeni
vSech jednotek. Aktivace zafizeni v 1/O Configuratoru se provadi pfimo v dialogu
konfigurace modulu, na zaloZce Vlastnosti, oznacenim pfislusného zatrzitka zafizeni.

Zatim nepodporovano !

Obr. 3. 305 Dialog konfigurace modulu v ManaZeru projektu
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&Y Konfigurace

Prodejce
Produktova fada
Ciglo produkiu

Objednad dslo

¥ Modul povalen

4

TECO

Advance d Autormnation

Teco a.s.
FOXTROT
3391

TXN 13391

C-WS-0000R-PG

HW adresa: | FFFF

0 1,2 3 4|5 6 78 9 1011 12|13 14/ 15|/16 17 18|19 20

»

Procesni data

it | ZafFizeni

H Dotykové senzory + LED
Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku [s]
Binarni vstupy
Al status
B Analogovy vstup A1l
Typ
Casova konstanta filtru [s]
B Analogovy vstup AT2
Typ
Casové konstanta fitru []
B 1Interni teplomé&r + relativni vihkost
Offset teploty [C]

(=]
9K

KEE

o
-

000W100 = 1,385

2 Ee

11000 W100 = 1,385

NG

UloZit |

Napovéda |

Zrusit

Obr. 3. 306

Dialog konfigurace modulu v 1/0O Configuratoru

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu.
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho

dialogu.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho
vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

Typ Al vstupu

CLICK

PRESS

<Tpress >Toress
DI

| Tpress -

Obr. 3. 307 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Vybér typu analogového vstupu pro Al1+Al2:

Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
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NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C

OV100k (0 + 100kQ)

0+2V

Filtrace Al vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota interniho
teploméru.

3.65.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI (kratky/dlouhy stisk)

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AT (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AT (vstup AI2)

- zarizeni 5, vstup/vystupni, 1*GLASS (senzory/LED, displej)

- zarizeni 6, vstupni, 1* (THERM+RH) (interni teplomér +
vlhkomér)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V (ikona 0l v horni nastrojové list€). V projektech pro novéjsi systémy je tento
panel nahrazen komplexnim nastrojem 1/0 Configurator (ikona === v menu Nastroje).

Zatim nepodporovano !

Obr. 3. 308 Struktura predavanych dat pro Manazer projektu
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B8 pO_IN : TCIE_C_w/S_0000R_PG_IN
E-DI o TCIE_ETH_DI2 iDI1=1, DI2=1. CLICK1=0, CLICK.2=0, PRESS51=1, PRESS2=

- STAT @ TCIE_CWSPE_STAT {0UF1=1,%LD1=1, OUF2=1,%LD2=1, OUFT=0, ¥LDT=0, Ol
il AN CREAL +320.000000
-l A2 RESL +320.000000

B GLASS : TCIB_C_WwWS_0000R_PG_GLASSI

E-BTNs : TCIE_C WS 0000R_PG_BTHs
B-BTH : TCIB_C_wS_D000R_PG_BTH {BTN1=0, BTN2=0, BTH3=0, BTH4=0, BTH5=0, BTHE=0, B
- CLICK : TCIB_C_'w/5_0000R_PG_CLICK, {CLICKE1=0, CLICKB2=0, CLICKE3=0, CLICKE4=0, CLICKBE
F-PRESS - TCIE_C WS _0000R_PG_FRESS | {PRESSE1=0, PRESSEZ=0. PRESSE3=0. PRESSE4=0, PRI

& IDENT BVTE 16400
-&] THERM  FEAL +0,000000
] RH - REAL +0,000000

=8 _p0_OUT TCIE_C /'S _0000F_FG_OUT
=- GLASS : TCIE_C wS_0000R_PG_GLASSO

E-COMT  TCIB_C_wS_0000R_PG_COMT {D0T14=0, DOT 24=0, DAOT1B=0, DOT2B=0, DBA=0, DEB=
E-LED : TCIB_C_'wS_0000R_PG_LED {LED1=0, LED2=0, LED3=0, LED4=0, LEDS=0, LEDE=0, LEI
-[B BLIGHT  USIMT 0
-5 DISPA - [NT 0
-5 DISPB - [NT 0
-5 SETA  USINT 0
-5 SETB  USINT 0

Obr. 3. 309 Struktura predavanych dat pro I/0O Configurator

Vstupni data

| DI | STAT | A1 | A2 | GLASS |THERM| RH |
DI - stav binarnich vstupa DI (8x typ bool)
| - | - |PRESS2|PRESS1|CLICK2|CLICK1] DI2 | DI1 |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
Dix - okamzity stav binarniho vstupu DIx

CLICKx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu x
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu x

STAT - stavovy byte analogovych vstupl (8x typ bool)

| VLDR | OUFR | VLDT | OUFT | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

OUF1 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1

OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu analogového vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

OUFT - prete€eni/podte€eni rozsahu teploméru

VLDT - platnost odméru teploméru

OUFR - prete€eni/podte€eni rozsahu vihkomeéru

VLDR - platnost odméru vihkoméru

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
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Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

GLASS.BTNs.BTN - okamzity stav dotykovych tlacitek (16x typ bool)

| BTN | BTN7 | BTN6 | BTINs | BTN4 | BIN3 | BTN2 | BTN |

Bit ¥ .6 5 4 3 2 A .0

| e | - | - | - | BTNi2 | BTNIL | BTN1IO | BTN9 |
Bit .15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
BTNx - okamzity stav dotykoveho tlacCitka x
PR - senzor pfiblizeni — neimplementovano!

GLASS.BTNs.CLICK - kratké stisky dotykovych tlacitek (16x typ bool)

| CLICKB8 | CLICKB7 | CLICKBS6 | CLICKBS | CLICKB4 | CLICKB3 | CLICKB2 | CLICKB1 |

Bit A .6 ) A4 3 2 A .0
| - | - | - | - Jecucksi2|cLickBi1|cLickB10|cCLICKBY |
Bit 15 14 13 A2 A1 10 9 .8

CLICKBx - kratky stisk dotykového tlacCitka x

GLASS.BTNs.PRESS - dlouhé stisky dotykovych tlagitek (16x typ bool)

| PRESSB8 | PRESSB7 | PRESSB6 | PRESSBS5 | PRESSB4 | PRESSB3 | PRESSB2 | PRESSB! |

Bit N .6 ) A4 3 2 A .0
| - | - | - | - |PRESSB12|PRESSB11|PRESSB10|PRESSBY |
Bit .15 14 13 A2 A1 .10 9 .8

PRESSBX - dlouhy stisk dotykového tlacitka x

THERM - teplota (1x typ real) [°C]
RH - vihkost (1x typ real) [%0]

Vystupni data

\ GLASS |

GLASS.CONT - fidici byte modulu (8x typ bool)

| PX | BZ | DBb | DBa |DOT2b|DOT1b|DOT2a|DOT1a]

Bit g .6 5 4 3 2 1 .0
DOT1a - zobrazeni levé desetinné tecky displeje A
DOT2a - zobrazeni pravé desetinné teCky displeje A
DOT1b - zobrazeni levé desetinné tecky displeje B
DOT2b - zobrazeni praveé desetinné teCky displeje B
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DBa - zobrazeni displeje A
= 0 - displej nesviti
=1 - displej sviti
DBb - zobrazeni displeje B
= 0 - displej nesviti
=1 - displej sviti
BZ - pro varianty s displejem bit BZ ovlada binarni vystup DO
PX - aktivace senzoru pfiblizeni (proximity) - neimplementovano!
= 0 - neaktivni
=1 - aktivni

GLASS.LEDs - ovladani indikacnich LED modulu (32x typ bool)

| LED8 | LED7 | LED6 | LED5 | LED4 | LED3 | LED2 | LED1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

| - [ - 1 - [ - []LED12[LEDil ][ LED10 | LED9 |
Bit .15 14 13 12 11 10 9 8

| | | RED6 | RED5 | RED4 | RED3 | RED2 | RED1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

| - | - |GREEN6|GREEN5|GREEN4|GREEN3|GREEN2|GREEN1|
Bit 15 14 .13 12 A1 .10 9 .8

LEDx - LED tladitka x
=0 - nesviti
=1 - sviti

REDx - ¢ervena LED x
=0 - nesviti
=1 - sviti

GREENXx - zelena LED x
=0 - nesviti
=1 - sviti

GLASS.BLIGHT - intenzita svitu v8ech LED i displeje (typ usint), v rozsahu 0 + 100%
GLASS.DISPa - hodnota pro zobrazeni na displeji A (typ int), v rozsahu -99 + 999
(mozno vyuzit desetinnych te€ek DOTla a DOTZ2a, aktivace viz.
proménna GLASS.CONT)
GLASS.DISPb - hodnota pro zobrazeni na displeji B (typ int), v rozsahu -99 + 999
(mozno vyuzit desetinnych teCek DOTla a DOT2a, aktivace viz.
proménna GLASS.CONT)

GLASS.SETa - nastaveni pro displej A (typ usint) - neimplementovano!

GLASS.SETb - nastaveni pro displej B (typ usint) - neimplementovano!
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3.65.3. Specifika modulu

Modul C-WS-0000R-PG je urCen jako obsluzny modul designovych dotykovych
ovladacu fady Touch@Glass. V jednom Touch@Glass ovladaci muze byt i vice nez jeden
modul C-WS-0000R-PG, pfipadné i v kombinaci s dalsimi CFox moduly.

Z pohledu programovani (v prostfedi Mosaic) jsou tedy vSechny designové varianty
ovladacl Touch@Glass souhrnné detekovany a obsluhovany jako modul (moduly)
s oznaCenim C-WS-0000R-PG, pfipadné i jako kombinace s dalSimi CFox moduly.

Konkrétni varianty Touch@Glass ovladacl, v€etné pozadovaného designového
provedeni, se Fesi individuelné (zakazkové). Zakladni skladba obchodniho znaceni variant
fady Touch@Glass ovladacu viz. nasledujici prehled.

c-ws§s-0602R-TSG -1 W - C

Pocet tlacitek

00 = zadna tlacitka
06 = 6 tlacitek

12 = 12 tlacditek

18 = 18 tlacitek

24 = 24 tlacitek

Provedeni tlacitek
0 = ploché

P = prohloubené
Provedeni ovladace

1 = jedno modulové
2 = dvou modulové
3 = tfi moduloveé

4 = ¢tyf modulové

Instalace ovladace
R = interierova

Designova rada
TG = TouchGlass

Pocet displejti

0 = bez displeje
1 = jeden displej
2 = dva displeje
3 = tfi displeje

4 = ¢tyfi displeje

Barva displeje

D = bez displeje
W = bila
B = modra

Doplrikova vybava

C = CO2senzor
R = RFID étecka
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3.66. C-WS-0000R-TG2

Ucelena skupina interierovych sklenénych oviadacu z designové fady Touch@Glass 2
obsahuje v maximalni konfiguraci az 8 kapacitnich tlaCitek, 8 LED, az 2 trojciferné
sedmisegmentové displeje, interni teplomér a senzor relativni vihkosti, 2 univerzalni Al/DI
vstupy, 1 spinaci polovodicovy vystup, variantné senzor COZ2, graficky displej,
akustickou/vibracni odezvu tlacitek. Kazdy z univerzalnich Al/DI vstupl Ize samostatné
pouzit bud ve funkci binarniho bezpotencialového vstupu, nebo ve funkci analogového
vstupu pro pfipojeni odporového teplotniho Cidla. Konkrétni designové varianty oviadacu
viz. katalog Teco.

POZOR : Pro spravnou ¢innost modulu je vyzadovan CIB master CF-1140 / CF-1141

s verzi FW 1.8 a vyssi, nebo CIB master pro fadu PLC Tecomat Foxtrot 2 !!!

3.66.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v komplexnim nastroji I/O Configurator (ikona ==
v menu Nastroje). Ve starSim konfiguraCnim nastroji ,Manazer projektu” neni modul
podporovan!

m Konfigurace.- - ) - - a X
Vlastnosti | Procesni data
= Zafizeni |
H Dotykové senzory + LED
C_WS_OOOOR_TG2 Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku [s] 0.7
~6 narifernt madul - <klendnt dofkn Binarni vstupy
TECD % Perem moo - scentny coic i

Advanced Automation B

B Analogovy vstup Al1

Typ
Casova konstanta filtru [s]

-
=

000 W100 = 1,385

" =

B Analogovy vstup Al2
Typ

]

1000 W100 = 1,385

Prodejce Teco a.s. Casova konstanta filtru [s] 0
Produktova fada FOXTROT H Interni teplomé&r + relativni vihkost
Cislo produktu 4333 Offset teploty [*C] 0
Objednaci &islo  TXM 143 35 B Obecné

Nastavit vystupy na kenci cyklu shémice O
¥ Modul povolen HW adresa: | 0000

1415 161718 19 20 21 22 23|24 25 26 27 28 29 30 31

Ulodit | Mapovéda Zrudit

Obr. 3.310 Dialog konfigurace modulu v 1/O Configuratoru

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zafizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou€asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguraéniho
dialogu.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
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aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho
vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tp"955
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3.311 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu pro Al1+AI2:
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W100 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0 + 2V (interni napéti na AD prevodniku)

Filtrace Al vstupu

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg T+X
Yo = T+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yyt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota ¢asové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a predstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota interniho
teploméru.

Nastavit vystupy na konci cyklu sbérnice
Pomoci této volby je umoznén synchronizovany zapis vystupl modull, které jsou

osazeny vramci jedné CIB linky. Bez zapnuté volby akceptuje modul zapsany stav
vystupl okamzité, po jejich pfijeti (asynchronné proti ostatnim moduliim na CIB lince).
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3.66.1. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 2*DI (kratky/dlouhy stisk)

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status AIx)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (vstup AIl)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (vstup AI2)

- zarizeni 5, vstup/vystupni, 1*GLASS (senzory/LED, displej)

- zarizeni 6, vstupni, 1* (THERM+RH) (interni teplomer +
vlhkomer)

Pfedavana data jednotlivych zafizeni modulu jsou v€lenéna do struktur, které jsou
patrné v komplexnim nastroji I/O Configurator (ikona == v menu Nastroje).

Elip] r4144 p20 IN : TCIB_C_WS_0000R_TG2_IN
&gl DI : TCIB_BTN_DI2

Edp] ALSTAT : TCIB_CWSTG2_AISTAT

g AM : REAL

gl AI2 : REAL

Sl GLASS : TCIB_C_WS_0DO0R_TG2_GLASS
Eid] BTNs : T
. @l BTN

| gl PRESS :TCIB_C_W5_00DOR_TG2_PRESS
‘] VALUE :INT
Elp] STAT : TCIB_CWSTG2_STAT
al PR
‘4] ERR
-dp] THERM : REAL
-dp] RH : REAL
=[5 r4144_p20_OUT : TCIE_C_WS_DDDDR_TGZ_OUT
& % GLASS : TCIE_C_ 0
[ CONT ¢ (o]
g [ LED : TCIB_C_WS_0DDOR_TG2_LED
[ DISPA : INT
[ DISPB : INT
.[% ZONE : USINT
[ ICONS : USINT
.[% DLIGHT : USINT
.[% BLIGHT : USINT

Obr. 3.312 Struktura pfedavanych dat pro I/O Configurator

Vstupni data
| DI |ALSTAT| A1 | A2 | GLASS [THERM| RH |
Dl - stav binarnich vstupta DI (8x typ bool)
| - | - |PRESS2|PRESS1|CLICK2|CLICK1| DI2 | DI1 |
Bit g .6 5 A4 3 2 A1 .0
DIx - okamzity stav binarniho vstupu DIx
CLICKXx - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu x
PRESSx - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu x
Al_STAT - stavovy byte analogovych vstuptd (8x typ bool)
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| VLDR | OUFR | VLDT | OUFT | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 |
Bit 7 6 5 A4 3 2 1 .0

OUF1 - preteCeni/podteCeni rozsahu analogoveho vstupu Al1
VLD1 - platnost odméru analogového vstupu Al1

OUF2 - preteCeni/podteCeni rozsahu analogoveého vstupu Al2
VLD2 - platnost odméru analogového vstupu Al2

OUFT - pretecCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teplomeéru

OUFR - preteCeni/podteceni rozsahu interniho vihkoméru
VLDR - platnost odméru interniho vihkoméru

All - hodnota analogového vstupu Al1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Al2 - hodnota analogového vstupu Al2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

GLASS.BTNs.BTN - okamzity stav dotykovych tlagitek (8x typ bool)

| BTN | BTN7 | BTN6 | BTNs | BTN4 | BIN3 | BTN2 | BTN |
Bit A .6 5 4 3 2 A .0

BTNx - okamzity stav dotykoveho tlacCitka x

GLASS.BTNs.CLICK - kratké stisky dotykovych tlacitek (8x typ bool)

| CLICKB8 | CLICKBY | CLICKBS6 | CLICKBS | CLICKB4 | CLICKB3 | CLICKB2 | CLICKBL |
Bit v .6 .5 A4 3 2 A .0

CLICKBx - kratky stisk dotykového tlacCitka x

GLASS.BTNs.PRESS - dlouhé stisky dotykovych tlaCitek (8x typ bool)

| PRESSB8 | PRESSB7 | PRESSB6 | PRESSBS5 | PRESSB4 | PRESSB3 | PRESSB2 | PRESSB! |
Bit v .6 5 A4 3 2 A .0

PRESSBX - dlouhy stisk dotykového tlacitka x

GLASS.VALUE - hodnota z variantné osazeného senzoru (1x typ int), vyznam hodnoty dle
typu osazeného senzoru, v rozsahu +/- 32767

GLASS.STAT - status byte dotykovych senzoru (typ byte)

|ERR| PR [ - [ - | - [ - | - | - |
Bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
PR - senzor pfiblizeni (variantné)

ERR - porucha variantné osazeného senzoru (napf. CO2)
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THERM - teplota z interniho teplotniho senzoru (1x typ real) [°C]

RH - vihkost z interniho senzoru relativni vihkosti (1x typ real) [%]

Vystupni data

| GLASS |

GLASS.CONT - fidici byte modulu (8x typ bool)

|DOThb|DOT2b|DOT1b| DBb |DOTha|DOT2a|DOT1a| DBa |

Bit v .6 5 4 3 2 A .0
| WR |CLEAR| ID2 | ID1 | CAL |AktorEN| Aktor | DO1 |
Bit 15 14 13 A2 A1 10 9 .8
DBx - zobrazeni displeje, na pozici A nebo B
DOT1x - zobrazeni teCky na pozici desetin
DOT2x - zobrazeni teCky na pozici setin
DOT1x + DOT2x - zobrazeni te€ek pro format datumu [dd.mm]
DOThx - zobrazeni dvojteCky pro format hodin [hh:mm]
DO1 - pozadovany stav binarniho polovodicoveého vystupu

(max. 24V / 3A)

CLEAR - smazat hodnotu
WR - zapisem log1 se provede nastaveni displeje, dle
proménnych GLASS.ZONE a GLASS.ICONS

GLASS.LED - ovladani indikacnich LED modulu (24x typ bool)

| BLUES | BLUE? | BLUE6 | BLUES | BLUE4 | BLUE3 | BLUE2 | BLUE1 |
Bit 7 .6 5 A4 .3 2 A .0

| REDS | RED7 | RED6 | RED5 | RED4 | RED3 | RED2 | RED1 |
Bit .15 14 3 12 A1 .10 9 .8

| GREENS | GREEN? | GREENG6 | GREENS5 | GREEN4 | GREEN3 | GREEN?2 | GREEN1 |
Bit .23 .22 .21 .20 .19 .18 A7 .16

BLUEXx - aktivace modré LED tladitka x
REDx - aktivace ¢ervené LED tlacditka x
GREENXx - aktivace zelené LED tlacitka x
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GLASS.DISPa -

GLASS.DISPb -

GLASS.DLIGHT -

Pod kazdym dotykovym tladitkem ovladaCe mulze svitit jen jedna

indikacni LED! Pokud bude aktivni BLUEx + GREENx + REDx, bude
priorita sviceni v tomto poradi zleva.

hodnota pro zobrazeni na displeji A (typ int), vrozsahu -99 + 999,
viditelnost  displeje je  podminéna  nastavenim proménne
GLASS.CONT.DBa, dale mozno vyuzit desetinnych teCek DOTla a
DOT?2a (aktivace viz. proménna GLASS.CONT)

hodnota pro zobrazeni na displeji B (typ int), vrozsahu -99 + 999,
viditelnost ~ displeje  je = podminéna  nastavenim  proménné
GLASS.CONT.DBa, dale mozno vyuzit desetinnych teCek DOT1b a
DOT2b (aktivace viz. proménna GLASS.CONT)

intenzita svitu displeje (typ usint), v rozsahu 0 + 100%

GLASS.BLIGHT - intenzita svitu LED (typ usint), v rozsahu 0 + 100%

1) - dosud neimplementovano

383 TXV 004 13.01.



CIB JEDNOTKY

3.67. C-WS-0001R

Modul C-WS-0001R je sklenény interiérovy nasténny ovlada¢. Obsahuje 2 + 8
dotykovych tlaCitek, Cidlo intenzity osvétleni a 2 Al vstupy pro pfipojeni dalSich Cidel
teploty (napf. teplota podlahy, venkovni teplota). Variantné mize byt modul osazen OLED
displejem, Cidlem teploty, Cidlem vihkosti, Cidlem kvality vzduchu a RFID ¢teckou.

Parametry modulu viz. Zakladni dokumentace modulu C-WS-0001R (TXV 143 24)

Obr. 3. 313 Nahled C-WS-0001R

Klavesnice

Modul se ovlada pomoci kapacitnich tlaCitek, u kterych je detekovan kratky a dlouhy
stisk. Prodleva dlouhého stisku je nastavitelna v konfiguraci modulu, stejné tak jako
zvukova odezva na stisk. Tlacitka jsou podsvicena bud souhrnné bilymi LED, nebo
samostatné bodovymi LED pro kazdé tlacitko zvlast' (Cervena a zelena).

® © ®© |10 6 66|06 0

] ] ] ]

@) OO INONORONIIORORON0O

Obr. 3. 314 Tlacitka s ploSnym bilym podsvicenim

1 1 ‘3 1 3 5 1 3 ‘5 'y
[ 1] [ 1] [ 1] [ 1]
2 2 ‘4 2 4 ‘6 2 ‘4 ‘6 '8

Obr. 3. 315 Tlacitka s barevnym bodovym podsvicenim
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Displej

Grafické rozZeni displeje je nastavitelné pomoci parametru DISPLAY.MODE. Lze
zobrazit az dvé Ciselné hodnoty (DISPLAY.VALUE1 a DISPLAY.VALUE?2), jejich datovy typ

(DISPLAY.VALUE1_UNIT a DISPLAY.VALUE2_UNIT) a

(DISPLAY.ICONS), nebo samostatny text (DISPLAY.TEXT).

0x

1Xx

2X

3x

jednu samostatnou ikonu

ICONS VALUE1 + VALUE1_UNIT
a)
VALUE1 + VALUE1_UNIT
ICONS
VALUE2 + VALUE2_UNIT
b)
VALUE1 + VALUE1_UNIT
ICONS
VALUE2 + VALUE2_UNIT
c)
TEXT
d)
Obr. 3. 316 RozlozZeni displeje
x0 x1 X2 X3 X4 x5 X6 X7 x8 X9
i & 2w @ § % L & Y
AN o R ¥ O £ SET AT | ECO | N
ouT ? g ! [ B W= L Eﬂ

Obr. 3. 317 Ikony displeje
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3.67.1. Konfigurace

Konfigurace modulu se provadi v nastroji I/0O Configurator (ikona == v menu Nastroje).
Aktivace jednotlivych zafizeni modulu se provadi oznaCenim pfisluSného zatrzitka
zarizeni.

Automaticka detekce konkrétniho variantniho osazeni modulu je podporovana pouze u
fady PLC Tecomat Foxtrot 2. V ostatnich pfipadech je mozno varianty osazeni modulu
v 1/0O Configuratoru nastavit ru¢né, viz. nasledujici obrazek.

Ve starSim konfiguraénim nastroji Manazer projektu, neni modul podporovan!!!

Prodejce Teco as
Produktova frada FOXTROT

Cislo produktu 4324

Objednaci gislo  TAM 143 24.x1.85CF

Podsvicent Bodové podsviceni "|
Pocet tladitek 2 v|
Displej OLED displej 26x7 mm -|
Cidla T+ RH + VOC -|
RFID 13.56MHz v|

Obr. 3. 318 Variantni nastaveni modulu C-WS-0001R

Vlastnosti F'r-:ucesm’datal

H Zarizeni

Fvukova odezva na stisk O
Prodleva whednoceni dlouhého stisku [s] 0.7
H Displej
B Automatické vypnuti displeje
Timeaout [min] 1
H Interni teplota
Offset teploty [FC] 0
Casova konstanta filtru [=] ]
Interni relativni vihkost
H Analogové vstupy
H Al
Typ Pt1000 W100 = 1,383
Casova konstanta filtru [=] 0
H Al2
Typ Pt1000 W100 = 1,383
Casova kenstanta filtru [=] ]
H Obecné
Mastavit vystupy na konci cyklu shérnice O

Obr. 3. 319 Dialog konfigurace modulu v I/O Configuratoru
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Zvukova odezva na stisk

Volba zapnuti zvukové odezvy na stisk tlaCitka.

Prodleva dlouhého stisku

Pro tlaCitka modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na jednotlivych vstupech.
Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude aktivace binarniho vstupu
DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho vstupu krat$i nez tato

zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK). Hodnota prodlevy (Tpress)
se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >Tp"955
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 320 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ Al vstupu

Vybér typu analogového vstupu pro Al1+AI2:
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W100 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+2Vv

Filtrace Al vstupu, filtrace teploty

Zadanim nenulové hodnoty ¢asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. Fadu. Filtr je
dan vztahem

_ Yiqg T+X
Vo= 7+1
X - aktualni hodnota analogového vstupu
Yt - vystup
yt1 - minuly vystup
z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).
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Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota interniho
teplomeéru.

3.67.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 6 zafizeni. Jednotliva zafizeni jsou v€lenéna do struktury
predavanych dat, ktera je patrna z panelu Nastaveni V/V v prostiedi Mosaic. Panel je
dostupny po stisku ikony il v nastrojové li§té.

& r4144_p0_IN : TCIB_C_WS_0001R_IN
BUTTONS : USINT
FH STAT:TCIB_CWSO0001R_STAT
LIGHT : USINT
THERM : REAL
RH: USINT
VOC_RAW : REAL
VOC_INDEX : REAL
Al1: REAL
Al2: REAL
[ RF CODE: TCIE_RFID
H r4144_p0_OUT : TCIB_C_WS_0001R_OUT
MODUL_SETT: BYTE
B LED_FLAT : TCIB_C_WS_0001R_LED_FLAT
INTENSITY : USINT
WHITE : BOOL
H
H DISPLAY : TCIB_C_WS_0001R_DISPLAY
MODE : BYTE
VALUET ; INT
VALUET_UNIT : BYTE
VALUEZ : INT
VALUEZ_UNIT : BYTE
ICONS : BYTE

1dl).a).a)s.a)).a) a0 A1) 2

[

(38

Ty

Obr. 3. 321 Struktura predavanych dat pro I/0O Configurator

Vstupni data

IBUTTONS| STAT | LIGHT | THERM | RH [VOC RAW/|VOC INDEX |

| Al | Al2 | RF_CODE |

BUTTONS - stisk tlaCitka (typ byte)

| - | - [CLICK|PRESS] BUTT |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0
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BUTT - stisknuté tlacitko (1 - 8)
PRESS - dlouhy stisk tlacitka (do log. 1)
CLICK - kratky stisk tlacitka (do log. 1)

STAT - stavovy byte analogovych vstupu (16x typ bool)
|VLDVR | OUFRV| VLDR | OUFR | VLDT | OUFT | VLDL | OUFL |
Bit v .6 5 A4 3 2 A .0
| - | - |VLD2]|OUF2]| VLD1 | OUF1 |VLDVI|OUFVI|
Bit .15 14 A3 A2 A1 10 9 .8
OUFL - pfeteCeni/podte€eni rozsahu &idla intenzity osvétleni
VLDL - platnost odméru ¢idla intenzity osvétleni
OUFT - preteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
VLDT - platnost odméru interniho teploméru
OUFR - prete€eni/podte€eni rozsahu interniho €idla vihkosti
VLDR - platnost odméru interniho Cidla vihkosti

OUFVR - preteCeni/podteceni rozsahu Cidla VOC
VLDVR - platnost odméru ¢idla VOC
OUFVI - preteCeni/podteceni pfepoctené hodnoty VOC

VLDVI - platnost odméru pfepoctené hodnoty VOC

OUF1 - preteCeni/podte€eni rozsahu vstupu Al1

VLD1 - platnost odmeéru vstupu Al1

OUF2 - prete€eni/podteCeni rozsahu vstupu Al2

VLD2 - platnost odmeéru vstupu Al2
LIGHT - hodnota Cidla intenzity osvétleni (typ usint) [%]
THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
RH - hodnota relativni vihkosti (typ usint) [%]
VOC_RAW - namérena hodnota VOC 0-65535 (typ real)
VOC_INDEX - pfepoctena hodnota VOC 0-500 (typ real)
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
RF_CODE - RFID kéd (8x typ byte)

Vystupni data

| MODUL _SETT | LED FLAT | LED SPOT | DISPLAY |

MODUL_SETT - nastaveni modulu (typ byte)

Bit

- [ - |BUZZ | BACKL_INT | BACKL |
7 6 5 4 3 2 1 0

389 TXV 004 13.01.



CIB JEDNOTKY

BACKL - zapnuti podsviceni displeje

BACKL_INT - nastaveni intenzity podsviceni displeje, 0 - 10 = 0 -100%, s
krokem 10%

BUZZ - zapnuti zvukové signalizace

LED_FLAT.INTENSITY - intenzita bilého podsviceni tlaitek (typ usint), O - 10 = O -
100%, s krokem 10%
LED_FLAT.WHITE - zapnuti bilého podsviceni tlaitek (typ bool)

LED_SPOT.INTENSITY - intenzita barevného podsviceni tlacitek (typ usint), 0 - 10 =0 -
100%, s krokem 10%

LED_SPOT.GREENx - zapnuti zelené signaliza¢ni LED podsviceni (8x typ bool)
LED_SPOT.REDx - zapnuti Cervené signaliza¢ni LED podsviceni (8x typ bool)
DISPLAY.MODE - reZzim displeje (typ byte)
| - | - |F VALUE2|F VALUE1|F ICONS] LAYOUT
Bit .7 .6 .5 A4 3 2 A .0

LAYOUT - grafické rozlozZeni displeje
0 - viz. obrazek rozlozeni dipleje varianta a)
1 - viz. obrazek rozloZeni dipleje varianta b)
2 - viz. obrazek rozlozeni dipleje varianta c)
3 - viz. obrazek rozlozeni dipleje varianta d)

F ICONS - blikani ikony ICONS na displeji

F_VALUE1 - blikani hodnoty VALUE1 na displeji

F _VALUE2 - blikani hodnoty VALUEZ2 na displeji

DISPLAY.VALUE1 - zobrazovana hodnota 1 na displeji (typ int)
DISPLAY.VALUE1_UNIT - datovy typ hodnoty 1 (typ byte)
0- nic

1- °C bez desetinného mista (23 °C)

2- °C s 1 desetinnym mistem (23.9 °C)

3- °F bez desetinného mista (23 °F)

4- °F s 1 desetinnym mistem (23.9 °F)

5- % bez desetinného mista (23 %)

6- ppm bez desetinného mista (239 ppm)

7- Cas (12:34)

8- Cas + am (08:00 am)

9- ¢as + pm (08:00 pm)
DISPLAY.VALUEZ2 - zobrazovana hodnota 2 na displeji (typ int)
DISPLAY.VALUE2_UNIT - datovy typ hodnoty 2 (typ byte)

hodnoty stejné jako pro VALUE1_UNIT
DISPLAY.ICONS - kdd zobrazované ikony (typ byte)
DISPLAY.TEXT - text (typ string[16])

TXV 004 13.01 390



C-WS-0001R

3.67.1. Specifika modulu

Modul C-WS-0001R je dodavan v nékolika variantnich provedenich. Zakladni skladba
obchodniho znaceni variant ovladacu viz. nasleduijici pfehled.

c-wsS-00O0O1R . T1 .6 S H N

Mechanické provedeni skla

T = standardni
Y = zakazkové

Podsviceni tlacitek

1 = bodové cervené/zelené
2 = plo3né bilé

Pocet tlacitek
2 = 2 tlacitka
4 = 4 tladitka
6 = 6 tladitek
8 = 8 tladitek

Displej

N = bez displeje
S = 1“ OLED displej (26x7mm)

Osazena cidla

N = bez Cidel

T = teplota

H = teplota + vihkost

C =teplota + vlhkost + kvalita vzduchu

Bezkontaktni RFID ¢tecka

N = bez RFID ¢tecky
F = s RFID ¢teckou (13.56MHz)
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3.68. C-WS-0200R

Modul nasténného ovladace obsahuje 2 tlaCitka s kratkocestnym oviadanim. K modulu
Ize dale pripojit 2 externi teplotni Cidla pro méfeni prostoroveé teploty. Modul je uréen pro
designové fady Time a Element z produkce firmy ABB. Pfipadné dalSi designové fady viz.
katalog firmy Teco.

Modul je mechanicky uzpusoben k montazi na standardni instalacni krabici s rozteci
upevrniovacich Sroubl 60mm. Pfipojovaci svorkovnice pro pfipojeni do CIB sbérnice a pro
pfipojeni externich Cidel teploty je na zadni strané modulu.

Tab. 3.64 Zakladni parametry C-WS-0200R

Binarni vstupy

Pocet 2
Typ kratkocestné
mikrospinacové tlaitko
Teplotni vstupy
Pocet 2
Typ externiho ¢idla termistor NTC 12kQ(TC,TZ)
Rozsah 0++90°C
Presnost 1°C
Typ externiho Cidla odporovy vstup 0 + 100kQ
Napajeni
- Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Jmenovity odbér 20 mA
Galvanické oddéleni Ne
Rozméry a hmotnost
RozméryD 88 x 81 x 21mm
Hmotnost 60 g
Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota -10 + +55 °C
Skladovaci teplota -25++70 °C

Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B

Stupen znecisténi dle 1
CSN EN 60664

Pracovni poloha svisla
Druh provozu trvaly
;W_,\_”_[ —I perature Instalace na instalacni krabici
s Pfipojeni Sroubové svorky
Prirez vodicu max. 1,5 mm?2
Obr. 3. 322 Néhled a pfiklad zapojeni 1) Konkrétni rozméry dle pouZitého designu.

3.68.1. Konfigurace

Offset teploty (korekce +-) SEnzor bype
THERMI : Offset teploty (korekce +-3 0,0 = s Typ snimace |NTC-12k j
THERMZ : OFfset teplaty (korekce +-3 0,0 = s Typ snimace |O'-.-' 100k, j

of K X zrusit |

Obr. 3.323 Konfigurace modulu
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Offset teploty
Korekcni offset teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.
Typ snimace
Vybér typu teplotniho snimace :
- NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), 0/+90°C
- OV100k (0 + 100kQ)

3.68.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status teplomeru)
- zarizeni 2, vstupni, 1*AT (teplomer 1)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AT (teplomer 2)

- zarizeni 4, vstupni, 2*DI (tlacitka)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat ||:Ip|njl zapis ‘||.A|ias‘||Svurka*qhhs_fdélka ‘I|Hudnuta
HID1_IN : THI_CIB1_ID1_IM MI_CIB1_IN~ID1_IM
= STAT :TCIB_AIZ_STAT MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT $00
OUF1 ;BOOL | MI_CIBT_IMN~ID1_IN~5TAT~OUF1 %R4.0 1]
YLD1 BOOL ] MI_CIBT_IN™IDT_IN"STAT LD ZR41 1]
OUFZ :BOOL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~5TAT~OUF2 xR4.2 1]
VLDZ2 BOOL | MI_CIBT_IN™ID1_IN~STATLD2 xR4.3 1]
THERM1 : REAL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~THERM1 %RF5 1]
THERM2 : REAL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~THERMZ %RF3 1]
=-BTH : TCIB_wW5B_BTH2 MI_CIB1_IN~ID1_IN~BTN $00
UP1 :EBOOL s | MI_CIBT_IN~ID1_IN~BTN~LIPT ZR13.0 1]
DOWN1 EOOL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~BTN~DOWN1 ZR131 1]

Obr. 3.324 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| STAT | THERM1 | THERM2 | BTN |

STAT - stavovy byte analogovych vstupt (8x typ bool)

. - | - | - ] - ]vLb2]|OUF2]| VLDl | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

OUF1 - preteCeni/podte€eni rozsahu teplotniho vstupu 1
VLD1 - platnost odméru teplotniho vstupu 1
OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu teplotniho vstupu 2
VLD2 - platnost odméru teplotniho vstupu 2
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THERM1

THERM2

BTN

- hodnota teplotniho analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ]

- hodnota teplotniho analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).

- stav tlacitek (8x typ bool)

- - -] | [DOWN1| UP1 |
Bit 4 .0 5 4 .3 2 N .0

UP1 - stav tlagitka UP
DOWN1 - stav tladitka DOWN

TXV 004 13.01
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3.69. C-WS-0400R

Modul nasténného ovladace obsahuje 4 tlaCitka s kratkocestnym ovladanim. K modulu
Ize dale pripojit 2 externi teplotni Cidla pro méfeni prostorové teploty. Modul je uréen pro
designové fady Time a Element z produkce firmy ABB. Pfipadné dalSi designové fady viz.
katalog firmy Teco.

Modul je mechanicky uzpusoben k montazi na standardni instalacni krabici s rozteci
upevrniovacich Sroubl 60mm. Pfipojovaci svorkovnice pro pfipojeni do CIB sbérnice a pro
pfipojeni externich Cidel teploty je na zadni strané modulu.

Tab. 3.65 Zakladni parametry C-WS-0400R

3.69.1. Konfigurace

Obr. 3. 325 Nahled a pfiklad zapojeni

Binarni vstupy

Podet

4

Typ

kratkocestné
mikrospinacové tlaitko

Teplotni vstupy

Pocdet

2

Typ externiho Cidla

termistor NTC 12kQ(TC,TZ)

Rozsah

0++90°C

Napajeni a komunikace

Presnost 1°C
Typ externiho Cidla odporovy vstup 0 + 100kQ
Napajeni

24V (27 V) ze sbérnice CIB

Jmenovity odbér

20 mA

Galvanické oddéleni

Ne

Rozméry a hmotnost

RozméryD 88 x 81 x 21mm

Hmotnost 60 g

Provozni a instalaéni podminky

Pracovni teplota -10 + +55 °C

Skladovaci teplota -25++70 °C

Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B

Stupen znecisténi dle 1

CSN EN 60664

Pracovni poloha svisla

Druh provozu trvaly

;W_,\_”_[ —I perature Instalace na instalacni krabici

s Pfipojeni $roubové svorky

Prirez vodicu

max. 1,5 mm?2

1) Konkrétni rozméry dle pouZitého designu.

Offset teploty (korekce +-) SEnzor bype

THERMI : Offset teploty (korekce +-3 0,0 = s Typ snimace |NTC-12k j

THERMZ : OFfset teplaty (korekce +-3 0,0 = s Typ snimace |O'-.-' 100k, j
o CK X zrust |

Obr. 3.326

Konfigurace modulu
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Offset teploty
Korekéni offset teploméru, o ktery bude upravena naméfena teplota.
Typ snimace
Vybér typu teplotniho snimace :
- NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), 0/+90°C
- OV100k (0 + 100kQ)
3.69.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 4 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 1*STAT (status teplomeru)
- zarizeni 2, vstupni, 1*AT (teplomer 1)

- zarizeni 3, vstupni, 1*AT (teplomer 2)

- zarizeni 4, vstupni, 4*DI (tlacitka)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera_je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

Struktura dat ||:Iplnjl zapis ‘“|A|ias ““|5vurka"|ﬁhs.!délka*'| Hodnota
EIDT_IN : TRI_CIB1_IDT_IM MI_CIBT1_IN~ID1_IN
= STAT :TCIB_AIZ_STAT MI_CIBT_IN™IDT_IN~STAT £00
OUF1 :BOOL ] MI_CIBT_IN™IDT_IN~STAT~OUFT ¥R4.0 1]
VLD1 :BOOL | MI_CIBT_IN~ID1_INTSTAT LD #R4.1 1]
OUF2 . BOOL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~STAT~0OUF2 ¥R4.2 1]
VLD2 :BOOL | MI_CIBT_IN™IDT_IN~STATLD2 ¥R4.3 1]
THERM1 :REAL | MI_CIBT_IN~ID1_IN~THERM1 %RAF5 1]
THERMZ :REAL | MI_CIB1_IN~ID1_IN~THERMZ %RF3 1]
= BTH : TCIE_SB_BTH4 MI_CIB1_IN™ID1_IN~BTHN £00
UP1 :BOOL s | MI_CIBT_IN~IDA_IN~BTN~LIP1 ¥R13.0 1]
DOWMN1 :BOOL | MI_CIBT_IN™IDT_IN~BTN~DOWN1 #R131 1]
UP2 :BOOL | MI_CIBT_IN~IDI_IN~BTN~LIP2 ¥R13.2 1]
DOWMNZ :BOOL | MI_CIBT_IN~ID1_IN“BTN~DOWN2 ¥R13.3 1]

Obr. 3.327 Struktura predavanych dat

Vstupni data

\ STAT | THERM1 | THERM2 | BTN |

STAT - stavovy byte analogovych vstuptl (8x typ bool)

. - | - | - ] - ]vLb2]|OUF2]| VLDl | OUF1 |
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0

OUF1 - preteCeni/podteceni rozsahu teplotniho vstupu 1
VLD1 - platnost odméru teplotniho vstupu 1
OUF2 - preteCeni/podteceni rozsahu teplotniho vstupu 2
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VLD2 - platnost odméru teplotniho vstupu 2
THERM1 - hodnota teplotniho analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ]
THERM2 - hodnota teplotniho analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim

10Q).
BTN - stav tlacitek (8x typ bool)
| - | - ] - | - |DOWN2| UP2 |[DOWN1| UP1 |
Bit v .6 .5 A4 3 2 A .0
UP1 - stav tlacitka UP1
DOWNL1 - stav tlaCitka DOWN1
UP2 - stav tlaCitka UP2

DOWN2 - stav tlacitka DOWN2

397 TXV 004 13.01.



CIB JEDNOTKY

3.70. C-WS-0200R-ABB

Modul nasténného ovladace obsahuje 2 tlaCitka s kratkocestnym ovladanim, 2 indikacni
LED a interni teplomér. Dale modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které lze
nakonfigurovat pro pfipojeni spinacich tlaCitek, pfipadné pro pfipojeni dalSich analogovych
Cidel. Modul je feSen v designovem provedeni ABB.

Modul je mechanicky uzplsoben k montazi na standardni instalacni krabici s roztecCi
upevnovacich Sroubt 60mm. Pfipojeni modulu je provedeno Sroubovaci svorkovnici.

Tab. 3.66 Zakladni parametry C-WS-0200R-ABB

Tlacitka
Pocet 2
Typ kratkocestné
mikrospinacové tlaitko
Indikaéni LED
Pocet 2+1
Barva 1x Eervena, 1x zelena
+ 1x zelend RUN
Interni teplomér
Typ interniho ¢idla termistor NTC 12kQ
> S Rozsah 10 + +55 °C
TYPE: C-WS-0200R-ABB Pfesnost +1°C
[g g rz € GJ Ustéleni teploty 150 minut
@ @ gcr:é\:rzalm DI/Al vstupy 5
Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Ni1000,
2] NTC12kQ, KTY81-121,
© odpor 100kQ, napétovy
vstup
Binarni vstup Spinaci beznapétovy kontakt
Pt1000 -90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40 ++125°C
KTY81-121 55+ +125°C
— ] Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V
Pfesnost £1°C
‘ﬁJ Perioda obnoveni Al typicky 5s
Napajeni
. - . Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Obr. 3. 328 Nahled a priklad zapojeni Jmenovity odbér 15 mA
Galvanické oddéleni Ne
Rozméry a hmotnost
Rozméry 86 x 86 x 38mm
Hmotnost 799
Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota -10 + +55 °C
Skladovaci teplota -25++70°C
Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
Stupen znedisténi dle 1
CSN EN 60664
Pracovni poloha svisla
Druh provozu trvaly
Instalace na instalaéni krabici
Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,
vodi€ max. 1.5 mm?
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3.70.1. Konfigurace

C-WS-0Z00R-ABB X

Maskaveni binarnich wstupi a Haditek:

Prodleva wyhodnoceni dloubého stisku 0,7 a5

Maskaveni analogowych wsbupi

Al1 ¢ Tvp wskupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu |UJU =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Offset teploty (korekee +-) 0,0 5| =C
o CK | X zrusic |

Obr. 3.329 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pFistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vsech jednotek.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 330 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty dasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.70.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 2*BUTT+2*DI/2*LED

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status analogovych wvstupu)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |I:Iplnjl zapis <I|4E'|.Iia|s "|5'.rvl:nrka|‘||.Mh:;.J'rl:li:-':lka‘I Hodnota
SID1_IN : THI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
= DI : TCIB_CWwWS2LO_BTN MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI
UP1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~UP1 %R4.0 0
DOWN1 :BOOL & MI_CIBT_IN“ID1_IN~DI~DOWN1 %Rd4.1 0
DIl BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~TI~DI1 %R4.4 0
DI2 :BOOL & MI_CIB1_IN“ID1_IN~DI~DI2 %R4.5 0
CLICK_UP1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~CLICK_UP1 %R5.0 0
CLICK_DOWHN1 :BOOL  J] MI_CIET_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DDWNT %RE.1 0
CLICK_DI1 : BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI1 %R5.4 0
CLICK_DIZ :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI2 %R5.5 0
PRESS_UP1 :EOOL & MI_CIE1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_UP1 %RE.0 0
PRESS_DOWN1 :BOOL ] MI_CIB1_IN“ID1_IN~DI~PRESS_DOWN1 %RE.1 0
PRESS_DI1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DI1 %RiE.4 0
PRESS_DI2 - EOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DIZ %RE5 0
STAT : TCIB_CwSLo_STAT & MI_CIBT_IN~ID1_IN“STAT ZRT /1 $00
THERM : REA&L & MI_CIB1_IN~ID1_IN~THERM %RF8 0
Al REAL | MI_CIBT_IN~IDT_IN~al1 %RF12 0
Al2 :REAL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~a12 %RF16 0
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_OUT MI_CIB1_OUT~ID1_OUT $00
= LED : TCIB_wSB_LED2 MI_CIB1_OUT~ID1_DUT~LED $00
GREENT :BOOL [% MI_CIB1_DUTID1_0UT~LED~GREEN1 %R20.0 0
RED1 :BOOL [% MI_CIB1_DUT~ID1_OUT~LED~RED1 %R20.1 0
Obr. 3.331 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| DI | STAT | THERM | All | Al2 |
DI - aktualni stav tlacCitek a binarnich vstupu, kratké pulsy, dlouhé pulsy

(24x typ bool)

UPX - stav tlaCitka UPx

DOWNXx - stav tlaCitka DOWNXx

Dix - okamzity stav na binarnim vstupu x

CLICK_x - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlaCitku)

PRESS_x - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)

STAT - stavovy byte analogovych vstuptl (8x typ bool)
| - | - |]vLD2]|OUF2]| VLDl |OUF1| iVLD | iOUF |
Bit g .6 .5 A4 3 2 1 .0
iIOUF - preteCeni/podteCeni rozsahu interniho teploméru
iIVLD - platnost odméru interniho teploméru
OUFx - pretecCeni/podteceni rozsahu vstupu Alx
VLDx - platnost odméru vstupu Alx
THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
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Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro

obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Vystupni data

| LED |
LED - hodnota LED vystupu (8x typ bool)
| - | - | - | - | - 1| - |RED1|GREEN1|
Bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
GREENL1 - hodnota vystupu zelené LED
RED1 - hodnota vystupu ¢ervené LED
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3.71. C-WS-0400R-ABB

Modul nasténného ovladacCe obsahuje 4 tlaCitka s kratkocestnym ovladanim, 4 indikacni
LED a interni teplomér. Dale modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které lze
nakonfigurovat pro pfipojeni spinacich tlaCitek, pfipadné pro pfipojeni dalSich analogovych
Cidel. Modul je feSen v designovém provedeni ABB.

Modul je mechanicky uzpusoben k montazi na standardni instalacni krabici s rozteci
upevrnovacich Sroubd 60mm. PFipojeni modulu je provedeno Sroubovaci svorkovnici.

Tab. 3.67 Zakladni parametry C-WS-0400R-ABB

Tlacitka
Pocet 4
Typ kratkocestné
mikrospinacove tlagitko
Indikaéni LED
Pocet 4+1
Barva 2x Cervena, 2x zelena
+ 1x zelena RUN
Interni teplomér
Typ interniho Cidla termistor NTC 12kQ
TYPE: C-WS-0400R-ABB Rozsah -10 - +55 OC
&Y ST C€ Presnost £1°C
Ustaleni teploty 150 minut
Univerzalni DI/Al vstupy
Pocet 2
o Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Ni1000,
&) NTC12kQ, KTY81-121,
odpor 100kQ, napétovy
vstup
Binarni vstup Spinaci beznapétovy kontakt
Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40 + +125 °C
KTY81-121 -55++125°C
] Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V
F Presnost +1°C
Perioda obnoveni Al typicky 5s
Napajeni
Obr. 3. 332 Nahled a pfiklad zapojeni Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Jmenovity odbér 15 mA
Galvanickeé oddéleni Ne
Rozmeéry a hmotnost
Rozméry 86 x 86 x 38mm
Hmotnost 799
Provozni a instalaéni podminky
Pracovni teplota -10 + +55 °C
Skladovaci teplota -25++70 °C
Stupen kryti IP IEC 529 [IP10B
Stupen znecisténi dle 1
CSN EN 60664
Pracovni poloha svisla
Druh provozu trvaly
Instalace na instala¢ni krabici
Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,
vodi¢ max. 1.5 mm?
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3.71.1. Konfigurace

C-WS-0400R-ABB X

Maskaveni binarnich wstupi a Haditek:

Prodleva wyhodnoceni dloubého stisku 0,7 a5

Maskaveni analogowych wsbupi

Al1 ¢ Tvp wskupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu |UJU =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Offset teploty (korekee +-) 0,0 5| =C
o CK | X zrusic |

Obr. 3.333 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zafizeni vsech jednotek.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 334 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W00 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W10 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W10 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W10 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty €asové konstanty je aktivovan Cislicovy filtr 1. fadu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Yo = 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup

z - Casova konstanta filtru 1. fadu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.71.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 4*BUTT+2*DI/4*LED

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status analogovych wvstupu)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostifedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat

| Oplng zapis

Talias Svorka'|Abs. délka{Hodnota

EIDI_IN : TMI_CIB1_IDT_IM
E-DI o TCIE_CWwWS4L0_BTH

MI_CIB1_IN~ID1_IN
MI_CIB1_IN"ID1_IN~DI

UP1 :EOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~UPT %R4.0
DOWN1 :EOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DOWN1 %R4.1
UPZ2 :EOOL &1 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~UF2 %Ri4.2
DOWNZ2 :EOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~DOWN2 %R4.3
DIl BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI %R4.4
DIZ :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI2 %Ri4.5
CLICK_UP1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~CLICK_UP1 %RE.0
CLICK_DOWN1 :BOOL ] MI_CIB1_IN™ID1_IN“DI~CLICK_DDWN1 %RE.1
CLICK_UP2 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_UP2 %R5.2
CLICK_DOWN2 :BOOL  J] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DOWN2 %RE.3
CLICK_DI1 : BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI1 %R5.4
CLICK_DI2 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DIZ %R5.5
PRESS_UP1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_UP1 %RE.0
PRESS_DOWN1 :BODL G MI_CIB1_IN*ID1_IN~DI~PRESS_DOWN1 %RE.1
PRESS_UP2 :EOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI“PRESS_UF2 %RiE.2
PRESS_DOWN2 BOOL  J] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DOWN2 %RE.3
PRESS_DI1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI“PRESS_DI1 %RiE.4
PRESS_DI2 :EOOL &1 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DIZ %RiE.5
STAT : TCIE_CwSLlo STAT & MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT %R7 /1
THERM : RE&L & MI_CIB1_IN~ID1_IN~THERM %RFa
Al REAL & MI_CIB1_IN~ID1_IN=aI1 %RF12
Al2 REAL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~a12 %RF16
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0OUT MI_CIB1_OUT~ID1_DUT
= LED : TCIE_wWSE_LED4 MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~LED
GREEN1 :BOOL [% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LED~GREEN1 %R20.0
RED1 :EOOL [% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LED~RED1 %Rz20.1
GREEN2 :BOOL [ MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~LED~GREEN2 %Ri20.2
RED2 :EOOL [% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LED~RED2 %R20.3
Obr. 3.335 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| DI | STAT | THERM | All | Al2 |
DI - aktualni stav tlacitek a binarnich vstup, kratké pulsy, dlouhé pulsy

(24x typ bool)

UPXx

DOWNX

DIx

CLICK_x

STAT - stavovy byte analogovych vstupt (8x typ bool)

- stav tlagitka UPx
- stav tlacitka DOWNXx

- okamzZity stav na binarnim vstupu x
- kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlagitku)
PRESS_x - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)

o oo o o o o o o o oo oo oo ocoo

$00

[ R

$00
$00

o o o o

|

- | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 | iVLD | iOUF |

Bit

.6 5 4

3

2

A

.0
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IOUF - pfeteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
iVLD - platnost odméru interniho teploméru

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu vstupu Alx

VLDx - platnost odméru vstupu Alx

THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Vystupni data

| LED |

LED - hodnota LED vystupt (8x typ bool)

| - | - | - | - |RED2]|GREEN2|RED1 |GREEN1
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0

GREENX - hodnota vystupu zelené LEDx
REDx - hodnota vystupu Cervené LEDx
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3.72.

C-WS-0200R-Logus

Modul nasténného ovladacCe obsahuje 2 tlaCitka s kratkocestnym ovladanim, 2 indikacni
LED a interni teplomér. Dale modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které lze
nakonfigurovat pro pfipojeni spinacich tlacitek, pfipadné pro pfipojeni dalSich analogovych
cidel. Modul je feSen v designovém provedeni LOGUS.

Modul je mechanicky uzpusoben k montazi na standardni instalacni krabici s rozteci
upevrniovacich Sroubd 60mm. Pfipojeni modulu je provedeno volnymi vodi¢i na zadni
strané modulu.

Tab. 3.68 Zakladni parametry C-WS-0200R-Logus

Tlacitka

Pocet 2

Typ kratkocestné
mikrospinacové tlaitko

Indikaéni LED

Pocet 2+1

Barva 1x Cervena, 1x zelena

+ 1x zelena RUN

Interni teplomér

Typ interniho Cidla

termistor NTC 12kQ

Rozsah -10 = +55°C
Pfesnost +1°C
Ustaleni teploty 150 minut
Univerzalni DI/Al vstupy

Pocet 2

Volitelny typ vstupu

Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,

odpor 100kQ, napétovy
vstup

Binarni vstup

Spinaci beznapétovy kontakt

Pt1000 =90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
SN.AB 1234 ADR. 12EF NTC 12kQ —-40 + +125 °C
KTY81-121 =55+ +125 °C
| CEO))({ A Odporovy vstup 0 + 100kQ
2 x CIB SWITCH CONTROLLER ‘V‘ Napét’ov' vstu 0+2V
TYPE: Teco a. s. m = y p =
CWS-0200RLogus o e MADEN ) Presnost £1°C
e O C€ Perioda obnoveni Al typicky 5s
CIB LOAD: max. 15 mA Napajeni
£ 25 5 4 3 Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
S B 2 5 ©° © Jmenovity odbér 15 mA
POOOOY Galvanické oddéleni Ne
, Rozméry a hmotnost
red nida) Rozméry 86 x 86 x 38mm
black (erna) Hmotnost 799
white (bila) Provozni a instalaéni podminky
grey (3eda) /J Pracovni teplota -10 + +55 °C
white (bild) Skladovaci teplota -25++70 °C
grey (sedd) Stupervl kryt|v.lf’vIE’C 529 |I1P10B
°C Stupen znecisténi dle 1
CSN EN 60664
Pracovni poloha svisla
Obr. 3. 336 Nahled a priklad zapojeni Druh provozu trvaly
Instalace na instalaéni krabici
PFipojeni vodi¢e 0.5mm?, 90 mm
TXV 004 13.01 408
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3.72.1. Konfigurace

C-WS-0Z00R-Logus X

Maskaveni binarnich wstupd

Prodleva wyhodnoceni dloubého stisku 0,7 a5

Maskaveni analogowych wsbupi

Al1 ¢ Tvp wskupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu |UJU =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Offset teploty (korekee +-) 0,0 5| =C
o CK | X zrusic |

Obr. 3.337 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepristupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vsech jednotek.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 338 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty dasové konstanty je aktivovan gislicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.72.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 2*BUTT+2*DI/2*LED

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status analogovych wvstupu)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |I:Iplnjl zapis <I|4E'|.Iia|s "|5'.rvl:nrka|‘||.Mh:;.J'rl:li:-':lka‘I Hodnota
SID1_IN : THI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IN
= DI : TCIB_CWwWS2LO_BTN MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI
UP1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~UP1 %R4.0 0
DOWN1 :BOOL & MI_CIBT_IN“ID1_IN~DI~DOWN1 %Rd4.1 0
DIl BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~TI~DI1 %R4.4 0
DI2 :BOOL & MI_CIB1_IN“ID1_IN~DI~DI2 %R4.5 0
CLICK_UP1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~CLICK_UP1 %R5.0 0
CLICK_DOWHN1 :BOOL  J] MI_CIET_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DDWNT %RE.1 0
CLICK_DI1 : BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI1 %R5.4 0
CLICK_DIZ :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI2 %R5.5 0
PRESS_UP1 :EOOL & MI_CIE1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_UP1 %RE.0 0
PRESS_DOWN1 :BOOL ] MI_CIB1_IN“ID1_IN~DI~PRESS_DOWN1 %RE.1 0
PRESS_DI1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DI1 %RiE.4 0
PRESS_DI2 - EOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DIZ %RE5 0
STAT : TCIB_CwSLo_STAT & MI_CIBT_IN~ID1_IN“STAT %R7 /1 $00
THERM : REA&L & MI_CIB1_IN~ID1_IN~THERM %RF8 0
Al REAL | MI_CIBT_IN~IDT_IN~al1 %RF12 0
Al2 :REAL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~a12 %RF16 0
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_OUT MI_CIB1_OUT~ID1_OUT $00
= LED : TCIB_wSB_LED2 MI_CIB1_OUT~ID1_DUT~LED $00
GREENT :BOOL [% MI_CIB1_DUTID1_0UT~LED~GREEN1 %R20.0 0
RED1 :BOOL [% MI_CIB1_DUT~ID1_OUT~LED~RED1 %R20.1 0
Obr. 3.339 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| DI | STAT | THERM | All | Al2 |
DI - aktualni stav tlacitek a binarnich vstupu, kratké pulsy, dlouhé pulsy

(24x typ bool)

UPX - stav tlaCitka UPx

DOWNXx - stav tlaCitka DOWNXx

Dix - okamzity stav na binarnim vstupu x

CLICK_x - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tla€itku)

PRESS_x - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)

STAT - stavovy byte analogovych vstuptl (8x typ bool)
| - | - |]vLD2]|OUF2]| VLDl |OUF1| iVLD | iOUF |
Bit g .6 .5 A4 3 2 1 .0
iIOUF - preteCeni/podteCeni rozsahu interniho teploméru
iIVLD - platnost odméru interniho teploméru
OUFx - pretecCeni/podteceni rozsahu vstupu Alx
VLDx - platnost odméru vstupu Alx
THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
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Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro

obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Vystupni data

| LED |
LED - hodnota LED vystupt (8x typ bool)
| | - | - |RED1|GREEN1|
Bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
GREENL1 - hodnota vystupu zelené LED
RED1 - hodnota vystupu ¢ervené LED
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3.73. C-WS-0400R-Logus

Modul nasténného ovladace obsahuje 4 tlacitka s kratkocestnym ovladanim, 4 indikacni
LED a interni teplomér. Dale modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které Ize
nakonfigurovat pro pfipojeni spinacich tlacitek, pfipadné pro pfipojeni dalSich analogovych
cidel. Modul je feSen v designovém provedeni LOGUS.

Modul je mechanicky uzplsoben k montazi na standardni instalaéni krabici s rozteci
upevniovacich Sroubd 60mm. Pfipojeni modulu je provedeno volnymi vodi¢i na zadni
strané modulu.

Tab. 3.69 Zakladni parametry C-WS-0400R-Logus

Tlacitka
Pocet 4
Typ kratkocestné
mikrospinacové tlaitko
Indikaéni LED
Pocet 4+1
Barva 2x Cervena, 2x zelena
+ 1x zelena RUN
Interni teplomér
Typ interniho &idla termistor NTC 12kQ
Rozsah -10 = +55 °C
Presnost +1°C
Ustaleni teploty 150 minut
Univerzalni DI/Al vstupy
Pocet 2
Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,
odpor 100kQ, napétovy
vstup
Binarni vstup Spinaci beznapétovy kontakt
Pt1000 -90 + +320 °C
SN.AB 1234 ADR. 12EF Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40 ++125°C
| CEC))¢ VA“ KTY81-121 55+ +125°C
:—YXPCEIB SWITCH CONTROLLER e S' . Odporovy’ VStUp 0 = 100kQ
CUSAO0RLogls U cre UAOEN I 5 N:apet’ovy vstup 0+2Vv
OROER o PFesnost +1°C
CIB LOAD: max. 15 mA C € Perioda obnoveni Al typicky 5s
g sz = Napajeni
8 58 5 35 Napajeni a komunikace |24 V (27 V) ze sbérnice CIB
290600660 Jmenovity odbér 15 mA
) Galvanické oddéleni Ne
red (ruda) Rozméry a hmotnost
black (Cernd) Rozméry 86 x 86 x 38mm
white (bilé) Hmotnost 799
grey (edd) /‘J Provozni a instalaéni podminky
white (bil) Pracovni teplota -10++55 °C
arey (3edd) Skladovaci teplota -25++70°C
5 ¢—I Stupen kryti IP IEC 529 |[IP10B
C Stupen znedisténi dle 1
CSN EN 60664
Obr. 3. 340 Néhled a priklad zapojeni Efriﬁoggvzz'gha fr‘\’/'::;‘
Instalace na instalaéni krabici
PFipojeni vodi¢e 0.5mm2, 90 mm
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3.73.1. Konfigurace

C-WS-0400R-Logus X

Maskaveni binarnich wstupd

Prodleva wyhodnoceni dloubého stisku 0,7 a5

Maskaveni analogowych wsbupi

Al1 ¢ Tvp wskupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu |UJU =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Offset teploty (korekee +-) 0,0 5| =C
o CK | X zrusic |

Obr. 3.341 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vsech jednotek.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 342 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty dasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.73.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 4*BUTT+2*DI/4*LED

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status analogovych wvstupu)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AT (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AT (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AT (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostifedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat

| Oplng zapis

Talias Svorka'|Abs. délka{Hodnota

EIDI_IN : TMI_CIB1_IDT_IM
E-DI o TCIE_CWwWS4L0_BTH

MI_CIB1_IN~ID1_IN
MI_CIB1_IN"ID1_IN~DI

UP1 :EOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~UPT %R4.0
DOWN1 :EOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DOWN1 %R4.1
UPZ2 :EOOL &1 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~UF2 %Ri4.2
DOWNZ2 :EOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~DOWN2 %R4.3
DIl BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI %R4.4
DIZ :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI2 %Ri4.5
CLICK_UP1 :BOOL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~CLICK_UP1 %RE.0
CLICK_DOWN1 :BOOL ] MI_CIB1_IN™ID1_IN“DI~CLICK_DDWN1 %RE.1
CLICK_UP2 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_UP2 %R5.2
CLICK_DOWN2 :BOOL  J] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DOWN2 %RE.3
CLICK_DI1 : BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI1 %R5.4
CLICK_DI2 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DIZ %R5.5
PRESS_UP1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_UP1 %RE.0
PRESS_DOWN1 :BODL G MI_CIB1_IN*ID1_IN~DI~PRESS_DOWN1 %RE.1
PRESS_UP2 :EOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI“PRESS_UF2 %RiE.2
PRESS_DOWN2 BOOL  J] MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DOWN2 %RE.3
PRESS_DI1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI“PRESS_DI1 %RiE.4
PRESS_DI2 :EOOL &1 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DIZ %RiE.5
STAT : TCIE_CwSLlo STAT & MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT %R7 /1
THERM : RE&L & MI_CIB1_IN~ID1_IN~THERM %RFa
Al REAL & MI_CIB1_IN~ID1_IN=aI1 %RF12
Al2 REAL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~a12 %RF16
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_0OUT MI_CIB1_OUT~ID1_DUT
= LED : TCIE_wWSE_LED4 MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~LED
GREEN1 :BOOL [% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LED~GREEN1 %R20.0
RED1 :EOOL [% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LED~RED1 %Rz20.1
GREEN2 :BOOL [ MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~LED~GREEN2 %Ri20.2
RED2 :EOOL [% MI_CIB1_0UT~ID1_0UT~LED~RED2 %R20.3
Obr. 3.343 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| DI | STAT | THERM | All | Al2 |
DI - aktualni stav tlacitek a binarnich vstupu, kratké pulsy, dlouhé pulsy

(24x typ bool)

UPXx

DOWNX

DIx

CLICK_x

STAT - stavovy byte analogovych vstupt (8x typ bool)

- stav tlagitka UPx
- stav tlacitka DOWNXx

- okamzity stav na binarnim vstupu x
- kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)
PRESS_x - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)

o oo o o o o o o o oo oo oo ocoo

$00

[ R

$00
$00

o o o o

- | VLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 | iVLD | iOUF |

Bit

.6 5 4

3

2

A

.0
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IOUF - preteCeni/podte€eni rozsahu interniho teploméru
iVLD - platnost odméru interniho teploméru

OUFx - pretecCeni/podtecCeni rozsahu vstupu Alx

VLDx - platnost odméru vstupu Alx

THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Vystupni data

| LED |

LED - hodnota LED vystupt (8x typ bool)

\ | RED2 | GREEN2| RED1 | GREEN1
Bit .7 6 5 4 3 2 1 0

GREENX - hodnota vystupu zelené LEDx
REDx - hodnota vystupu Cervené LEDx
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3.74.

C-WS-0200R-Obzor

Modul nasténného ovladacCe obsahuje 2 tlaCitka s kratkocestnym ovladanim, 1 indikacni
LED a interni teplomér. Dale modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které Ize
nakonfigurovat pro pfipojeni spinacich tlacitek, pfipadné pro pfipojeni dalSich analogovych
Cidel. Modul je feSen v designovém provedeni OBZOR.

Modul je mechanicky uzplsoben k montazi na standardni instalaéni krabici s rozteci
upevrnovacich Sroubd 60mm. Pfipojeni modulu je provedeno Sroubovaci svorkovnici.

Tab. 3.70 Zakladni parametry C-WS-0200R-Obzor

SN.AB 1234 ADR. 12EF

2 x CIB SWITCH
CONTROLLER

TYPE: C-WS-0200R-Obzor
ORDER No.: TXN 133 63

CIB LOAD: max. 15 mA

CIB+
CIB-
DI/Al
COM1
DI/AI2

TECO

e 7 @ g I

MADE IN
CZECH REPUBLIC

N =
N | COM2 pmy

\EE

s

7

CIB

Tladitka

Pocet 2

Typ kratkocestné
mikrospinacove tlagitko

Indikaéni LED

Pocet 1+1

Barva 1x zelena (pod hmatnikem)

+ 1x zelena RUN (zezadu)

Interni teplomér

Typ interniho &idla

termistor NTC 12kQ

Rozsah -10 + +55 °C
Presnost +1°C
Ustaleni teploty 150 minut

Univerzalni DI/Al vstupy

Pocet

2

Volitelny typ vstupu

Binarni, Pt1000, Ni1000,
NTC12kQ, KTY81-121,

odpor 100kQ, napétovy
vstup

Binarni vstup

Spinaci beznapétovy kontakt

Pt1000 —90 + +320 °C
Ni1000 —60 + +200 °C
NTC 12kQ —40++125 °C
KTY81-121 -55++125°C
Odporovy vstup 0 + 100kQ
Napétovy vstup 0+2V
Pfesnost +1°C

Perioda obnoveni Al typicky 5s
Napajeni

Napajeni a komunikace

24 V (27 V) ze sbérnice CIB

Jmenovity odbér

15 mA

Galvanické oddéleni

Ne

Rozméry a hmotnost

Rozméry

86 x 86 x 38mm

Hmotnost

7949

Provozni a instalacni podminky

Pracovni teplota -10 + +55 °C

Skladovaci teplota -25++70 °C

Stupen kryti IP IEC 529 |1P20B

Stupen znecisténi dle 1

Obr. 3. 344 Nahled a priklad zapojeni CSN EN 60664

Pracovni poloha libovolna

Druh provozu trvaly

Instalace do instalacni krabice

Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,
vodi¢ max. 1.5 mm?
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3.74.1. Konfigurace

C-WS-0Z00R-0bzor X

Maskaveni binarnich wstupd

Prodleva wyhodnoceni dloubhého stisku i, 7] ]

-

Maskaveni analogowych wsbupi

Al1 ¢ Tvp wskupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu |UJU =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Offset teploty (korekee +-) 0,0 5| =C
o CK | X zrusic |

Obr. 3.345 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vsech jednotek.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit ¢asovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 346 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty dasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.74.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 2*BUTT+2*DI/1*LED

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status analogovych wvstupu)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostifedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat

| Oplni zapis

Y|alias Y| Svorka|Abs. /délka*|Hodnota

EIDI_IN : TMI_CIB1_IDT_IM
E-DI o TCIBE_CwWS2L0_BTH

MI_CIB1_IN~ID1_IN
MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI

UP1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~UP1 %R4.0
DOWN1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DOWN1 %R4.1
DI :EBOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI1 %R4.4
DI2 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~DI2 %R4.5
CLICK_UP1 :EBOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_UP1 %RE.0
CLICK_DOWN1 :BOOL  J] MI_CIBT_IN™ID_IN~DI~CLICK_DOWN1 %R5.1
CLICK_DI1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI1 %R5.4
CLICK_DI2 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~CLICK_DI2 %RE.5
PRESS_UP1 :EOOL &1 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI“PRESS_UPT %RE.0
PRESS_DOWN1 :BODL G MI_CIB1_IN*ID1_IN~DI~PRESS_DOWN1 %RE.1
PRESS_DI1 :BOOL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DI1 %RE.4
PRESS_DIZ - EOOL &1 MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI~PRESS_DIZ %RE.5
STAT : TCIB_CwSLo_STAT & MI_CIB1_IN~ID1_IN~STAT %R7 /1
THERM :RE&L & MI_CIB1_IN~ID1_IN~THERM %RF8
All :REAL & MI_CIBT_IN~ID1_IN~AI1 %RF12
Al2 :REAL & MI_CIB1_IN~ID1_IN~&I2 %RF16
=ID1_0UT : TMI_CIB1_ID1_OUT MI_CIB1_OUT~ID1_OUT
= LED : TCIB_wSB_LED2 MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~LED
GREEN1 :BOOL [% MI_CIB1_OUT~ID1_0UT~LED~GREENT %R20.0
RED1 :BOOL [® MI_CIE1_OUT=ID_0UT~LED~REDT %RZ20.1
Obr. 3.347 Struktura predavanych dat
Vstupni data
| DI | STAT | THERM | All | Al2
DI - aktualni stav tlacitek a binarnich vstupu, kratké pulsy, dlouhé pulsy

(24x typ bool)

UPXx

DOWNX

DIx

CLICK_x

STAT

- stav tlacgitka UPx
- stav tladitka DOWNXx

- okamzity stav na binarnim vstupu x

- kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)
PRESS_x - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tla¢itku)

- stavovy byte analogovych vstuptl (8x typ bool)

o o o o o o o o o o o O

$00

[ R e }

$00
$00
0

- | vLD2 | OUF2 | VLD1 | OUF1 | iVLD | iOUF |

Bit

IOUF
iVLD

.6 5 4

3 2 A

- pfeteCeni/podteceni rozsahu interniho teploméru
- platnost odméru interniho teploméru

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu vstupu Alx
VLDx - platnost odméru vstupu Alx

.0
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THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Vystupni data

|  LED |

LED - hodnota LED vystupl (8x typ bool)

- -7 - [ -1 -1 - [ - |GREEN]1]
Bit 4 .0 5 4 .3 2 A .0

GREENL1 - hodnota vystupu zelené LED
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3.75. C-WS-0400R-Obzor

Modul nasténného ovladacCe obsahuje 2 tlaCitka s kratkocestnym ovladanim, 2 indikaCni
LED a interni teplomér. Dale modul obsahuje 2 univerzalni DI/Al vstupy, které lze
nakonfigurovat pro pfipojeni spinacich tlacitek, pfipadné pro pfipojeni dalSich analogovych
Cidel. Modul je feSen v designovém provedeni OBZOR.

Modul je mechanicky uzplsoben k montazi na standardni instalaéni krabici s rozteci
upevrnovacich Sroubd 60mm. Pfipojeni modulu je provedeno Sroubovaci svorkovnici.

Tab. 3.71 Zakladni parametry C-WS-0400R-Obzor

Tladitka

Pocet 2

Typ kratkocestné
mikrospinacove tlagitko

Indikaéni LED

Pocet 2+1

Barva 2x zelena (pod hmatniky)

+ 1x zelena RUN (zezadu)

Interni teplomér

Typ interniho &idla termistor NTC 12kQ
Rozsah -10 =+ +55°C

Pfesnost +1°C

Ustaleni teploty 150 minut

Univerzalni DI/Al vstupy

Pocet 2

Volitelny typ vstupu Binarni, Pt1000, Ni1000,

NTC12kQ, KTY81-121,
odpor 100kQ, napétovy

vstup
Binarni vstup Spinaci beznapétovy kontakt
000000 Pt1000 -90 + +320 °C
SN.AB 1234 ADR. 12EF m[l:}goloZkQ :28 _ :?gg :g
€7 @ " KTY81-1’21 55+ +125 °C
I axcpswcy  RUN %g I Odp(vnlzovy vstup 0 : 100kQ
??l!’\g:RCO-\II-\}SE-&OOR-Obzor ozecH RePUBLIC Nvapetovy vstup 0+2V
ORDER N<:).r:nT1<.N13n§ 64 c € Presnost +1°C
CEe ; ;5:—(A s g9 Perioda obnoveni Al typicky 5s
Sc5 838 Napajeni
\ 0% 0% %% Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
|/ o Jmenovity odbé&r 15 mA
o Galvanickeé oddéleni Ne

Rozméry a hmotnost

Rozméry 86 x 86 x 38mm
°C Hmotnost 799

,J Provozni a instalacni podminky
Pracovni teplota -10 = +55°C
Skladovaci teplota -25++70 °C

Stuper kryti IP [EC 529 | IP20B

Stupen znecisténi dle 1
CSN EN 60664

Obr. 3. 348 Nahled a priklad zapojeni Pracovni poloha libovolna
Druh provozu trvaly
Instalace do instalacni krabice
Pfipojeni Sroubovaci svorkovnice,

vodi¢ max. 1.5 mm?2
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3.75.1. Konfigurace

C-WS-0400R-0bzor X

Maskaveni binarnich wstupd

Prodleva wyhodnoceni dloubého stisku 0,7 a5

Maskaveni analogowych wsbupi

Al1 ¢ Tvp wskupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu |UJU =
ALZ ¢ Tvp wsbupu |F‘t1IIIIZIIZI W00 = 1,385 j Filkrace wstupu 0,0 =
Offset teploty (korekce +-)
THERM : Offset teploty (korekee +-) 0,0 5| =C
o CK | X zrusic |

Obr. 3.349 Konfigurace modulu

U modulu jsou vstupni svorky DI/Alx sdilené pro binarni a analogové vstupy (binarni a
analogové zarizeni). Pokud je vstup nakonfigurovan jako analogovy, nelze ho sou¢asné
pouzit ve funkci binarniho vstupu. Podle typu nakonfigurovaného vstupu (podle
povoleného zafizeni) jsou pak pfistupné/nepfistupné konkrétni polozky konfiguracniho
dialogu. Aktivace zafizeni viz. kap. 2.1 Konfigurace mastera, heslo Zobrazit vSechna
zarizeni vsech jednotek.

Prodleva vyhodnoceni dlouhého stisku

Pro binarni (tlaCitkové) vstupy modul pfimo vyhodnocuje kratké a dlouhé stisky na
jednotlivych vstupech. Zadanim hodnoty Ize nastavit Casovou prodlevu, po které bude
aktivace binarniho vstupu DI signalizovana jako dlouhy stisk (PRESS). Aktivace binarniho

vstupu kratSi nez tato zadana hodnota, bude signalizovana jako kratky stisk (CLICK).
Hodnota prodlevy (Tpress) se zadava v rozsahu 0.1+2.5s.

<Tpress >TPTESS
DI

CLICK I
Tpress
PRESS | -

Obr. 3. 350 Vyhodnoceni kratkého / dlouhého stisku

Typ vstupu

Vybér typu analogového vstupu :
Pt1000, W100 = 1,385, -90/+320°C
Pt1000, W00 = 1,391, -90/+320°C
Ni1000, W100 = 1,617, -60/+200°C
Ni1000, W00 = 1,500, -60/+200°C
NTC 12k (negativni termistor, 12kQ pfi 25°C), -40/+125°C
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KTY 81-121, -55/+125°C
OV100k (0 + 100kQ)
0+ 2V

Filtrace vstupu

Zadanim nenulové hodnoty dasové konstanty je aktivovan &islicovy filtr 1. Radu. Filtr je
dan vztahem

Y THX
Vo= 7+1

X - aktualni hodnota analogového vstupu

Yt - vystup

yt-1 - minuly vystup }

z - Casova konstanta filtru 1. Radu (TAU)

Hodnota Casové konstanty filtrace se zadava v rozsahu 0.1+25.4 a pfedstavuje ¢asovou
konstantu v rozsahu 100ms+25,4s (hodnota 255 je urCena pro servisni ucely).

Offset teploty

Korekéni offset interniho teploméru, o ktery bude upravena namérena teplota.

3.75.2. Struktura predavanych dat

Modul obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstup/vystupni, 2*BUTT+2*DI/2*LED

- zarizeni 2, vstupni, 1*STAT (status analogovych wvstupu)
- zarizeni 3, vstupni, 1*AI (interni teplomer)

- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (AIl)

- zarizeni 5, vstupni, 1*AI (AI2)

Zatizeni jsou vClenéna do struktury pfedavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni VIV v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.
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Struktura dat |I:Iplnjl zapis "|A|ias "|Sw:rka"lafllm.»"dt:':lk::l‘I Hodnota
=EIDT_IN : THI_CIB1_ID1_IN MI_CIB1_IN~ID1_IM
= DI TCIE_CwWS4L0_BTH MI_CIB1_IN~ID1_IN~DI
UP1 :BOOL o] MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~UP1 %R4.0 I
DOWMN1 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~DI~DOWwWN1 R4 0
uP2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~UP2 %R4.2 I
DOWN2 BOOL ]| MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~DOWN2 %R4.3 I
DI1 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~DI~TI %R4.4 0
DI2 :EBOOL ]| MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~DI2 %R4.5 I
CLICK_UP1 :BOOL ]| MI_CIBT_IN~IDA_IN~DI~CLICK_UP1 %R5.0 I
CLICK_DDOWN1 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~DI~CLICK_DOWwWN1 A5 0
CLICK_UP2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI~CLICK_UPZ %R5.2 0
CLICK_DDOWNZ2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN~IDA_IN~DICLICK_DOWwN2 %R5.3 I
CLICK_DI1 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI~CLICK_DI %R5.4 0
CLICK_DI2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~DI~CLICK_DIZ %R5.5 0
PRESS_UP1 BOOL ]| MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI~PRESS_UP1 %RE.0 I
PRESS_DOWN1 (BOOL QI MI_CIB1_IN™ID1_IN~DI*PRESS_DOWN1 %RAEB1 0
PRESS_UP2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI“PRESS_UPZ %R6.2 0
PRESS_DOWN2 BOOL &) MI_CIBT_IN~ID1_IN~DI"PRESS_DOWH2 %RE.3 I
PRESS_DI1 :BOOL s MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI“PRESS_DI %R6.4 0
PRESS_DI2 :BOOL ]| MI_CIBT_IN™ID1_IN~DI“PRES5_DIZ %RB.5 0
STAT : TCIB_CwSLo_STAT o] MI_CIBT_IN~ID_IN~STAT %R7 A $00
THERM :REAL | MI_CIBT_IN™ID1_IN~THERM %AF8 n
Al1 - REAL ]| MI_CIBT_IN™ID_IN~AI %RAF12 0
Al2 REAL o] MI_CIBT_IN™IDA_IN~AI2 %RF1E I
=IDI_0OUT : TMI_CIBT_ID1_0UT MI_CIB1_OUT~ID1_OUT $00
= LED : TCIB_'wWSB_LED4 MI_CIB1_OUT~ID1_OUT~LED 400
GREEN1 :BOOL = MI_CIE1_0UT~ID1_0UT~LED~GREEM1 XR20.0 I
RED1 :BOOL [=| MI_CIB1_DUT~ID1_0UT~LED~RED1 %R20.1 n
GREEN2 :BOOL = MI_CIB1_0UT~ID1_OUT~LED~GREEMZ %R20.2 0
RED2 :BOOL = MI_CIE1_0UT~ID1_0UT~LED~REDZ %R20.3 I

Obr. 3.351 Struktura predavanych dat

Vstupni data

| DI | STAT | THERM | All | Al2 |

DI - aktualni stav tla¢itek a binarnich vstupu, kratké pulsy, dlouhé pulsy
(24x typ bool)

UPX - stav tlaCitka UPx
DOWNXx - stav tlaCitka DOWNXx
Dix - okamzity stav na binarnim vstupu x

CLICK_x - kratky puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)
PRESS_x - dlouhy puls (do log. 1) na binarnim vstupu (tlacitku)

STAT - stavovy byte analogovych vstupl (8x typ bool)

| - | - |JvLD2]|OUF2]| VLDl |OUF1| iVLD | iOUF |
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

iIOUF - preteCeni/podte€eni rozsahu interniho teploméru
iIVLD - platnost odméru interniho teploméru

OUFx - preteCeni/podteceni rozsahu vstupu Alx

VLDx - platnost odméru vstupu Alx
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THERM - hodnota interniho teploméru (typ real) [°C]
All - hodnota analogového vstupu 1 (typ real) [°C],[kQ],[mV]
Al2 - hodnota analogového vstupu 2 (typ real) [°C],[kQ],[mV]

Pro teplotni Cidla je pfedavana hodnota ve °C (s rozliSenim 0.1°C), pro
obecny odporovy rozsah 100kQ je pfedavana hodnota v kQ (s rozliSenim
10Q) a pro napétovy rozsah je pfedavana hodnota v mV.

Vystupni data

| LED |

LED - hodnota LED vystupt (8x typ bool)

. - | - | - 1 - | - [GREEN2] - |GREEN1
Bit .7 6 5 4 3 2 1 .0

GREENL1 - hodnota vystupu zelené LED1
GREEN2 - hodnota vystupu zelené LED2
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3.76. RCM2-1

Jednotka v interiérovém provedeni do kancelafi a obytnych prostor je uréena pro
zobrazeni a zadavani zadanych hodnot jako Room Control Manager. Obsahuje LCD
displej se zobrazenim hodnoty a fadu grafickych ikon pouzivanych v oblasti vytapéni,
ventilace, klimatizace. Pro pohyb v menu a editaci hodnot obsahuje jednotka rotacni
element s potvrzenim (stiskem).

V jednotce je integrovan interni snimac teploty. Jednotka téz obsahuje vstup pro
pfipojeni externiho NTC Cidla teploty, a binarni SSR vystup (ovladani topeni apod.).

Tab. 3.72 Zakladni parametry RCM2-1

= Displej
Typ LCD (zobrazeni hodnoty
+ grafické symboly)
Ovladaci prvek Tocitko s tlaCitkem
Analogovy vstup
Pocet 2
Typ vstupu Teplotni senzor
(interni, externi)
Typ Cidla Termistor NTC 12k
Rozsah -20 = +100 °C
Presnost 0,8°C
Binarni vystup
Pocet 1
Typ SSR relé (Solid State Relay)
Galvanické oddéleni Ano, 1500V
Jmenovité napéti 24V AC/DC (max. 60 V)
Maximalni proud 600 mA
Napajeni
Napajeni a komunikace |24V (27 V) ze sbérnice CIB
Jmenovity odbér 17mA
CIB - Rozméry a hmotnost
CiB+ T Rozméry 90 x 115 x 39mm
Hmotnost 130g
@1 ce Provozni a instalaéni podminky
Rz cir Pracovni teplota 0++60 °C
—|[12 o Skladovaci teplota —30 = +70 °C
®s - Elektricka pevnost Dle EN 60950
Bl T oo III ] Stupen kryti IP IEC 529 |IP 20
Kategorie prepéti Il
Stupen znedisténi dle 2
TepLoTi CSN EN 61131-2
SENSOR Pracovni poloha libovolna
Mechanicka konstrukce | Plastovy modul
Instalace Na zed, na montazni
krabici
Pfipojeni Sroubové svorky
Prufez vodicl max. 1,5 mm?

24 VAC (24 VDC)

| buavice
24 VAC (nebo 24 VDC)

<t

Obr. 3. 352 Nahled a pfiklad zapojeni RCM2-1
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3.76.1. Konfigurace

Offset teploty

RCM2-1 - RCM2-1 X

Offset teploky Ckorekoe +-)
Interni didlo 0,0] o

i

Externi Sidlo 0,0 °C

W CK | XK zrusic |

Obr. 3.353 Konfigurace jednotky

Korekcni offset interniho a externiho teploméru, o ktery bude upravena namérena

teplota.

3.76.2. Struktura predavanych dat

Jednotka obsahuje celkem 5 zafizeni :

- zarizeni 1, vstupni, 3*DI (priznaky tocitka)
- zarizeni 2, vystupni, DISP (hodnoty + symboly)

- zarizeni

- zarizeni

vstupni, 1*AI (interni teplomer)

3,
- zarizeni 4, vstupni, 1*AI (externi teplomer)
5,

vstupni, 1*AI (citac tocitka)

Zarizeni jsou vClenéna do struktury predavanych dat, ktera je patrna z panelu
Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic. Panel je dostupny po stisku ikony 10l v nastrojové listé.

5% Nastaveni V/¥ - Konfiguraci nelze ménit

Obr. 3.354 Struktura predavanych dat

IEC | Jo oo &b [} §:5  5102=$00
» RMD
0 Cp-l004 2 HI2-01H|3 IR—luS?]
Struktura dat |I:I|:|In_l,'l zapis "|Alias ‘||5!.u:irka"|.'!uhst_.."1:I£"=Ika‘I Hodnota Y|
[ Statistic_MI_CIB1 : TCHStatistic g1 r0_pZ2_Statistic_tI_CIE1 #40/10
[+ Control_MI_CIB1 : TCHCantrol B 10_p2_Control_kI_CIB1 Zros2 0000
EIDT_IM : TMI_CIB1_IDT_IM MI_CIB1_IN~ID1_IN
= FLG : TCIBE_RCH_FLG MI_CIB1_IN~ID1_IN~FLG $00
PRESS BOOL ]| MI_CIB1_IN~IDI_IN~FLG~PRESS ZR4.0 ]
LEFT : BOOL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN"FLG~LEFT 2R4.1 ]
RIGHT :EBOOL ]| MI_CIB1_IN~ID_IN~FLG~RIGHT ZR4.2 ]
iTHERM :REAL &) M_CIB1_IMN™ID1_IN~THERM 2AF5 ]
eTHERM :REAL ]| MI_CIB1_IN~ID1_IN~eTHERHM %AF9 0
Counter : SIMT E FI_CIBT_IN~1D7_IN~Counter #R13 0
EID1_0UT : THI_CIB1_ID1_0uT MI_CIB1_0OUT~ID1_0OUT
= VAL :TCIB_RCH_WAL MI_CIBE1_0OUT~ID1_DUT~VAL
VALUE :IMT = MLCIE_AUT~ID1_QUT~aL~alUE ERw4 ]
ERROR : USINT B MLCIB1_aUT~ID1_auT-vaL~ERROR 2RA16 ]
=-1C0 : TCIB_RCK_ICD MI_CIB1_0UT~ID1_0OUT~ICO
OME :EOOL & M_CIE1_AUT~I01_0ouT~1CO~0NE ER17.0 ]
TwW0 :BOOL = ML_CIE1_QUT~I01_auT~1Co~Two 2RA171 ]
THREE :EBOOL [E MI_CIB1_0UT~I01_0UT~ICO~THREE ER17.2 ]
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Vstupni data

| FLG | iTHERM | eTHERM | COUNTER |
FLG - stav toCitka (8x typ bool)
PRESS - toCitko stisknuto (funkce tlaCitka)

LEFT - otaCeni vlevo (pfi otaCeni pfedavana hodnota 1-0-1-0-...)
RIGHT - ota€eni vpravo (pfi otaCeni pfedavana hodnota 1-0-1-0-...)

iTHERM - teplota interniho Cidla (typ real) [°C]
eTHERM - teplota externiho Cidla (typ real) [°C]

COUNTER - kruhovy cita¢ polohy tocitka (typ sint)

Vystupni data
\ VALUE | ERROR | ICO
VALUE - hodnota pro zobrazeni na hlavni segmentovce (typ int)
zobrazeni hodnoty na displeji je podminéno viditelnosti segmentt S1 - S2
aD1-D4
ERROR - hodnota pro zobrazeni na vedlejSi segmentovce (typ usint)

zobrazeni hodnoty na displeji je podminéno viditelnosti segmentu D5

ICO - pfiznaky viditelnosti symboll / segmentu na displeji, binarni vystup
(48* typ bool) (viz. nasledujici obrazek a tabulka)
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Obr. 3. 355 Rozmisténi symbolt a segmentu na displeji RCM2-1
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Ikona / segment

Symbolicky nazev

T1

ONE

T2 TWO

T3 THREE

T4 FOUR

T5 FIVE

T6 SIX

T7 SEVEN

P3 ERROR

P2 No

T8 Clock

T12 Moon

T13 Sun

T10 House

T11 Figure

T15 Drink

T9 Thermometer

T14 Power

P1 Setting

S3 Celsius

S4 Fahrenheit

P6 Percent

W1 rH

P5 dotUp

P4 dotDown

P7 Heating

P8 Cooling

S5 Ventilation

P9 Water

P10 Spanner

P11 P11

P12 Bell

W2 Manual

P13 LN3

P14 LN2

P15 LN1

P16 Rotation

P17 LP1

P18 LP2

P19 LP3

P20 Automatic

S1 Minus

S2 S2

D1 D1

D2 D2

D3 D3

D4 D4

D5 DE

binarni vystup DOUT
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PRILOHY

4. PRILOHY

Priloha 1

Objednaci Cisla CIB modula.

Oznaéeni modulu Objednaci Oznaceni modulu Objednaci
éislo Cislo
| |CF-1141 TXN 111 41 38 | C-IT-0504S TXN 133 26
Il | CF-2141 TXN 121 41 39 | C-IT-0908S TXN 133 52
1 | ce-2142 TXN 121 42 40 | C-JC-0006M TXN 133 68
IV | MI2-02M TXN 131 28 41 | C-JC-0201B TXN 133 69
1 | C-1wW-4000M TXN 133 92 42 | C-KY-0001R TXN 133 84
2 | c-AM-0600I TXN 133 50 43 | C-KY-0901R TXN 133 98
3 | C-AQ-0005R TXN 133 75 44 | C-LC-0202B TXN 133 70
4 | C-AQ-0006R TXN 133 88 45 | C-OR-0008M TXN 133 03
5 | C-BM-0202M TXN 133 80 46 | C-OR-0011M-800 TXN 133 67
6 |C-DL-0064M TXN 133 54 47 | C-OR-0202B TXN 133 02
7 | c-DL-2064M TXN 143 32 48 | C-OS-0808M TXN 133 96
8 | C-DM-0001B-SL TXN 133 81 49 | C-RC-0002R TXN 13333
9 | C-DM-0002L-10V TXN 133 78 50 | C-RC-0003R TXN 133 37
10 | C-DM-0006M-ILED TXN 133 46 51 | C-RC-0005R TXN 133 86
11 | C-DM-0006M-ULED TXN 133 45 52 | C-RC-0006R TXN 133 95
12 | C-DM-0402M-RLC TXN 133 58 53 | C-RC-0011R TXN 133 77
13 | C-EM-0300M TXN 143 09 54 | C-RF-0001M-A TXN 143 15
14 | C-EM-0401M TXN 133 22 55 | C-RI-0401S TXN 133 47
15 | C-EV-0302M TXN 133 85 56 | C-RM-1109M TXN 13382
16 | C-EV-0505M TXN 143 13 57 | C-RQ-0400 TXN 133 62
17 | C-FC-0024X TXN 133 39 58 | C-RQ-0600 TXN 13361
18 | C-HC-0201F-E TXN 133 48 59 | C-RS-0200R-Design TXN 13379
19 | C-HM-0308M TXN 133 24 60 | C-VO-0001B TXN 133 71
20 | C-HM-1113M TXN 133 10 61 | C-VT-0102B TXN 133 36
21 |C-HM-1121M TXN 13311 62 | C-WG-0205S TXN 143 36
22 | C-IB-1800M TXN 133 06 63 | C-WG-0503S TXN 133 53
23 | C-ID-0011R TXN 143 05 64 | C-WS-0000R-iGlass TXN 13372
24 | C-IF-6400R TXN 133 87 65 | C-WS-0000R-PG TXN 13391
25 | C-IR-0202S TXN 133 25 66 | C-WS-0000R-TG2 TXN 143 35
26 | C-IR-0203M TXN 133 59 67 | C-WS-0001R TXN 143 23
27 | C-IR-0203S TXN 133 65 68 | C-WS-0200R TXN 133 30
28 | C-IR-0303M TXN 133 60 69 | C-WS-0400R TXN 13331
29 | C-1S-0404S TXN 143 14 70 | C-WS-0200R-ABB TXN 13373
30 | C-1S-0504M TXN 133 49 71 | C-WS-0400R-ABB TXN 13374
31 | C-IT-0100H-A TXN 133 17 72 | C-WS-0200R-Logus TXN 133 56
32 | C-IT-0100H-P TXN 133 16 73 | C-WS-0400R-Logus TXN 133 57
33 | C-IT-0200I TXN 133 09 74 | C-WS-0200R-Obzor TXN 133 63
34 | C-IT-0200R (C-IT-0200R-ABB) | TXN 133 19 75 | C-WS-0400R-Obzor TXN 133 64
35 | C-IT-0200R-Design TXN 133 20 76 | RCM2-1 TXN 131 57
36 | C-IT-0200S TXN 133 29
37 | C-IT-0202S TXN 133 66
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Poznamky

Poznamky :
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I E' 0 Objednavky a informace :
~ Teco a.s., Primyslova zéna Staralka 984, 280 02 Kolin,

Advanced Automation tel. 321 401 111

TXV 004 13.01

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény dokumentace. Posledni aktualni vydani je k dispozici na internetu
www.tecomat.com






