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Programovatel n® automaty TECOMAT FOXT

1. SEZNCMER®ROSRAMOVATELNAMI AUTC
TECOMAT FORXRTROT

Co je to programovatelnl automat
Programovatelnl aut-cPmatgr@dniniad| e oBL & 2 Carytsrt ®
url enlT pro S2zen2? pracpvhmhehl cvu®mo | dr es $ pSreEd@as TF
bing§rn2ch, analogovich nebo jinlTch vstumldo a v
S2zen®ho zaS2zen2. Al gomiatmbBy i SuHewat pbkosk®hud op
cyklicky vykon8v§gn.

Princip vykon8vg8§n2 wugivatel sk®ho progr amu

f2d2z2c2 algoritmus programovatel n®ho autpanmdttu
ugi vatel sk®ho progr aRh@po<€eap nt@®th® ep ardMtoit kjaedn o't
a prowSdgl ugn@®lsaupiey&koa8@egchny instvak®Rro paljganr
provede centr 8§l n?2 jednot ka aktualizaci vistupnzct
modul T a aktwualizuje stavy ze vstupn2ch perife
st8le opakuje a nazlv8me jl2.cyklem programu (
Jednor 8zov8 aktualizace stavTl ®adlwgogdnulodstar o mD
Ruje mognosti vzniku hazardn2ch stavT pSi Sege
ke zmRnN vstupn2ch promNRnnlTch).
rezie
zapis Y éteni X

feSeni uzivatelského programu

Obr1l Cykl us Segel®h @ §p vad red mu
| ten®pS¥pis hodnot ze vstupn? zilBpmeshtlkdviRL @
Zz8pi-pS¥pis hodnot vypoldlelnd <thi p¥Y odo amé mt a
PLC
regi-@S2prava centr§8§Segepeddat 9 hBLEYyk!l u p
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1. Seznssmeong?r amovatelnimi automaty TECOMAT

vstupni modul _ vystupni modul
adresa 2 z8pisn2zkov§g pamfes®i C
v signal DO2 X
; ‘ r4128_p18_IN.DIS.DI5 ; : vystupni
e . [envmnons] prvek
RUN BLK I RRRRRR
r4128 pl9_OUT.DOS.DO2 L
! (@ i 1 | @ r
obraz vipltupT <Y
Blalslelalalelele systémové registry FEELE Rl
ugivatel slkk® regi stry
- R
vstupni signal DI5
kontakt \
ugivatel skll program
r4128_p18_IN.DIS.DIS r4128_p19_OUT.DOS.DO2
H [ ( )_{ zapis v jazyce
rel ®ovlich symbol
PO L
LD r4128_p18_IN.DIS.DI5 zapis v jazyce
WR 14128 pl9 OUT.DOS.DO2 mnemonického koédu
EO
Obr12 Sch®ma zpracovgn2 sign8lT programovatelnTr
(symbolick8 jm®na sign8l T jsou automati ck)
m8 mognost je zmDnit)

1.2. VLASTNOSTI SYSTEMS TECOMAT FOXTROT

Programovateln® automaty2 pBECAGNMAT uFDOXTB®D uc 2gce
syst @yt hg§ze@jS%eadxchpz2 Sady TECOMAT FOXT&®p.akidae:
automaty smognost2 modul §rn2ho rozg2Senz. Spojuj?2
velk o st i a meoyst®mmadohrozgi Sitelnosti a variabil
Jednotliv® moduly systil@msuopvyéoh ovravienych poc
montuj?2 na U |igtu LSN BEkinmadiPRl2o0v aDt?2 klye 2 omaib d zpee
citlivich CMQO®8lsoslyS§s®ekj e konstruovgn podle n

Z8kl ad syst ®mu

Z8kl adem syst®mu FOXTROT 2 je z8kl adkn?, nroldzun
kombinace vstupTvDDa gvinddt wpTviessrtvaev D n | di spl e] 4
(tab.2.1).

Komunikal n2 r oz hr an?

Z8kl adn2Sambyd uTECOMAT 2@ TURQ@Ty baveny dvRlDmamnez§
Ethernet 10/100 Mb. Vo | i t e ImoHdu plaka hov a't rozhran? WLAN pr
rozhran2 LTE pro komuni kaci prost Sednictv?2m GS

6 TXV 004 50.01



Programovatel n® automaty TECOMAT FOXT

Pro s®riov® komuni kace | ze do az@sbmadiné thoa mwjdau
kagdl 1 nebo 2 srs®7h o @&32nedR 83-485, pSipojen2 ke s
nebo pSipojen2 stanicTRROEI BEBI BBnsl modul mTge
| tryiS s®r i ovI mich&Gsa@rgilaka nN3del gto g atP omBicd motxxing SC
sbrni cZdej$o0kdspozicir 0 z hr 282/ RBR-485,r ozhr an? n€AN bezdr
S 2

w

Vistavba rozs8§8hl ® o syst ®mu

Z8kl adn?2 modul PLC lze v pS2padh potSeby roz
Perifern?2 medulryl aé kednotce pSipojuj? umohoo c ?
bTt jednotliv® | 8§sti syst®mu TEtCOMAITz FVOXATIROtTa k
| i v® moduly | souwvdndsatnlrcyh pS2crhonod ogi 2 a get $2

Spojem&d$$2zenim syst ®mem

Cell sygte®nk omin inla@I\San eal mi s y sPtC® myo p(epr o8|t 2otr as| ke
apod. ), kter ® mnaklkenanit bk o,v §tgdilg i k 56 v leogpedesuz Os o b n 2
pol 2tal takwt s§seam2 & | adhDn2 wugivatel sk®ho prog

1.3. SESTAVA TECOMAT FOXTROT 2

Nej meng2 plnnD funk|n2Z2pSeldsk aPufeF @8 KRa&T 2r omac

pomocdvag vymBDnitelnlch submodul T.
D8l ez8kl adn2mu modulu mTgem®e i p8rpdj aowoadtul y r o

pomoc2 sbRrTaiosbeNKTRILRr. opoj eng8 metalickImi -k8abel
a mus?2 blTt na oHewakormnZe*kdhiaakapdukakon|muns? s|
bTt vgdy na jej2m konci . Na ¢osh®mnkmocimocdcubd
spol el nD swaczZ2ak olnll eén2e9n® KB eden kus ] e soul 8st
modulu).

Kagdl z8&8kladn2 modul FAiluG e F @XSTIRH®T e22 opsdn® |
umogRuje pSidgn2 dal g2ch | i meld0OTCU2 ppomoncl? pslual

zakonl|l en2 mbdWini cvejday nazghkedr?lmo kaooBc2i9.0 emr &K Bdr u h 'l
sbDrpeceoul §s submoduud®cE-01Kk0y
Z8kl adn?2 moduly PLC FOXTROT 2 tak® o-B0O® nekj 2 p

sbNDrnice CIB Commgmobhsaahl§atzin@mkau$irmy Teco
sl oumySi koj en2 modul T rodiny CFox.

Dal g2 |l inkyjiCi Bpobmec?pSéypbern2thil,Cl Bt=Fa®dl tasdenT?kr
modulu pSipojuj2 pSes rozhran?2 Ethernet.
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1. Seznssmeong?r amovatelnimi automaty TECOMAT

EEEEEEEE

sssss

zakladni modul

CP-2005

D00 DO1DO2 BLK  DO3 DO4 DO5 ‘

,,,,,,,
OOOOOOOO HE HE
HE HE

Icilczlcalcalicsicslc7lcalcsl

TCL 2
H N
_ij akonl| en?
\QQQQ@QQQQT \QQQO@QQQ@T TOOQ@OQOOQT
\‘%jci‘g\%l\g\g\g\g\ug\g\ chi‘g\‘%‘\g\g\g\gp\ug\g\ \‘gjmg\%:\:g\g\g\g\ug\g\
olo/elo! olo/olo! olo/olel
RUN BLK RUN BLK RUN BLK
. e IERRR
I I I I I I
LO@@O@@O@@ LO@@Q@@O@@ @Q@@Q@@@@J
— = — = - —
adr. 0 adr. 1 adr. 9

periferni moduly
Obr.1.3 P $2 k éstawy PISC TECOMAT FOXTROT2sj ednou sbRrnic2 TCL2

1.4. ZCKLADNE PARAMETRY PLC

PLC TECOMAT FOXTROT 2 j sou konstruk|l nh $a&dlkingt w.r oPlmx
pouzd,amodul T umogRuj 2 mont 89g do st arZdka raddnn22c hp adroar
PLCuvg8§d2 tab. 1.1 ag tab. 1.5,

Vgechny moduly sest2jsoyop®R3eCn yF OXITaRSOTov i m deembBr an |
dr g8kem pro osazen?2 modulu na U I|ligtu.

G2Sky vgech modul T sestavy jsou mmdpzmealhd wam
p2smenem M. Tatpovhd@natpa aewi dl a g2 Sce jni2xthi |[pT vd
osazovanlch na U |ligtu. G2Ska z§kl!l 2w(@rP2090), 6o d u |
(CP-2005, CP-2080), nebo 9M (CP-2000, CP-2007, CP-2091), g2 Ska npgerhi frmadu
odpovzpravBlahodno4Mg3M nebo 1M. RozmBDry z8kl adn?2ch
obr.1.4 - obr.1.6.
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Programovatel n® automaty TECOMAT FOXT
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1. Seznssmeong?r amovatel nT mi aut omaty TECOMAT
58 _ 158 N
[\/_I_E_‘l_ |
¥
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J
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! | (eeeceeee?)
38
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53
Obr.l6 RozmDry z8kI| adnZ@hCP200d GR-ZD91C P
Tab.l.l Z8kl adn2 parametry
Norma vIirobku L S NEN 61131-2:2008
) (idt IEC 61131-2:2007)
TS2da ochrany elektrick®ho Il
( L SEN 61140:2003, idt IEC 61140:2001)
Dr uh zasS%?zen? vestavn®
St upeR Kk rEX60529:099% iNt IEC 529:1989) IP20
Gi votnost 10 let
Tab.1.2 Provozn? podm2nky
Pr ost or 338200Q-31895, idt. IEC 364-3:1993) nor m§l n?
Rozsah provozn2ch teplot i20 AC ag + 5
Povolen8 teplota pSi pSepr i25 AC ag +70
Relativn2 vlIhkost vzduchu 10% a g % Bez kondenzace
At mosf ®rickIl tl ak min. 70 kPa (<3000 m n. m.)
StupeR znelistiDn? 1
( L SEN 60664-1:2004, idt. IEC 60664-1:1992)
PSepRNDSovs§§ kategorie instal I
( L SEN 60664-1:2004, idt. IEC 60664-1:1992)
Pracovn?2 pol oha svisl §
Druh provozu N trvall
Odol nost VvTli wiihrac2m (si|10 ag -mmplitttda0,075mm
57 ag 1510y Hlzl en
El ektromagnetick8 kompatib )
Emise (EN 55022:1999, idt. CISPR22:1997) t S2da A
Imunita min. dle poga
L S NEN 61131-2:2008

' Zkougka
?V prostorech, kde
vzds8l enmoduveldlenl ch

| z e

F cEN é00&8-246: 5087 (idt IEC68-2-6 : 1 995) ,
pSedpokl| §tdelte wioamgilcT? drdd
pS2stroj T
Vtakov®m pS2padh mTg eabbyl tu gpiovjaatdeolv §pnSoi | a |

Kl0g €® kd sfe .v

~

VIroc
pS2sl

mTge tento

10
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Programovatel n® automaty TECOMAT FOXT

Tab.1.3 Skl adovac? podm2nky

Skl adovac? such® | ist® prostory bez vodiywv
par kyselin po dobu nepSesahuj ?2
Skl adovac? |i25C ag C-7h0ez ng§hiinxhhtzmpbo

Rel ati vn? v |max.80% bez kondenzace par

Tab.l4 PSepravn?2 podm2nky

PSepravn?2 plkrytlT dopravn?2 prostSedek, dopr
KkTm degtBhD a snDhu

PSepravn2 t|i25C ag C-70

Tab.15 Charakterisiti ka syst®m

Vykon8vs8n2 wugivatel sk®ho progr amu
fcyklick®, v2cesmyl kov® S2zen?

Ugi vatel skT program

T programovg§n? podle | EC 6CHC3SIFC) jazyky: ST,
T1 MB pamiDt i pro k-d ugivatel sk®ho program
1320 KB pro promBDnn® programu, z ®HBho max.
n
y
S

n

fautomatick® ukl 8§8d8n2? k-du programu Vv ener
mognost automati ck ukl 8dat zdrojovl k- d

ahr8vg8§n?2 wugivatel sk®ho programu do PLC p

kladn?2 regimy PLC

UN -vwkong8vgn2 ugivat,elSs?kz&hne® ptreocghrnaoniuo gi e

ALT-zastaven?2 vykon8vs8n2 wugivatel sk®ho pro
ognost zmRny regi mu pS2kazem po komunika

| okov8&n?2PL&@T stupT

fpS2kazem po komunikaln2m kanglu

fTautomati cky pbod zs8ywsatg&n®u c hy

Diagnostika hardwaru

1 kontrola procesoru (watchdog)

1
T n
Z8§
TR
T H
I m
B

Thl2d8n2?2 nap8jec2ho naphRDtz (power fail), o
fzabezpelen2 s®riovich komuni kac?
fzabezpel en?2 pSenosu dat po |/ O sbRrnici

Diagnostika softwaru
TfTkontrola pl at®@hos tpir owgg iamat el sk
Thl2d8&8n2 doby cyklu ugivatel sk®ho progr amu

TprTbNDgn8§ kontrola spr8vnost.i ugi vatel sk®
pamNRSovich struktur, dRlen?2 nulou, nezn§m
Komunikace

T s®ri a8 iv EPSNET, MODBUS, CAN
fTobecsn& i ov8 asynchronn?
frozhran? Et hernet UDP / TCP [/ | P, -2BPSHES-4850 s

11 TXV 004 50.01



1. Seznssmeong?r amovatel nT mi aut omaty TECOMAT

Tab.1l5 Charakteris{pehralev ®mu)
Dal g2 funk

z

micro SD karta
integrovanl Web server
funkce Datalogger

ce
fautomatick® pSzpopeflighe2rn2ch modul T
Tz8l ohov8n2 wugi v ahtadhisake®phjektuzypagqbDamuPLC
fTkomuni kal n2 podpora pro monitorovsg§n2 dat
f mognost vykon8vs8§n2 wugivatel sk®ho programu
fpS2davng pamhRS pro archivaci dat Dat aBox
1 RTC obvod
fpodpora pro analyz8tor promRnnich PLC
f mognost fixace vstupT a vIistupT perifern?
T zmNDna programu za chodu (online editace)
1
1
1

12 TXV 004 50.01



Programovatel n® automaty TECOMAT FOXT

2. ZCKLADNE MODULY PI2C FOXTROT

KagdT z8kl adpsdt @noud u F ®@Xdbsaje cent r §1 n2  jdevddmmoat k
nez8vislimi Erpethhmam2mjedn2m rozhr am$imp oj B 2 d enw
syst®mu a jedn2m rozhran2m USB(USBRashdipku)o pSi poj
Soul §$SkPaakmcdulujeperi fermZTzh6at kembinac?2 Wilrecéhrn
vstupT a vistupT danou pS2slugnim typem z8klIl ad
VDtgina z8kladn2ch modul T obsahuje tak®tki nt e

KromhD nastaven? a diagnostillyd 2 sly@u @GInty i WsaeRarld i

programu.
Z8kl adn? mo dul obsahuje tak® sl ot opD kartydqvea z e 1
vari anagahersl m r oz hlrneem22m dWlsANipnT ) . NDkter® var
jsou vybaveny interlptm sd85hWafk? maWpASRpadnB2 Bo06

(viz dgle). )
Kz8kl adn?2 mu zmo douSli p oy o u  sdy TOL2®pmookomunikaci sper i f er n?

rodiny FOXTROT a szrniEc(ocﬁhrBanCno§mmDm§nhk

modul vy

Teco a. s. , moskbneunikae simoduly Bjliny CFox.

VolitelnhD |l ze z8kl adn?2 madpsSe oss@&rdkia v §deydanad & lu:
sbDrnicemi

Na obr.2.1 ag 2.3 jsou zobrazeny pS?2kIaliiyasegrs
vgech dostupnlch vardalkt mejnstoauc 2 ok e dpeSreys | ugnTl ch

syst ®mT FOXTROT 2 ©0Oskamg2®a.m vi z tab. 2.

Obr21 Z&8kladn2?2 modul PLC THCGMATIPIBIOXTROT 2
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