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Knihovna DscLib

1 UvVOD

Knihovna DscLib je ur¢ena pro komunikaci PLC systémi Tecomat se zabezpecovacimi
usttednami DSC PowerSeries (ptes DSC IT-100 Data Interface Module). Ze strany PLC Foxtrot se
pro komunikaci pouziva sériovy kanal CH1 (standardné vybaveny rozhranim RS-232) nebo néktery
z kanali CH2, CH3 nebo CH4, ktery musi byt osazen rozhranim RS-232.

Nasledujici obrazek ukazuje strukturu knihovny DscLib v prostiedi Mosaic

= |F) DscLib v1.1

=l Tk Funkéni bloky

+- Ik thDSC_PWR_system

- [ Typy
EF; T_DSC_LED :STRUCT
EF; T_DSC_PART : STRUCT
EF; T_DSC_PART_COMTROL : STRUCT
EF; T_DSC_PART_STATE : STRUCT
fl T_DSC_PART _STATE_CODE : ENUM := DSC_PART _STATE_IMEMOWH..
EF; T_DSC_PwWR_SYSTEM_DATA : STRUCT
EF; T_DSC_UTIL : STRUCT
EE T_DSC_FOME : STRUCT
- [ Globalni proménné

+- [B VAR_GLOBAL CONSTANT

= O Oy B P B

Pokud chceme funkce z knihovny DscLib pouzit v aplika¢nim programu PLC, je tieba
nejprve pridat tuto knihovnu do projektu. Soucasné s knihovnou DscLib se do projektu automaticky
pfidaji knihovny SysLib, ComLib, ConvertLib a CrcLib, protoze knihovna DscLib vyuZziva nékteré
funkce z téchto knihoven. Knihovna je doddvand jako soucdst instalace prostfedi Mosaic od verze
v2012.3.

POZOR !!!

Knihovna DscLib vyzaduje, aby byl v PLC naprogramovany aplika¢ni profil TXF 689 03
AP DSC_PWR_LICENCE. Tento profil neni soucasti standardniho PLC a je tfeba jej objednat
zvlast ke kazdému PLC. Bez tohoto profilu bude funkcéni blok pro komunikaci s tustfednou
fungovat pouze omezenou dobu (4 hodiny pro testovaci a ladici Ucely). Poté blok pfestane
komunikovat a vyhlasi chybu aplika¢niho profilu. K obnoveni funkce dojde po vypnuti a zapnuti
napajeni PLC (opét na omezenou dobu) nebo po naprogramovani aplika¢niho profilu TXF 689 03
(bez ¢asového omezeni).

Knihovna DscLib neni podporovand na systémech TC-650, u systému TC700 nelze
knihovnu pouzit s procesorovymi moduly CP-7002, CP-7003 a CP-7005.

Funkce z knihovny DscLib jsou podporovany v centralnich jednotkach fady K a L (TC700
CP-7000, CP-7004 a CP-7007, vSechny varianty systému Foxtrot) od verze v5.8. Doprogramovani
aplika¢niho profilu do PLC uzivatelem je podporovano firmwarem centralni jednotky od verze
v7.3.

Objednaci ¢islo dokumentace ke knihovné DscLib je TXV 003 69.01.
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Knihovna DscLib

1.1 Podporované prikazy a funkce

MONITORING
+ stav detektord v zonach
stav alarmil v zdnach
stav tampert v zonach
stav poruch v zénach
stav skupin (partitions)

OVLADANI A NASTAVEN{
« uzamknout vybranou skupinu v médu AWAY
uzamknout vybranou skupinu v médu STAY-ARM
okamzit¢ uzamknout vybranou skupinu (no entry delay)
uzamknout vybranou skupinu se zaslanim uzivatelského kodu
odemknout vybranou skupinu se zaslanim uzivatelského kodu

1.2 Podporované modely

Komunikace mezi PLC Foxtrot a zabezpecovacimi systémy DSC pouziva protokol, ktery je
implementovan v komunika¢nim modulu DSC IT-100 Data Interface module.

K modulu DSC IT-100 Ize ptipojit ndsledujici usttedny DSC PowerSeries:

PC1616 6-16 zone control panel

PC1832 8-32 zone control panel

PC1864 8-64 zone control panel

Power432 (PC580) 4-32 zone control panel
Power632 (PC1555MX) 6-32 zone control panel
Power832 (PC5010/5015) 8-32 zone control panel
Power432 (PC5020) 8-64 zone control panel
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Knihovna DscLib

1.3 Propojeni systému

Systémy Tecomat jsou se zabezpecovacimi ustiednami DSC propojeny prostrednictvim
komunika¢niho modulu DSC IT-100. Tento modul slouzi pro integraci tstfeden DSC (seznam viz
kap. 1.2) se zafizenimi tfetich stran. Pro komunikaci se pouziva rozhrani RS-232, vychozi
komunikacni rychlost je 9600 Baud. Ideové schéma ptipojeni viz nasledujici obrazek.

Ze strany PLC Foxtrot se pro komunikaci pouziva sériovy kanal CH1 (standardné vybaveny
rozhranim RS-232) nebo néktery z kanald CH2, CH3 nebo CH4, ktery musi byt osazen modulem
rozhranim RS-232 (napt. MR-0104).

DSC Keypads

N
Teco Foxtrot I I
|o—
f | RN
R EER DSC PowerSeries™

Control Panel

DSC ESCORT"
5580TC_

PSTN Line
KEYBUS i
PSTN = J—
RS-232- X-10 Devices
X-10
HVAC
Connection I HVAC
DsC
EMS-200-500
Thermostats
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Knihovna DscLib

2 DATOVE TYPY

V knihovné DscLib jsou definovany nasledujici datové typy:

-1 [ Typy

CE T_DSC_LED : STRUCT
CE T_DSC_UTIL: STRUCT

0 = = s O O

Fl T_DSC_PART_STATE_CODE : ENUM := DSC_PART_STATE_UNKNOWN. ...
LE T_DSC_ZONE : STRUCT

LE T_DSC_PART_STATE : STRUCT

LE T_DSC_PART_CONTROL : STRUCT

LE T_DSC_PART : 5TRUCT

LE T_DSC_PWR_SYSTEM_DATA: STRUCT

Vyznam jednotlivych polozek je nasledujici:

Identifikator Typ
T DSC PART STATE CODE ENUM
T DSC ZONE STRUCT

T DSC PART STATE STRUCT
T DSC PART CONTROL  STRUCT

T DSC PART STRUCT
T DSC LED STRUCT

T DSC UTIL STRUCT

T DSC PWR_SYSTEM DATA STRUCT

Vyznam
Vyctovy typ definujici mozné stavy ustiredny DSC
Struktura obsahujici stav zon Gstfedny DSC

Struktura obsahujici informace o stavu jedné skupiny
(partition) ustfedny DSC

Struktura umoznujici ovladat jednu skupiny
(partition) ustfedny DSC

Stav a fizeni jedné skupiny (partition) Gstfedny DSC

Struktura obsahujici stav signalizovany LED diodami
ustfedny DSC

Struktura obsahujici stav jednotlivych zafizeni
ustfedny DSC

Kompletni informace o stavu ustfedny a fizeni
usttedny DSC PowerSeries
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Knihovna DscLib

21 Typ T_DSC_PART_STATE_CODE
Knihovna : DscLib

- Bl T_DSC_PART_STATE : ENUM := DSC_PART_STATE_UNKMOWN,
DSC_PART_STATE_UNKNOWN
DSC_PART_READY
DSC_PART_NOT_READY
DSC_PART_ARMED_AWAY
DSC_PART_ARMED_STAY
DSC_PART_ARMED_AWAY_MWO_DELAY
DSC_PART_ARMED_STAY_MNO_DELAY
DSC_PART_READY_TO_FORCE_ARM
DSC_PART_IN_ALARM
DSC_PART_DISARMED
DSC_PART_EXIT_DELAY_IN_PROGRESS
DSC_PART_ENTRY_DELAY_IN_PROGRESS
DSC_PART_FAIL_TO_ARM

DSC PART ZONE BUSY

LK K L L B

Datovy typ T DSC PART STATE je vyctovy typ, ktery vyjadiuje jednotlivé stavy, ve
kterych se miize nachazet skupina (partition) ustiedny DSC. Vyznam stavli viz dokumentace
ustfedny DSC.

2.2 Typ T_DSC_ZONE

Knihovna : DscLib
= EF; T_DSC_FOME : STRUCT
E state: BOOL
E tamper: BOOL
E fault: BOOL
E alarm: BOOL

Datovy typ T _DSC ZONE je struktura obsahujici informace o stavu jedné zony (smycky)
ustfedny DSC.

Vyznam jednotlivych polozek struktury 7 DSC ZONFE je nasledujici:

. state stav zony : 0 = close, 1 = open
. tamper naruSeni (sabotaz)

. Sfault porucha

. alarm poplach

Struktura typu 7 _DSC PART ZONE je soucasti typu T_DSC PWR _SYSTEM DATA, ktery
obsahuje vSechny tidaje o pfipojené ustredné DSC.
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Knihovna DscLib

2.3 Typ T_DSC_PART_STATE
Knihovna : DscLib

- E‘q‘? T_DSC_PART_STATE : STRUCT
E ready: BEOOL
E alarm: BOOL
E armed : BOOL
E code: T_DSC_PART_STATE_COCE

Datovy typ T _DSC PART STATE je struktura obsahujici informace o stavu jedné skupiny
ustredny DSC. Vyznam _]ednothvych polozek struktury 7 DSC PART STATE je nasledujici:

ready ptipravena k uzamceni

alarm poplach

armed uzamcena

code stav skupiny viz typ T_DSC PART STATE CODE

Struktura typu 7 DSC PART STATE je soucasti typu T DSC PART, ktery obsahuje
vSechny udaje o stavu a fizeni piislusné skupiny.

24 Typ T_DSC_PART_CONTROL
Knihovna : DscLib

- EF,; T_DSC_PART_CONTROL : STRUCT
armAway : BOOL

armStay : BOOL
armMoEntiyDelay : BOOL
armyithCode : EOOL
dizarm¥ithCode : EOOL
userCode : STRIMNG [E]

i s s i 5 N

Datovy typ T DSC PART CONTROL je struktura, ktera umoziuje ovladat jednu skupinu
(partition) ustfedny DSC. Nastavenim odpovidajici polozky na hodnotu TRUE se zapne ptislusny
pozadavek (napt. armNoEntryDelay := TRUE pro uzamceni skupiny). Poté co je pozadavek
odeslan komunikaci do ustfedny zméni se hodnota polozky na FALSE. V zavislosti na konkrétnim
nastaveni ustfedny mtze byt pii ovladani skupiny pozadovan kod uzivatele. Ten musi byt ulozen v
polozce userCode a je povinné 6-ciferny. Jestlize ustfedna pouziva 4-ciferné kody, je tieba ptidat na
konec 4-ciferného kodu '00' a vyslednou hodnotu ulozit do polozky userCode (napt. kod '1234'
bude ulozen jako '123400").

POZOR !!! Pouze jedna z polozek struktury T DSC PART CONTROL muze byt astavena
na TRUE. Pokud se nastavi vice poZzadavkil soucasné¢ bude zpracovain pouze pozadavek s nejvyssi

prioritou (nejvysSi prioritu  mé& pozadavek armAway, nejnizs§i prioritu ma pozadavek
disarmWithCode). Ostatni pozadavky nebudou v tomto piipadé zpracovany.
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Knihovna DscLib

Vyznam jednotlivych polozek struktury T DSC PART CONTROL je nasledujici:

armAway uzamknout skupinu (AWAY mode)

armStay uzamknout skupinu (STAY-ARM mode)
armNoEntryDelay  okamzité¢ uzamknout skupinu (no entry delay)
armWithCode uzamknout skupinu se zadanim kodu uzivatele
disarmWithCode odemknout skupinu se zadanim kodu uZivatele
userCode kod uzivatele

Struktura typu 7 _DSC PART CONTROL je soucasti typu T_DSC PART, ktery obsahuje
vSechny udaje o stavu a fizeni piislusné skupiny.

2.5 Typ T_DSC_PART

Knihovna : DscLib
- EE T_DSC_PART : STRUCT
= EE state: T_DSC_PART_STATE
O ready : BOOL
O alarm: EOOL
[0 armed : BOOL
[0 code: T_DSC_PART_STATE_CODE
= EE control : T_DSC PART_COMTROL
armAway : BOOL
armStay : BOOL
armMoEntiyDelay : EOOL
armithCode : EOOL
dizarmWithCode : EOOL
userCode : STRIMNG [E]

[ o o o |

Datovy typ 7" DSC PART je struktura sdruzujici informace o stavu a pozadavky na fizeni
jedné skupiny (partition) ustiedny DSC. Vyznam jednotlivych polozek viz kap.2.3  Typ
T DSC PART STATE A kap.2.4 Typ T DSC PART CONTROL.

Struktura typu 7 DSC PART je soucasti typu 7 DSC PWR SYSTEM DATA, ktery
obsahuje vSechny tidaje o ptipojené ustredné DSC.

2.6 Typ T_DSC_LED

Knihovna : DscLib
- EE T_DSC_LED : 5TRUCT
ready : BOOL
armed : EOOL
memory : BOOL
bypass: BOOL
trouble : EOOL
prog : BOOL
fire: EOOL
backlight : EOOL
ac: BOOL

D EEEE @
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Knihovna DscLib

Datovy typ T DSC LED je struktura obsahujici informace o stavu LED diod ustfedny DSC.
Tyto informace se ziskavaji komunikaci s ustfednou. Vyznam LED diod je popsan v dokumentaci
ustfedny DSC.

Struktura typu 77 DSC LED je soulasti typu " DSC PWR SYSTEM DATA, ktery obsahuje
vSechny tdaje o pfipojené ustredné DSC.

2.7 Typ T_DSC_UTIL

Knihovna : DscLib
= 02 T_DSC_UTIL : STRUCT
E batery_fail : BOOL
E AC_fail : BOOL
E fire_alarm: BOOL
E bell_trouble : BOOL

Datovy typ T DSC UTIL je struktura obsahujici informace o stavu jednotlivych zafizeni
usttedny DSC. Tyto informace se ziskavaji komunikaci s ustfednou. Popis zafizeni je uveden v
dokumentaci tsttedny DSC.

Struktura typu 7" DSC UTIL je soucasti typu 7 DSC PWR SYSTEM DATA, ktery
obsahuje vSechny tidaje o pfipojené ustredné DSC.

2.8 Typ T_DSC_PWR_SYSTEM _DATA

Knihovna : DscLib

Datovy typ T _DSC PWR _SYSTEM DATA je struktura obsahuji informace o stavu tstfedny
DSC, které se ziskavaji komunikaci s touto ustfednou blokem fbDSC PWR system. Jednotlivé
polozky v této struktuie obsahuji informace o jednotlivych ¢astech usttedny DSC.

Vyznam jednotlivych polozek struktury 7 DSC PWR_SYSTEM DATA je nésledujici:

zone[] pole obsahujici informace o stavu 64 zon (smycek)

part[] pole obsahujici informace o stavu a pozadavky na oladani 8 skupin
led struktura se stavem LED diod na ustfedné

util struktura se stavem zafizeni ustfedny
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Knihovna DscLib

Celou strukturu typu 7' DSC PWR SYSTEM DATA ukazuje nasledujici obrazek.

= Q’g’ T_DSC_PWR_SYSTEM_DATA : STRUCT
—|- @ zone: ARBAY [1.54] OF T_DSC_ZOME
O state: BOOL
O tamper: BOOL
O Fault: BOOL
O alarm: BOOL
—|- @ part: ARRAY [1.8] 0OF T_DSC_PART
= Q’é state : T_DSC_PART_STATE
O ready: BOOL
O alarm: BOOL
O armed : BOOL
O code: T_DSC_PART_STATE_CODE
= Q’é control: T_DSC_PART_COMTROL
armAway : BOOL
armStay : BOOL
armMoEntryDelay : BOOL
armithCode : EOOL
dizarmWithCode : EOOL
userCode : STRING [B]
-5 led : T_DSC_LED
ready : BOOL
armed : EOOL
memory : BOOL
bypass: BOOL
trouble : EOOL
prog : BOOL
fire : EOOL
backlight : BEOOL
ac: BOOL
= LJ2 ukil: T_DSC_UTIL
O batery_fail : EOOL
O AC_Fail : BOOL
O fire_alarm: BOOL
O bell trouble: BOOL

ODOODODDODoQ@

]

]
]
]
]
]
]
]
]
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Knihovna DscLib

3 KONSTANTY

V knihovné DscLib jsou definovany nasledujici konstanty:

- [@ YAR_GLOBAL CONSTANT
DSC_MAK _ZONES : UINT ;= 64
DSC_MAX PARTITIONS ; LINT ;=8
DSC_RX_COMMAND_ACKNOWLEDGE : UINT := 500
DSC_RX_SYSTEM_ERROR : UINT := 502
DSC_RX_ZFOME_ALARM : UINT = 601
DSC_RX_ZOME_ALARM_RESTORE : UINT := 602
DSC_RX_ZOME_TAMPER : UINT := 603
DSC_RX_ZOME_TAMPER_RESTORE : LINT :=&04
DSC_RX_ZOME_FAULT : UINT := 605
DSC_RX_F0OME_FAULT_RESTORE : UINT := E0G
DSC_RX_Z0OME_OPEN : UINT ;=603
DSC_RX_ZFOME_RESTORED : UINT :=610
DSC_RX_PART_READY : LINT := €50
DSC_RX_PART_MOT_READY : UINT := 651
DSC_RX_PART_ARMED : LIMT := £52
DSC_RX_PART_ARMED_READY_TO_FORCE_ARM : UINT ;= 653
DSC_RX_PART_ALARM_IN_ALARM : UINT ;= 654
DSC_RX_PART_DISARMED : UINT := 55
DSC_RX_EXIT_DELAY_IN_PROGRESS : UINT := 656
DSC_RX_ENTRY_DELAY_IN_PROGRESS : UINT := 657
DSC_RX_FAIL_TO_ARM : LUINT :=E72
DSC_RX_PART_BUSY : LUINT :=E73
DSC_RX_PAMNEL_BATTERY_TROUBLE : LINT := 200
DSC_RX_PAMNEL_BATTERY_TROUBLE_RESTORE : UIMNT ;= 801
DSC_RX_PAMNEL_AC TROUBLE : UINT ;=202
DSC_RX_PAMMEL_AC RESTORE : UINT := 803
DSC_RX_SYSTEM_BELL_TROUBLE : UINT ;= 305
DSC_RX_SYSTEM_BELL_TROUBLE_RESTORAL : UINT := 207
DSC_RX_FIRE_TROUBLE_ALARM : LINT ;=842
DSC_RX_FIRE_TROUBLE_ALARM_RESTORED : UINT ;=343
DSC_Rx_CODE_REQUIRED : LINT :=300
DSC_RX_LED_STATUS : UINT ;=303

Konstanty DSC_RX ... jsou kody komunikacnich funkci, které se pouZzivaji pti komunikaci
s ustfednami DSC. Vyznam ostatnich konstant je nasledujici:

Identifikator Typ Hodnota Vyznam
DSC MAX ZONES UINT 64 Max. pocet zon ustiedny DSC
DSC MAX PARTITIONS UINT 8 Max. pocet blokt ustitedny DSC
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Knihovna DscLib

4 GLOBALNI PROMENNE

V knihovné DscLib nejsou definovany zadné globalni proménné.

5 FUNKCE

Knihovna DscLib nejsou definovany Zadné funkce.

6 FUNKCNIBLOKY

V knihovné DscLib jsou definovany nasledujici funk¢ni bloky:

= Tt Funkéni bloky
+- {F fbDSCeypstem

Funkcni blok Popis
fbDSC PWR_system Komunikace s tstfednami DSC PowerSeries

13
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Knihovna DscLib

6.1 Funkéni blok fbDSC_PWR_system
Knihovna : DscLib

=I- £k iDSC_PWR_system

-1 dp] YAR_INPUT
E chan_code : UINT feDSC_PWE_=sy=tem
- E?\,MH_DUTPUT uint— chan_code com_ok —bool
E com_ok : BOOL err |bool
H en: BOOL err_ID [asin
E en_ID : USINT Berr_tXt —string[80]
E er_txt: STRING [30] mes_accepted bool
& mes_accepted : EOOL last_mes —=string[80]
E last_mes : STRING [30] num_mes —udin
E num_mes : UDINT T_DSC_PWER_SYSTEM_DATA— dsc_system_data—

= &% VAR_IN_DUT
= EE dsc_system_data: T_DSC_PwWR_SYSTEM_DATA
+- 1 zone: ARRAY [1.54] OF T_DSC_ZONE
+- & part: ARRAY [1..8) OF T_DSC_PART
+- 8 led: T_DSC_LED
+- CfE whil: T_DSC_UTIL

Funkéni blok fbDSC PWR system slouzi ke komunikaci s Ustfednami DSC PowerSeries
pfipojenymi pies integracni modul DSC IT-100. Komunikace probihd sériovym kandlem ptes
rozhrani RS-232. Vychozi nastaveni modulu DSC IT-100 je 9600 Baud, 8 bit data, bez parity, 1
stop bit, full duplex. PLC systém se cyklicky dotazuje na stav ustiedny a ziskané informace uklada
do proménné dsc system data. Vstupni proménna chan code udava, kterym sériovym kanalem
PLC se komunikuje. Vystupni proménnd com_ ok mé hodnotu TRUE v pfipad¢, ze komunikace s
ustfednou probiha bez problémii. V piipadé chyby pii komunikaci je nastavena proménna err na
hodnotu TRUE a proménna err ID udava kod chyby. Zaroven se do proménné err_txt ulozi textovy
popis chyby. Proménna last mes obsahuje posledni zpravu pfijatou od Ustiedny a proménna
mes_accepted udava, jestli byla tato zprava zpracovana funkénim blokem fbDSC PWR _system.
Seznam zprav, které se blokem fbDSC PWR system zpracovavaji odpovidd konstantdm
DSC RX ... A konetné proménna num_mes udava celkovy pocet aktualné piijatych zprav od
usttedny DSC.

Data ziskand komunikaci jsou ukladdna do proménné dsc_system data. Pokud je nastaven
pozadavek na zménu stavu skupiny (napt. dsc_system_data.part[1].control.armAway na TRUE),
vlozi se mezi bézné komunikace prednostn¢ komunikace, ktera zajisti zaslani pozadavku na zménu
stavu skupiny do ustfedny a do proménné, kterd zpuisobila pozadavek se ulozi hodnota FALSE.
Pokud ustfedna vyzaduje zadani kodu pii ovladani skupiny, musi byt soucasné s pozadavkem na
ovladani nastaven také kod uzivatele (v proménné dsc_system_data.part[1].control.userCode).

Parametry pro komunikaci s tstifednou DSC jsou nasledujici: sériovy kanal v rezimu UNI,
rozhrani RS-232, délka pfijimaci zony 250 bytl, délka vysilaci zony 50 bytl, komunikaéni rychlost
9600 Baud, format dat 8 bitd bez parity, automatické fizeni signalu RTS, doba klidu mezi
pfijimanymi zpravami 4 a doba klidu mezi vysilanymi zprdvami 4.

Tento funk¢ni blok je podporovan na centralnich jednotkach fady K a L (TC700 CP-7000,

CP-7004 a CP-7007, vSechny varianty Foxtrot) od verze v5.8. Do knihovny DscLib je blok zatazen
od verze DscLib_v10.
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Popis proménnych :

Knihovna DscLib

Proménna Typ Vyznam
VAR_INPUT
%! chan_code UINT Koéd sériového kanalu (CH1 uni,...,CH4 uni)
VAR _IN_OUT

& dsc_system_data

STRUCT

Proménna, do které jsou ukladany stavy jednotlivych zon a
blokt zjisténé komunikaci s tstfednou DSC

VAR _OUTPUT
% com_ok BOOL TRUE pokud probiha komunikace s tstfednou
% err BOOL TRUE znamena, ze pii komunikaci doSlo k chybé
% err ID USINT  Cislo chyby
0 ... bez chyb
1 ... 198 viz dokumentace knihovny ComLib
(konstanty COM_ERR1...COM_ERRCc6)
200 ... chybi aplika¢ni profil (TXF 69893)
chyby hlasené tstfednou DSC:
217 ... Keybus Busy - Installer mode
221 ... Requested Partition is out of Range
223 ... Partition is Not Armed
224 ... Partition is Not Ready to Arm
226 ... User Code Not Required
228 ... Virtual Keypad is Disabled
229 ... Not Valid Parameter
230 ... Keypad Does Not Come Out of Blank Mode
231 ... IT-100 is already in Thermostat menu
232 ... IT-100 is Not in Thermostat menu
233 ... No response from Thermostat
ostatni chyby:
253 ... chybny kontrolni soucet zpravy piijaté od tstiedny DSC
254 ... chybna délka zpravy ptijaté od ustiedny DSC
255 ... nepodafilo se navazat komunikacu s tustiednou DSC
% err txt STRING Textovy popis chyby
[% mes_accepted ~ BOOL Posledni zpréava pfijata od ustfedny DSC byla zpracovana
Je-1i FALSE, blok fbDSC PWR_system zpravu nezpracoval,
protoze nebyla v seznamu zprév, na které blok reaguje — zprava
je k dispozici v proménné last mes
% last mes STRING Posledni zprava piijata od usttedny DSC
num_mes UDINT  Celkovy pocet piijatych zprav
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Knihovna DscLib

Ptiklad programu s funkénim blokem fbDSC PWR_system :

VAR GLOBAL
dsc_data
END VAR

PROGRAM prgMain

VAR
dsc_system
vstupl : BOOL;
vstup2 : BOOL;
vstup3 : BOOL;
vstup4 : BOOL;
END VAR

T DSC_PWR SYSTEM DATA;

fbDSC PWR system;

// komunikace se zabezpecdovaci usttednou DSC

dsc_system( chan code
IF dsc system.com ok

vstupl := dsc data.

vstup2 := dsc data.

vstup3 := dsc data.

vstup4 := dsc data.
END TIF7;

END PROGRAM

THEN
zone
zone
zone
zone

[
[
[
[

17.
2].
3].
41.

state;
state;
state;
state;

//
//
//
//

stav
stav
stav
stav

16

CH1 uni, dsc system data

zony
zény
zény
zony

SN

dsc_data);
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Knihovna DscLib

7 NASTAVENI KOMUNIKACNIHO KANALU PLC

Pro komunikaci s Ustfednami DSC PowerSeries se pouziva sériovy kandl PLC, ktery musi
byt nastaven v rezimu UNI. Toto nastaveni se v prostfedi Mosaic provede pomoci ManaZeru
projektu. Po spusSténi Manazera projektu (napf. CTRL+ALT+F11) vybereme mysi uzel HW
konfigurace. Dale je tfeba vyvolat dialog pro nastaveni komunikacnich kandli centralni
jednotky PLC, coZ se provede kliknutim na ikonu Edv fadku CPU.

Manazer projektu - . L
.ﬁ.dresi F'I._I::fEI '_l_l Pousit
- Typ pfipojeni: Ethernet
- Spoledné nastaveni § % Yubvafet konfig. soubor PLC
- Hw
- Wibér fady PLC
W oriousace v Foxtrot
- 5t PLC - logické propajeni
E-Sw Centralni maodul ] Extemi |0 moduly TEL] Externi CIB / RF | Operétars]
- Program - Tep miodulu JmEno Verze
EE'"“ ) CPU [ Pg cr-o0s
""ErEk'ad,E'C CIE %] 9| - CF-1140/M12-01h
- Ewportni zoubary = :
- Pfistupava hiesla PLC 140 X | *IR-1055/1057
B Prostredi

Sériové kandly jsou v dialogu ozna¢eny CH1 az CH4. Kanal CH1 je v systémech Foxtrot
napevno vybaven rozhranim RS-232 takze ho lze pfimo pouzit. Pokud budeme volit néktery z
kanaltt CH2 az CH4 je tieba, aby tento kanal byl osazen submodulem MR-01xx s rozhranim RS-
232 (napt. MR-0104). Klikneme na tfadek se sériovym kandlem, ktery budeme pouzivat pro
komunikaci s modulem DSC IT-100 a ten se zbarvi modre.

F

Nastaveni parametrd kanald -

Nastaveni kom. kanall se nese = programem a je nadfazer

Stuktung kanald ram /| Fedim Adreza pro K.omuinik.aéni
pozice | kanalu komunikaci rechlost

Rezin kanalu |EIFF V} EICP-1004 o/0

PC 0 4800
: oet [38400 = | OFF .
| OFF
2 g [ : | 010.000.000.202
! [0 : |PL.MDB
[of =] | PLC -off
_uni-u:uff

BAL -off
| ot "

[ Paotlacit obslubu 10 moduld
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Knihovna DscLib

Poté je tfeba zvolit rezim kanalu UNI, coZ se provede pomoci rozbalovaciho menu jak
ukazuje nasledujici obrazek.

[ Mastaveni parametry kansld -
Nastawveni kom. kanaln se:_nese 2 programem a Jje nadraze
Struktins kanald rérr_| ! Heéjm .-'-‘-.u:lrese_n pro K.omunikacni
pozice | kanalu komunikaci mchlozt
Regim kanalu SICP-1004 0/0
islovani kan FICH '
PC 0 4800
S QOFF
OFF ' '
i ' 010.000.000.202 |
o PC. MDE '
PLE -aff
: - uri -off
BALC -off
part ah
[T Potladit abzluhu 10 moduld

Nasledujici obrazek ukazuje jak bude vypadat dialog po nastaveni reZimu Uni pro kanal
CH2.

Mastaveni parametr kanald - -

NHastaveni kom. kandlld se nese s programem a je nadfaze

Strukhurs kanal ram /| Reiim Adreza pro K.omunikacni
ML) GE=u=IiE pozice| kanalu komunik.aci uchlost

Fregim kanalu I -] Scpioos o070
1-4 HI1CH

CH PC 0 4800
T —
EXTRE CH3 OFF
— = CH4 OFF
= =IETHT 010.000.000. 202
. j ETH PC, MDE
off ETH PLE -off
o ETH i -off
ETH BAC -off

[ Potladit abgiubu [0 maduld

Nyni klikneme na ikonuBv fadku CH2 a vyvolame dialog pro nastaveni parametrii
komunikace v reZimu UNI. V ném zvolime délku pfijimaci zony 250 byti, délku vysilaci zony 50
bytl,, komunikaéni rychlost 9600 Baud, format dat 8 biti bez parity, automatické fizeni signalu
RTS, doba klidu mezi pfijimanymi zpradvami 4 a doba klidu mezi vysilanymi zpravami 4. Volba
'odpojeni piijimace béhem' vysilani nesmi byt zaSkrtnuta.
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Knihovna DscLib

Mastaveni univerzalniho reZimu kanalu @
Prijimaci zdna | |V Vailaci zdna —— L
Délka zény ’2507 Délka zény | = K.omunikaéni mchlost 9600 -
Ad N |4 Ad 3 N |4 l
(53 2ony 1553 2oy Format dat Eb j |bez parity i
Ffiiimaci zdna CHZ ZonelM Wysilacl zdna CH2 Zone0UT
Adrezs stanice
Pocatecni znak Koncovi znak: Adresa stanice il
[ Detekovat [ Detekowat | _ |
[ Mypailat ™ Wysilat r [~ Detekowvat pfi prijmu 1]
] i ] [ Zapiz pfi vysilani 1]
Parita prvnihio butu piijimang zpréawy Farita pryniho bytu wozilang zpréwy Kontralni zoudéet
* O [~ Kontrola pii prijmu
i D) [ WipoZet pi wesilani
i
Patyrzeni zpravy bez dat Délka zprawy
,,: Setﬁ,knvat :: gn‘atgkoxat |:|r: !:r!|mu Redim fizen modemoviich signélu
I - yslat S R Bizeni signalu RTS
|U Eutumatické hndnu:uta] j
i ]
M awimaini délka |0
tdin. doba klidu na lince mezi prijimangmi zpréwvami [podet byti) 4 |tn-'a|e hiodnota J
tdin. doba klidu na lince mezi wyzilanpmi zpravami [pocet byti) 4 dpuienl' piiimace behem wysilani
I o OK | x Zugit | ? M apovéda | i
{

Po stisku tlacitka OK je sériovy kanal CH2 nastaven pro komunikaci s ustfednou DSC.

UPOZORNENI

Sériové kanaly CH2 az CH4 maji vyménné rozhrani. Pro komunikaci s modulem IT-100 je
tieba osadit tyto kandly submodulem MR-01xx rozhranim RS-232 pro pfislusny kanal. Submodul
rozhrani je tfeba objednat zv1ast’.

V nékterych typech centralnich modulti Foxtrot neni kanal CH4 dostupny. Ctéte prosim
pozorné dokumentaci konkrétniho typu Foxtrot systému.

Komunikac¢ni rychlost 9600 Baud je nastavena jako vychozi v modulu IT-100. Zkontrolujte
prosim jestli V4§ modul IT-100 mé skute¢né nastavenou tuto rychlost.
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